Automazioni per cancelli scorrevoli

BKV15AGE
BKV15AGS
BKV15ALS
BKV15RGS

BKV20AGE BKV25AGE
BKV20AGS BKV25AGS
BKV20ALS BKV25ALS

BKV20RGS

MANUALE DI INSTALLAZIONE

FA02077M04

C€
il

| 1T || taliano

| EN | | English

| FR | | Francais

| RU | | Pyccxuit




obbligo di preawviso. - Istruzioni origina

li di modifica in qualsiasi momento senza

ttibi

anuale FA02077-IT - 05/2024 - © CAME S.p.A. - | contenu



- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

Pag. 3 - Manuale FA02077-IT - 05/2024 - © CAME S.p.A.

AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale ¢ stato espressamente studiato e ogni altro uso € da considerarsi pericoloso.
e || produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. ®
Il prodotto oggetto di questo manuale € definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una quasi-macchina. ® La
quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione
ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre
quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale
deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e Il produttore declina
ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. ® Tutte le operazioni
indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell'arte, in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. e Non installare in luoghi posti in
salita o discesa (ovvero che non siano in piano). ® Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario,
aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio. ® Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto non venga
bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di
installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della
categoria di sovratensione Ill. ® Delimitare adeguatamente I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate,
in particolare minori € bambini. ® Nel caso di movimentazione manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel
caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni mezzi per il sollevamento in sicurezza. ® Si raccomanda di utilizzare
adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione.
e | cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di garantire un‘adeguata protezione
contro il danneggiamento meccanico. ® | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante
I'uso (per esempio: motore e trasformatore). ® Prima di procedere con l'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone
condizioni meccaniche, e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non puo essere utilizzato per automatizzare una parte
guidata comprensiva di porta pedonale, a meno che |'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di
sicurezza. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circostanti a seguito del movimento
della parte guidata stessa. ® Prevedere un'ulteriore protezione per evitare lo schiacciamento delle dita fra pignone e cremagliera. e
Tutti i comandi fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione tale che la parte guidata sia visibile in
maniera diretta, tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo deve essere installato
ad un'altezza minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al pubblico. ® Se non gia presente, applicare un’etichetta
permanente che descriva come usare il meccanismo di sblocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. ® Assicurarsi
che I'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo shlocco manuale,
funzionino correttamente. @ Prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell’impianto alle norme armonizzate ed ai
requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni
pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa
della macchina al completamento dell'installazione. ® Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal
produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, o comunque da personale debitamente qualificato, per evitare ogni
rischio. e Conservare questo manuale all'interno del fascicolo tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per
|a realizzazione dell'impianto di automazione. @ Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti
che compongono la macchina finale. e Il prodotto nella confezione originale del produttore puo essere trasportato solo al chiuso
(vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di malfunzionamento del prodotto, interromperne I'uso e contattare il servizio
clienti all'indirizzo https://www.came.com/global/en/contact-us o al numero telefonico indicato sul sito. @ La data di fabbricazione
e indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta prodotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo https://www.came.com/
global/en/contact-us. e Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.



Punti di potenziale pericolo per le persone

A\
ﬂﬂ\
<=

® Divieto di transito durante la manovra.

/&} Pericolo di intrappolamento.

2.\ Pericolo di intrappolamento mani.

é Pericolo di intrappolamento piedi.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W~=" CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN 1SO 14001 a garanzia del
rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la
raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere
riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

(Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
&==" Questo simbolo indica cosa comunicare all'utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.
Descrizione

801MS-0300

BKV15AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza, gestione del
movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli scorrevoli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0310

BKV20AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza, gestione del
movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli scorrevoli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0320
BKV25AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza, gestione del
movimento/rilevazione degli ostacoli e pignone modulo 6 per cancelli scorrevoli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0330
BKV15RGS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0340

BKV20RGS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0350

BKV15AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicuezza,
finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli scorrevoli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0360

BKV20AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicuezza,
finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli scorrevoli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0370

BKV25AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicuezza,
pignone modulo 6, finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli scorrevoli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0301

BKV15ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

801MS-0311
BKV20ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

801MS-0321
BKV25ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, gestione del movimento/rilevazione degli ostacoli e pignone modulo 6 per cancelli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

Destinazione d'uso

Soluzione per cancelli scorrevoli di grandi dimensioni
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.



Descrizione delle parti

Automazione

@ Coperchio

© Coperchio di protezione della scheda

© Scheda elettronica

© Supporto porta-schede

© Motoriduttore

@ Finecorsa meccanico

@ Piastra di fissaggio

© Alloggiamento per n. 2 batterie di emergenza
© Alloggiamento per termostato con cartuccia
@ Alloggiamento per modulo RGSM001

® Alloggiamento per scheda 806SA-0090

* Solo per BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE
** Solo per BKV25AGS, BKV25ALS, BKV25RGS

* L | finecorsa magnetici sono alternativi ai finecorsa meccanici.

@® Alloggiamento per modulo RGP1

® Leva di shlocco

@ Alette per finecorsa meccanico

® Minuteria di fissaggio

® Alloggiamento per modulo UR042
® Fori per il passaggio dei cavi elettrici
® Alloggiamento per modulo SMA

® Finecorsa magnetico*

@ Alstte per finecorsa magnetico*

@ Scheda clock (806SA-0120)*

@ Alette lunghe per finecorsa meccanico **
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Scheda elettronica
[EL] Le funzioni sui contatti di ingresso e di uscita le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti sono impostate e visualizzate sul display.
[ Tutte e connessioni sono protette da fusibili rapidi.

/N Per un funzionamento corretto, prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le
batterie.

/\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

© Morsettiera per il collegamento del motoriduttore @ Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di segnalazione
© Morsettiera per il collegamento dell'Encoder ® Morsettiera per |'uscita B1-B2

© Morsettiera per il collegamento del modulo RGP1 o scheda 806SA-0090 @ Connettore per scheda di decodifica R700 o R800
© Tasti per la programmazione @® Connettore per modulo RIOCN8WS

© Connettore per scheda RSE @® Connettore per scheda clock (806SA-0120)

@ Connettore per CAME KEY ® Morsettiera per microinterruttori di finecorsa

@ Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF) & Fusibile per gli accessori

© Morsettiera per il collegamento dell'antenna & Fusibile per la scheda elettronica

© Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di sicurezza € Morsettiera per il collegamento del trasformatore
@ Morsttiera per il collegamento della funzione abbinata o CRP €® Connettore per scheda Memory Roll

® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando & Display

® Morsettiera per il collegamento del selettore a tastiera & Fusibile di linea

® Morsettiera per il collegamento del selsttore transponder & Morsettiera per I'alimentazione
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LD per poter inserire le schede a innesto nei connettori dedicati, rimuovere il coperchio della scheda.




Dimensioni
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Limiti di impiego
Lunghezza massima anta (m) 20 20 20
Peso massimo anta (kg) 1500 2000 2500 1500
Lunghezza massima anta (m) 20 20 20 20
Peso massimo anta (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Dati tecnici

Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230AC 120 AC 120 AC
Alimentazione motore (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consumo in stand-hy (W) 14 14 14 14 14
Potenza (W) 200 250 300 200 250
Corrente assorbita (A) 8 9 10 8 9
Massima corrente assorbita (A) 20 20 20 20 20
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Spinta (N) 800 900 1000 800 900
Massima spinta (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Velocita massima di manovra (m/min) 12 12 12 12 12
Tempo lavoro (s) 180 180 180 180 180
Cicli/ora SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO  SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO  SERVIZIO CONTINUO
Modulo del pignone 4 4 6 4 4
Rapporto di riduzione 40 40 40 40 40
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54
Peso (kg) 20 21 21 20 21
Vita media (Cicli)* 250000 250000 250000 250000 250000

(¥) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.
(**) La vita media del prodotto & un dato puramente indicativo e stimato in considerazione di conformi condizioni di utilizzo, installazione e manutenzione. Essa &
influenzata anche da ulteriori fattori, quali ad esempio condizioni climatiche e ambientali.

Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentazione motore (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36DC 36 DC 36 DC
Consumo in stand-by (W) 14 14 14 14 14 14
Potenza (W) 200 250 300 200 250 300
Corrente assorbita (A) 8 9 10 8 9 10
Massima corrente assorbita (A) 20 20 20 20 20 20
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Spinta (N) 800 900 1000 800 900 1000
Massima spinta (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Velocita massima di manovra (m/min) 12 12 12 12 12 12
Tempo lavoro (s) 180 180 180 180 180 180
Cicli/ora SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO
CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO
Modulo del pignone 4 4 6 4 4 6
Rapporto di riduzione 40 40 40 40 40 40
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54 54
Peso (kg) 20 21 21 20 21 21
Vita media (Cicli)** 250000 250000 250000 250000 250000 250000

(¥) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.
(**) La vita media del prodotto & un dato puramente indicativo e stimato in considerazione di conformi condizioni di utilizzo, installazione e manutenzione. Essa é
influenzata anche da ulteriori fattori, quali ad esempio condizioni climatiche e ambientali.

Tabella dei fusibili

Fusibile di linea 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusibile scheda 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mA F 630 mA F
Fusibile accessori 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
MODELI  BKVISAGE  BKV2OAGE  BKV2SAGE  BKVISALS  BKV20ALS  BKV25ALS
Fusibile di linea 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusibile scheda 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mAF
Fusibile accessori 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Tipi di cavi e spessori minimi

Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a30
Alimentazione 230 V AC 3Gx1,5mm?2 3G x 2,5 mm?2
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2 x 1 mm2 2 x 1 mm2
Fotocellule TX 2x0,5mm2 2x 0,5 mm2
Fotocellule RX 4x0,5 mm2 4x0,5 mm2
Dispositivi di comando *n°x 0,5 mm2 *n°x 0,5 mm2

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto.
Attenzione: la sezione del cavo & indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del cavo.

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare
cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi
collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli
assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

- Istruzioni originali
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INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione.
Spetta all'installatore scegliere la soluzione pil adatta.

| disegni si riferiscono all’automazione installata a sinistra.
Operazioni preliminari

Fare lo scavo per la cassa matta.
Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Per il collegamento del motoriduttore e degli accessori, si consigliano tubi corrugati @ 40 mm.

Il numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

Posa della piastra di fissaggio

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio.
Inserire la cassa matta nello scavo.

La cassa matta deve sporgere di 50 mm dal livello del suolo.
Inserire una griglia di ferro nella cassa matta per armare il cemento.




Inserire le viti fornite nella piastra di fissaggio.

Bloccare le viti con i dadi forniti.

Estrarre le zanche preformate, utilizzando un cacciavite.
Inserire la piastra di fissaggio nella griglia di ferro.

| tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Posizionare la piastra di fissaggio rispettando le misure riportate sul disegno.
Se il cancello non ha la cremagliera, procedere con I'installazione.

L] Vedere il paragrafo FISSAGGIO DELLA CREMAGLIERA.
Riempire la cassa matta di cemento.

La piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti completamente in superficie.

Attendere che il cemento solidifichi per almeno 24 ore.
L

Togliere la cassa matta.
Riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.

- Istruzioni originali
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Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 600 mm circa.

Togliere i dadi dalle viti.

Posizionare I'automazione sopra la piastra di fissaggio.
| cavi elettrici devono passare sotto la cassa dell'automazione

Preparazione dell'automazione
Rimuovere il coperchio dell'automazione.
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Forare il passacavo.
Infilare il passacavo nei cavi.
Sollevare I'automazione di 5+10 mm dalla piastra agendo sui piedini filettati per permettere eventuali regolazioni successive tra pignone e cremagliera.

_ =

~

Fissaggio della cremagliera

@ Sbloccare I'automazione.
© Appoggiare la cremagliera sul pignone.
© Saldare o fissare la cremagliera al cancello in tutta la sua lunghezza.

Per assemblare i moduli della cremagliera, utilizzare un pezzo di scarto appoggiandolo sotto il punto di giuntura e bloccandolo con due morsetti.

- Istruzioni originali
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Regolazione accoppiamento pignone-cremagliera

Aprire e chiudere il cancello manualmente.

Registrare la distanza dell'accoppiamento pignone-cremagliera con i piedini filettati (regolazione verticale) e le asole (regolazione orizzontale).

L1111 peso del cancello non deve gravare sull'automazione.

< /y\
Wy .
/N

)7

L Procedere al fissaggio solo dopo aver regolato I'accoppiamento pignone-cremagliera.
Fissare I'automazione alla piastra di fissaggio con gli scontri € i dadi.

Fissaggio dell'automazione
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Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa meccanici

© Aprire il cancello.

© Infilare I'aletta di finecorsa di apertura sulla cremagliera fino ad attivare il micro mediante molla (finecorsa meccanico).
LI Assicurarsi che I'aletta finecorsa sia posizionata correttamente come indicato in figura @, se necessario, allentare i dadi di fissaggio del motoriduttore e agire

sui piedini rispettando la distanza di accoppiamento tra pignone e cremagliera.
© Fissare |'alstta di finecorsa di apertura con le viti senza testa (fornite).

@ Chiudere il cancello.

© Infilare I'aletta di finecorsa di chiusura sulla cremagliera fino ad attivare il micro mediante molla (finecorsa meccanico).
L) Assicurarsi che I'aletta finecorsa sia posizionata correttamente come indicato in figura @, se necessario, allentare i dadi di fissaggio del motoriduttore e agire

sui piedini rispettando la distanza di accoppiamento tra pignone e cremagliera.
O Fissare 'aletta di finecorsa di chiusura con le viti senza testa (fornite).

BRVISZ0

— O 1P
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Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa magnetici

* Solo per BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE

@ Aletta per finecorsa magnetico in chiusura
© Aletta per finecorsa magnetico in apertura

S

I TN /1l OT

—

- =t

|u I .: L ‘u' | o

Verso sinistra (Default) Verso destra
Cambiare il parametro nella funzione [Direzione apertura).

| disegni che seguono si riferiscono ai finecorsa installati con automazione a sinistra.

Aprire il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di apertura sulla cremagliera.

Il magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.

Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).
Il magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.
Fissare I'aletta di finecorsa con la vite (fornita).




Chiudere il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di chiusura sulla cremagliera.

I magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.

Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).
I magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.

Fissare |'aletta di finecorsa con la vite (fornita).

N I
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.
| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).
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Alimentazione

Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
/\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Collegamento alla rete elettrica (230/120 V AC - 50/60 Hz) Uscita alimentazione per accessori

® Cavo di fase L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

© Cavo neutro

@ Cavo diterra La somma degli assorbimenti degli accessori

connessi non deve superare i 20 W.
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Portata massima dei contatti

Accessori 10-11 24 AC/DC 20
Lampada supplementare 10SIES 24 -
Lampeggiatore 10-E 24 AC/DC 3
Spia stato automazione 10-5 24 AC/DC -




Dispositivi di segnalazione

© Lampeggiatore

Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Lampada supplementare
Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.

——1
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©

- Istruzioni originali

Pag. 20 - Manuale FA02077-IT - 05/2024 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.



- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

- Manuale FA02077-IT - 05/2024 - © CAME S.p.A.

Pag. 21

Dispositivi di comando

© Lettore per tessere
© Selettore transponder
© Selettore a tastiera

© Pulsante di STOP (contatto NC)

Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.

Se il contatto non viene utilizzato, deve essere disattivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione SOLO APRE

@ Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione APERTURA PARZIALE

@ Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione SOLO CHIUDE

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APRE-CHIUDE (passo-passo) 0 APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)

© Antenna con cavo RG58

S1GND

123347

[N




Dispositivi di sicurezza

Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX, CY, CZ e/o CK (contatti NC).
In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY, CZ e/o CK devono essere disattivati in fase di programmazione.

Fotocellule DELTA e DXR
Collegamento standard

Fotocellule DELTA e DXR
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [F5] test sicurezze.
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Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard

Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [F5] test sicurezze.
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Bordo sensibile DFWN
Collegamento con contatto resistivo 0 NC
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Coppia di bordi sensibili DFWN Coppia di bordi sensibili DFWN

Collegamento in parallelo con contatto resistivo (consigliato) Collegamento in serie con contatto resistivo o NC
2 2 2
HEEREBRH HREBEBH
R 10 TS 2 CX CY CZ CK R J 10 TS 2 CX CY CZ CK J
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

@ Tasto ESC

Il tasto ESC permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

Arrestare |'automazione

© Tasti < >

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Navigare attraverso le voci del menu

Incrementare o decrementare un valore

Chiudere o aprire I'automazione

© Tasto ENTER

Il tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Entrare nei menu
Confermare la scelta

U

Legenda icone

|'automazione ¢ in autoapprendimento.
@ Quando |'automazione € in autoapprendimento, I’AST Control ¢ disattivo.

Per evitare che I'AST Control sia disattivo, eseguire la taratura della corsa manualmente.

|'automazione ha rilevato un ostacolo durante il movimento del cancello verso destra.

|

L'automazione ha rilevato un ostacolo durante il movimento del cancello verso sinistra.

|«

L ‘automazione ha rilevato due ostacoli durante il movimento del cancello verso destra.
"|2 L0 Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

|'automazione ha rilevato due ostacoli durante il movimento del cancello verso sinistra.
2|" Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

C’e almeno un timer programmato.

E in esecuzione un timer programmato.

22 Con il timer programmato per I'apertura o per I'apertura parziale, qualsiasi comando radio dato permettera sempre I'apertura. | comandi filari
continuano a funzionare normalmente.

Messa in funzione

Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.
Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.
Dare tensione e procedere con la procedura guidata che appare a display.

Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra & sempre in apertura; attendere il completamento della manovra.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette o comportamenti
inattesi dell’impianto.
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Menu delle funzioni

Direzione apertura
Imposta la direzione di apertura del cancello.

Configurazione Direzione apertura Verso sinistra (Default)
Impostazioni motore Verso destra

Prova motore
Verifica del corretto senso di apertura del cancello.

Se i tasti non eseguono correttamente i comandi, invertire il senso di apertura del cancello.

Configurazione Prova motore |l tasto > fa chiudere il cancello
Impostazioni motore II'tasto < fa aprire il cancello
Taratura corsa

Awvia I'auto-apprendimento della corsa.

Configurazione Taratura corsa Confermi? NO
Impostazioni motore Confermi? Sl
Tipo motore

Imposta il tipo di motoriduttore installato.

Configurazione Tipo motore BKV1500
Impostazioni motore BKV2000
BKV2500

Velocita apertura

Imposta la velocita di apertura (percentuale della massima velocita).

Configurazione Velocita apertura da 40% a 100% (Default 100%)
Impostazioni corsa

Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura (percentuale della massima velocita).

Configurazione Velocita chiusura da 40% a 100% (Default 100%)
Impostazioni corsa

Velocita di rallentamento in apertura
Imposta la velocita di rallentamento in apertura (percentuale della massima velocita).

Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di apertura, il parametro viene corretto
automaticamente.

Configurazione Velocita rall apertura da 15% a 60% (50% Default)
Impostazioni corsa



Velocita di rallentamento in chiusura
Imposta la velocita di rallentamento in chiusura (percentuale della massima velocita).

Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di apertura, il parametro viene corretto
automaticamente.

Configurazione Velocita rall chiusura da 15% a 60% (50% Default)
Impostazioni corsa

Sensibilita in corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

Configurazione AST control in corsa Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Minimo

Medio

Massimo

Personalizzato

Sensibilita rallentamento
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

Configurazione AST control in rall Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Minimo

Medio

Massimo

Personalizzato

Partenza rallentata
Per impostare un rallentamento di qualche secondo dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

Configurazione Partenza rallentata Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Attivato

Punto di apertura parziale
Determina, in percentuale sulla corsa totale, il punto di apertura parziale del cancello.

Configurazione Punto ap. parziale da 10% a 100% (20% Default)
Impostazioni corsa

Punto di rallentamento in apertura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in apertura (percentuale della corsa totale).

Durante la taratura della corsa, il punto di rallentamento in apertura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.

Configurazione Punto rall apertura Da 2% a 60% (25% Default)
Impostazioni corsa

Punto di rallentamento in chiusura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in chiusura (percentuale della corsa totale).

L] Durante la taratura della corsa, il punto di rallentamento in chiusura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.

Configurazione Punto rall chiusura Da 2% a 60% (25% Default)
Impostazioni corsa
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Stop totale

Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.

Configurazione Stop totale
Sicurezze filari

Ingresso CX
Associa una funzione all'ingresso CX.

Configurazione Ingresso CX
Sicurezze filari

Ingresso CY
Associa una funzione all’ingresso CY.

Configurazione Ingresso CY
Sicurezze filari

Disattivato (Default)
Attivato

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(G2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(C3 = Stop parziale

(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(C8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante |'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(C3 = Stop parziale

C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(C8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante |'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)



Ingresso CZ
Associa una funzione all'ingresso CZ.

Configurazione Ingresso CZ
Sicurezze filari

Ingresso CK
Associa una funzione all'ingresso CK.

Configurazione Ingresso CK
Sicurezze filari

Test sicurezze

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante |'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Disattivato (Default)

(1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e chiusura.

Configurazione Test sicurezze
Sicurezze filari

Ostacolo a motore fermo

Con la funzione attiva, il cancello rimane fermo se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con: cancello chiuso, cancello aperto o dopo uno stop

totale.

Configurazione Ost. a motore fermo
Sicurezze filari

RIOED T1

Disattivato (Default)
Attivato

Disattivato (Default)
Attivato

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIOED T1
Sicurezze RIO

Disabilitata (Default)

PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di

comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante I'apertura.
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RIO ED T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIO ED T2 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di
comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante |'apertura.

RIO PH T1
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIO PH T1 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO P1 = Riapertura durante la chiusura.

P2 = Richiusura durante I'apertura.

P3 = Stop parziale.

P4 = Attesa ostacolo.

P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento.

RIO PH T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIO PH T2 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO P1 = Riapertura durante la chiusura.

P2 = Richiusura durante I'apertura.

P3 = Stop parziale.

P4 = Attesa ostacolo.

P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento.

Comando 2-7
Per I'associazione di un comando al dispositivo collegato su 2-7.

Configurazione Comando 2-7 Passo-passo (Default)
Ingressi comando Sequenziale

Azione mantenuta
Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando radio.

Configurazione Azione mantenuta Disattivato (Default)
Funzioni Attivato
Uscita B1-B2
Per la configurazione del contatto.
Configurazione Uscita B1-B2 Bistabile
Funzioni

Monostabile (Default)
|l contatto rimane chiuso da 1 a 180 secondi.



Libera ostacolo
In caso di ostacolo rilevato dal bordo sensibile o dal sensore amperometrico della scheda elettronica, avviene I'inversione di marcia per uno spazio sufficiente a liberare
I'ostacolo.

Con funzione disattivata, avviene I'inversione di marcia fino al raggiungimento del finecorsa.

Configurazione Libera ostacolo Disattivato (Default)
Funzioni Attivato

Chiusura automatica
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che € stato raggiunto il punto di finecorsa in apertura.

La funzione non si attiva nel caso in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

Configurazione Ch. Automatica Disattivato (Default)
Tempi Da 1 a 180 secondi

Chiusura automatica dopo apertura parziale
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, dopo che € stato eseguito un comando di apertura parziale.

La funzione non si attiva nel caso in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

Non disattivare la funzione [Ch. automatica].

Configurazione Ch. auto. parziale Disattivato
Tempi Da 1 a 180 secondi (10 secondi Default)

Spia cancello aperto
Segnala lo stato del cancello.

Configurazione Spia cancello aperto Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando il cancello € in movimento o aperto.
Gestione lampade Spia lampeggiante - La spia lampeggia quando il cancello € in movimento e rimane accesa
quando il cancello & aperto.
Lampeggio ritmico - Il segnale consiste in 3 + 3 lampeggi, ogni ora, per segnalare il
raggiungimento del numero di manovre per la manutenzione.

Lampada E3
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita.
Configurazione Lampada E3 Disattivato (Default)
Gestione lampade Lampada ciclo
La lampada rimane spenta se non viene impostato un tempo di chiusura
automatica.

Lampada di cortesia

La lampada rimane accesa per il tempo impostato con la funzione [Tempo cortesia].

Tempo cortesia
Imposta il tempo di accensione del dispositivo di illuminazione.

Configurazione Tempo cortesia da 60 a 180 secondi (60 secondi Default)
Gestione lampade
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Tempo prelampeggio
Imposta il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.

Configurazione Tempo prelampeggio Disattivato (Default)
Gestione lampade Da 1 a 10 secondi
RSE1

Configura la funzione che deve svolgere la scheda innestata sul connettore RSE1.

Se sul connettore RSE_1 & presente una scheda RSE configurata per il collegamento abbinato, utilizzare il connettore RSE_2 per la connessione remota (CRP). In

questo caso, viene esclusa la possibilita di collegare CAME KEY.

Configurazione RSE1 CRP (Default)
Comunicazione RSE Abbinato
Disattivato
Indirizzo CRP

Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica. La funzione & necessaria nel caso c¢i siano pili automazioni connesse mediante CRP.

Configurazione Indirizzo CRP da1a254
Comunicazione RSE

Velocita RSE1
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE1.
Configurazione Velocita RSE1 1200 bps
Comunicazione RSE 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Velocita RSE2
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE2.
Configurazione Velocita RSE2 1200 bps
Comunicazione RSE 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
Configurazione Salvataggio dati
Memoria esterna



Lettura dati

Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Configurazione Lettura dati
Memoria esterna

Procedura guidata

E possibile utilizzare la procedura guidata di configurazione dellimpianto.

Configurazione Procedura guidata

Nuovo Utente

Tipo impianto

Direzione apertura

Ingresso CX

Ingresso CY

Ingresso CZ

Ingresso CK

AST Control in corsa

AST Control in Rallentamento
Inserisci utenti

Taratura corsa

Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 - R800)

devono essere innestate nei connettori.

Gestione utenti Nuovo Utente

Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

Gestione utenti Rimuovi utente

Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

Gestione utenti Rimuovi tutti

Passo passo
Sequenziale
Apre

Apertura parziale
Uscita B1-B2

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.
Premere ENTER per confermare.

Inviare il codice dal dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.

Nr: 1> 250

In alternativa e possibile azionare il dispositivo di comando associato all'utente che si vuole
rimuovere.

Premere ENTER per confermare.

Appare la scritta CLr a confermare la cancellazione.

Confermi? NO
Confermi? S

Confermi? NO
Confermi? S
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Decodifica radio

Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

(R} Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con codifica radio diversa precedentemente

memorizzati, verranno cancellati.

Gestione utenti Decodifica radio

Tipo sensore
Imposta il tipo di dispositivo di comando.

Gestione utenti Tipo sensore

Self-Learning Rolling

Tutte le decodifiche
Rolling code
TW Key block

Confermi? NO
Confermi? Sl

Tastiera
Transponder

Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore utilizzandone uno gia esistente senza sequire la procedura di inserimento [Nuovo Utente].

Gestione utenti Self-Learning Rolling

Cambio modalita
Cambia la funzione assegnata ad un determinato utente.

Gestione utenti Cambio modalita

Versione FW
Visualizza il numero della versione firmware e GUI installate.

Informazioni Versione FW

Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione.

Manovre totali = Manovre effettuate dal momento dell'installazione.

Manovre parziali = Manovre effettuate dopo I'ultimo [Reset manutenzione].

Informazioni Conteggi manovre

Disattivato (Default)
Attivato

Selezionare |'utente di cui si vuole modificare il comando.

E possibile selezionare |'utente senza usare le frecce, inviando un comando dal
dispositivo associato all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Scegliere il comando da associare all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Confermi? No
Confermi? Si

FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (grafica)

Manovre totali
Manovre parziali



Setta manutenzione

Permette di impostare il numero di manovre che pud eseguire I'automazione, prima che venga generato un segnale che avvisa della necessita di effettuare la manutenzione.

Il segnale consiste nel lampeggio ritmico 3 + 3 volte, ogni ora, della spia [Apre].

Informazioni Setta manutenzione Disattivato (Default)
da 1X100 a 250X100

Reset manutenzione
Azzera il conteggio del numero delle manovre parziali.

Informazioni Reset manutenzione Confermi? NO
Confermi? S

Reset parametri

Ripristina le impostazioni di fabbrica ad esclusione delle funzioni: [Decodifica radio], [Tipo motore] e le impostazioni relative alla taratura della corsa.

Informazioni Reset parametri Confermi? NO
Confermi? S

Lista errori
Visualizza gli ultimi 8 errori rilevati. La lista errori puo essere cancellata.

Informazioni Lista errori Usare le frecce per scorrere la lista.
Per cancellare la lista errori selezionare [Cancella errori]
Premere ENTER per confermare.

Confermi? NO

Confermi? S
Mostra orologio
Abilita la visualizzazione dell'orologio sul display.
Gestione timer Mostra orologio
Imposta orologio
Permette di impostare data e ora.
Gestione timer Imposta orologio Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per inserire i valori desiderati.
DST automatico
Abilita I'impostazione automatica dell'ora legale.
Gestione timer DST automatico Disattivato (Default)
Attivato
Formato ora
Permette di scegliere il formato di visualizzazione dell'orologio.
Gestione timer Formato ora 24 ore
12 ore (AM/PM)
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Crea nuovo timer

Permette di temporizzare una o piu tipologie di attivazioni a scelta tra quelle disponibili.

Gestione timer Crea nuovo timer

Rimuovi timer
Rimuove una delle temporizzazioni salvate.

Gestione timer Rimuovi timer

Comandi

Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.
Apertura / Apertura parziale/Uscita B1-B2
Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per impostare I'ora di inizio e I'ora di fine dell'attivazione della funzione.
Orario inizio / Orario fine
Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per impostare i giorni di attivazione della funzione.
Seleziona giorni / Tutta settimana
Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per scegliere la temporizzazione che si desidera rimuovere.
0 = [Apertura]

P = [Apertura parziale]

B = [Uscita B1-B2]

Premere ENTER per confermare.

Permette di far eseguire alcuni comandi al cancello senza I'ausilio di dispositivi di comando.

Comandi

Lingua
Imposta la lingua del display.

Lingua

Abilita password

Apertura
Apertura parziale
Chiusura

Stop

Usare le frecce per selezionare il comando che si vuole eseguire.
Premere ENTER per confermare.

[taliano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

Permette di impostare una password di 4 cifre. La password sara richiesta a chiunque voglia accedere al menu principale.

Password Abilita password

Smarrimento password

Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.

In caso di smarrimento della password, eseguire le operazioni di seguito descritte.

Togliere I'alimentazione alla scheda elettronica.

Tenendo premuti i tasti < >, ridare tensione alla scheda elettronica.

Continuare a tenere premuti i tasti < > fino a quando appare a display [Reset fabbrica].

Selezionare [Confermi? Sl].
Premere ENTER per confermare.

Ripristinando la scheda elettronica, vengono cancellati tutti gli utenti memorizzati, le temporizzazioni impostate e le operazioni di taratura.



Rimuovi password
Rimuove la password che protegge I'accesso al menu principale.

Password Rimuovi password Confermi? NO
Confermi? Sl

Cambia password
Permette di cambiare la password di 4 cifre che protegge I'accesso al menu principale.

Password Cambia password Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.

Menu F
Abilita la vista del menu funzioni F.

Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto in una scheda MEMORY ROLL.

| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un‘altra scheda elettronica per configurare allo stesso modo un altro impianto.
/\ Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.

@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elettronica.

© Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

© Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.

Le funzioni vengono visualizzate solo quando viene inserita una scheda MEMORY ROLL

- Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

- Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati, rimuovere la scheda MEMORY ROLL.
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MESSAGGI DI ERRORE

E2
E3
E4
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15
E16
E17

E18

Errore taratura

Errore segnale encoder non rilevato

Errore di test servizi fallito

Malfunzionamento sul controllo del motore

Errore tempo di lavoro

Errore sportello sblocco aperto

Ostacolo rilevato durante la chiusura

Ostacolo rilevato durante I'apertura

Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
Tensione di alimentazione del motore mancante o non sufficiente
Errore su ingressi finecorsa o finecorsa entrambi aperti

Errore comunicazione seriale

Errore trasmettitore non compatibile

Errore sportello aperto del motore SLAVE

Errore sistema wireless non comunica

Errore sistema wireless non configurato



OPERAZIONI FINALI

Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare |'entrata di insetti e la formazione di umidita.

FUNZIONAMENTO ABBINATO

Comando unico di due automazioni collegate.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche, utilizzando il connettore RSE_1.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

| dispositivi e gli accessori vanno collegati sulla scheda elettronica che verra impostata come MASTER.
Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.

| I—

/I

Cx CYy CZ CK

™ |1

UTP CAT 5

Programmazione

Tutte le operazioni di programmazione di seguito descritte vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Selezionare il tipo di impianto [Abbinato] durante la procedura guidata o configurare la porta RSE_1 in [Abbinato].

[E1J Dopo la programmazione dell'automazione MASTER in [Abbinato], la seconda automazione diventa automaticamente SLAVE.

Memorizzazione degli utenti

Tutte le operazioni di memorizzazione degli utenti vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
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Modalita di funzionamento

@ Comando APERTURA PARZIALE
© Comando PASSO-PASSO o SOLO APRE

o [0 [IOOIIS,

MASTER SLAVE

| [

e | il '--DDDUDUH%E%

==l | Rk
MASTER SLAVE

20 m - 1500 kg 250000 - -

20 m - 2000 kg - 250000 -

20 m - 2500 kg - - 250000

Installazione in zona ventosa -15% -15% -15%

Le percentuali indicano di quanto si debba ridurre il numero di cicli in relazione al tipo e numero di accessori installati.
/N Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere I'alimentazione al dispositivo.
N\ Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di manutenzione.

/\ Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, & opportuno togliere I'alimentazione e,
al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di installazione del prodotto.
Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

Ogni 10.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.

Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con anta libera. L'anta non deve trovare impedimenti.
Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Controllare e pulire la guida di scorrimento e la cremagliera.



CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso - Italy
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for any
damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. ® This product is defined by the Machinery Directive (2006/42/EC)
as partly completed machinery. e Partly completed machinery means an assembly which is almost machinery but which cannot
in itself perform a specific application. e Partly completed machinery is only intended to be incorporated into or assembled with
other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby forming machinery to which the Machinery Directive
(2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would also void the warranty.
e All operations indicated in this manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance
with the regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice,
in compliance with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. e Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Do not install on slopes i.e. any
surfaces that are not perfectly level. ® Do not install the operator on surfaces that could yield and bend. If necessary, add suitable
reinforcements to the anchoring points. ® Make sure that no direct jets of water can wet the product at the installation site
(sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set up a suitable dual-pole cut-off device along the power supply that is
compliant with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category Ill surcharge conditions.
e Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised personnel from entering, especially minors. e In case of manual
handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual handling, use proper hoisting equipment in safe
conditions. e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to persons loitering within the operating range of the
operator. ® The electrical cables must pass through special pipes, ducts and cable glands in order to guarantee adequate protection
against mechanical damage. ® The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor
and transformer). e Before installation, check that the guided part is in good mechanical condition, and that it opens and closes
correctly. ® The product cannot be used to automate any guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled
when the pedestrian gate is secured. ® Make sure that nobody can become trapped between the guided and fixed parts, when the
guided part is set in motion. e Use additional protection to prevent your fingers from being crushed between the pinion and rack. e
All fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the guided part to be directly visible, but far away
from moving parts. In the case of a hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the ground and
must not be accessible to the public. e If not already present, apply a permanent tag that describes how to use the manual release
mechanism close to it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety and protection devices and the
manual release are working properly. ® Before handing over to the final user, check that the system complies with the harmonised
standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/EC). ® Any residual risks must be indicated clearly
with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID plate in a visible place when the
installation is complete. @ If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced by the manufacturer or by an
authorised technical support service, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep this manual inside the technical
folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system. e Make sure to hand over to the end user
all the operating manuals of the products that make up the final machinery. ® The product, in its original packaging supplied by
the manufacturer, must only be transported in a closed environment (railway carriage, containers, closed vehicles). ® If the product
malfunctions, stop using it and contact customer services at https://www.came.com/global/en/contact-us or via the telephone
number on the website. ® The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If necessary,
contact us at https://www.came.com/global/en/contact-us. ® The general conditions of sale are given in the official CAME price
lists.



Main points of danger for people

DISMANTLING AND DISPOSAL

W~=" CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN IS0 14001 standard to ensure
that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and
market strategies. Please follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

Itis always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.
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PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.
/\ This symbol shows which parts describe safety issues.
&= This symbol shows what to tell users.

LI The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.
Description

801MS-0300

BKV15AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement and obstruction-
detecting device for sliding gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0310

BKV20AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement and obstruction-
detecting device for sliding gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0320

BKV25AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement/obstruction-
detection device and module 6 pinion for sliding gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0330

BKV15RGS - High performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement
and obstruction-detecting device for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0340

BKV20RGS - High performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement
and obstruction-detecting device for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0350

BKV15AGE - Plus operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, magnetic limit switches
and clock accessory included for sliding gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0360

BKV20AGE - Plus operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, magnetic limit switches
and clock accessory included for sliding gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0370

BKV25AGE - Plus operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, module 6 pinion, magnetic
limit switches and clock accessory included for sliding gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0301

BKV15ALS - High-performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement
and obstruction-detecting device for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

801MS-0311
BKV20ALS - High-performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement
and obstruction-detecting device for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

801MS-0321
BKV25ALS - High-performance operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement
and obstruction-detecting device, and module 6 pinion for gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

Intended use

Solution for large sliding gates.
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.



Description of parts

Operator

© Cover

© Board protection cover

© Control board

© Board-holder support

© Gearmotor

© Mechanical limit switch

@ Anchoring plate

© Housing for two emergency batteries
© Housing for thermostat with cartridge
@ Housing for the RGSM001 module
@® Housing for the 806SA-0090 card

* Only for BKV15AGE, BKV20AGE and BKV25AGE
** Only for BKV25AGS, BKV25ALS, BKV25RGS

*[EL] Magnetic limit switches are an alternative to mechanical limit switches.

@® Housing for the RGP1 module
® Release lever

@ Mechanical limit-switch tabs
® Fixtures and fittings

® Housing for UR042 module
® Holes for the electrical cables
® Housing for SMA module

® Magnetic limit switch*

@ Magnetic limit-switch tabs*
@ Clock card (806SA-0120)*
@ Long mechanical limit-switch tabs **
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Control board

L] The functions on the input and output contacts, the time settings and user management are set and viewed on the display.

LD All connections are protected by quick fuses.

/\ For the system to work properly, before fitting any plug-in card, DISCONNECT THE MAIN POWER SUPPLY and remove any batteries.

/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

© Terminal board for connecting the gearmotor

© Terminal board for connecting the encoder

© Terminal board for connecting the RGP1 module or 8065A-0090 card
@ Programming buttons

© RSE card connector

@ Connector for CAME KEY

@ Connector for plug-in radio frequency card (AF)

© Terminal board for connecting the antenna

© Terminal board for connecting the safety devices

@ Terminal board for connecting the paired function or the CRP
® Terminal board for connecting control devices

® Terminal board for connecting the keypad selector

® Terminal board for connecting the transponder selector switch

@
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L] Remove the card cover before inserting the cards into the connectors.

@ Terminal board for connecting the signalling devices
@® Terminal board for B1-B2 output

@ Connector for the R700 or R800 decoding card
® Connector for the RIOCN8WS module

@® Connector for the clock card (806SA-0120)

@® Terminal board for limit-switch micro-switches
& Accessories fuse

€9 Control board fuse

@ Terminal board for connecting the transformer
& Memory Roll card connector

@ Display

€D Line fuse

& Power supply terminal board




Size
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260
Usage limitations
Maximum gate-leaf length (m) 20 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 1500 2000 2500 1500
Maximum gate-leaf length (m) 20 20 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Technical data

Power supply (V - 50/60 Hz)
Motor power supply (V)
Standby consumption (W)
Power (W)

Current draw (A)

Maximum current draw (A)
Colour

Thrust (N)

Maximum thrust (N)
Maximum operating speed (m/min)
Operating time (s)
Cycles/hour

Pinion module
Reduction ratio
Protection rating (IP)
Weight (kg)

Average life (cycles)™

230 AC
36 DC
14
200
8
20
RAL 7024
800
1200
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

230 AC
36 DC
14
250
9
20
RAL 7024
900
1350
12
180

CONTINUOUS
OPERATION

250000

230 AC
36 DC
14
300
10
20
RAL 7024
1000
1500
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

120 AC
36 DC
14
200
8
20
RAL 7024
800
1200
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

120 AC
36 DC
14
250
9
20
RAL 7024
900
1350
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.
(**) The average product life is a purely indicative estimate. It applies to compliant usage, installation and maintenance conditions. It is also influenced by other
factors, such as climatic and environmental conditions.

Power supply (V - 50/60 Hz)
Motor power supply (V)
Standby consumption (W)
Power (W)

Current draw (A)

Maximum current draw (A)
Colour

Thrust (N)

Maximum thrust (N)
Maximum operating speed (m/min)
Operating time (S)
Cycles/hour

Pinion module
Reduction ratio
Protection rating (IP)
Weight (kg)

Average life (cycles)™

230 AC
36 DC
14
200
8
20
RAL 7024
800
1200
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

230 AC 230 AC
36 DC 36 DC
14 14
250 300
9 10
20 20
RAL 7024 RAL 7024
900 1000
1350 1500
12 12
180 180
CONTINUOUS CONTINUOUS
OPERATION OPERATION
4 6
40 40
54 54
21 21
250000 250000

230 AC
36 DC
14
200
8
20
RAL 7040
800
1200
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

230 AC
36 DC
14
250
9
20
RAL 7040
900
1350
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

230 AC
36 DC
14
300
10
20
RAL 7040
1000
1500
12
180
CONTINUOUS
OPERATION

250000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.
(**) The average product life is a purely indicative estimate. It applies to compliant usage, installation and maintenance conditions. It is also influenced by other
factors, such as climatic and environmental conditions.

Fuse table

Line fuse 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Control-hoard fuse 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mA F 630 mA F
Accessory fuse 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Line fuse 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Control-hoard fuse 630 mAF 630 mA F 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mAF
Accessory fuse 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Cable types and minimum thicknesses

Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm2 3G x 2.5 mm2
24\l AG/DC flashing beacon 2 x1 mm2 2 X1 mm2
TX Photocells 2x 0.5 mm2 2x 0.5 mm2
RX photocells 4 x0.5 mm2 4 x0.5 mm2
Command and control devices *n0. x 0.5 mm2 *n0. x 0.5 mm2

* no. = see product assembly instructions.
Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when indoors, use HO5VV-F cables compliant with 60227 IEC 53
(IEC). For power supplies up to 48 V, use FROR 20-22 Il cables compliant with standard EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).
For paired connection and CRP, use UTP CAT5 cable (up to 1,000 m).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in
line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.
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INSTALLATION

I The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is installed. It is
up to the installer to find the most suitable solution.

I The drawings show an operator fitted on the left.
Preliminary operations

Dig a hole for the foundation frame.
Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

Use @ 40 mm corrugated tubes to connect the gearmotor to the accessories.

EX The number of tubes depends on the type of system and the accessories that are going to be fitted.

Laying the anchoring plate

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate.
Insert the foundation frame into the dug hole.

L The foundation frame must protrude by 50 mm, above ground level.
Fit an iron cage in the foundation frame to reinforce the concrete.




Insert the screws supplied in the anchoring plate.
Lock the screws in place with the nuts supplied.
Remove the pre-shaped clamps using a screwdriver.
Fit the anchoring plate in the iron cage.

EL The tubes must pass through the existing holes.

Position the anchoring plate, taking note of the measurements shown in the drawing.
If the gate does not have a rack, proceed with the installation.

See the section “FASTENING THE RACK”.
Cast cement into the foundation frame.

[ The plate must be perfectly level and the screw threads completely above surface.

Wait at least 24 hours for the cement to dry.

Remove the foundation frame.
Fill the hole with soil around the concrete block.
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Remove the nuts from the screws.

Insert the electrical cables into the tubes until they protrude by about 600 mm.

Setting up the operator

Place the operator on top of the anchoring plate.
[ The electrical cables must pass under the operator foundation frame

Remove the operator cover.
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Make a hole in the cable gland.
Thread the cables through the cable gland.
Lift the operator by 5-10 mm from the plate by adjusting the threaded feet, to allow for any adjustments that may need to be made between the rack and pinion.

_ =

~

Fastening the rack

@ Release the operator.
© Rest the rack on the pinion.
© Weld or fasten the rack to the gate along its entire length.

To assemble the rack modules, use an extra piece and rest it under the joint, then fasten it in place using two clamps.
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Adjust the pinion-rack coupling distance using the threaded feet (vertical adjustment) and the holes (horizontal adjustment).

Adjusting the pinion-rack coupling
The weight of the gate must not bear down upon the operator.

Open and close the gate manually.

7\ —
.@~ g
N7 N~/

Fasten the operator to the anchoring plate using stoppers and nuts.

Only fasten the operator after adjusting the pinion-rack coupling.

Fastening the operator in place
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Determining the travel end points with mechanical limit switches

@ Open the gate.
© Insert the opening limit-switch tab in the rack until it activates the micro switch via the spring (mechanical limit switch).

Ensure the limit-switch tab is correctly positioned as shown in figure @. If necessary, loosen the fixing nuts on the gearmotor and adjust the feet, observing the
coupling distance between the rack and pinion.

© Fasten the opening limit-switch tab using the grub screws supplied.

BKV25
||
20
BKV15/20
€41 0 N
i 1
i sl

O Close the gate.
© Insert the closing limit-switch tab in the rack until it activates the micro switch via the spring (mechanical limit switch).

Ensure the limit-switch tab is correctly positioned as shown in figure @. If necessary, loosen the fixing nuts on the gearmotor and adjust the feet, observing the
coupling distance between the rack and pinion.

@ Fasten the closing limit-switch tab using the grub screws supplied.

BRVISZ0

- O P
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Establishing the travel end points with magnetic limit switches

* Only for BKV15AGE, BKV20AGE and BKV25AGE

@ Magnetic limit-switch tab during closing
® Magnetic limit-switch tab during opening

S

Hgm,ﬂ\/fﬂLS

Iu . fo lk F\. ./ ul

To the left (Default) To the right
Edit the parameter for the function [Opening direction].

The figures below show the limit switch installed with the operator on the left.

Open the gate.
Insert the magnetic opening limit-switch tab on the rack.

The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.
EL The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.
Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).




Close the gate.
Insert the magnetic closing limit-switch tab on the rack.

LI The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.
The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.
Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).

Page 18 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 19 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.
The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).
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Power supply

Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.
/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

Connecting to the mains (230/120 V AC - 50/60 Hz) Power supply output for accessories

® Phase The output normally delivers 24 V AC.

© Neutral

@ Earth The sum of the power draw for the connected

accessories must not exceed 20 W.

2 L et b LI
’BW - STGND A BG

B A
[&

| S[EEE[E EEEIEEE
|~ 1011 EE35
e
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— 11—

Maximum capacity of contacts

Accessories 10-11 24 AC/DC 20
Additional light 10-E3 24 -
Flashing beacon 10-E 24 AC/DC 3
Operator status warning light 10-5 24 AC/DC -




Signalling devices

© Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.

——1

HHEEH

1011EE3.5
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©
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Page 21

Command and control devices

© Card reader
© Transponder selector switch
© Keypad selector

© STOP button (NC contact)
Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.

If the contact is not used, it must be deactivated during programming.
© Control device (NO contact)
OPEN ONLY function

O Control device (NO contact)
PARTIAL OPENING function

@ Control device (NO contact)
CLOSE ONLY function

© Control device (NO contact)
OPEN-CLOSE (step-by-step) or OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential) function

© Antenna with RG58 cable

S1GND|| (A B 123347

riinig iy [N




Safety devices
Connect the safety devices to the CX, CY CZ and/or CK inputs (NG contacts).

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
If contacts CX, CY, CZ and/or CK are not used, they must be deactivated during programming.

DELTA and DXR photocells DELTA and DXR photocells
Standard connection Connection with safety test
See function [F5] Safety devices test.

HHHREEA HHHHHHH

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK
=== ==

_____________

| _ H

10 11 NO C NG 10 11 N0 C NC

FHERH RX HHEH RX

DIR / DELTA-S photocells DIR / DELTA-S photocells
Standard connection Connection with safety test
See function [F5] Safety devices test.

HHRBNBEH

10 TS 2 CX CY CZ CK

10 2 TX C NC

HHHEH RX

DFWN sensitive edge
Connection with resistive or NC contact

BARARAE]

10 TS 2 CX GY GZ CK 3

C NO NC

R~
DFWN
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Pair of sensitive edges DFWN Pair of sensitive edges DFWN

Connected in parallel with resistive contact (recommended) Connected in series with resistive or NC contact
2 2 2
HEEREBRH HREBEBH
b 10 TS 2 CX CY CZ CK o b 10 TS 2 CX CY CZ CK b
N i P . — .
i - i N )
C NO NC C NO NC C NONC C NONC
) [ DEE ~ ) [E HEE p~
b DFWN DFWN b DFWN DFWN
~_ ~—




PROGRAMMING

Programming button functions

@ ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

(o back to the previous screen

Stop the operator

© < > huttons

The < > buttons are used to perform the operations described below.
Navigate the menu

Increase or decrease values

Open or close the operator

© ENTER button

The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus
Confirm choice

U

Icon key

The operator is in self-learning mode.
@ When the operator is in self-learning mode, AST Control is disabled.

o prevent the AST Control from being disabled, calibrate travel manually.

The operator detected an obstruction when the gate was moving to the right.

|

|<_ The operator detected an obstruction when the gate was moving to the left.

The operator detected two obstructions when the gate was moving to the right.
"|2 When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the display.

The operator detected two obstructions when the gate was moving to the left.
2|" When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the display.

There is at least one programmed timer.

A programmed timer is running.

22 With the timer programmed for opening or partial opening, any given radio command will always allow opening. The wired commands continue to
operate normally.

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.
Make sure that there are no obstacles in the way.
Connect the device to the power supply and follow the wizard that appears on the display.

L After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be completed.
Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the system.

Page 24 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 25 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Functions menu

Opening direction
Set the gate opening direction.

Configuration Opening direction To the left (Default)
Motor settings To the right
Motor test

Check the gate opens in the right direction.

If the buttons do not execute the commands correctly, invert the gate opening direction.

Configuration Motor test The > button closes the gate
Motor settings The < button opens the gate

Travel calibration
Start the travel self-learning.

Configuration Travel calibration Confirm? NO
Motor settings Confirm? YES
Motor type
Set the type of gearmotor installed.
Configuration Motor type BKV1500
Motor settings BKV2000
BKV2500
Opening speed

Set the opening speed (percentage of maximum speed).

Configuration Opening speed 40% to 100% (Default 100%)
Gate travel settings

Closing speed
Set the closing speed (percentage of maximum speed).

Configuration Closing speed 40% to 100% (Default 100%)
Gate travel settings

Opening slowdown speed
Set the slowdown speed during opening (as a percentage of the maximum speed).

If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the opening speed by mistake, the parameter is automatically corrected.

Configuration Opening slowdown speed 15% to 60% (Default 50%)
Gate travel settings



Closing slowdown speed
Set the slowdown speed during closing (as a percentage of the maximum speed).

If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the opening speed by mistake, the parameter is automatically corrected.

Configuration Closing slowdown speed 15% t0 60% (Default 50%)
Gate travel settings

Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.

Configuration Travel AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum
Average
Maximum
Customised

Slowdown sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown.

Configuration Slowdown AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum
Average
Maximum
Customised
Soft start
Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.
Configuration Soft start Deactivated (Default)
Gate travel settings On

Partial opening point
Determine the gate partial opening point, as a percentage of total travel.

Configuration Part. open point 10% to 100% (20% Default)
Gate travel settings

Opening slowdown point
Set the opening slowdown start point, as a percentage of total travel.

During travel calibration, the opening slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.

Configuration Opening slowdown point 2% 10 60% (Default 25%)
Gate travel settings

Closing slowdown point
Set the closing slowdown start point, as a percentage of total travel.

During travel calibration, the closing slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.

Configuration Closing slowdown point 2% t0 60% (Default 25%)
Gate travel settings

Page 26 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 27 - Manual FA02077-EN - 05/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Total stop

Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.

Configuration
Wired safety devices

CX input
Associate a function with the CX input.

Configuration
Wired safety devices

CY input
Associate a function with the CY input.

Configuration
Wired safety devices

Total stop

CX input

CY input

Deactivated (Default)
On

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(C2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been removed,
even if the gate is not in mation

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been removed,
even if the gate is not in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)



CZ input
Associate a function with the CZ input.

Configuration CZ input
Wired safety devices

CK input
Associate a function with the CK input.

Configuration CK input
Wired safety devices

Safety devices test

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(3 = Partial stop

(4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been removed,
even if the gate is not in mation

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been removed,
even if the gate is not in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)

Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

Configuration Safety devices test

Wired safety devices

Obstacle with motor stopped

Deactivated (Default)
On

With the function active, the gate remains idle if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the gate is closed, open or after a complete stop.

Configuration Obst. with motor stopped

Wired safety devices

RIO ED T1

Associate one of the available functions with a wireless safety device.

Configuration RIOED T1
RIO safety devices

Deactivated (Default)
On

Disabled (Default)

PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume
movement.

P7 = Reopen while closing.

P8 = Reclose while opening.
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RIO ED T2

Associate one of the available functions with a wireless safety device.

Configuration RIO ED T2
RIO safety devices

RIOPHT1

Associate one of the available functions with a wireless safety device.
Configuration RIO PH T1
RIO safety devices

RIO PH T2

Associate one of the available functions with a wireless safety device.
Configuration RIO PH T2
RIO safety devices

Command 2-7

Associate a command with the device connected to 2-7.

Configuration Command 2-7

Command inputs

Hold-to-run

Disabled (Default)

PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume
movement.

P7 = Reopen while closing.

P8 = Reclose while opening.

Disabled (Default)

P1 = Reopen while closing.

P2 = Reclose while opening.

P3 = Partial stop.

P4 = Obstacle standby.

P13 = Reopening during closure with immediate stop once the obstacle has been removed,
even with the gate not in motion.

Disabled (Default)

P1 = Reopen while closing.

P2 = Reclose while opening.

P3 = Partial stop.

P4 = Obstacle standby.

P13 = Reopening during closure with immediate stop once the obstacle has been removed,
even with the gate not in mation.

Step-by-step (Default)
Sequential

With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.

L when the function is active, it excludes all other radio control devices.

Configuration Hold-to-run

Functions

B1-B2 output
Configure the contact.

Configuration
Functions

B1-B2 output

Deactivated (Default)
On

Bistable

Monostable (Default)
The contact remains closed for 1 to 180 seconds.



Removing obstacles
If an obstacle is detected by the sensitive edge or by the amperometric sensor on the electronic board, movement is inverted to create a space sufficient to clear the
obstacle.

If this function is deactivated, the motion is inverted until the limit-switch is reached.

Configuration Removing obstacles Deactivated (Default)
Functions On

Automatic closure
Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

Configuration Automatic close Deactivated (Default)
Times From 1 to 180 seconds

Automatic closing after partial opening
Set the time before automatic closure is activated, after a partial opening command has been performed.

[ The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

Do not deactivate the function [Automatic close].

Configuration Automatic partial close Off
Times 1 to 180 seconds (Default 10 seconds)

Gate-open warning light
It signals the gate status.

Configuration Gate-open warning light Warning light on (Default) - The warning light stays on when the gate is moving or open.
Manage lights Warning light flashing - The warning light flashes when the gate is moving and it stays on
when the gate is open.
Rhythmic flashing - Every hour, 3 + 3 flashes signal that the number of operations for
maintenance has been reached.

Light E3

Choose the operating mode of the lighting device connected to the output.
Configuration Light E3 Deactivated (Default)
Manage lights Cycle lamp

The light remains off if an automatic closing time is not set.
Courtesy light
The light remains on for the time set under the function [Courtesy time].

Courtesy time
Set the lighting device operation time.

Configuration Courtesy time 60 to 180 seconds (Default 60 seconds)
Manage lights
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Pre-flashing time
Set the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

Configuration Pre-flashing time
Manage lights

RSE1

Deactivated (Default)
110 10 seconds

Configure the function to be performed by the card inserted in the RSE1 connector.

If an RSE card — configured for paired connections — is plugged into the RSE_1 connector, use the RSE_2 connector for remote connection (CRP). In this case, a

CAME KEY cannot be connected.

Configuration RSE1
RSE communication

CRP address

CRP (Default)
Paired
Off

Assign a unique identification code (CRP address) to the control board. It is used where there are multiple operators connected via CRP.

Configuration CRP address
RSE communication

RSE1 speed

Set the remote connection system communication speed on the RSE1 port.

Configuration RSE1 speed
RSE communication

RSE2 speed

Set the remote connection system communication speed on the RSE2 port.

Configuration RSE2 speed
RSE communication

Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration Save data
External memory

110254

1200 bps

2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps

1200 bps

2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps



Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration Read data
External memory

Guided procedure (Wizard)
You can use the system configuration wizard.

Configuration Guided procedure (Wizard) Type of system
Opening direction
CXinput
CY input
CZ input
CK input
Travel AST Control
Slowdown AST Control
Add users
Travel calibration

New user
Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the control devices (AF - R700 - R800) must be
inserted into the connectors.

User management New user Step-by-step
Sequential
Open
Partial opening
B1-B2 output

Choose the function to be assigned to the user.
Press ENTER to confirm.

Send the code from the control device.

Repeat the procedure to add other users.

Remove user
Remove one of the registered users.

User management Remove user Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.
No. 1 > 250
Alternatively, the control device associated with the user you want to remove can be
activated.
Press ENTER to confirm.
“CLr" will appear to confirm deletion.

Confirm? NO
Confirm? YES

Remove all
Remove all registered users.

User management Remove all Confirm? NO
Confirm? YES
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Radio decoding
Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

£ i you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with a different type of radio coding saved previously
will be deleted.

User management Radio decoding All decodings
Rolling code
TW Key block
Confirm? NO
Confirm? YES
Sensor type
Set the type of control device.
User management Sensor type Keypad
Transponder

Self-Learning Rolling
Save a new transmitter using an existing one without following the add new user procedure [New User].

User management Self-Learning Rolling Deactivated (Default)
On

Change mode
Change the function assigned to a specific user.

User management Change mode Select the user for whom you want to change the command.

£ You can select a user without using the arrows, by sending a command from the
device associated with the user.

Press ENTER to confirm.
Choose the command to associate with the user.
Press ENTER to confirm.
Confirm? No
Confirm? Yes

FW version

Display the firmware version number and the GUI installed.

Information FW version FW x.x.xx (firmware)

GUI x.x (graphics)

Manoeuvre counter
View the number of operator manoeuvres.

Total manoeuvres = Manoeuvres carried out since installation.

Partial manoeuvres = Manoeuvres carried out after the last one [Maintenance reset].

Information Manoeuvre counter Total manoeuvres
Partial manoeuvres



Set up maintenance

Set the number of manoeuvres the operator can perform before a maintenance warning signal is generated. During a maintenance warning signal, the warning light flashes

rhythmically 3 + 3 times [Open].

Information Set up maintenance

Maintenance reset
Reset the number of partial manoeuvres.

Information Maintenance reset

Parameter reset

Deactivated (Default)
1X100 to 250X100

Confirm? NO
Confirm? YES

Restore factory settings except for the functions: [Radio decoding], [Motor type] and the settings related to travel calibration.

Information Parameter reset

Errors list
View the last 8 errors detected. The error list can be deleted.

Information Errors list

Show clock
Enable the clock on the display.

Timer management Show clock
Set the clock

Set the date and time.

Timer management Set the clock
Automatic DST

Enable automatic daylight saving time setting.

Timer management Automatic DST
Time format

Choose the clock display format.

Timer management Time format

Confirm? NO
Confirm? YES

Use the arrows to scroll through the list.
To cancel the error list, select [Delete errors]
Press ENTER to confirm.

Confirm? NO
Confirm? YES

Use the arrows and the Enter button to enter the desired values.

Deactivated (Default)
On

24-hour
12-hour
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Create new timer
Time one or more types of activation chosen from those available.

Timer management Create new timer Use the arrows to choose the desired function.
Open / Partial opening / Output B1-B2
Press ENTER to confirm.

Use the arrows to set the start and end time of the function activation.
Start time / end time
Press ENTER to confirm.

Use the arrows to set the function activation days.
Select days / Whole week
Press ENTER to confirm.

Remove timer
Removes one of the saved timings.

Timer management Remove timer Use the arrows to choose the timing to be removed.
0 = [Opening]
P = [Partial opening]
B = [Output B1-B2]
Press ENTER to confirm.

Commands
Run certain gate commands without the control devices.

Commands Open
Partial opening
Close
Stop

Use the arrows to select the command to be executed.
Press ENTER to confirm.

Language
Set the display language.

Language [taliano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

Enable password
Set a 4-digit password. The password will be requested to anyone who wants to access the main menu.

Password Enable password Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.
Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.

Forgotten password

If you forget your password, follow the procedure below.

Disconnect the control board from the power supply.

Press and hold the < and > buttons, then reconnect the control board to the power supply.
Continue to press and hold the < > buttons until [Factory reset] is displayed.

Select [Confirm YES].

Press ENTER to confirm.

L When you reset the control board, all saved users, set times and calibration operations are deleted.



Remove password
Remove the password that protects access to the main menu.

Password Remove password Confirm? NO
Confirm? YES

Change password
Change the 4-digit password that protects access to the main menu.

Password Change password Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.
Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.

F Menu
Enable the F functions menu view.

Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.
The stored data can be reused for another control board to configure another system in the same way.

/\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.
© Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.

© Press the “Enter” button to access programming.

© Use the arrows to choose the desired function.

The functions are displayed only when a MEMORY ROLL card is inserted.

- Save data
Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

- Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Once the data have been saved and loaded, remove the MEMORY ROLL card.
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ERROR MESSAGES

E2
E3
E4
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15
E16
E17

E18

Calibration error

Encoder signal not detected error

Service test failure error

Motor control malfunction

Operating time error

Open release-hatch error

Obstacle detected during closing

Obstacle detected during opening

The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded
Motor supply voltage missing or insufficient

Limit switch input error or both limit switches open
Serial communication error

Incompatible transmitter error

Open SLAVE-motor hatch error

Wireless system communication error

Wireless system not configured error



FINAL OPERATIONS

Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent damp.

PAIRED OPERATION

Two connected operators are controlled with one command.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Fit an RSE card on both control boards, using the RSE_1 connector.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

The devices and accessories must be connected to the control board which will be set as the MASTER.
For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.

Cx CYy CZ CK

™ |1

UTP CAT 5

Programming

L] All programming operations described below must be performed only on the control board set as the MASTER.
Select the [Paired] system type when following the guided procedure, or configure the RSE_1 port to [Paired] mode.

After programming the MASTER operator in [Paired], the second operator automatically becomes SLAVE.

Saving users
LIV All save user operations must be performed only on the control board set as the MASTER.
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Operating modes

© PARTIAL OPENING command
© STEP-BY-STEP or OPEN ONLY command

o [T [IIIE,

MASTER SLAVE

=

e LI '--DDDUDUH%E%

e | ==15
MASTER SLAVE

20 m - 1500 kg 250000 -

20 m - 2000 kg = 250000 -

20 m - 2500 kg - - 250000

Installation in windy area -15% -15% -15%

L The percentages indicate how much the number of cycles should be reduced in relation to the type and number of accessories installed.
/\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.
N\ This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

/N If the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, disconnect the power supply. When the power supply is
reconnected, check the system is working correctly.

For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.
For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

Every 10,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the leaf free. The gate leaf must not be obstructed.
Check the cables are intact and connected correctly.

Check and clean the track guide and rack.



CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier

Treviso — Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
info@came.com - Www.came.com
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Automatismes pour portails coulissants

BKV15AGE
BKV15AGS
BKV15ALS
BKV15RGS

BKV20AGE
BKV20AGS
BKV20ALS

BKV25AGE
BKV25AGS
BKV25ALS
BKV20RGS

MANUEL D'INSTALLATION
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.

A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves lgsions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.
Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est a considérer
comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d’éventuels dommages provoqués par des utilisations
impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est défini, conformément a la Directive
Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition, un ensemble qui constitue presque
une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre
incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements en vue de constituer une machine a
laquelle s'applique la Directive Machines 2006/42/CE. e Linstallation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE
et aux normes européennes de référence.  Le fabricant décline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux, ce
qui implique également I'annulation de la garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que
par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. @ La position des cables, la pose, la connexion et I'essai
doivent étre réalises selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S’assurer, durant toutes les phases
d’installation, que I'automatisme est bien hors tension. ® S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur I'automatisme. @ Ne pas installer I'automatisme dans des endroits en montée ou en descente (c'est-a-dire non situés
sur une surface plane). ® Ne pas installer I'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter si nécessaire des renforts
appropriés aux points de fixation. e Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs
HP, etc.) sur le lieu d’installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux régles d'installation, un dispositif de
déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie lll. ® Délimiter soigneusement toute
la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. e En cas de manutention
manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes
a assurer le levage securisé. e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique lié a la présence de
personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des goulottes et
des passe-cables appropriés pour assurer une protection adéquate contre les dommages mécaniques. @ Les cables électriques ne
doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I’utilisation (ex. : moteur et transformateur). ® Avant
de procéder a l'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement.
e e produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement s'il peut étre actionné avec
le portillon en position de sécurité. e S'assurer que I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les
parties fixes présentes tout autour. e Prévoir une protection supplémentaire pour éviter I'écrasement des doigts entre le pignon et
la crémaillere. o Les commandes fixes doivent toutes étre clairement visibles apres I'installation et étre positionnées de maniere
a ce que la partie guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute commande a action maintenue
doit étre installée & une hauteur minimum de 1,5 m par rapport au sol et doit &tre inaccessible au public. ® A défaut d’étiquette,
en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme de déblocage manuel et 1a positionner pres de I'élément
d’actionnement. e S'assurer que I'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité et de protection,
tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement. e Avant la livraison a I' utilisateur, vérifier la conformité de I'installation
aux normes harmonisees et aux exigences essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE. e Les éventuels risques résiduels
doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme
de I'installation, appliquer la plague d’identification de la machine dans une position bien en vue. e Si le cable d'alimentation est
endommageé, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou par son service d'assistance technique agréegé, ou par une
personne diiment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des
autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. e Il est recommandé de remettre a I'utilisateur final tous
les manuels d'utilisation des produits composant la machine. e Le produit, dans I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre
transporté qu'a I'intérieur (wagons de chemin de fer, conteneurs, véhicules fermés). ® En cas de dysfonctionnement du produit,
cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us ou au numéro de téléphone
indiqué sur le site. ® La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du produit. Si nécessaire,
nous contacter a I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us. @ Les conditions générales de vente figurent dans les
catalogues de prix officiels Came.



Points potentiellement dangereux pour les personnes

A\
ﬂﬂ\
<=

® Passage interdit durant la manceuvre.

@} Danger de coincement.

L\ Danger de coincement des mains.

é Danger de coincement des pieds.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W~=" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme 2 la norme UNI EN 1SO 14001 qui garantit le respect et la
sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et & les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A\ Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
&==" e symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.
Description

801MS-0300

BKV15AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du mouvement
et détection des obstacles pour portails coulissants jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0310

BKV20AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du mouvement
et détection des obstacles pour portails coulissants jusqu’a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0320

BKV25AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du mouvement/
détection des obstacles et pignon module 6 pour portails coulissants jusqu’a 2500 kg et 20 m de long.

801MS-0330

BKV15RGS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité,
gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0340

BKV20RGS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité,
gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0350

BKV15AGE - Automatisme version Plus avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, butées de
fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails coulissants jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0360

BKV20AGE - Automatisme version Plus avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, butées de
fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails coulissants jusqu’a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0370

BKV25AGE - Automatisme version Plus avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, pignon
module 6, butées de fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails coulissants jusqu'a 2500 kg et 20 m de long.

801MS-0301

BKV15ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité,
gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

801MS-0311
BKV20ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité,
gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 2000 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

801MS-0321
BKV25ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité,
gestion du mouvement/détection des obstacles et pignon module 6 pour portails jusqu’a 2500 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

Utilisation prévue

Solution pour portails coulissants de grandes dimensions
[ Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.



Description des parties

Automatisme

© Couvercle

© Couvercle de protection de la carte
© Carte électronique

© Support porte-cartes

© Motoréducteur

O Fin de course mécanique

@ Plaque de fixation

© Logement pour 2 batteries de secours
© Logement pour thermostat avec cartouche
@ Logement pour module RGSMO01

@® Logement pour carte 8065A-0090

* Uniquement pour BKV15AGE, BKV20AGE et BKV25AGE
** Uniquement pour BKV25AGS, BKV25ALS, BKV25RGS

@® Logement pour module RGP1

® Levier de déblocage

@ Ailettes pour fin de course mécanique

® Eléments de fixation

® Logement pour module UR042

® Orifices pour le passage des cables électriques
® Logement pour module SMA

® Fin de course magnétique*

@ Ailettes pour fin de course magnétique*

@ Carte clock (806SA-0120)*

@ Ailettes longues pour fin de course mécanique

*k

* Les interrupteurs de fin de course magnétiques sont une alternative aux interrupteurs de fin de course mécaniques.
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Carte électronique

L] Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur |'afficheur.
] Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

A\ Pour un fonctionnement correct, IL EST OBLIGATOIRE, avant d'enficher la carte, DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

@ Bomier de connexion du motoréducteur @ Bomier de connexion des dispositifs de signalisation
© Bornier de connexion de I'encodeur ® Bornier pour la sortie B1-B2

© Borier de connexion du module RGP1 ou carte 806SA-0090 @ Connecteur pour carte de décodage R700 ou R800
@ Touches de programmation ® Connecteur pour module RIOCN8WS

© Connecteur pour carte RSE @® Connecteur pour carte clock (806SA-0120)

@ Connecteur pour CAME KEY @® Bornier pour micro-interrupteurs de fin de course
@ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF) & Fusible pour les accessoires

© Bornier de connexion de I'antenne & Fusible pour la carte électronique

© Bornier de connexion des dispositifs de sécurité @ Bornier de connexion du transformateur

@ Bornier pour la connexion de la fonction vis-a-vis ou CRP &® Connecteur pour carte Memory Roll

® Borier de connexion des dispositifs de commande €D Afficheur

@® Bornier de connexion du clavier & code & Fusible de ligne

® Bornier de connexion du sélecteur transpondeur €D Bomier d'alimentation

TRANSF ORNER

PROGRAMMING FUNCTION
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1 pour pouvoir installer les cartes enfichables dans les connecteurs dédiés, enlever le couvercle de la carte.
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Dimensions
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Limites d'utilisation
Longueur maximum vantail (m) 20 20 20
Poids maximum vantail (kg) 1500 2000 2500 1500
Longueur maximum vantail (m) 20 20 20 20
Poids maximum vantail (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Données techniques

Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230AC 120 AC 120 AC
Alimentation moteur (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consommation en stand-by (W) 14 14 14 14 14
Puissance (W) 200 250 300 200 250
Courant absorbé (A) 8 9 10 8 9
Courant absorbé maximum (A) 20 20 20 20 20
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Poussée (N) 800 900 1000 800 900
Poussée maximale (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 12 12 12
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180
Cycles/heure SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU
Module du pignon 4 4 6 4 4
Rapport de réduction 40 40 40 40 40
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54
Poids (kg) 20 21 21 20 21
Durée de vie moyenne (Cycles)** 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des températures trés basses ou trés élevées.
(**) La durée de vie moyenne du produit est purement indicative et estimée en tenant compte des conditions conformes d'utilisation, d'installation et d'entretien. Elle
est également influencée par d'autres facteurs tels que les conditions climatiques et environnementales.

Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230AC 230 AC 230 AC
Alimentation moteur (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consommation en stand-by (W) 14 14 14 14 14 14
Puissance (W) 200 250 300 200 250 300
Courant absorbé (A) 8 9 10 8 9 10
Courant absorbé maximum (A) 20 20 20 20 20 20
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Poussée (N) 800 900 1000 800 900 1000
Poussée maximale (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 12 12 12 12
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180 180
Cycles/heure SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU
Module du pignon 4 4 6 4 4 6
Rapport de réduction 40 40 40 40 40 40
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54 54
Poids (kg) 20 21 21 20 21 21
Durée de vie moyenne (Cycles)™ 250000 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu & température ambiante en cas de stockage ou de transport & des températures trés basses ou trés élevées.
(**) La durée de vie moyenne du produit est purement indicative et estimée en tenant compte des conditions conformes d'utilisation, d'installation et d'entretien. Elle
est également influencée par d'autres facteurs tels que les conditions climatiques et environnementales.

Tableau des fusibles
Fusible de ligne 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusible carte 630 mAF 630 mA F 630 mA F 630 mA F 630 mA F
Fusible accessoires 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Fusible de ligne 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusible carte 630 mA F 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mAF
Fusible accessoires 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du cable (m) jusqu’a 20 de 20 a 30
Alimentation 230 VAC 3Gx1,5mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x1 mm? 2 x1 mm?
Photocellules TX 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Photocellules RX 4%0,5 mm? 4% 0,5 mm?
Dispositifs de commande *n°x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit.
Attention : la section du céble est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la longueur du cable.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser
par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu'a 48 V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 I
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cébles ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des
dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces
derniers.
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INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone
d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Les dessins illustrent I'automatisme installé a gauche.
Opérations préliminaires

Creuser la fosse pour le coffrage.
Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

Il est conseillé de prévoir des gaines annelées @ 40 mm pour la connexion du motoréducteur et des accessoires.

Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

Pose de la plaque de fixation

Préparer un coffrage plus grand que la plaque de fixation.
Introduire le coffrage dans le trou.

Le coffrage doit dépasser de 50 mm du sol.
Insérer une grille en fer dans le coffrage pour couler le ciment.




Insérer les vis fournies dans la plaque de fixation.
Bloquer les vis a I'aide des écrous fournis.

Extraire les agrafes préformées a I'aide d'un tournevis.
Introduire la plaque de fixation dans la grille en fer.

Les tuyaux doivent passer a travers les trous prévus.

Positionner la plaque de fixation selon les dimensions indiquées sur le dessin.
Si le portail est sans crémaillere, procéder a I'installation.

X Voir e paragraphe FIXATION DE LA CREMAILLERE.
Remplir le coffrage de ciment.

La plaque doit étre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.

Attendre que le ciment se solidifie pendant au moins 24 heures.

Enlever le coffrage.
Remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.
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Enlever les écrous des vis.

Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 600 mm.

Les cables électriques doivent passer sous la caisse de I'automatisme

Positionner I'automatisme sur la plaque de fixation.

Préparation de I'automatisme
Enlever le couvercle de I'automatisme

Sa[RUIBLIO SUONONASUI S3P LONINPRI] - “SIARAI UNONE SUBS }8 JUSWIOL N0} B SUOBILIPOL SaP JIgNS 8p 8|q1daosns 158 [anUewW 80 8p Nuajuod a7 - 'v'd'S IV © - ¥202/S0 - H4-22020v4 1anuepy - €1 abed



Percer le passe-cable.
Enfiler les cables dans le passe-cable.
Soulever 'automatisme de 5 a 10 mm de la plaque en intervenant sur les pieds filetés afin de permettre, par la suite, les éventuels réglages entre pignon et crémaillere.

_ =

~

Fixation de la crémaillére

@ Débloguer 'automatisme.
© Poser la crémaillére sur le pignon.
© Souder ou fixer la crémaillére au portail sur toute sa longuedr.

Pour I'assemblage des modules de la crémaillere, positionner un morceau de rebut sous le point de jonction et le bloquer au moyen de deux mors.
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Réglage de I'accouplement pignon-crémaillére

Ouvrir et fermer le portail manuellement.

Régler la distance de I'accouplement pignon-crémaillere a I'aide des pieds filetés (réglage vertical) et des fentes (réglage horizontal).

[ Le poids du portail ne doit pas peser sur I'automatisme.

< /y\
Wy .
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L1 Ne fixer quaprés avoir réglé I'accouplement pignon-crémaillére.
Fixer I'automatisme a la plaque de fixation & I'aide des butées et des écrous.

Fixation de I'automatisme
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Définition des points de fin de course avec butées de fin de course mécaniques

@ Ouvrir le portail.
© Glisser I'ailette de la butée de fin de course d'ouverture sur la crémaillgre jusqu'a activation du micro-interrupteur par le ressort (fin de course mécanique).

S'assurer que |'ailette de la butée de fin de course est bien positionnée comme sur la figure @), si nécessaire, desserrer les écrous de fixation du motoréducteur
et agir sur les pieds tout en respectant la distance d'accouplement entre le pignon et la crémaillére.

© Fixer l'ailette de fin de course d’ouverture a I'aide des vis sans téte (fournies).

O Fermer le portail.
© Glisser I'ailette de la butée de fin de course de fermeture sur la crémaillére jusqu'a activation du micro-interrupteur par le ressort (fin de course mécanique).

S'assurer que |'ailette de la butée de fin de course est bien positionnée comme sur la figure @), si nécessaire, desserrer les écrous de fixation du motoréducteur
et agir sur les pieds tout en respectant la distance d'accouplement entre le pignon et la crémaillére.

@ Fixer I'ailette de fin de course de fermeture & I'aide des vis sans téte (fournies).

BRVISZ0
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Définition des points de fin de course avec butées de fin de course magnétiques

* Uniquement pour BKV15AGE, BKV20AGE et BKV25AGE

@ Ailette pour fin de course magnétique en fermeture
® Ailette pour fin de course magnétique en ouverture

S

A I 0 O | I
—1 A O ——— 0 5} L
Iu ﬂ nL lul ° ul

Vers la gauche (par défaut) Vers la droite
Modifier le paramétre dans la fonction [Sens ouverture].

Les dessins suivants se réferent a I'installation de fins de course avec automatisme a gauche.

Ouvrir le portail.
Glisser I'ailette magnétique de fin de course d'ouverture sur la crémaillére.

L’aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.

Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).
L’aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.
Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).




Fermer le portail.
Glisser I'ailette magnétique de fin de course de fermeture sur la crémaillere.

L’aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.

Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).
L'aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.

Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).

N I
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.
Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).
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Alimentation

Sassurer, durant toutes les phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension.
/\ Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Branchement au secteur (230/120 VAC - 50/60 Hz) Sortie alimentation pour accessoires

® Cable de phase La sortie alimente normalement en 24 VAC.

® Cable neutre

@ Cable de mise 4 la terre La somme des absorptions des accessoires

connectés ne doit pas dépasser 20 W.
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Portée maximum des contacts

Accessoires 10-11 24 AC/DC 20
Lampe supplémentaire 10-E3 24 -
Clignotant 10-E 24 AC/DC 3
Témoin état automatisme 10-5 24 AC/DC -




Dispositifs de signalisation

© Clignotant

Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

© Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de manceuvre.

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.
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Dispositifs de commande

© Lecteur pour cartes
© Sélecteur transpondeur
© Clavier a code

O Bouton d'ARRET (contact NF)
Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Si le contact n'est pas utilisé, il doit étre désactivé pendant la programmation.
© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE SEULEMENT

@ Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE PARTIELLE

@ Dispositif de commande (contact NO)
Fonction FERMETURE SEULEMENT

O Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE-FERMETURE (pas-a-pas) ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle)

© Antenne avec cable RG58

S1GND|| (A B 123347

riinig iy [N




Dispositifs de sécurité
Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX, CY, CZ et/ou CK (contacts NF).

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.
En cas de non utilisation des contacts CX, CY, CZ et/ou CK, les désactiver en phase de programmation.

Photocellules DELTA et DXR Photocellules DELTA et DXR
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.
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10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK
——— ——=
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....... [
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10 11 NO € NC 10 11 NO C NC 10 11
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Photocellules DIR / DELTA-S Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.
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|
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Bord sensible DFWN
Connexion avec un contact résistif ou NF
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Paire de bords sensibles DFWN Paire de bords sensibles DFWN

Connexion en paralléle avec contact résistif (conseillg) Connexion en série avec un contact résistif ou NF
2 A 2
HEHHHEH HEHEHEH
R 10 TS 2 CX CY CZ CK R J 10 TS 2 CX CY CZ CK J
D ] P > — D
i P i A )
C NO NC C NO NC C_NONC C NONC
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

© Touche ESC

La touche ESC permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

Arréter I'automatisme

U

© Touches < >

Les touches < > permettent d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Naviguer dans les options du menu

Augmenter ou diminuer une valeur

Fermer ou ouvrir I'automatisme

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus
Confirmer le choix

Légende icones

['automatisme est en mode auto-apprentissage.
@ Quand 'automatisme est en mode auto-apprentissage, le controle AST est désactivé.

Pour éviter que le contrdle AST ne soit désactivé, il faut effectuer manuellement I'auto-apprentissage de la course.

[ 'automatisme a détecté un obstacle lors du déplacement du portail vers la droite.

|

|<_ [ 'automatisme a détecté un obstacle lors du déplacement du portail vers la gauche.

| 'automatisme a détecté deux obstacles lors du déplacement du portail vers la droite.
"|2 Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

| 'automatisme a détecté deux obstacles lors du déplacement du portail vers la gauche.
2|" Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

Il'y a au moins une minuterie programmee.

Une minuterie programmée est en cours d'exécution.

22 LY Avec la minuterie programmée pour I'ouverture ou I'ouverture partielle, toute commande radio donnée permettra toujours I'ouverture. Les
commandes cablées continuent de fonctionner normalement.

Mise en fonction

LIV Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. L'opération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et suivre la procédure guidée visualisée a I'écran.

Aprés avoir mis 'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre I'exécution compléte de la manceuvre.

L0 Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de I'installation.
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Menu des fonctions

Sens d'ouverture
Configure le sens d'ouverture du portail.

Configuration Sens d'ouverture Vers la gauche (par défaut)
Configurations moteur Vers la droite

Essai moteur
Contrdle du bon sens d’ouverture du portail.

Si les touches n’exécutent pas correctement les commandes, inverser le sens d’ouverture du portail.

Configuration Essai moteur La touche > permet de fermer le portail
Configurations moteur La touche < permet d’ouvrir le portail

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer |'auto-apprentissage de la course.

Configuration Auto-apprentissage de la course  Confirmer ? NON
Configurations moteur Confirmer ? OQUI

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installé.

Configuration Type moteur BKV1500
Configurations moteur BKV2000
BKV2500

Vitesse ouverture
Configure la vitesse d’ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration Vitesse ouverture de 40 % a 100 % (par défaut 100 %)
Configurations de la course

Vitesse fermeture
Configure la vitesse de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration Vitesse fermeture de 40 % a 100 % (par défaut 100 %)
Configurations de la course

Vitesse de ralentissement en ouverture
Configure la vitesse de ralentissement en phase d’ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).

Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse d'ouverture, le parametre est automatiquement corrigé.

Configuration Vitesse ral. ouverture de 15 % a 60 % (50 % par défaut)
Configurations de la course



Vitesse de ralentissement en fermeture
Configure la vitesse de ralentissement en phase de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse d'ouverture, le paramétre est automatiquement corrigé.

Configuration Vitesse ral. fermeture de 15 % a 60 % (50 % par défaut)
Configurations de la course

Sensibilité durant la course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

Configuration Contréle AST durant la course Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Minimum

Moyen

Maximum

Personnalisé

Sensibilité ralentissement
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la phase de ralentissement.

Configuration Contréle AST au ral. Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Minimum

Moyen

Maximum

Personnalisé

Départ ralenti
Pour configurer un ralentissement de quelques secondes apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.

Configuration Départ ralenti Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Activé

Point d'ouverture partielle
Détermine, en pourcentage sur la course totale, le point d'ouverture partielle du portail.

Configuration Point ouv. partielle de 10 % a 100 % (20 % par défaut)
Configurations de la course

Point de ralentissement en ouverture
Pour le réglage du point de ralentissement initial a I'ouverture (pourcentage de la course totale).

Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement a I'ouverture est automatiquement réglé pour avoir une distance de ralentissement de 60
cm.

Configuration Point ral. ouverture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)
Configurations de la course

Point de ralentissement en fermeture
Pour le réglage du point de ralentissement initial a la fermeture (pourcentage de la course totale).

Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement a la fermeture est automatiquement réglé pour avoir une distance de ralentissement de 60
cm.

Configuration Point ral. fermeture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)
Configurations de la course
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Arrét total

Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Configuration Arrét total
Sécurités filaires

Entrée CX
Associe une fonction a I'entrée CX.

Configuration Entrée CX
Sécurités filaires

Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY.

Configuration Entrée CY
Sécurités filaires

Désactivé (par défaut)
Activé

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

(C3 = Arrét partiel

(C4 = Attente obstacle (Photocellules)

(C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Reéouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail & I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles avec
resistance 8K2)

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

(C3 = Arrét partiel

(C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles avec
resistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)



Entrée CZ
Associe une fonction a I'entrée CZ.

Configuration Entrée CZ Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
C3 = Arrét partiel
(4 = Attente obstacle (Photocellules)
C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)
(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)
(13 = Reouverture durant la fermeture avec fermeture immeédiate apres I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)
r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant 'ouverture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)

Entrée CK
Associe une fonction a I'entrée CK

Configuration Entrée CK Désactive (par défaut)

Sécurités filaires C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

(3 = Arrét partiel

(4 = Attente obstacle (Photocellules)

(7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)

Test sécurité
Active le contréle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, aprés chaque commande d'ouverture et de fermeture.

Configuration Test sécurité Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires Activé

Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée, le portail reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction est activée avec : portail fermé, portail ouvert ou
apres un arrét total.

Configuration Obst. avec moteur arrété Désactive (par défaut)

Sécurités filaires Activé

RIOED T1

Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIOED T1 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif

de commande pour reprendre le mouvement.
P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.
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RIO ED T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO ED T2 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif
de commande pour reprendre le mouvement.
P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.

RIO PH T1
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO PH T1 Désactivé (par defaut)

Sécurités RIO P1 = Réouverture durant la fermeture.

P2 = Refermeture durant I'ouverture.

P3 = Arrét partiel.

P4 = Attente obstacle.

P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét.

RIO PH T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO PH T2 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO P1 = Réouverture durant la fermeture.

P2 = Refermeture durant I'ouverture.

P3 = Arrét partiel.

P4 = Attente obstacle.

P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail & I'arrét.

Commande 2-7
Pour I'association d’une commande au dispositif connecté sur 2-7.

Configuration Commande 2-7 Pas-a-pas (par défaut)
Entrées commande Séquentielle

Action maintenue
Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.

L'activation de la fonction désactive tous les autres dispositifs de commande radio.

Configuration Action maintenue Désactivé (par défaut)
Fonctions Activé
Sortie B1-B2
Pour la configuration du contact.
Configuration Sortie B1-B2 Bistable
Fonctions

Monostable (par défaut)
Le contact reste fermé entre 1 et 180 secondes.



Mode sans obstacle
En cas de détection d'un obstacle par le bord sensible ou par le capteur ampérométrique de la carte électronique, il y a inversion du sens de marche de maniere a ce que
I'espace suffise pour libérer I'obstacle.

Lorsque cette fonction est désactivée, il y a inversion du sens de marche jusqu’a la butée de fin de course.

Configuration Mode sans obstacle Désactivé (par défaut)
Fonctions Activé

Fermeture automatique
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture.

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

Configuration Ferm. Automatique Désactivé (par défaut)
Temps De 1 a 180 secondes

Fermeture automatique aprés une ouverture partielle
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, apres exécution d’une commande d’ouverture partielle.

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

Ne pas désactiver la fonction [Ferm. automatique].

Configuration Ferm. auto. partielle Désactive
Temps De 1 a 180 secondes (10 secondes par défaut)

Voyant portail ouvert
Signale I'état du portail.

Configuration Voyant portail ouvert Témoin allumé (par défaut) - Le témoin reste allumé lorsque le portail est en mouvement ou
Gestion lampes qu'il est ouvert.
Témoin clignotant - Le témoin clignote durant le mouvement du portail et reste allumé
lorsque ce dernier est ouvert.
Clignotement rythmique - Le signal consiste en 3 + 3 clignotements par heure indiquant
que le nombre de manceuvres pour |'entretien a bien été atteint.

Lampe E3
Permet de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil d'éclairage connecté & la sortie.
Configuration Lampe E3 Désactive (par defaut)
Gestion lampes Lampe cycle
La lampe reste éteinte a moins qu'un temps de fermeture automatique ne soit
configure.

Lampe d'accueil

La lampe reste allumée pendant le temps configuré par la fonction [Temps accueil].

Temps accueil
Configure le temps d’allumage du dispositif d’éclairage.

Configuration Temps accueil de 60 a 180 secondes (60 secondes par défaut)
Gestion lampes
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Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.

Configuration Temps préclignotement Désactivé (par défaut)
Gestion lampes De 1 a 10 secondes
RSE1

Configure la fonction que la carte enfichée sur le connecteur RSE1 doit effectuer.

En cas de présence, sur le connecteur RSE_1, d’une carte RSE configurée pour la connexion vis-a-vis, utiliser le connecteur RSE_2 pour la connexion a distance
(CRP). Dans ce cas, la possibilité de connecter CAME KEY est exclue.

Configuration RSE1 CRP (par défaut)
Communication RSE Vis-a-vis
Désactive
Adresse CRP

Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique. Cette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont connectés via CRP.

Configuration Adresse CRP de 12254
Communication RSE

Vitesse RSE1
Configure la vitesse de communication du systéme de connexion a distance sur le port RSE1.

Configuration Vitesse RSE1 1200 bps
Communication RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (par défaut)

57600 bps

115200 bps

Vitesse RSE2
Configure la vitesse de communication du systeme de connexion a distance sur le port RSE2.

Configuration Vitesse RSE2 1200 bps
Communication RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (par défaut)

57600 bps

115200 bps

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Configuration Sauvegarde des données
Mémoire externe



Lecture données

Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Configuration Lecture données
Mémoire externe

Procédure guidée
Vous pouvez utiliser I'assistant de configuration du systeme.

Configuration Procédure guidée

Nouvel Utilisateur

Type d'installation

Sens d'ouverture

Entrée CX

Entrée CY

Entrée CZ

Entrée CK

Contréle AST durant la course
Contréle AST au ralentissement
Insérer utilisateurs
Auto-apprentissage de la course

Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes qui gérent les dispositifs de commande (AF -

R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

Gestion utilisateurs Nouvel Utilisateur

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer utilisateur

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer tous

Pas-a-pas
Séquentielle
Ouverture
Ouverture partielle
Sortie B1-B2

Choisir la fonction a attribuer a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Envoyer le code depuis le dispositif de commande.
Répéter la procédure pour ajouter d’autres utilisateurs.

Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a I'utilisateur a éliminer.

Nbre : 1 > 250

Il est également possible d'actionner le dispositif de commande associé a I'utilisateur que
I'on souhaite éliminer.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

L'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI
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Décodage radio
Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

LI La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur & codage radio différent précédemment
mémorise.
Gestion utilisateurs Décodage radio Tous les décodages

Rolling code
TW Key block

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Type de capteur
Configure le type de dispositif de commande.
Gestion utilisateurs Type de capteur Clavier
Transpondeur

Auto-apprentissage Rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur en en utilisant un déja existant sans suivre la procédure d'insertion [Nouvel Utilisateur].

Gestion utilisateurs Auto-apprentissage Rolling Désactivé (par défaut)
Activé

Changement de modalité
Modifie la fonction attribuée a un utilisateur bien précis.

Gestion utilisateurs Changement de modalité Sélectionner |'utilisateur dont on souhaite modifier la commande.

Il est possible de sélectionner I'utilisateur sans utiliser les fleches, en envoyant une
commande depuis le dispositif associé a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Choisir la commande a associer & I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Version FW
Permet de visualiser le numéro de la version firmware et GUI installées.

Informations Version FW FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (graphique)

Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme.

Manceuvres totales = Manceuvres effectuée a compter de I'installation.

Manceuvres partielles = Manceuvres effectuée apres la derniere [RaZ entretien].

Informations Comptage manceuvres Manceuvres totales
Manceuvres partielles



Configuration entretien
Permet de définir le nombre de manceuvres que I'automatisme peut effectuer, avant qu’un signal ne soit généré pour signaler la nécessité d'effectuer la maintenance. Le
signal consiste en un clignotement rythmique 3 + 3 fois par heure du témoin [Ouverture].

Informations Configuration entretien Désactivé (par défaut)
de 1X100 a 250X100

RaZ entretien
Remet & zéro le calcul du nombre des mancsuvres partielles.

Informations Raz entretien Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

RaZ paramétres
Restaure les configurations d'usine a |'exception des fonctions suivantes : [Décodage radio], [Type moteur] et les configurations pour |'auto-apprentissage de la course.

Informations RaZ parametres Confirmer ? NON
Confirmer ? QUI

Liste erreurs
Permet de visualiser les 8 dernieres erreurs détectées. La liste erreurs peut étre éliminge.

Informations Liste erreurs Se servir des fleches pour faire défiler a liste.
Pour effacer la liste des erreurs, sélectionner [Effacer erreurs]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Visualiser horloge
Permet d’activer la visualisation de I'horloge sur I'afficheur.

Gestion minuterie Visualiser horloge

Configurer horloge
Permet de configurer la date et I'heure.

Gestion minuterie Configurer horloge Se servir des fleches et du bouton Enter pour ajouter les valeurs souhaitées.

DST automatique
Permet d’activer la configuration automatique de I'heure d'été.

Gestion minuterie DST automatique Désactivé (par défaut)
Activé

Format heure
Permet de choisir le format de visualisation de I'horloge.

Gestion minuterie Format heure 24 heures
12 heures (AM/PM)
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Créer nouvelle minuterie

Permet de temporiser un ou deux types d’activations au choix parmi ceux disponibles.

Gestion minuterie Créer nouvelle minuterie

Eliminer minuterie
Permet d'effacer une des temporisations sauvegardges.

Gestion minuterie Eliminer minuterie

Commandes

Se servir des fleches pour choisir la fonction souhaitée.
Ouverture / Ouverture partielle / Sortie B1-B2
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour configurer I'heure de début et I'heure de fin de I'activation de la
fonction.

Horaire début / Horaire fin

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour configurer les jours d’activation de la fonction.
Sélectionner jours / Toute semaine
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour choisir la temporisation a éliminer.
0 = [Ouverture]

P = [Ouverture partielle]

B = [Sortie B1-B2]

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Permet de faire exécuter certaines commandes au portail sans I'aide de dispositifs de commande.

Commandes

Langue
Configure la langue de I'afficheur.

Langue

Permet d’activer le mot de passe

Ouverture
Ouverture partielle
Fermeture

Arrét

Se servir des fleches pour sélectionner la commande a exécuter.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

[taliano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

Permet de configurer un mot de passe de 4 chiffres. Le mot de passe sera demandé a quiconque souhaite accéder au menu principal.

Mot de passe Permet d’activer le mot de
passe

Mot de passe perdu

En cas de perte du mot de passe, exécuter les opérations décrites ci-apres.
Mettre la carte électronique hors tension.

Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaité.
Répéter le mot de passe a I'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.

Appuyer sur les touches < > et les maintenir enfoncées puis remettre la carte électronique sous tension.
Maintenir les touches < > enfoncées jusqu'a ce que I'écran affiche [RaZ par défaut].

Sélectionner [Confirmer ? OUI].
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

La procédure de réinitialisation de la carte électronique supprime tous les utilisateurs enregistrés, les temporisations configurées et les données d'étalonnage.



Eliminer mot de passe
Permet d’éliminer le mot de passe de protection de I'acces au menu principal,

Mot de passe Eliminer mot de passe Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Modifier mot de passe
Permet de changer le mot de passe de 4 chiffres de protection de I'acces au menu principal.

Mot de passe Modifier mot de passe Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaité.
Répéter le mot de passe a |'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.

Menu F
Permet d’activer la visualisation du menu fonctions F.

Exporter / importer les données

Il est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.

Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique pour configurer une autre installation de la méme maniere.
/N Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.

@ Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder & la programmation.

© Se servir des fleches pour choisir la fonction souhaitée.

Les fonctions ne sont visualisées qu’a I'installation d’une carte MEMORY ROLL

- Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

- Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

L] Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la carte MEMORY ROLL.
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MESSAGES D'ERREUR

E2
E3
E4
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E13
E14
E15
E16
E17

E18

Erreur auto-apprentissage

Erreur signal encodeur non détecte

Erreur test services échoué

Mauvais fonctionnement au niveau du contréle du moteur

Erreur temps de fonctionnement

Erreur porte dispositif de déblocage ouverte

Obstacle détecté durant la fermeture

Obstacle détecté durant I'ouverture

Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement
Tension d’alimentation du moteur absente ou insuffisante

Erreur sur les entrées fin de course ou bien butées de fin de course toutes deux ouvertes
Erreur communication série

Erreur émetteur incompatible

Erreur porte ouverte moteur SLAVE

Erreur le systeme sans fil ne communique pas

Erreur le systeme sans fil n’est pas configuré



OPERATIONS FINALES

[l Avant de fermer le couvercle, s'assurer que I'entrée des cables est bien scellée de maniére a éviter la pénétration d'insectes ainsi que la formation d'humidité.

FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Commande unique de deux automatismes connectés.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.

Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques en utilisant le connecteur RSE_1.

Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

Les dispositifs et les accessoires doivent étre connectés sur la carte électronique qui sera configurée comme MASTER.
Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.

MASTER SLAVE

| I—

/I

Cx CYy CZ CK

™ |1

UTP CAT 5

Programmation

Toutes les opérations de programmation décrites ci-aprés ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Sélectionner le type d'installation [Vis-a-vis] durant la procédure guidée ou bien configurer le port RSE_1 dans [Vis-a-vis].

LY Apres la programmation de I'automatisme MASTER en [Vis-a-vis], le deuxieme automatisme devient automatiquement SLAVE.

Mémorisation des utilisateurs

Toutes les opérations de mémorisation des utilisateurs ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
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Modalité de fonctionnement

@ Commande OUVERTURE PARTIELLE
© Commande PAS-A-PAS ou OUVERTURE UNIQUEMENT

o [0 [IOOIIS,

| [

MASTER SLAVE

T T T T T ;
1 | | I
] . | |
] | | ’ | ; i
MASTER SLAVE
20 m - 1500 kg 250000 - -
20 m - 2000 kg = 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
Installation dans une zone exposée au -15% -15% -15%

vent

Les pourcentages indiquent dans quelle mesure il faut réduire le nombre de cycles par rapport au type et au nombre d'accessoires installés.
/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de piéces détachées, mettre le dispositif hors tension.
/\ Ce document fournit 2 I'installateur les indications sur les contrdles obligatoires a effectuer durant les interventions de maintenance.

A\Sile systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d’installations dans des endroits a ouverture saisonniére, il est
recommandé de couper I'alimentation électrique et de vérifier, & la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation du produit.
Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le catalogue des produits.

E Tous les 10 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.

Controler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec vantail libre. Le vantail ne doit rencontrer aucun obstacle.
S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Controler et nettoyer le rail de guidage et la crémaillere.
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OBLLWE NMPEAYNPEXAEHNA A1 MOHTAXHUKA

A\ BaxcHble HCTPYKLWUM 110 TEXHNKE 6e30nacHOCTH.
A\ CTporo cnegyvite BCeM UHCTPYKLMSM 110 6€30MacHOCTH, MOCKOIbKY HENPaBUNbHbIA MOHTAaX MOXET MPUBECTH K
CEPbE3HBIM YBEYbSIM.
A\ [lpexge 4em npogosIKnTb, BHUMATENIbHO MPOYUTANTE 00LYME NPEAYNPEXAEHNUS A5 N0/b30BATENS.

JT0 31eNne J0MKHO NCMOMb30BATLCS UCKITOYNTENBHO M0 HA3HAYEHMIO. VICTIONb30BaHNE HE N0 HA3HAYEHNIO CYUTAETCS ONACHBIM.
® [Ipon3BoaUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a YLIEPO B Pe3ynbraTe HenpaBubHOMO, OLWINOOYHOTO UMK HEOPEXHOrO UCMOSb-
30BaHUS 3genns. @ MpoayKLys, OnucaHHas B STOM PYKOBOLCTBE, OTHOCUTCS K KATEropui «4acTUYHO 3aBEPLLEHHON MaLLMHbI
WM MexaH13Ma», COracHo AMPEKTIBE 0 6830MacHOCTI MallH 1 06opyaoBaHus 2006/42/CE. e Tof «4acTUYHO 3aBEpLUEHHON
MALLVHO UM MEXaHN3MOM>» NMOHUMAETCS COBOKYMHOCTb KOMMIEKTYHOLLMX, COCTABASHOLLUX YACTUYHO 3aBEPLLIEHHYHO MALLIMHY WA
MEXaHU3M, KOTOPbIE M0 OTAEMbHOCTY HE MOrYT ObITh CMOMb30BAHBI N0 HA3HAYEHNIO. ® YaCTNYHO 3aBEPLLIEHHBIE MaLLVHbI NPeaHa-
3HaYeHbI UCKIKOYUTENBHO A1 BCTPOEHHOTO MOHTaXa WK MHTErpauuy B Apyrue MatliiHbl WK YacTUYHO 3aBEPLUEHHbIE MALLIMHbI
N MEXaHW3Mbl 15 CO3AHNS MaLUHbI, COOTBETCTBYIOLLEH TPEOOBaHNUSM [IMPEKTUBbI 0 6E30MacHOCTI MaLUMH U 060PY40BaHMS
2006/42/CE. o Coopka HomKHA BbIMOMHATLCSA COMMacHo [upextuse 0 6e30nmacHoCcTM MatlvH 1 o6opynosanns 2006/42/CE un
COOTBETCTBYHLLIAM €BPONENCKUM CTaHAapTam. ® [pou3BOAMTENb OTKA3biBAETCSA OT OTBETCTBEHHOCTM 32 WCMOMb30BAHME W3[e-
NN CTOPOHHUX NPOU3BOAMTENEN; 3TO TAKXKE BNIEYET 3a COO0M aHHYMPOBaHNE rapaHTiu. ® Bce onmcaHHbie B 3TOM PYKOBOACTBE
onepaLmmn J0MKHbI BbIMOHATHCS UCKTIOYUTENBHO KBAMMMULIMPOBAHHBIM U OMbITHBIM MEPCOHANIOM U B MOIHOM COOTBETCTBIM C
JEeNCTBYIOLLIMM 3aKOHOLATENbCTBOM. ® MOHTaX, NPOKNaKa Kabenei, aNeKTpUYeCcKe NOAKMIYEHUS 11 HANNaIKa CUCTEMbI OMDKHbI
BbINOSHSATHCS B COOTBETCTBUM C YCTAHOBNEHHbIMII NPaBUNaMi, Mepamy 6e30MacHOCTY U COOTBETCTBYHOLLMIA NPOLIEAYPAMIA 3KC-
nnyarauuu. ® YoeauTech B OTCYTCTBUM HAMPSHKEHUS NEPEL, KKIbIM 3TaroM MOHTXHbIX paboT. ® YoeauTech B TOM, YTO yKa3aH-
Hbli1 Jana3oH TemnepaTyp COOTBETCTBYET TEMMNepaType OKPYXatoLLEN CPe/ibl B MECTE YCTAHOBKM. ® He yCTaHaBNMBAATE CUCTEMY
Ha HAKJOHHOW (HEPOBHOW) NMOBEPXHOCTU. ® 3arpeLLEHO YCTaHABNBATL ABTOMATYECKYHO CUCTEMY HA ANEMEHTbI, KOTOPbIE MOryT
MPOrHyTHCS MOZ, € BECOM. [1pn HEOOXOAUMOCTY YCUIbTE KPEMEXHbIE COBAMHEHNS JOMOMHUTENbHBIMI AeTanamMu. ® YOeanuTech
B TOM, YTOObl B MECTE YCTAHOBKM U3ENNS HA HEr0 He monafani CTpyu Bodbl (13 YCTPOWCTB 15 NOMAMBA ra3oHa, MUHU-MOEK 1
T. [1.). @ Mpu NOAKNMIOYEHNM K CETW 3NEKTPONIATAHNS HEOOXOAMMO MPEeayCMOTPETb aBTOMATUYECKMIA BCEMOMSPHBIA BbIKIIOYATEb,
06ecneymnBaloLLmiA 3aLLmTy oT nepeHanpshkerus Il ctenexn. @ OrpaguTe BECh Y4aCTOK paboThl aBTOMATUKM /151 NPeaOTBPALLEHMS
JI0CTYNA Ha HEero MoCTOPOHHMX, B YACTHOCTW HECOBEPLLIEHHONETHIX 11 IETEW. @ B ciyyae NepemMeLLeHns BpyUHyK Ha KaKa0ro ve-
NI0BEKA [0MKHO NpuxoanTses He Gonee 20 Kr. B apyrvx cnyyasx nepemMeLLeHuns CneayeT Uenomb30BaTh COOTBETCTBYHOLLME MeXa-
HU3MbI /151 6€30MaCHO0 Nnoabema. ® PeKoMeHAYeTCs UCMoNb30BaTh HAZEXallye CPeACTBA 3aLLMTbI BO U30eXaHe BO3HIKHOBE-
HUS ONACHOCTU MEXaHYECKOr0 NOBPEX/EHNS, CBS3AHHOM C MPUCYTCTBUEM JII0EiA B 30HE Pab0Thl YCTPONCTBA. ® INEKTPUYECKME
Kabenu J0MKHbI 6bITb NPOMOXEHbI B CrieLanbHbIx TPYOONPOBOAAX, KaHarnax 1 4epes CanbHKK, YT0Obl 00ECTIEYNTb HAZeXaLLyto
3ALLUUTY OT MEXAHUYECKMX MOBPEXAEHNA. ® INEKTPUYECKME Kabenu He JOMKHbI COMpUKacaTses ¢ AeTanamMu, KOTopble MOryT
HarpeBaTbCs BO BPEMS KCMyatauuy (Hanpymep, MOTOPOM M TPaHCHOPMATopoM). @ Mpexae Yem NpoaomKaTb YCTaHOBKY, yoe-
JUTECh B TOM, YTO ABVKYLLMECS KOMMOHEHTbI 060py/10BaHIS HAXOASTCS B HAANEXALLEM MEXaHUYECKOM COCTOSIHIN, OTKPbIBAKOTCS
11 3aKPbIBAKOTCS NMPABUTbHO. @ VI3[enne He MOXET 1CMONb30BaThCS C MOABKHBIM OrPXAEHUEM, 000PYI0BAHHBIM NELLEXOHON
KanuTKOM, 32 UCKIIOYEHNEM CUTYaLIAN, KOra [ABWKEHNE OrpaKaeHNst BO3MOXHO TOMbKO MK 6€30MacHOM MONOXEHUN KATUTKY.
® YOeanUTech B HEBO3MOXKHOCTI 3aCTPEBAHNS MEXAY MOLABWKHBIM OrPaXKAEHAEM U OKPYKAOLMI (DUKCUPOBAHHBIMI YACTSMN
B pe3ynbrate ABWKEHUS orpaxaeHus. ® O6ecrneybTe JONONHUTENbHYK 3alUTy AN NPeaoTBpaLlieHns CAABNMBaHNS NanbLEB
MEeX[y LIeCTepHeNn 1 3ybyatol penkoi. ® Bee (KCMpoBaHHbIE YCTPONCTBA YNPaBNeH!s [0MKHbI ObITb XOPOLLO BUAHbI MOCHE
YCTAHOBKM W HAXOAMTBLCS B TaKOM MOMOXKEHWM, YTOObI MaHenb YNpaBneH!s HAX0AuUnach B NpSiMOV BUAMMOCTH, OOHAKO B JOCTa-
TOYHOM OTAANEHIN OT ABVXKYLLIAXCS KOMIMOHEHTOB. ECMM YCTPOACTBO YNpaBneHns paboTaeT B pexime «[pucyTcTBie onepartopar,
OHO [I0/KHO ObITb YCTAHOBIEHO HA BbICOTE MUHUMYM 1,5 M OT 3eM/U 1 ObITb HEOCTYNHO 15 NOCTOPOHHIX. ® ECnK 3T0 eLlie He
CAIeNaHo, NPUKPENIATE NOCTOSHHYH TABNYKY, OMUCHIBAIOLLYYO CMOCO6 UCTONb30BaHNS MexaHn3Ma Py4HON Pas3obnoKMPOBKIA, PAAOM
C COOTBETCTBYIOLLMM 3/IEMEHTOM aBTOMATUKM. ® YOeaUTeCh B TOM, Y4TO aBTOMATIKA NPaBWibHO OTPErYNIMPOBaHa 1 YTO 3aLLNTHbIE
1 NPeJoXpaHUTeNbHbIE YCTPONCTBA, a TakKe pyyHas pasbnokMpoBKa, paboTatoT NpasiiibHO. © llepes A0CTaBKOW NoNb30BaTENH)
MpoBEPbTE COOTBETCTBUE CUCTEMbI FAPMOHM3MPOBAHHBIM CTaHAAPTaM 1 OCHOBHbIM TPeOOBaHWSM [IMPEKTUBbI 0 6630MacHOCTH
MaLLKH 1 o6opynosaHus 2006/42/CE. e O BCex 0CTaTOYHbIX PUCKAX HEOOXOAMMO Mpeaynpexaarb nocpeacTBOM CrieLyanbHbIX
CMMBOJI0B, PACMoONOXMUB WX HA BUAHOM MECTE, U [I0XOAUMBO OOBSCHUTH X KOHEYHOMY MOSIb30BaTeN0 000pyAoBaHIS. @ [10 3a-
BEPLUEHMM YCTAHOBKI NPUKPenuTe K 060pyL0BaHIN0 NAcropTHY0 Tabnyky Ha BUAHOM MecTe. ® Bo u3bexaHue pucka 3ameHa
MOBPEXIEHHOT0 Kabens NUTaHUs 0/KHA BbINOMHATLCA NPEACTABUTENEM U3rOTOBUTENS, aBTOPU30BAHHOM CY»KO0V TEXHUYECKON
NOAAEPKKM MW KBANUDULMPOBAHHBIM NEPCOHANIOM. ® XPAHUTE UHCTPYKLIIO B NANKe C TEXHUYECKON [OKYMEHTALMEN BMECTE C
NHCTPYKLMSIMA MO MOHT&XY APYriX YCTPOWCTB, UCNONb30BaHHbIX 1S CO3MaHIS 3TON aBTOMATUYECKOI CUCTEMBI. ® PekomeHay-
eTCcs nepearb KOHEYHOMY MOMb30BATENIO BCE WHCTPYKLMM MO SKCTIyaTaLyi U3Leniin, U3 KOTOPbIX COCTOUT KOHEYHas Mallm-
Ha. ® V3fenve B OPUrMHAIbHOW YNakoBKe KOMMaHUN-Npon3BOaUTENS MOXET TPAHCMOPTUPOBATLCS TOMbKO B 3aKPHITOM BUAE
(B YKENE3HOOPOXHbIX BArOHaX, KOHTEMHEpax, 3aKpbITOM aBTOTPAHCMOPTE). @ B criyyae 00HAPYXEHIs HEUCTPABHOCTU U3AEeNus
HEOOXOAMMO MPEKPATUTb ero SKCMyaTaLyio U CBS3aThCs C CEPBICHOM CYXO0i/ No aapecy https://www.came.com/global/en/
contact-us 11 NO3BOHNTL MO HOMEPY, YKA3aHHOMY Ha CaliTe. ® Jlata 13roToBMEHUS YKa3aHa B NapTiiv NPOAYKLMK, HAaneYaTaHHOM
Ha 9TUKETKe 13aenns. Mpn HeobX0oMMOCTY CBSKIUTECH C HAaMK MO aapecy https://www.came.com/global/en/contact-us. @ C 06-
LMW YCOBUSIMIA MIPOL@KN MOXKHO 03HAKOMUTBCS B O(DULIMANBHBIX NpeicKypaHTax Came.



MecTa, ABNAOLMECS NOTEHUMANbHBIM NCTOYHUKOM ONACHOCTY NS NI0AEI

® [poxoZ BO Bpemst padoThl aBTOMATUYECKOV CUCTEMbI 3AMPELLEH.

& OnacHoCTb TPaBMUPOBAHIAS.

.\ OnacHoCTb TPaBMUPOBAHHS PYK.

é OnacHoCTb TPaBMMPOBAHNS HOT.

YTUIU3ALUA

B=="CAME S.p.A. umeet ceptudunkar cucTembl 3awuTbl okpyxatoLer cpeast UNIEN ISO 14001, rapaHTupyoLLmin 3Konori4eckyo 6e30nacHocTb Ha ee 3aBogax. Mol
MpOCUM Bac Npunaratb MakcuManbHbIE YCUNS N0 3aLlyTe OKpyxaroLLen cpesl. Komnanus CAME cuntaeT ogHAM 13 MyHaAMEHTaNbHbIX MYHKTOB CTPATErnM PhIHOYHbBIX
OTHOLLIEHWIA BbIMONHEHIE 3TWX KPaTKIAX PYKOBOAALLIMX MPUHLIMOB:

&3 YTUMN3ALAS YITAKOBKN

YNaKoBOYHble MaTepuansbl (KapToH, NNACcTVK 1 T. 1.) CYMTAIOTCS TBEPAbIMIA FOPOACKMMM OTXOAAMM M YTUAN3MPYIOTCS 683 NPO6AEM NPOCTO NyTeM PasaenbHOro coopa ans ux
nocneaytoLLein nepepadoTku.

YTUnn3aumio Heo6X0ayUMO NPOBOAUTH B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLLMM 3aKOHOAATEbCTBOM MECTHOCTY, B KOTOPOI NPOU3BOAMNACH SKCMyaTaLus 13aenus.

HE [I0MYCKATb MOMALAHIA B OKPYXAOLLYHO CPEAY!

& YTUIN3ALNS USAENNS

Halwa npoayKumst M3roToBAeHa ¢ UConb30BaHIEM Pa3ninyHbIX MaTepranos. bombLias X YacTb (QMOMHWIA, MNACTUK, XKENe30, NeKTPUYECKNe Kabeni) NpUpaBHNUBAETCS K
rOPOACKUM TBEPAbIM 0TX0AaM. OHI MOTYT ObITb YTUNM3MPOBAHBI MyTEM PA3AENbHOro coopa v NepepaboTki CreLnaniaupoBaHHbIMI KOMMAHNSMU,

[lpyrue KOMMOHEHTbI (NEKTPOHHbIE MNATbI, ANEMEHTbI NUTAHIS ANCTAHLMOHHOTO YNPABAEHNS 1 T.4.), HANPOTMB, MOTYT COAEPXXaTb ONACHbIE BELIECTBA.

OHU IOMKHbI N3BNEKATHCS 11 NePeaaBaThCst KOMNaHUSM, UMEIOLLM JIMLIEH3MIO HA 11X COOP W NepepatoTy.

YTunuaaumio HeobxoayuMo NPOBOANTL B COOTBETCTBIM C AEACTBYHOLIMM 3aKOHOAATENHCTBOM MECTa, FAe MPOU3BOAMAACH AKCMyaTaLms U3Nenns.

HE Z10MYCKATb MOMALAHUSA B OKPYXXAIOLLIYKO CPELTY!
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Cp. 5

JAHHbIE N UHOOPMALIUA 06 U3AENINU

YcnoBHble 0003Ha4YeHUS

3TOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEGYIOLLMiT 0C060r0 BHUMAHMS.
/N 370T cuMBON 0603HAYAET PA3KeN, CBA3aHHbIIi C BOMPOCAMM GE30NACHOCTY.
&= 3707 CUMBON 0603HAYAET PA3LEN, PESHAZHAYEHHbIIT St 03HAKOMAEGHUS KOHEYHOMO NONIb30BATENS.

Bce pasmepb! NpuBefieHb B MM, ECAIM HE YKa3aHo UHOe.
OnucaHue

801MS-0300
BKV15AGS - ABToMaTIKa ¢ MoTopom 36 B, OCHaLLleHHas NnaTtoi ynpaBieHus ¢ AUCTNeeM, TEXHONOMen afantuBHOro YNpaBieHst CKOPOCTBIO 1 KPYTALLMM MOMEHTOM,
4 Bxofiamn 6830MaCcHOCTH, CUCTEMOV YPABIEHIS ABUXKEHIEM U OGHAPYXKEHUS MPENSTCTBIAN, NS 0TKATHBIX BOPOT Maccor 10 1500 Kr 1 annHow o 20 M.

801MS-0310
BKV20AGS - ABTomaTika ¢ MoTopom 36 B, OCHaLLleHHas nnaTtoi ynpaBieHus ¢ AUCTNeeM, TEXHONOMen afanTuBHOro YNpaBaeHus CKOPOCTBIO 1 KPYTALMM MOMEHTOM,
4 Bxofiamn 6830MaCHOCTH, CUCTEMOV YPABAEHIS ABUXKEHIEM U OGHAPYXKEHUS NPENSTCTBIAN, AN 0TKATHBIX BOPOT Maccol 10 2000 Kr 1 annHow 1o 20 M.

801MS-0320

BKV25AGS - ABTomaTIKa ¢ MoTOpom 36 B, 0CHaLLieHHas nnaTtoi ynpaBneHus ¢ rpadpuyeckiiM UCnneem, TEXHONOMel aaanTBHOMO YIpaBReHNs CKOPOCTbI0 U KpYTSLLMM
MOMEHTOM, 4 BXxoZami 6830NacHOCTY, CCTEMOV YpaBNeHIst ABKEHEM/06HAPYXEHNS NPENSTCTBIAN 1 BefyLLEN LEeCTepHe (MofyNb 6), Ans 0TKaTHbIX BOPOT MAcCoi 10
2500 Kr v gauHoit 1o 20 M.

801MS-0330

BKV15RGS — BbicokoaddekTmBHas aBTomatuka ¢ aguratenem 36 B, ocHalLgHHas nnatoit ynpasnexns ¢ rpaduyeckum QyUCnieeM, TEXHONOMen afanTuBHOro ynpasneHus
CKOPOCTbIO W KPYTALLM MOMEHTOM, 4 Bxofamu 6830MaCcHOCTY, CUCTEMOII YNpaBREHIS ABUXEHIEM 11 0OHAPYXXEHIS MPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 1500 Kr 1 AnnHoi
1020 M.

801MS-0340

BKV20RGS — BeicokoadexTvBHas aBToMaTuka ¢ agurarenem 36 B, ocHalleHHas nnatoi ynpasnesus ¢ rpatmyeckium ANCTIeeM, TEXHOMOMe afanTyBHOTO yrpasnexnst
CKOPOCTbIO 1 KPYTALMM MOMEHTOM, 4 BXO#amn 6e30MacHOCTH, CUCTEMOIA YIPaBAEHIS IBVXKEHIEM 1 0BHAPYXKEHNS NPENATCTBI, Ans BOPoT Maccoit Ao 2000 Kr v AnnHoM
1020 m.

801MS-0350

BKV15AGE - ABTomaTtuka Bepcuu Plus ¢ MoTopom 36 B, ocHalligHHast NnaToi ynpasneHns ¢ rpadmyeckiuM Anucnneem, TeXHONoruer anantuBHoro yrpasneHinst CKOPOCTbio
11 KPYTSLWMM MOMEHTOM, 4 BXOZAMIN 6€30MacHOCTI, MarHUTHbIMIA KOHLIEBBIMIA BbIKIHOYATENSMIA 11 JOMOMHUTENBHBIM YCTPOACTBOM CUHXPOHI3ALMIA B KOMMTIEKTE, /1S OTKAT-
HbIX BOPOT Maccor 10 1500 Kr 1 aanHoi o 20 M.

801MS-0360

BKV20AGE - ABTomaTtuka Bepcuu Plus ¢ Motopom 36 B, ocHalLieHHast NnaTon ynpaBneHns ¢ rpatmyeckuM Anucnneem, TeXHONoruel anantuBHoro yrpasneHnst CKOpoCTbo
11 KPYTSILWM MOMEHTOM, 4 BXOZAMIM 6€30MacHOCTI, MarHUTHbIMIA KOHLIEBBIMIA BbIKIHOYATENSIMIA 11 JOMOAHUTENbHBIM YCTPONCTBOM CUHXPOHI3ALMI B KOMMIEKTE, /1S OTKAT-
HbIX BOpoT Maccoi 1o 2000 Kr 1 nmHoi fo 20 M.

801MS-0370

BKV25AGE - ABTomaTtuka Bepcuu Plus ¢ MotopoM 36 B, ocHalLieHHast NnaTon ynpaBneHns ¢ rpatmyeckuM Anucnneem, TeXHONoruel anantuBHoro yrpasneHist CKOpOCTbo
11 KPYTSLWMM MOMEHTOM, 4 BXOZAMI 6€30MacHOCT, BEAYLLEN LIECTEPHEN (MOaY/b 6), MarHUTHbIMU KOHLEBbIMY BbIKIOYATENAMM U AONOSHUTENbHBIM YCTPOMCTBOM CUHXPO-
HW3aLWN B KOMNAEKTE, A1t OTKATHBIX BOPOT Maccom 0 2500 Kr v annHoi 1o 20 M.

801MS-0301

BKV15ALS — BbicokoadhekTuBHas aBToMaTuKa ¢ aguratenem 36 B, ocHalleHHas nnaToii ynpaBneHinst ¢ rpacnieckum AUCnneeM, TEXHONOren afanTuBHOro ynpaBnexus
CKOPOCTbIO M KPYTALLMM MOMEHTOM, 4 BXOZaMN 6630MacHOCTH, CUCTEMOI YIPABIIEHNS IBVXKEHIEM 1 0BHAPYXKEHNA NPENATCTBIA, Ans BOPOT Maccoi Ao 1500 Kr v annHon
10 20 M. Kpbilka ceporo LieTa RAL 7040.

801MS-0311

BKV20ALS — BbicokoadhekTuBHas aBToMaTiKa ¢ aguratenem 36 B, ocHallgHHas nnaToii ynpaBneHist ¢ rpacyeckum AUCnneeM, TEXHONOMen afanTuBHOro ynpaBnexus
CKOPOCTbIO W KPYTALLM MOMEHTOM, 4 Bxoamu 6830MaCHOCTY, CUCTEMOI YNPaBAEHIS ABUXKEHIEM 11 OOHAPYXKEHIS NPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 2000 Kr 1 AnnHOI
10 20 M. Kpbiwwka ceporo Leta RAL 7040.

801MS-0321

BKV25ALS — BricokoadhtheKTvBHas aBTOMaTUKa ¢ Airatenem 36 B, ocHalLeHHas nnatoi ynpaBneHus ¢ rpachnyeckinm ancnneem, TeXHoNorein ananTyueHOrO yrpaBnexs
CKOPOCTbIO M KPYTALMM MOMEHTOM, 4 Bxo#amn 6e30MacHOCTH, CUCTEMOIA YNPABNEHIS IBVKEHIEM / 0BHAPYXKEHIS NPENSTCTBIIA 1 BEMYLLEI LIECTEPHER (MOayb 6), Ang
BOPOT Maccor Ao 2500 Kr v annHor o 20 M. Kpbillika ceporo LpeTa RAL 7040.

HasHayeHune

PelLieHe N9 OTKATHbIX BOPOT GOMbLLIMX Pa3MepoB
3anpeLLeHo UCToNb30BaTh YCTPOACTBO HE MO HA3HAYEHNIO U YCTAHABNMBATb €70 METOAAMM, HE OMMCAHHBIMM B 3TOI MHCTPYKLIMN.



OnucaHne KOMMOHEHTOB

AsTOMAaTUKa

© Kpbiwwka @® Mecro ycraHosku Mozyns RGP1

© 3awmTHas KpbilKa nnarsl ® Puivar pas6nokipoBKiA

© OnexTpoHHas nnata @ Ynopbi MexaHN4ECKIAX KOHLIEBLIX BbIKTIOYaTENei

© Cynnopt 0CHOBaHIA MnaThl ® KpenexHble getanm

© Mpusog, @ Mecro ycranosku mogyna UR042

@ MexaHnyeckui OrpaHn4nTenb Xoma Q OTBepCTI/Iﬂ N NPOKNafKu ANEKTPUYECKNX Kabenen
© MoHTaXHOe 0CHOBaHMe ® Mecro ycraroski mogyna SMA

© 0706k 17151 2 aKKyMyNATOPOB aBAPUIHOTO MUTAHMS @ MarHuTHbIit KoHLEBOIA Bbikn0YaTeNb”

e MecTo YCTaHOBKY TEPMOCTATa C KapTPUIKEM @ YNopbl MarHUTHbIX KOHLIEBbIX BbIKNKOYaTenein™

@ MecTo YCTaHOBKIA MOAYNSA RGSMO01 @ lnara CMHXPOHM3aLWMK (8068A-01 20)

® Mecro ycranoBkv nnaTsl 8063A-0090 @ /nHHble yropbl AN MEXaHUYECKUX KOHLIEBbIX BbIKIt0uaTenei **

*Tonbko ans BKV15AGE, BKV20AGE n BKV25AGE
** Tonbko anst BKV25AGS, BKV25ALS, BKV25RGS

* L] MarHuTHble KOHLLEBbIE BbIKIHOYATENN SBASIOTCS QNLTEPHATUBON MEXAHUYECKIUM KOHLIEBbIM BbIKIHOYATENAM.
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INeKTPOHHasa nnara

LT ycTaHoBKa (hyHKLUMit BXOTHbIX/BbIXOZHBIX KOHTAKTOB, HACTPOIIKY BPEMEHY 1 YTIABIIEHUE MOSIb30BATENSMM OCYLLECTBASIOTCA 1 0TOGPAKAIOTCA Ha AUCTINEE.
(L1 Bee nopknioyeHms 3aluyiliieHbl NAaBKAMI NPEOXPaHITENAMU.

/N Jins o6ecneyens npaBubHOi patoTbl Nepes YCTaHOBKOI Nto6oi nnatbi B pasbem OTKIMOUUTE CETEBOE SMIEKTPOMTAHUE 1 0TCOBMHNTE aKKyMYNSTOPbI.

/N Mepep, Hayanom pa6oT no 3KCTyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOVKE 1 PErYMPOBKe GNOKA YTIPABMEHNS OTKIIKUNTE CETEBOE 3NEKTPONUTAHME WM OTCOBRMHUTE
aKKYMYTISITOPBI.

© KnemmHasd naHenb Ans noaKIioyeHns aneKTponpusoa @ KoHTakTbl 409 NOAKNIOYEHIA CUTHATIbHBIX YCTPOICTB
© KnemmHasd naHenb Ans noKmoyeHns sHKoaepa ® KnemmHas naxens Bbixoga B1-B2

© KnemmHas naxens 4ns nogkmoyeHus mogyns RGP1 unu nnatsl 806SA-0090 @ Pasbem ana nnatbi aexogepa R700 uam R800

© KHonku nporpamMmupoBaHing @® Pasvem ana mogyng RIOCNSWS

© Pazvem ans nnatsl RSE @ Pasvem ana nnatbi CLOCK (806SA-0120)

© Pasvem ana CAME KEY @ KnemmHag naHenb Ans nogKmoYeHns KOHLEBbIX MUKDOBLIKNIOYATENel
@ Pasbem Ang BeTpavsaeMoil nnathl paguonpuemMHuka (AF) & MpenoxpaHuTent AN JONONHUTENbHbIX YCTPOIACTB

© KoHTaKTbl 47151 NOAKMOYEHNS AHTEHHbI € MpeaoxpaHuTeNt A7s NNaTbl ypasneHns

© KoHTaKTbI MOAKMI0YEHIA YCTPOVCTB 6830MaCHOCTY @ KnemmHas naHenb Ans nokmoyeHns TpaHcdopmaropa
@ KnemmHasd naHenb Ans noaKkmioyeHns B CUHXPOHHOM pexume i CRP €® Pasbem nq KapTbl NamsTin

@ KoHTaKTbl NOAKMI0YEHIA YCTPOVCTB yripaBeHnsa @ [ucnnei

® KnemmHag navenb Ans nokmioyeHus KodoHaG0pHOIN KnasuaTypbl €D BxoaHol npeoxpaHuTenb

® KnemmHas naHenb Ans noaKMoueHst POKCUMUTIA-CHMTLIBATENA € KoHTaKTbl 9neKTponuTaHus

@

PROGRAMMING FUNCTION
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- [epeBof;, OpUrMHANbHBIX MHCTPYKLINIA
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OrpaHquHml Nno NPUMEHeHN0
Makc. finHa CTBOpKM (M) 20 20 20
Makc. Macca CTBOpKM (Kr) 1500 2000 2500
Makc. fHa CTBOpKM (M) 20 20 20 20
Makc. Macca CTBOpKMU (Kr) 1500 2000 2500 1500
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TexHU4YecKMe XapaKTepucTUKiA

HanpsxeHne nutanus (B, 50/60 M) ~230 ~230 ~230 ~120 ~120
IneKTponuTaHie npusoaa (B) =36B =36B =36 B =36B =36 B
MoTpebreHue B pexxime oxnaaHns (BT) 14 14 14 14 14
MotwHocTb (BT) 200 250 300 200 250
MoTpebnsemblil ToK (A) 8 9 10 8 9
MakcumanbHblin NOTpednsembii Tok (A) 20 20 20 20 20
Liset RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Loxum (H) 800 900 1000 800 900
MaxcumanbHbli foxum (H) 1200 1350 1500 1200 1350
Makc. cKopoCTb ABVKEHWS (M/MUH) 12 12 12 12 12
Bpewms patotel (C) 180 180 180 180 180
Llnknos/4ac NHTEHCBHOIO VHTEHCVBHOIO NHTEHCVBHOIO VHTEHCVBHOIO NHTEHCVBHOIO
CMONb30BAHNA ACMOJIb30BAHA 11CMONb30BAHIA ACMOJIb30BAHUA CMONb30BAHIA
Mozynb LeCTepHM 4 4 6 4 4
[lepenato4Hoe OTHOLLEHME 40 40 40 40 40
Knacc saumrbl (IP) 54 54 54 54 54
Macca (kr) 20 21 21 20 21
CpefHiin CPOK CRyx0bl (B LIMKNAX)™ 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Mepep, yCTaHOBKOM U3fieNe HEOGXOAUMO XPAHUTb NMPY KOMHATHON TeMNepaType, eCu TPAHCMIOPTUPOBKA UMK XpaHeHe Ha CKnaje OCYLLECTBASNMCh Npu KpaiHe
BbICOKYX UJIIN HU3KIX TEMMepaTypax.

(**) CpeaHuit CPOK CIYXKObI U3AENA HOCUT UCKITIOYUTENBHO OPUEHTUPOBOYHbIN XaPaKTep 1 PAaCCYUTbIBAETCS UCXOAS 13 COOTBETCTBYA YCIOBUSM KCTIyaTaLmy,
MOHTEXKA 11 TEXHUYECKOrO OGCYXKIUBAHNA. Ha HEro, Cpeay Npouunx, BAMSIOT Takne (hakTopbl, KaK KNUMaTUYECKIE 1 MOTOHbIE YCIOBUS.

HanpsxeHne nutanus (B, 50/60 M) ~230 ~230 ~230 ~230 ~230 ~230
JnexTponnTaHne npusoda (B) =36 B =36 B =36 B =36 B =36B =36 B
MoTpebreHue B pexxime oxnaaHns (BT) 14 14 14 14 14 14
MotHocTb (BT) 200 250 300 200 250 300
MoTpebnsemblil ToK (A) 8 9 10 8 9 10
MakcumarbHbli noTpe6semMblil TOK (A) 20 20 20 20 20 20
Liset RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Loxum (H) 800 900 1000 800 900 1000
MaxcumanbHbli foxum (H) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Makc. cKopoCTb ABVKEHWS (M/MUH) 12 12 12 12 12 12
Bpems patotel (c) 180 180 180 180 180 180
Llnkrnog/4ac NHTEHCMBHOIO ~ WHTEHCMBHOIO ~ WHTEHCMBHOIO ~ WHTEHCMBHOIO ~ WMHTEHCWMBHOTO  WHTEHCMBHOMO
CTONb30BAHNA  CMOJIb30BAHA  NCMOIb30BAHMA  UCMOMIb30BAHWS  UCMOMB30BAHKSA  MCMOMB30BAHNA
Mogynb LeCTepHM 4 4 6 4 4 6
[lepenato4Hoe OTHOLLEHME 40 40 40 40 40 40
Knacc 3awmrsi (IP) 54 54 54 54 54 54
Macca (kr) 20 21 21 20 21 21
CpeqHii CPOK CRyxobl (B LMKNAX)™ 250000 250000 250000 250000 250000 250000

(*) Nepen, yCTaHOBKOIA U3AENME HEOGXOAUMO XPaHUTh MPY KOMHATHON TeMMepaType, ecin TPAHCTOPTUPOBKA NN XPaHEHNE Ha CKNaje OCYLLECTBASANNCH MU KpaiHe
BbICOKMX W1 HU3KMX TEMNepaTypax.

(**) CpemHUi CPOK CNYXObI U3AENNA HOCUT UCKMIOYUTENbHO OPUEHTUPOBOYHDIA XapaKTep 1 PACCUUTLIBABTCA UCXOAS W3 COOTBETCTBUA YCIOBUSM 3KCTyaTaLyi,
MOHTaXKa 1 TEXHUYECKOr0 06CY)XMBaHNS. Ha HEro, Cpefy NPoYMX, BANSIOT Takue (hakTopbl, Kak KIMMATUYECKUE U NIOTOAHbIE YCIOBUS.

Tabnuua npegoxpaHuTenei

BxofHOW NpefoxpaHnTenb 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
[penoxpaHuTenb niatbl 630 mAF 630 mAF 630 mA F 630 mAF 630 mAF
MpenoxpaHnTeNb akceccyapos 16AF 16AF 16AF 16AF 16 AF
BxoaHoi npenoxpanuTens 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
[penoxpaHuTenb nnarbl 630 mAF 630 mA F 630 mA F 630 mAF 630 mA F 630 mA F
MpenoxpaHnTeNb akceccyapos 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Tun 1 MMHUManbHOE ceyeHne Kadenein

IinuHa kabens (m) 1020 ot 20 go 30
HanpshkeHue anexktponutanus ~230 B 3Gx1,5mm2 3G x2,5mm2
CurHansHas namna ~/=24 B 2 X1 Mm2 2 X1 Mm2
®oToanemeHTbl TX (Nepefarymkm) 2x0,5mm2 2x0,5mm2
®oT0anemeHTbl RX (MpremMHrKY) 40,5 Mm2 4x 0,5 Mm2
YCTpoiiCTBa ynpaBnexus *n°x 0,5 mm2 *n°x 0,5 mm2

*N° = CM. MHCTPYKLMKO MO MOHTAXY NMPOLYKLMY
BHumaHwe: ykasaHHoe ceyeHune Kabens HOCUT OPMEHTUPOBOYHBIN XapaKTep 1 3aBUCHT OT MOLLHOCTY NPUBOAA 1 [JIMHBI Kabens.

Mpu HanpsxeHun 230 B 1 npumeHeHnn BHe NOMELLEHNIA Heo6xoaMMo 1cnonb3osartb kabenn Tuna HOSRN-F, cooteeTcTBytowme 60245 IEC 57 (IEC); B nome-
LLeHWsIX credyeT ucnonb3osartb kabenu tuna HOSVV-F, cootetcTBytowwme 60227 IEC 53 (IEC). ns anekTponuTaHns yCTPOMCTB HanpshkeHuem Ao 48 B MoXHO
ucnonb3oBartb kabenb FROR 20-22 II, cooteTcTBytowwmit EN 50267-2-1 (CEl).

[Ins NOAKMIOYEHNS aHTEHHBI UCMONb3YNTe Kabenb Tuna RG58 (pekoMeHAyeTes ANs PacCTOSHIN [0 5 M).
ZIns cuHXpOHHOro noakntoyenmns u CRP ucnonbayite kabenb Tuna UTP CAT5 (o 1000 m).

Ecnu pnnHa kabens 0TAMYaeTcs 0T NPUBELEHHON B TaBNULLE, Ero CEYEHNE ONPEeAENseTCcs Ha OCHOBAHWUN PeaNbHOT0 NOTPEONEHUS TOKA NOAKIOYEHHBIMI YCTPOIA-
CTBaMW 11 B COOTBETCTBUU C YKa3aHWaMM, copepxalumumucs B Hopmatuee CEI EN 60204-1.

[lnsi nocneoBaTeNbHbIX MOAKNIOYEHNIA, NPELYCMATPUBAIOLLIMX GOMNbLLIYIO HArPY3KY Ha TOT XKe YYaCTOK LIeNM, 3HaYeHs B TAGMULE JOMKHbI GbITb NEPECMOTPEHbI
C Y4ETOM peasibHbIX NoKa3aTeneit NoTpedneHns 1 hakTUYECKNX PaccTosHMIA. Mpu NOAKMIOYEHIM YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TOI MHCTPYKLMN, CneayeT
PYKOBOACTBOBATLCS TEXHUYECKON JOKYMEHTALWEN Ha COOTBETCTBYHOLLIEE M3AENME.
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MOHTAX

TpuBELEHHbIE HIDKE PUCYHKM HOCAT WAIOCTPATUBHBIN XapakTep, NOCKOIbKY NPOCTPAHCTBO /151 KPEMEHNS aBTOMATIUKIA 1 JOMONHUTENbHBIX MPUHALNEXHOCTEN
MOXXET U3MEHATBLCA OT Ciy4as K ciy4ato. Bbibop Havbonee noaxoasLLero peLleHns Jo/mKeH 0CYLLECTBAATLCA MOHTXHUKOM BO BPEMSA YCTAHOBKM.

Ha pucyHkax nokasaH MOHTaX NEBOCTOPOHHEI aBTOMATMKM.
MNpensapuTenbHble PaboTbl

BbiNonHNTE BbIEMKY MPYHTA MOZ ONanyoky.
[MogroToBsTe TPYGbI 11 FOPOLLIAHTY ANS MPOBOZOB W KAGenei, UayLMx OT PasBETBUTENLHOMO KOMOALA.

JInsi NOAKMI0YEHNS NPUBOJA M @KCECCYapoB PEKOMEH/YETCA UCO0Mb30BaTh ro(pUpOBaHHble TPyGbl G40 MM.

KonnyecTBo rodhpoLLNAHTOB 3aBUCUT OT BapuaHTa aBTOMATU4YECKOl CUCTEMbI U MPeyCMOTPEHHbIX AOMONHUTENbHBIX YCTPOICTB.

YcTaHoBUTE MOHTaXKHOE OCHOBaHKe

[MoarotosbTe onany6ky GONbLIETO, YeM MOHTaXHOE 0CHOBaHWE, pasMepa.
YcTaHoBuTE 0nanyoky B BbIEMKY.

OnanyGka [0MKHA NOAHAMATbCS Hafl YPOBHEM rpyHTa Ha 50 MM.
BcTasbTe XenesHyto CeTky B onanyeKy Ana apMupoBaHus GeToHa.




BcTaBbTe BXOAALLYME B KOMMNEKT BUHTHI B MOHTaXHOE OCHOBAHME.

3a6M0KMpyATE BUHTbI railkami 13 KOMMAeKTa.

OTBEPTKON 13BAEKUTE U3 MOHTAXHOTO OCHOBAHS NPeABAPUTENLHO BbIGUTLIE 3aKNaAHbIE MNACTUHbI.
BCTaBbTe MOHTaXHOE OCHOBAHME B XENE3HYI0 CETKY.

L] Tpy6bl OMKHBI POXOAMTH Yepes CreLanbHo NPesyCMOTPEHHbIE OTBEPCTHS.

Pa3mecTiTe MOHTXKHOE OCHOBAHME, COOMOAAA PACCTOHIS, YKadaHHbIe Ha PUCYHKE.
Ecnv BopoTa He OCHALLEHbI 3y64aTOl PEKOM, MPOAOMKITE YCTAHOBKY.

Cm. pasnen «KPEMNEHVE 3YBYATON PEIKIA».
3aneite onasyoky LEMEHTHbIM PACTBOPOM.

MOHTaXHOE 0CHOBaHIE OSIKHO ObITb AGCOMIOTHO POBHbIM, Pe3b6a BIHTOB A0SKHA MOMHOCTbIO BLICTYNATb Haj, NOBEPXHOCTBIO.

MogoxanTe He MeHee 24 4acos, NoKa PacTBOP NOMHOCTBIO He 3aTBEP/EET.
L

Ynanute onanyoky.
3acbinbTe NPOCTPaHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOMO 6510Ka 3eMIeil.
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OTBUHTWTE raitkn 1 CHUMUTE WX C BUHTOB.

BcTaBbTe anexkTpuyeckiie kabenin B TpyObl TakiM 06pa3oM, YTOObI OHY BBICTYMAMM Kak MUHUMYM Ha 600 MM.

MoaroTtoBka aBTOMATUKK

YAMMAALOHI XI9HdLreHWINdO Togaday |

YCTaHOBITE aBTOMATIYECKIAN MPUBOJ Ha MOHTAKHOE OCHOBAHME.
[LL]) Snextpudeckue kaGeni fOMmKHbI MPOXOAMTS NOA, KOPMYCOM aBTOMATUKY

CHUMMTE KPBILLKY aBTOMATAYECKOro NprBopa.

- "BHAUWOTaaA 0JoHduaLndeaadu €3 KNS B0Q0IL 8 OHOHAEN 9190 LaWOW BaLOT0a0MAd 0.10Le auHBKABTOY) - "y'd'S NV © - ¥202/S0 - NY-22020Y4 0aLoogonfd - €1 d1)



PaccBepnnTe repmMoBBOf.

HapeHbTe repmMoBBOf, Ha NPoBO/A.

[MounogHUMNTE aBTOMATUKY HaJi MOHTXKHBIM OCHOBaHWEM Ha 5-10 MM, CMOMb3ys CTaNbHbIE PEryAMPOBOYHbIE LWMKUIbKK, YTOObI NO3AHEE NPOU3BECTY PEryMMPOBKY 3aLle-
NIEHUSA MEXTY LIECTEPHEN 1 3y04aTON PEIKOW.

§ 35 T

~

KpenneHue 3y64aToin peiiki

@ Pas6nokupyiite aBTOMATHKY.
© YcTaHoBuTE 3y6uaTYIO Peiiky Ha LLIECTEPHIO.
© TpvBapyTe Ui NPUKpenITe 3yGuaTyio peiiky K BopoTam no Boeit A1He.

[insa cO0pKM CErMeHTOB 3y64aTon Periki CMOMb3YIATe OCTABLUMIACS OTPE30K PEIiKiA, MOAMOXMB €ro MO4 MECTO COEAMHEHNS CErMEHTOB 1 3a(hMKCMPOBAB ABYMS
3KMUMAMM,
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il U peitkoi
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PerynupoBKa paccTosH1S MEXAY LeCTepHe

iATe 1 3aKPOIiTe BOPOTA BPYYHYHO.

OTkpo!

/K1) 1 0BanbHble OTBEPCTIAS (IS FOPU30HTANb-

i HaCTPO

, UCTONb3YS LUMUABKK C Pe3bO0ii (1151 BEPTIKANbHO

i peiku

OTperynupyiTe paccTosHIE OT LIECTEPHM A0 3y64arto!

).

Bec BOpOT He J0/KeH AaBUTb HA aBTOMATHKY.

HO HACTPONKM

i1 PEAKONA.

MepexoauTe K KpernsigHmio ToNbko Noc/e TOro, Kak GyeT 0TPErynMpoBaHo PaccTosHUe MeXay LECTEPHEN 1 3y64arto

[MpyKkpenuTe aBTOMATUKY K MOHT2XKHOMY OCHOBAHMIO CTOMOPaMK U raiikami.

KpenneHue aBToMaTuKu

YAMMAALOHI XI9H]LreHWIMdO Togaday | - “BUHBLWOTeEA 0loHALBLMdRaTadL €80 BINAdE 80Q0IL 8 OHSHAWEM 91190 LOWOW Ba10T0d0MAd 01016 aUHeMWASTOY - v'd'S JAVD © - ¥202/S0 - NY-22020VH 0910T0d0MAd - G| *d1)



Onpepenexue Kpa|7||-w|x NOJIOXEHNIA C MEXAHUYECKMMUN KOHLIEBbIMI BbIKNOYATENSAMU

@ Otxpoiite BopoTa.

© YcTaHoBITe YO KOHLEBOO BIKIHOYATENS OTKPLIBAHWS Ha 3y6UaTyIo Peitky [0 aKTUBALMIA MUKDOBBIKIIHOYATENS MOCPECTBOM MPYXKIHBI (MEXaHUYECKMI KOHLIEBOM

BbIKNIO4ATENb).

L Y6epuTecs B TOM, 4TO YTIOp KOHLIEBINKA YCTAHOBIIEH NPaBHBHO, KaK NOKa3aHo Ha pucyHke @. Mpn HEOBGX0AMMOCTI 0CNaBETE KpEMeXHble raikil NpuBoaa i

OTPEryNNpYiATe HOXKIA, Y4UTbIBAS PACCTOSIHE MEXTY 3yGbsMIA PEIAKY 1 LIECTEPHN.
© 3achvKempyiiTe ynop KOHLEBOrO BLIKIOYATENS OTKPbIBAHUS CTOMOPHbIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMMAIEKT).

BKV25
||
20 e
BKV15/20
41 0 N
[ 1
i ol

© 3akpoiiTe BopoTa.

o YCTaHOBMTE YMOP KOHLIEBOIO BbIKIIOYATENS 3aKPbIBAHNS HA 3y6YaTyto PENKy A0 aKTUBALIM MIKDOBBIKIIOYATENS MOCPEACTBOM MPY)XUHBI (MEXaHWUYECKMIA KOHLEBOI

BbIKIIOYATENb).

L Y6enuTecs B ToM, 4T0 YNIOp KOHLIEBMKA YCTAHOBNEH MPaBULHO, Kak N0Ka3aHo Ha pucyHke @. Mpit Heo6XOAMMOCTY 0CNabkTe KpEnexHbie raikit pUBoAa 1

OTPErynupyiiTe HOXKM, Y4UTbIBAS PACCTOSHUE MEXAY 3yGbsMU DEIKY 1 LIECTEPHW.
O 3adukcupyiiTe yrop KOHLEBOTO BbIKTHOYATENA 3aKPbIBAHINA CTOMOPHbIMM BIHTAMU (BXOAAT B KOMMIEKT).

BKV15/20

o up

S
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OnpepeneHne KpaVIHVIX MONOXEHUIA C MarHUTHBIMU KOHLLEBbIMM BbIK/HOYATENSIMM

* Tonbko ana BKV15AGE, BKV20AGE 1 BKV25AGE

Q YNop MarHUTHbIX KOHUEBbIX BbIKIKOYATENEN MY OMyCKaHN
@ YNOp MarHUTHbIX KOHLEBbIX BbIKKOYATENEN MY NOAHUMAHMN

S

r ! O ‘ 1*\, /ﬁr ‘ O L h
—1 (A 0 : —T1——=. @ (B)
Iu ﬂ L lul ° ul

Brieso (no ymonyanmio) Brpaso
N3meHuTe napametp B (hyHKLMN [HanpasneHue OTKpbIBaHMS).

CnefytoLime YepTexm OTHOCATCS K KOHLIEBbIM BbIKJHOHATENAM, YCTAHOBIEHHbIM C ABTOMATUKON, pacnonox(eHHoﬁ cnesa.

OTkpoiiTe BOpOTA.
YCTaHOBTE MarHUTHbIN YNOp KOHLIEBOTO BbIKMIOYATENS OTKPbIBAHIS HA 3y64aTyto Peliky.

MarHuT ynopa LomKeH pacnofararbCs Ha paccTosiHum ot 10 10 30 MM OT MarHUTHOIO JaTymKa.

[T,

| B
NS

%" -

MpukpenuTe fiepxartenb K 3y64aToi perike CTONOPHbIMYU BUHTAMI (BXOASAT B KOMMIEKT).
MarHuT ynopa KoHLEBOr0 BbIKMtoyaTens A0/mKeH ObITb NepneHANKYNSIPEH MarHUTHOMY AaTUMKY.
[MprKkpenuTe yrop KOHLEBOr0 BbIKIIOYATENS BUHTOM (BXOLNT B KOMMIEKT).



3akpoitTe BopoTa.
YCTaHOBHUTE MarHUTHbIN YNop KOHLIEBOTO BbIKNOYATENS 3aKPbIBaHIS HA 3y64aTy0 PEIiky.

MarxuT ynopa o/mKeH pacrionararbes Ha pacctosHuy ot 10 o 30 MM OT MarHuTHOro AaTymka.

MpuKpennTe aepatenb K 3y64aTon perike CTONOPHbIMI BUHTaMM (BXOAAT B KOMMMEKT).

MarHuT ynopa KOHLEBOr0 BbIKNOYaTeNs AOMKEH ObITb NEPREHANKYNSPEH MarHUTHOMY AaTuuKy.

MpUKpenITe ynop KOHLEBOTO BbIKMIOYATENS BUHTOM (BXOAWT B KOMMAEKT).
- I
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IJIEKTPUHECKUE NOAKNHOYEHNA

Mpoknapka anekTpokabenei

BbINONHUTE aNeKTPUYECKe NOAKMIOYEHINS B COOTBETCTBUMN C AEACTBYIOLMMM HOPMaMI.
JNeKTpUYECKIe KaGenm He LOMKHbI COMPUKAcaTLCS C AETANsMM, KOTOPbIE MOTYT HarpeBaThCst BO BPEMS KCTyaTaLym (Harpumep, MOTOPOM U TPAHC(HopMAaTopoM).
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InekTponuTaHue

Y6eanTECh B OTCYTCTBUN HAMPSHKEHUS NEPE KKAbIM 3Tan0M MOHTXXHbIX padoT.

/N NMepep, Hayanom paGoT no 3KCMIyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOIKE 1 PETYMMPOBKe GNOKA YTIPABMEHNS OTKIIKUUTE CETEBOE 3NEKTPONUTAHME WM OTCOBAMHUTE
AKKYMYNIATOPBI.

Mopknioyenne K ceteBomy anektponutaquio (~120/230 B, 50/60 ) Bbixop anekTponuTaHus akceccyapos
@ ®asnblit Nposog, Bbix0a CTaHAAPTHOrO NuTaHus ~24 B.

© Hynesoit nposog

© Mposop 3a3emneHys CymmapHoe noTpeGneHie NOAKMI0YEHHbIX

aKceccyapoB He [O/KHO npesblwats 20 BT.

. (I ¥ B = B A
) L—HSWGNDHABHABG
Bl B2
%E 10 11 EE3 5
——] OO
— @ e @
:@ © © :i: I
MakcumanbHas Harpyska Ha KOHTaKTbl
Akceccyapbl 10 - 11 ~/=24B 20
BcnomorarenbHas namna 10 - E3 24 -
CurHanbHas namna 10-E ~/=24B 3
Jlamna-nHANKaTop COCTOSAHNS aBTOMATUKM 10-5 ~/=24 B -




YcTpoicTBa curHanmsamm

© CuvrHanbHas namna
MwuraeT Bo BPEeMs OTKPbIBAHWA 1 3aKpblBaHA aBTOMATUKN.

© BcnomoratenbHas namna
YBENMYMBAET OCBELLEHHOCTb 30HbI MPOE3AA.

© Jlamna-uHaMKaTop COCTOSHUS aBTOMATUKM
(0603HaYaeT COCTOSHINE aBTOMATIKM.

——1

HHEEH

1011EE3.5

]

|
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©
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YcTpoicTBa ynpasnieHus

© CuutbiBaTenb Kapt
© MMpokcuMuTN-CYNTHIBATEND
© KopoHabopHas Knasuatypa

O Knonka «CTOMN» (HopmManbHO-3aMKHYTbIE KOHTaKTbI)

(OcTaHaBNMBAET BOPOTA 11 OTMEHSIET NOCNSAYIOLLMIA LMK aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHs. [1151 BO30GHOBNEHMSH IBUKEHIS) HEOGXOAMMO MCNONb30BATb COOTBETCTBYIOLLIEE
YCTPOVICTBO YNpaBneHus.

L] Ecnv aToT KOHTAKT He UCMONb3YETCH, ero CreayeT OTKIIYMTD Ha 3Tane nporpaMMupoBaHus.
© YcTpoiiCcTBO ynpaeneHus (HOPMabHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
®yHKups «TOMbKO OTKPbITb»

O YcTpoiicTBO ynpaeneHus (HOpMabHO-Pa30MKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHkups «4ACTHHOE OTKPBITUE>

@ YcTpoincTBo ynpaBneHns (HOpManbHO-pPa3oMKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHKumsa «TOMBKO 3AKPBITh»

© YcTpoincTBo ynpaBneHns (HOpManbHO-pa3oMKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHKums «OTKPbITb-3AKPbITb» (nowarosblit pexum) nnn «0TKPbITb-CTOM-3AKPBITH-CTOM» (nocneaoBaTenbHbIA Pexmm)

© AnTeHHa ¢ kabenem RG58

{S1GND A B B GNI 123347

iniini i I




YctpoiicTBa 6630MacHOCTH
MomkntouunTe ycTpoicTaa 6e3onacHocTy K Bxogam CX, CY, CZ w/unu CK (H.3. KOHTaKTBI).

Ha atane nporpammmpoBaHis HacTPOTe AEVCTBUE, KOTOPOE AOKHO BBINOMHATHCA NOAKIIOYEHHBIM K KOHTaKTaM YCTPOVCTBOM.
Ecnu koHTakTbl CX, CY, CZ w/unm CK He MCnonb3aytoTes, UX HEOBXOAUMO OTKIKOYUTL MPK NPOrpaMM1poBaHIK.

®otoanemenTol DELTA n DXR ®otoanemeHTbl DELTA n DXR
CTaHaapTHOE NOAKIIoYEHIe MoAKMIOYEHIE C AUArHOCTIKON
CMm. chyHKuMKO [F5] «[marHocTika yCTpoicTB 6e30MacHOCTI».

HHHREH HHHHHHH

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| ] ]

10 11 NO € NC 10 11 NO C NC 10 11

HHEEE RX ) RX x
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®otoanemenTb! DIR / DELTA-S ®otoanemeHnTbl DIR / DELTA-S
CTaHaapTHO. NOAKIYeH e MofKntoYeHne ¢ AnarHoCTUKON
Cwm. chyHKUMKO [F5] «[uarHocTika yCTponcTB 6e30MacHOCTA».

HERHRAH HHRBNBEH

10 TS CX CY CZ CK 10 TS 2 CX CY CZ CK
| — ] ——]

10 2 TX C NC

HHHEH RX

YyscTBUTENbHBIN Npochunb DFWN
MoaKMtoYeHIe Yepes Pe3NCTUBHbIA KOHTAKT Unn KOHTaKT H3

EEEEEEE
i (-
DFWN [ |
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Mapa uyBcTBUTENLHBIX NPothunen DFWN Mapa yyBcTBUTENBHBIX Npocthunein DFWN

MapannesnbHoe NOAKMIOYEHNE Yepes PE3NCTUBHBI KOHTAKT (DEKOMEHLYETCS) [ocnenoBatenbHOe NOAKMIOYEHNE YePe3 PE3VNCTUBHBIN KOHTAKT UMK KOHTAKT H3
2 2 2
HEEREBRH HREBEBH
R 10 TS 2 CX CY CZ CK R J 10 TS 2 CX CY CZ CK J
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NPOrPAMMMPOBAHUE

OYHKLMN KHOMOK NPOrpaMM1pOoBaHms

© KHonka ESC

Kronka ESC no3BonsieT BbINOMHUTL HIMKEONUCAHHbIE [ECTBUS.
BbIlTit 13 MeHto
OTMEHNTb U3MEHEHMS

BepHyTbCs Ha MpeblayLLyto CTPaHLLY
(OCTaHOBUTb ABTOMATIAKY

U

© KHonku < >

KHOMKI < > N03BOMSIOT BLINOMHUTb HUKEONNCAHHbIE JEHCTBMS.
HaBurauys no nyHKTam MeHto

YBENMYEHIE NN YMEHbLLEHUE 3HAYEHUS BLIGPAHHOMO NapameTpa
3aKpbITb UM OTKPbITb ABTOMATIKY

© KHonka ENTER

KHonka ENTER no3BonsieT BbIMOAHUTb HIKEONCAHHbIE IENCTBHS.
BoiTin B MeHI0
[oaTBEpANTL BbIGOP

YcnoBHble 0003Ha4YEHNS

ABTOMATMKA HAXOAUTCS B PEXNME CaMO00Y4EHMS.
@ Korza aBToMaTtika HaxoauTcs B peXuMe camoo0yyeHus, cuctema ynpasneHus AST oTK/I0YeHa.

Yt06bI M36€XaTh OTKNHOUEHUS cucTeMbl AST, ClieLyeT BPYYHYHO BbINONHUTb KANMOPOBKY ABVKEHNS.

ABTOMATIKA OGHAPYXKWUNA MPENATCTBIAS MPY ABUXEHM BOPOT BrpaBo.
ABTOMaTVKa 06HAPYXXINA NPENATCTBUE NPV ABIKEHIM BOPOT BNERO.

ABTOMaTVKa 06HapYXINa iBa MPENSTCTBIAA NP ABUXEHIM BOPOT BrpaBo.
"|2 Mocne AOCTUXEHMS MaKCUMaIIbHOMO KONMYECTBa 0GHapYXKEHMIA aBTOMATIKA 0CTAHABNIMBAETCS, U Ha AMCTEE MOABNSETCS COOOLUEHIE 06 OLLNOKE.

ABTOMATMKA 06Hapy>K|/|na JBa NPendaTcTBna Npw ABMXEHW BOPOT BNIEBO.
2|" Mocne JOCTVXEHNUS MAKCUMATbHOTO KONNYECTBA 06HAPY KEH aBTOMATIKA 0CTAHABNNBAETCS, 1 HA AMCIIEE MOSIBNSETCS CO06LLEHNE 06 OLINGKe.

79 [meeTcs XoTs 6bl 0MH 3aNpPOrpaMMUPOBAHHbIN TaiiMep.

BbinonHseTcs 3anporpaMM1poBaHHbIi TaiiMep.

2 C Taiimepom, 3anporpamMM1pOBaHHbIM Ha OTKPbIBAHWE 1 YaCTUYHOE OTKPbIBaHWeE, N06ast 0TNPaBNeHHas pasvokomaHaa 6yaeT Bceraa obecneym-
BaTb OTKPbIBaHUE. [TPOBOAHbIE KOMAH[bI MPOAOIKAT PaboTy B 06bIYHOM PEXUME.

BBoga B akcnayarauuio

Mocne BbINONHEHMS! BCEX ANEKTPUYECKMX NOAKIIOYEHM NEPEXOAUTE K BBOJY CUCTEMbI B IKCTyaTaLuto. OnepaLyio JOMKEH BbINONHATh TONbKO KOMNETEHTHbIN
1 KBaNMULMPOBAHHbIA NEPCOHaN.

Y6eauTech B TOM, YTO B 30HE i CTBIA ABTOMATIKIA OTCYTCTBYIOT NPEnATCTBIS.

MofaiiTe HanpsHKeHe 1 CeAYATE MHCTPYKLAM, KOTOPbIE 0TOBPAXAIOTCA Ha AuChree.

locne nofaun HaNpPsXeHUs Ha cUCTeMy BOPOTA BHAYasIE BCErfa OTKPbIBAKOTCA; LOXKAUTECH 3aBEpPLUEHMUA X04a.

L] Hemennento HaxmuTe Ha kHonky ESC uni Ha kHomky «CTOT» npit 06HApYMeHM HenonazoK, HeNCrpaBHOCTEN, MOA03PUTENLHOO WyMA AN BUGpaLMM, a
TaKXKe Npu HEOXKNAAHHOM NOBEAEHIUN CUCTEMbI.
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MeHto «DyHKunN»

HanpasneHue oTKpbIBaHUA
YCTaHaBN1BaET Hanpag/eHe OTKPbIBaHS BOPOT.

HacTpoitka HanpaBneHue oTKpbIBaHUS Bneso (no ymonyaHuto)
HacTpoliku npuBoga Bnpaso
Tect npusoga

MpoBEpKa HampaBneHia OTKPbIBAHNS BOPOT.

Ecnm npu HakaTum KHOMOK KOMaH[b! BbINOSHATCS HENPABUIbHO, UMEHWUTE HANPaB/IEHNe OTKPbIBAHWUS BOPOT.

HacTpoitka Tect npusoga Haxatiie KHOMKK > 3aKpbIBaeT BOpoTa
HacTpoiiku npuoaa HaxaTie KHOMKKM < OTKPbIBAET BOPOTA
Kanu6poBka ABIKEHMNS

3anyckaeT aBTOMATN4ECKOe ONpefieneHne napameTpoB Xoa.

HacTpoitka KanubpoBka fBIKeHMNS MoaTBepanTb? HET
HacTpoiiku npuoaa [MoaTBepanTs? [la

Mopenb npuBoga
YCTaHaBNMBAET TIN YCTAHOB/IEHHOTO 3/IEKTPONPUBO/A.

HacTpoitka Mogenb npusoga BKV1500
HacTpoiiku npuoaa BKV2000
BKV2500

CKOpOCTb OTKPbIBAHUSA
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHMS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHMI K MaKCUManbHOM CKOPOCTM).

HacTpoika CKOpoCTb OTKPbIBAHUS ot 40 % o 100 % (no ymonyaHuto 100 %)
HacTpoiku xona

CKOopoCTb 3aKpbiBaHMS
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aKPbIBAHNS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWI K MaKCUManbHON CKOPOCTH).

HacTpoika CKopocTb 3aKpbiBaHMs ot 40 % o 100 % (no ymonyaxuto 100 %)
HacTpoiiku xona

CxopocTb 3aMef/ieHust Npy OTKpbIBaHUM
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMEZNIBHIS MPK OTKPbIBAHIM (B MPOLIGHTHOM COOTHOLUEHM K MakCUManbHO! CKOPOCTH).

Mpu OLMGOYHON YCTAHOBKE CKOPOCT 3aME/IEHIst HA 3HAYEHIE BbILLE CKOPOCTY OTKPbIBAHMS NapamMeTp KOPPEKTUPYETCS aBTOMATIYECKN.

HacTpoitka 3ameaneHHas ckopocTb OTKPbl- 0T 15 % 10 60 % (50 % o ymonyaHuio)
HacTpoiiku xoaa BaHus



CKopocTb 3aMepsIeHUst Npi 3aKpbIBaHUM
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMEANIEHIS MPU 3aKPbIBAHM (B NPOLIEHTHOM COOTHOLLBHUN K MakCUManbHOi CKOPOCTH).

L0 NMpw owwmGoyHOI YCTaHOBKE CKOPOCTY 3aMELNIEHNS Ha 3HAYEHMWE BbILLE CKOPOCTY OTKPbIBAHUS NapaMeTp KOPPEKTUPYETCS aBTOMATUYECKH.

Hactpoika 3amep/ieHHas ckopocTb 3akpbl- 0T 15 % 10 60 % (50 % no ymonyanmio)
HacTpoitku xopa BaHus

YyBCTBUTENBHOCTb NPU ABKEHUN
312 (yHKLMS NO3BOMAET OTPErYMPOBATD HYBCTBUTENBHOCTD CUCTEMbI 3ALLMTHI BO BPEMS [BVDKEHUA.

HacTpoiika Cucrema ynpasnenus AST npu OTKH04EHO (M0 YMONYaHuio)
HacTpoiku xopa LBIDKEHUN MuH.
Cpep.
Makc.
[epCoHan3npoBaHHbIN

YyBCTBUTENBHOCTb NPU 3aMeANEHUN JBMKEHUS
JTa HaCcTPONKa MO3BONAET OTPETYNIMPOBATL YYBCTBUTE/BHOCTD CUCTEMbI 3aLLMTHI HA 3Tane 3ameIeHus.

HacTtpoiika Cuctema ynpasnenus AST npu OTKIYEHO (M0 YMONYaHMH0)
HacTpoiiku xona 3aMeIEHNN MuH.
Cpen.
Makc.
[epcoHanu3npoBaHHbIl

3amepieHHOE Ha4Yano ABUKEeHUs
VlcnonbayeTcst Anst HaCTPOVKIA 3aA8PXKKM HA HECKOMBKO CEKYH/, Nepe, BbIMOMHEHUEM K0/ KOMaH[b! OTKPbIBAHUS 11 3aKPbIBAHNS.

HacTpoika 3amepieHHOe Hayano aBiKe- OTKH04EHO (M0 YMONYaHMHo)
HacTpoitku xopa Hus AKTIBMPOBAHO

ToYKa YaCTUYHOrO OTKPbIBAHUSA
OnpeaenaeT ToUKy YacTUYHOTO OTKPLIBAHIA BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUIA K NOSHOMY OTKPbIBAHNIO.

HacTpoitka Toyka 4acTUYHOro OTKPbIBAHUA ot 10% 10 100% (20% no ymonyaHuio)
HacTpoitku xopa

Hayano 3amegnenns npu OTKPbIBaHUM
HacTpoiika TOYKM Havana 3ameneHns OTKpbIBaHUS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHWM K OBLLEMY XOZY).

Bo Bpemst KannGpoBKIA IBWKEHWSI HAYAN0 3aMe/NeHNs Y OTKPbIBAHWM 3a[1a6TCS aBTOMATUYECKM st 006CTIEYEHIst PACCTOSIHUS 3aMefLneHnst 60 cM.

HacTtpoiika Touka 3amepJIEHHOr0 OTKPbI- 01 2% 10 60% (25% No ymMonyaHmio)
HacTpoiiku xona BaHus

Hayano 3amefneHus Npu 3aKpbiBaHUM
HacTpoitka TOUKIN Hauana 3amesneHInsa Npu 3akpbiBaHNiA (B NPOLIBHTHOM OTHOLIEHIW K OGLLEMY X0fy).

Bo Bpems KanubpoBKy ABWKEHWS HAYas0 3aMeAneHus npu 3akpbiBaHUy 3a4aeTcs aBTOMATUYECKM A1s 00eCneyeHns paccToaHua 3ameaneqns 60 cm.

Hactpoitka Toyka Hayana samepJieHusi npu 0T 2% f10 60% (25% no ymonyaxmio)
HacTpoiiku xona 3aKpbIBaHUN
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lMNonHas ocTaHoBKa

OcTaHaBnuBaeT BOPOTA 11 OTMEHSET NOCNEAYOLMIA LMK aBTOMATNYECKOTO 3aKpbIBaHIS. [ins BO30GHOBNEHNS IBVKEHIST HEOOXOAMMO UCMONb30BaTb COOTBETCTBYHOLLEE

YCTPOICTBO YrpaBneHIs.

HacTpoitka lMonHas ocTaHoBKa
MpoBoaHbIE yCTPOiCTBA 6E30-
nacHocTy

BxopHble KoHTaKTbl CX

M03BONSIET 3aKPEMTL 3a KOHTAKTaMU CX OfHY U3 AOCTYMHbIX (DYHKLMA.

HacTpoitka BxopHble KoHTakTbl CX
MpoBoaHbIe yCTpOiiCTBA 6E30-
MacHoCTU

BxopHble KoHTaKTbl GY

OTK/I0YEHO (M0 YMONYAHWKO)
AKTUBMPOBAHO

OTKI0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

C1 = OTKpbIBaHE B PeXMME 3aKPbIBaHIS ((DOTOS/IEMEHTBI)

(2 = 3aKpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YactnyHas ocTaHOBKa

C4 = O6HapyxeHre npensrcTais ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS (HYBCTBUTENbHbIE NPOdMNK)

(8 = 3aKpblBaHIe B PeXIME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHbIE MPO(UNK)

(13 = OTKpbIBAHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS C HEMEIEHHbIM 3aKDbIBAHWEM MOCHIE YCTpa-
HEHIs NPEnsTCTBUA, B TOM YUCIE MPY HEMOABUXKHbIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHE B PEXMME 3aKPbIBAHIS (YBCTBUTENbHBIE MPO(AN C COMPOTUBNEHNEM
8K2)

r8 = 3aKpbIBAHIE B PEXIME OTKDbIBAHIS (YBCTBUTENbHBIE MPO(N C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

I7 (11Ba YyBCTBUTESbHbIX MPOUNS) = OTKPbIBAHNE B PEXIME 3aKPbIBAHNS (KOMMIEKT
4yBCTBUTENBHBIX MPOGMNEN ¢ ConpoTuBIeHueM 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTENbHBIX MPOWNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXMME OTKDbIBAHIS (KOMMIEKT
YyBCTBUTENbHBIX MPOMNEN C CONPOTUBAEHNEM 8K2)

M03BONAET 3aKPENWTb 3a BXOAHbIMIA KOHTaKTaMu CY OfiHY 13 JOCTYMHbIX (OYHKLMA.

HacTpoitka BxogHble KoHTaKTbl CY
MpoBoaHbIe ycTpoicTBa 6e30-
nacHocTy

OTKTH04EHO (M0 YMONYAHWHO)

C1 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKPbIBaHUA ((DOTONEMEHTBI)

(2 = 3aKpblBaHie B PeXIME OTKPbIBaHNS ((DOTO3NEMEHTI)

(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

C4 = O6HapyxeHre NpensTcTBis ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHHE B PeXMME 3aKPbIBaHIS (YYBCTBUTESbHbIE MoK

(8 = 3akpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBAHUA (HYBCTBUTENbHbIE MPONIN)

(13 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHIAS C HEMEANEHHBIM 3aKPbIBAHWEM MOCTE YCTpa-
HEHs MPensTCTBUSA, B TOM YMCNE NPY HEMOABUXHbIX BOPOTaX

I7 = OTKPbIBaHE B PEXMME 3aKPbIBAHMS (HyBCTBUTENbHbIE MPOMUNIN C COMPOTIBAEHNEM
8K2)

18 = 3aKpbIBAHNE B PEXXIME OTKDBIBAHMS (HyBCTBUTENbHBIE MPOCUVN C COMPOTIBEHNEM
8K2)

I7 (IBa YyBCTBUTENbHbIX MPOIANS) = OTKPbIBAHNE B PEXIME 3aKPbIBAHIS (KOMMNEKT
4YyBCTBUTENbHBIX MPOMNEN C CONPOTUBAEHNEM 8K2)

r8 (0Ba YYBCTBUTENbHBIX MPOGWNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXMME OTKPbIBAHIS (KOMMIEKT
YyBCTBUTENbHbIX NPOMNEN ¢ ConpoTueeHnem 8K2)



Bxop, CZ

Mo3BonseT cBs3aTh ¢ BX0A0M CZ 0fHy U3 AOCTYMHbIX (DYHKLINIA.

HacTpoitka Bxop, CZ
MpoBoaHbIe ycTpoicTBa 6e30-
MacHoCTy

Bxop CK

[03BOMSIET CBA3ATH C BXOAOM CK 0fiHY 13 JOCTYMHbIX (DYHKLMIA.

Hacrpoika Bxop CK
lpoBozHble ycTpoiCTBa 6e30-
nacHocT

CamopamarHocTiKa ycTpoiicTB 6e30MacHoOCTH

OTKYEHO (M0 YMONYaHMH0)

C1 = OTKpbIBaHIE B peXMME 3aKpbIBaHWS ((DOTOANEMEHTBI)

(2 = 3akpbiBaHue B PeXIME OTKPbIBAHUS ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

(4 = O6Hapy)xeHne npendarcTaus ((hoToaNeMEHTbI)

(C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHWS (HyBCTBUTENbHbIE MPOMNK)

(8 = 3aKpblBaHe B PEXMME OTKPbIBAHWS (HyBCTBUTENbHBIE MPOCHN)

(13 = OTKpbIBaHNE B PEXVME 3aKPbIBaHS C HEMELIEHHBIM 3aKDbIBAHWEM MOCHE YCTpa-
HEHWst NPENSTCTBIS, B TOM YCIE MPY HEMOABUXKHBIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHYE B PEXVME 3aKDbIBAHS (HYBCTBUTENbHbBIE MPOGMIN C COMPOTUBAEHUEM
8K2)

r8 = 3aKpbIBaH/E B PEXXUME OTKPLIBAHNS (HYBCTBUTENbHBIE MPOMIN C COMPOTUBIEHUEM
8K2)

7 (0Ba YyBCTBUTE/bHbIX MPOMUNS) = OTKDbIBAHUE B PEXXIME 3aKPbIBAHUS (KOMMAIEKT
YYBCTBITENbHBIX MPOMNEN C ConpoTIBEHNEM 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTENbHBIX MPOMUNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXIME OTKDbIBAHNS (KOMMMIEKT
YyBCTBUTENbHbIX MPOUNEN ¢ conpoTIBAEHNEM 8K2)

OTKITH04€HO (M0 YMONYaHWH0)

C1 = OTKpbIBaHME B PEXUME 3aKPbIBAHNS ((DOTOANEMEHTBI)

(2 = 3aKpbiBaHe B PEXUME OTKPbIBAHIS ((DOTO3NEMEHTI)

C3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

C4 = ObHapyxxeHne npensaTcTBus ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHE B peXMME 3aKpbIBaHWS (HyBCTBUTENbHbIE MPOdNK)

(8 = 3akpbiBaHue B PeXIME OTKPbIBAHUS (HYBCTBUTENbHBIE MPOUIN)

C13 = OTKpbIBaHME B PEXIIME 3aKPbIBAHNS C HEME/NIEHHBIM 3aKPbIBAHMEM MOCAE YCTPa-
HEHWS NPENSTCTBIAS, B TOM YICNE MPY HEMOABWXHBIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHVE B PEXVME 3aKPbIBaHNS (HYBCTBUTENbHBIE NPOIIN C COMPOTUBIEHUEM
8K2)

r8 = 3aKpblBaHIE B PEXXUME OTKPbIBAHWS (4YBCTBUTESbHbIE MPOCMAM C CONPOTUBIEHNEM
8K2)

7 (0Ba YyBCTBATENbHbIX MPO(INS) = OTKPbIBAHNE B PEXMME 3aKDbIBAHS (KOMMIEKT
YyBCTBUTENbHbIX MPOUNEN ¢ conpoTIBAEHNEM 8K2)

r8 (Ba YyBCTBUTENbBHBIX MPODUNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXIIME OTKPbIBAHNS (KOMMIEKT
YYBCTBUTENbHBIX NPOUNeit ¢ conpotusneHnem 8K2)

AKTVBIPYET NPOBEPKY PaGOThI (DOTONEMEHTOB, MOAKMIUEHHBIX K BXOZAM, NOCE K0! KOMaHb! OTKPLIBAHNA U 3aKPbIBAHMS.

HacTpoitka CamopgunarHocTika ycTpoiicTs

lpoBoAHbIE YCTPOICTBA 6830- 6e30nacHocTm

NacHOCTH

MpensgTcTBUE NPY OCTAHOBNEHHOM NPUBOAE

[Py BKIK0YEHMI (DYHKLMIA BOPOTA OCTAIOTCS HEMOABIKHBIMIA, BCTIA YCTPOACTBA 6830MACHOCTY 0GHAPYXUBAIOT MPensTcTBNe. QYHKLMS AGACTBYET MPH 3aKPbITHIX 1 OTKPbI-

ThIX BOPOTAX, a TAKXe NMOCNe HaxaTus KHOMKu «CTom».

HacTpoitka MpensTcTBUE NPU OCTAHOBMEH-
MpOBOAHbIE YCTPONCTBA 6E30- HOM npuBOAE

MacHoCTY

RIOEDT1

OTK/IOYEHO (M0 YMOMYaHMio)
AKTVBMPOBAHO

OTKMH04EHO (M0 YMONYaHuio)
AKTVBMPOBAHO

M03BONSET NPUCBOUTD OfIHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLMIA 6ECTPOBOAHOMY YCTPONCTBY 6E30MacHOCTH.

Hactpoitka RIOED T1
YctpoiictBa 6e3onacHocTy RIO

OTKNYEHO (M0 YMONYaHMH0)

PO = OcTtaHaBn1BaeT BOPOTA W OTMEHSIET NOCEAYIOLLVIA LMK aBTOMATNYECKOr0 3aKpbl-
BaHus. [ns BO30OHOBMEHNS IBVKEHNS HEOOXOAMMO UCTO0b30BATb COOTBETCTBYHOLLEE
YCTPOWCTBO YNPaBNEHMS.

P7 = OTKpblBaHWe B PEXIME 3aKPbIBAHNS.

P8 = 3aKpblBaH1e B PEXUME OTKPbIBAHMS.
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RIO ED T2
M03BONSET NPUCBOUTL OHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIIA 6ECMPOBOAHOMY YCTPOVCTBY 6€30MACHOCTY.

HacTpoika RIO ED T2 OTKII0YEHO (M0 YMONYAHWKO)

YcTporicTBa 6e3onacHocTy RIO PO = OctaHaBn1BaeT BOPOTA 11 OTMEHSIET NOCAEAYIOLLMIA LMK aBTOMATYECKOTO 3aKPbl-
BaHWs. [1ns BO30OHOBNEHNS [ABIKEHNS HEOOXOAMMO MCMONb30BaTh COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPOWCTBO YMPaBREHMS.

P7 = OTKpbIBaHME B PEXMME 3aKPbIBAHNS.
P8 = 3aKpblBaHue B peXMe OTKPbIBaHMS.

RIO PH T1
M03BONSET NPUCBONT OfIHY 113 NPEAYCMOTPEHHbIX YHKLMA 6ECTIPOBOAHOMY YCTPOACTBY 6E30MACHOCTY.

Hactpoiika RIO PH T1 OTKK04EHO (M0 YMONYaHWHO)

YcTpoitcTBa 6e3onacHocTu RIO P1 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS.

P2 = 3aKpbiBaHve B peXuMe OTKPbIBHWS.

P3 = YactnyHas octaHoBKa.

P4 = Q6Hapy»eHWe NpensTCTBuS.

P13 = OTKpblBaHE B pexxiMe 3aKpblBaHIS C HEMESIEHHbIM 3aKPbIBAHIEM NOCNE YCTpa-
HEHMS NPensTCTBIAS, B TOM YICE NPY HEMOABWKHbIX BOPOTAX

RIO PH T2
[03BONSIET NPUCBOUTDL OAHY 13 MPEAYCMOTPEHHbBIX (DYHKLIAA 6ECNPOBOAHOMY YCTPOWCTBY 6€30MacHOCTY.

Hactpoiika RIO PH T2 OTKTK04EHO (M0 YMONYaHWHO)

Yctpoictea 6e3onacHocTu RIO P1 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS.

P2 = 3aKpbiBaHue B PEXXME OTKPbIBAHMS.

P3 = YactnyHas octaHoBKa.

P4 = O6Hapy»eHue NpensTCTBuS.

P13 = OTKpbIBaHVE B pPeXXMME 3aKpbIBaHUS C HEMEZNEHHbIM 3aKPbIBaHEM MOCHE YCTPa-
HeHIs NPensTCTBUA, B TOM YUCIE MPU HEMOABWXKHbIX BOPOTAX

KomaHpa 2-7

[Inst 3aKpenmeHnst KoMarpl 3a YCTPOUCTBOM, NOAK/IOYEHHBIM K KOHTaKTam 2-7.
HacTpoitka Komanpa 2-7 [ToLLIaroBbIv PEXMM (M0 YMOMYaHWH0)
Bxozbl Komanp, [NocnepnoBarenbHO

MpucyTtcTBue oneparopa
[pu BKIIOYEHIM 3TOV (hYHKLMW IBUKEHIE BOPOT (OTKPbIBAHIE I 3aKPbIBAHIIE) MPEPHLIBAETCS, KOrAa NPEKPALLAeTCs HaXaTe COOTBETCTBYHOLLEN KHOMKI YNIPABEHNS.

(L] AkTvBaLus 3T0i hyHKLWMM GROKVPYET BCE Aipyriie YCTPOVCTBA paavoynpaBneHms.

HacTpoika lpucyTcTBue oneparopa OTKII0YEHO (M0 YMONYaHWKO)
OyHKLMKM AKTVBMpOBaHO
Bbixop B1-B2
JInst HACTPOVIKI PexyMa paboTbl KOHTAKTA.
HacTpoika Bbixop B1-B2 BucTtabunbHblit
OyHKLMKM

MoHoCTabUAbHbIN (M0 yMONYaHMH0)
KoHTaKT ocTaetcs 3amMKHyTbIM 0T 1 0 180 CexyHA.



0cB0GOXEHME OT NPensaTCTBUS
B cnyyae o6HapYXKeHIA NPENaTCTBIS YyBCTBITENbHBIM MPOUNEM UK aMNEPOMETPIYECKIM JAaTYMKOM SNEKTPOHHON NNaTbl HAMPABNEHNE ABVKEHIS N3MEHSETCS st
008CMeYeHUs MPOCTPAHCTBA, JOCTATOYHOIO [N YCTPAHEHWS NPEnsTCTBUA.

TPV OTKMIOYEHHOM (HYHKLMW HanpaBneHue ABUKEHIA U3MEHABTCS, MOKA He OYET JOCTUTHYTO KpailHee MoNoKeHue.

HacTpoitka OcBo6oxpaeHune ot npensTcTBusg  OTKNIOYEHO (MO yMONYaHMIo)
OYHKLMKN AKTVBMPOBAHO

ABTOMATUYECKOE 3aKpblBaHUE
YCTaHaBMMBAET BPeMS, KOTOPOE [OMKHO NPOVTY NEpes Tem, Kak aKTUBIPYETCS aBTOMATIYECKOE 3aKPbIBaHIE NOCIE JOCTUKEHNA KDAHEN TOUKM OTKPbIBAHWS.

912 (hYHKUMA HEaKTUBHA NPy cpabaTbiBaHUM yCTp0I7ICTB 0e30MacHOCTI B pe3ynbrate 06HAPY)KeHWUs! NPENSTCTBUA, NOCAE HAXXAaTUS KHOMKK «CTom», Npu BpeMeH-
HOM OTKJTOYEHUN 3NEKTPO3HEPTIN U 0GHAPYIKEHUS OLLINOKY.

Hactpoiika ABT. 3aKpblBaHue OTKTH04EHO (N0 YMONYaHWHo)
HacTpoiikn BpemeHn Ot 1 1o 180 cekyHn

AsTOMaTnyeckoe 3akpblBaHue Nocne YacTUYHOro OTKPbIBAHUA
YcTaHaBnMBaeT BPEMs, KOTOPOe AOMKHO MPOATY NEPEf, TEM, KaK aKTUBUPYETCS aBTOMATVYECKOE 3aKPbIBaHWE NOCTE NOAAYM KOMAHAb! Ha YAaCTU4YHOE OTKPbIBAHME.

3Ta (hyHKLMA HeaKTUBHA NpK cpaGaTbiBaHW YCTPOACTB GE30MACHOCTM B Pe3y/bTaTe 06HapYXXEHWUs NPenaTcTBIS, NOCTE HaXaTust KHOMKW «CToM», N1 BpeMeH-
HOM OTKMHOYEHNI 3NEKTPOIHEPTUI NN OGHAPYMKEHNS OLIMOKM.

He oTkntovariTe hyHKUmIO [ABT. 3aKpbiBaHme].

HacTpoiika YacTyHoe aBToMaTn4eckoe OTKI0YEHO
HacTpoiiku BpemeHn 3aKpblBaHue Ot 1 10 180 cekyHa (10 CekyHz, Mo YMOM4aHWto)

Namna-uHanKatop «BopoTa OTKPbITbI»
JlaHHag namna 0To6paxkaeT COCTOAHME BOPOT.

HacTtpoiika Jlamna-nHaukartop «Bopora Jlamna-uHAMKaTop BKIOYeHa (Mo YMONYaHto) - Jlamna-uHANKaTop BKIOYEHa, Koraa
Ynpasnexue namnamu OTKPbITbI» BOPOTA OTKPbITbI UM HAXOAATCS B IBUKEHUN.
HankaTopHas namna MUraeT - Jlamna-MHANKaTop MIUraeT, KOraa BopoTa ABWXKYTCS, U
0CTAETCs BKIIOYEHHOM, KOraa BOPOTA OTKPbITH.
PUTMMYHOE MUraHme - CurHan cocTouT 13 3 + 3 MiraHuii (Kaxapii Yac) Ans HauKaLm
JOCTUFHYTOTO YiCna KOMaHZ, NSl TeX0BCAY)XMBAHNS.

Jlamna E3
M03BONSET BbIOPATL PEXIM PAOOTHI OCBETUTENBHOIO YCTPOACTBA, NOAKTIOYEHHOMO K BbIXOAY.

HacTtpoiika Jlamna E3 OTKYEHO (M0 YMONYaHMH0)
YnpasneHue namnamu Jlamna upkna

JNlamna ocTaeTcs BbIKMIOYEHHOIA, ECIA HE YCTaHOBMEHO BPEMS aBTOMATIYECKOr0
3aKpbIBaHMS.

Jlamna LL0noHNTENBHOTO 0CBELLEHNS

Jlamna ocTaetcs BKJIOYEHHO B TEYEHNE BPEMEHN, YCTAHOBNIEHHOTO NPW HACTPOM-
Ke (DyHKUmK [Bpemst SOMOIHUTENbHOTO OCBELLEHNS].

Bpems A0NOAHUTENBHOTO 0CBELLIEHNS
YcTaHaBNMBAET BPEMA BKMIOYEHUS 0CBETUTENbHOMO YCTPONCTBA.

HacTpoiika Bpems 4ONONHUTENLHOIO ot 60 10 180 cexyHz (60 CekyHA Mo YMONYaHuIo)
YnpasneHue namnamu 0CBELLEHNS
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Bpems npesgapuTenbHOro BKKYEHNS CUTHANIbHOM Nammb
YCTaHaBNMBAET BPEMS NPEABAPUTENBHOMO BKIOYEHNS CUTHAIBHOI NaMMbl MEPEL KXIbIM ABWXKEHUEM Lnarbayma.

HacTpoika Bpemsi npeaBapuTensLHOro OTKII0YEHO (M0 YMONYAHWKO)
YnpasneHue namnamu BK/I0YEHNs curHanbHom namnbl -~ OT 1 10 10 cekyH,
RSE1

HacTpoiika (hyHKLK, KoTopast AOMKHA BbINOAHATHCS NNATON, BCTABAEHHOI B pasbem RSET,

Ecnu B pasbeme RSE_1 Haxoautcs nnata RSE, HACTPOEHHas Anst CUHXPOHHOM paboTbl, HEO6X0AMMO UCMONb30BaTh PasbeM RSE_2 ansi AUCTAHLIMOHHOIO Noj-
Knioyenuns (CRP). B naHHOM cnyyae UCKoYeHa BO3MOXHOCTb noakntoyeHust CAME KEY.

HacTpoitka RSE1 CRP (no ymonyaruto)
CBsi3b RSE CMHXpOHHas paboTa
OTK/I04eHO
Anpec CRP

HasHayaeT aneKTPOHHON NnaTe YHUKaNbHbIA MAEHTU(MUKALMOHHDIA KOZ, (aapec CRP). DYHKLMS HyXHA B TOM cyyae, ecnn Yepe3 CRP Nofkio4aeTcs HECKONbKO aBToMaTy-
YECKIX CUCTEM.

HacTpoitka Anpec CRP ot 1 10 254
CBsi3b RSE
CkopocTtb RSE1
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COEAVHEHNS NS CUCTEMbI YianeHHoro AocTyna ans nopTa RSET.
HacTpoiika CkopocTb RSE1 1200 6ut/c
Cesi3b RSE 2400 out/c
4800 6ut/c
9600 6ut/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 6uT/C (N0 yMOn4aHuio)
57600 out/c
115200 6ut/c
CkopocTb RSE2
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COBANHEHMS NS CUCTEMbI yAaNneHHoro goctyna ans nopra RSE2.
HacTpoika CkopocTb RSE2 1200 6ut/c
Csi3b RSE 2400 6ut/c
4300 6ut/c
9600 6ut/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 6uT/C (M0 yMON4aHWto)
57600 6ut/c
115200 6ut/c
CoxpaHeHue AaHHbIX

CoxpaHsieT B 3anoMUHaIOLLEM YCTPONCTBE (KapTe NamATL) AaHHbIe, OTHOCALLMECS K MOMb30BATENSM, NapaMeTpam BPEMEHN W HACTPONKaM.

HacTpoitka CoxpaHeHune faHHbIX
BHewwHsas namaTtb



CynTbiBaHME JAHHBIX

3arpy)Xxaet 13 3anoMIHaIOLLEr0 YCTPOICTBA (KAPTbl MAMSTL) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K NONb30BATENAM, BHILEPMKKE BPEMEHI 1 HACTPOIIKAM.

HacTpoitka CynTbIBaHUE AaHHbIX
BHewwHas namaTh

YnpasneHne npoLeccom

MOXHO MCMONb30BATHL MPOLIEAYPY YNPABAEHs NPOLIECCOM 1A KOH(DUIypaLyi CUCTEMbI,

HacTpoiika YnpasneHnue npoueccom

HoBbIl1 nonb3oBarenb

Tun cucTemsl

Hanpagnexue oTKpbIBaH!s

BxoaHble KoHTaKThl CX

BxoaHble koHTaKTbl CY

Bxopn CZ

Bxop CK

Cuctema ynpasnennst AST npu IBYXEHIN
Cuctema ynpasneHns AST npu 3amesieHn
BBoz, nonb3oBarensmm

KanuopoBka [B/KeHNs

Mo3BONAET 3aperucTpupoBarh 40 250 Nonb30BATENSi U MPUCBOUTL KEXKIOMY U3 HUX OMPEAENEHHYI0 (DYHKLMIO.

[Jlo6aBneHue 0CYLLECTBASETCS C NOMOLLbHO MynbTa 1Y unm Apyroro ycTpoicTBa ynpasneHus. Mnatbl, KOHTPOAMPYIOLLME YCTPOICTBA ynpasneHus (AF - R700 -

R800), fomKHbI 6bITb BCTaBNEHbI B COOTBETCTBYHOLLME PASHEMbI.

YnpaBneHue nosib3oBaTensmm HoBbIn nonb3oBatenb

Yaanexue nosb3osarens
YandeT 0fHOro 13 3aperucTpipoBaHHbIX NoNb30BATENEHA.

YnpasnieHne nosb30BaTensimm Ynanenue nonb3osarens

Ynanutb Bcex nonb3oBateneit
YnanseT Bcex 3aperucTprpoBaHHbIx Monb3oBaTene.

YnpasneHue nosb3oBarenamm Ynanutb Bcex nonb3oBatesen

[owwaroBo
[ocnegoBatenbHo
OTKpbITb

YacTnyHoe oTKpbiBaHue
Bbixon B1-B2

BbibepuTe (yHKLWIO, KOTOPYIO KENAETe HA3HAUUTb M0Jb30BATEHO.
MonTBepamTe, Haxas ENTER.

OTnpaBbTe KOp, C YCTPOVCTBA YNpaBneHus.

[oBTOPUTE MPOLIEAYPY ANt A06ABAEHNS APYriX NONb30BaTENEN.

CTpenkamu BbIbepiTe HOMEP Mob30BaTENs, KOTOPOr0 XKeNaeTe yaannTb.

Konuyectso: 1 > 250

B ka4ecTBe aNbTepHATMBLI MOXXHO aKTUBMPOBATb YCTPONCTBO YNPABIEHIS, CBA3aHHOE C
nonb3oBaTenem, KoToporo TPeByeTcs YaanuTh.

MoaTeepaute, Haxas ENTER.

MosiBiTCS Haanueh «CLr», NoATBEPAaoLLAs yaaneHue.

MoarBepanTb? HET
MonTeepanTb? [a

MoaTeepauTb? HET
MoaTeepanTb? [a
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Papuopekopep
Mo3BonsieT BbIGPATL TN PaMOKOAA NEPEAATHMKOB, YIPABASIOLLNX aBTOMATIKON.

(8| Mpu BbIGOPE TMNA PaAMOKOAA NEPELATYMKOB [HAMMYECKMIA KoL) nnu [KntoueBon 610K TW] — coxpaHeHHble [0 TOro NepeaaTynkin ¢ OTAUYAOLLMAMCS TUMOM
paanoKoaa YAANSTCs U3 NamsTy.

YnpaBneHue nonb3oBaTeNnsmm Papvopekopep Bce aekonepbl
JIVHaMnyecKini Kog,
TW Knto4eBoil 610K

MoaTepanTb? HET
[MogreepanTs? [a
Tun patymka
YCTaHaBnMBaET TUN YCTPOICTBA YNpaBNeHus.
YnpasneHue nonb30BaTensimm Tun patyuka KHonoyHas naHenb

[TpoKcUmMUTH-CUMTHIBATEND

ABTOMaTU4ECKOE ONpepeneHne AMHaMUYeckoro Koaa
[o3BONSAET 3aMOMHUTBL HOBbI NEPEATUMK, CKONMPOBAB YXXE CYLLECTBYIOLLI 6€3 BbIMOMHEHNS NpoLieaypsl BBOAA [HOBbINM N0Mb30BATENb).

YnpasneHue nonb3oBaTensmu ABTOMATNYECKOe OnpeaeneHme OTKI0YEHO (M0 YMONYaHWKO)
IMHAMUYECKOro Koaa AKTMBMPOBAHO

M3MeHeHne pexuma
VisMeHsIeT (DYHKLVIO, 3aKPENNeHHYH0 3a orpeaeneHHbIM Nob30BaTENEM.

YnpasneHue nons30BaTensimm N3meHeHue pexuma Bbi6patb nonb3osarens, Ans KOTOPOro HyXHO U3MEHUTb KOMaHLY.

Bbi60p nonb30BaTeNs MOXXHO OCYLLECTBUTL 683 UCMOMb30BaHMS CTPENOK, OTNPaBUB
KOMaHAy C YCTPONCTBA, CONPSKEHHOMO C NO/b30BATENEM.

[NonTeepaute, Haxas ENTER.

BblOpaTb KomaHy s CONpsbKeHUs ¢ Nofb30BaTENEM.

lMoaTBepante, Haxas ENTER.

MoaTBepanTb? HET
[MoaTBepanTs? [la
Bepcus npolumekm
[oka3blBaeT HOME YCTaHOBMEHHOV BEpCHM MPOLLIMBKM 1 GUI.
NHhopmauus Bepcus npolumskm FW x.x.xX (MpoLumBKa)

GUI x.x (rpachmka)

CyYeT4nKmn gBNKEHNs
[o3BonsieT 0T06Pa3NTb KOMMYECTBO KOMaH, BbIMOSHEHHBIX ABTOMATUKON.

[onHble X0fbl = XOfibl, BbINOHAEMbIE C MOMEHTA YCTAHOBKIA.

YacTuuHble X0fbl = X0fbl, BbIMONHsEMbIE Nocne nocneaHero [CoPOC TEXHUYECKOro 06CNYXMBAHM].

NHpopmawwms CYETYMKN OBIKEHUS [lonHble xoppl
YacTnyHble xompl



HacTpoiika TexHMYecKoro 06CnyX1BaHns

[M03BONSET HACTPOUTH KOMIMYECTBO X008, KOTOPbIE OCYLLECTBIAT aBTOMATUKA, NPEXAE Yem OYAET NOAaH CUrHa 0 HeOOXOAMMOCTY NPOBEAEHUS TEXHNYECKOTO 00CYIBA-

HUS. CUrHan COCTOUT U3 3 + 3 PUTMUYECKMX MUTaHII (KaX[bli Yac) MHavKaTopa [OTKpbIBaHME].

NHhopmaums HacTpoiika TexH14eckoro
00CNyXMBaHUA

C6poC TeXHMYECKOr0 06CNYXMBAHNS
C6poc CYETHMKA YICNA YACTUYHBIX X008,

WNHdopmavms COpoc TEXHNYECKOro 06cayXu-
BaHug

C6poc napameTpoB

BoccTaHaBNMBAET 3aBOJACKIE HACTPOIKIA 3a UCKIOYeHreM (yHKLmiA: [Paanoaekoaep], [Tun nprueofa) 1 HACTPONKM, CBA3aHHbIE C KAMOPOBKON [IBVKEHNS.

WNHdopmavms C6poc napameTpoB

Cnncok owwmnook

OTKIIOYEHO (M0 YMONYaHMH0)
ot 1x100 o 250x100

MonreepanTb? HET
MogreepanTs? [la

MomreepamTb? HET
MonTeepanTs? [a

[Moka3blBaeT nocneaHne 8 OLMOOK COOTBETCTBYIOLLEN KaTeropui. CriMcoK OLMOOK MOXHO OYUCTUTD.

NHthopmaums Cnucok owmn6ok

lMokasatb yachl
BKrtoyaeT 0ToOpaXeH1e BPeMEHN Ha uCee.

YripasneHue TanMepom Moka3aTb Yachl

HacTpoiika yacos
Mo3Bonset HacTpouTb AaTy 1 BpEMA.

YnpasneHue TaiMepom HacTpoiika yacos

ABTOMATUYECKMI NEPEXOL, Ha NIETHee Bpems
BK/ioyaeT aBToMaTUYeCKl Nepexos Ha NeTHee Bpems.

YnpasneHue TaitMepom ABTOMATMYECKII NEPEXO, HA

neTHee Bpems

dopmar BpeMeHu
Mo3BonseT BblbpaTh hopMar 0TOOPAKEHNS 4aCOB.

YripaBneHue TainMepom ®dopmar BpeMeHu

CTpenkamu npoKpyTUTE CrIMCOK.
[Insg 04MCTKN Ccrincka OLLIMOOK BbibepuTe [COPOC OLLMOOK]
MoaTBepauTe, Haxas ENTER.

MogTBepauTb? HET
MoaTBepanTb? [a

VcnonbayiTe CTPenku 1 Knasuiy Enter ans BBOAA HYXHbIX 3HAYEHMIA.

OTKI0YEHO (M0 yMONYaHWto)
AKTVBIPOBAHO

24 vaca
12 4acoB (10 nonyaHs/nocne noayaHs)
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Co3aatb HOBbI Talimep
M03BONSAET HACTPOUTb MO BPEMEHM OZH WA HECKONBKO TUMOB aKTUBALIW Ha BBIGOP U3 AOCTYMHbIX.

YnpasneHue Taumepom Co3partb HOBbIN Tamep CTpenkamu BblbepuUTe Xenaemyto MyHKLMIO.
OTkpbIBaHKE / YacTu4yHoe OTKpbIBaHKe / Bbixog B1-B2
[MoaTBepante, Haxas ENTER.

CTpenkamu HacTpoiTe BPEMS Ha4ana 11 BPEMS KOHLA aKTVBaLmI (YHKLAK.
Bpewms Havana / Bpems KoHLa
[NonTeepaute, Haxas ENTER.

C NOMOLLbKO CTPENOK HACTPONTE AHM aKTUBALAM (DYHKLMIA
Bbi6op aHeit / Bes Hepens
[NonTeepaute, Haxas ENTER.

Ypanutb Tanmep
YnanseT ofHy u3 COXpaHeHHbIX BDEMEHHbIX HACTPOEK.

Ynpasnexue TailMepom Ynanutb Tanmep CTpenkamu BbIOEPIUTE BPEMEHHYIO HACTPOKY, KOTOPYIO XKENaeTe YAanuTh.
0 = [OTKpbIBaHME]
P = [YacTnyHoe oTKpbIBaHNE]
B = [Bbixon B1-B2]
MoaTBepante, Haxas ENTER.

Komanppb!
[o3BONSET BbINOMHUTL HEKOTOPbIE KOMaH/bI 663 UCNONb30BAHUS YCTPOICTB YNPABNEHMS,

KomaHgb! OTKpbIBaHIE
YacTyHOE OTKPbIBaHNE
3aKpblBaHe
Cron

CTpenkamu BbIGEPUTE XKENAeMY0 KOMaHY.
[NonTeepaute, Haxas ENTER.

AA3bIK
HacTpoiika a3blka aucnnes.

f3bIK [taliano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

AkTnBUPOBATHL NApPONb
Mo3BONSET HACTPOMTH 4-3HauHbIi naposb. Maponb OyAeT 3anpalLMBaTLCS NPK KKAON MOMbITKE BXOAA B MEHHO.

Maponb AKTNBUPOBATHL Naposb Icnonbayitte cTpenku 1 kHonky Enter ans Habopa Tpedyemoro Koza.
(CHoBa BBEANTE Naposib, MCMOMb3ys CTPENKM U KHonky ENTER g noaTBepagHus.

MoTeps napons

Mpyn noTepe napons BbIMOAHWTE OMMCAHHbIE HIKE EACTBUSA

OTKNKOYNTE NNaTy ynpaBneHns oT NUTaHWs.

YnepX1Bas HKaTbIMK KNaBuULLIK < W >, NOAKMKOYATE NNaTy YNPaBNeHns K CETU.

YepXuBaiTe HaXaTbiMK KNaBuLLIK < > [0 NOSIBAEHNS Ha AUCNee Haanuen [HacTpoiku nponssoanTens.
Bbi6epute [MoaTeepants? [IA].

MoaTBepanTe, Haxas ENTER.

MpoLeypa BOCCTAHOBNEHUS NaThl YIPaBAEHNS YIANseT BCeX COXpaHEHHbIX N0Nb30BATENEN, HACTPOIAKN BPEMEHY U KanuGPOBOYHbIE JaHHbIE.



Ypanutb naponb
Ynanset naponb, KOTOPbIA 3aLLMLLIAET JOCTYN K MMABHOMY MEHHO.

Maponb Ypanutb naponb MogTeepauTb? HET
MoaTeepanTb? [a

N3meHuTb naponb
M03BONAET U3MEHUTD 4-3HAYHbII NAPOMb, KOTOPbINA 3ALLMLLAET AOCTYN K TN1aBHOMY MEHIO.

[aponb WN3menuTb naponb VcnonbayiTe CTPenKu 1 Knasuwy Enter ansg Habopa HYXHOro Koaa.

CHoBa BBEANTE Naposb, 1CMoNb3ys CTpenki v kHomky ENTER f1sh noaTeepaeHus.

Mento F
BKntoyaeT 0TobpaxeHne MeHHo (hyHKLA F.

IKCNopT / UMNOPT AAHHBIX

[laHHbIE, OTHOCSILMECS K MOMb30BATENSAM U HACTPOMKAM CUCTEMbI, MOXHO COXpaHUTb Ha KAPTE MAMATH.
CoxpaHeHHble [IaHHbIE MOXHO CHOBA MCMONb30BATD HA APYrOVi NnaTe ynpaBnernst [yis HACTPOMKIA TOr0 e pexuma paboTbl Ha pYroi CUCTEME.

/N OTK/HOYUTE 3NEKTPOMUTAHVE nepen, ycTaHOBKO Unu u3sneyeHnem KAPTbI MAMATH.
@ Bcrasbte KAPTY NAMSTW B cnewmanbHblit pasbem Ha nnate ynpasneHins.

© Haxwmue KHonky Enter 19 nepexofja K npoLeype nporpamMMinpoBaHis.

© Crpenkamu BuiGepuTe Xenaemyto QyHKLMIO.

OYHKLMKM 0TOOpaXKaKoTCA TONbKO Toraa, koraa KAPTA MAMATI BcTasneHa B nnarty ynpasfieHns

- CoxpaHeHue faHHbIX
CoxpaHsieT B 3aNoMUHaIOLLIEM YCTPONCTBE (KapTe NamsiTy) AaHHbIe, OTHOCALLMECS K NONb30BATENSM, NapaMeTpam BPEMEHI 1 HACTPOMKAM.

- CYUTbIBAHUE AAHHBIX
3arpyxaet 13 3anoMIHaIOLLEr0 YCTPOMCTBA (KApTbl MAMSTL) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K NONb30BATENAM, BLIZEPMKKE BDEMEHI U HACTPOIIKAM.

3aBepLUmMB COXpaHEHWE 1 3arpysKy AaHHbIX, u3snekute KAPTY MAMATI.
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COOBLLEHUA Ob OLLUMBKAX

E2 OLwmnbKa KanmepoBKiA

E3 Oumbka curdana sHkogepa

E4 OLwmbka €605 CamMoAMarHOCTIKM

E6 HevcnpaBHOCTb PV NPOBEPKE MPYBOAA

E7 Own6Kka BpemMeHM paboTbl

E8 Owmbka — fBepLa pasbioKMpPOBKY OTKPbITA

E9 (06HapyeHo NPEnATCTBUE NPK 3aKPblBaHUN

E10 OGHapY»eHO NPensTCTBIUE MpK OTKPbIBAHMI

E11 MPEBbILLIEHO MAKCUMabHOE KOMMYECTBO 06HAPYXKEHHBIX NOAPSA NPENATCTBUIA
E12 HanpsxeHue aneKTpONMUTaHIsA MPUBOAA OTCYTCTBYET UM HEAOCTATOYHO

E13 OLUMGKa Ha BXOMHbIX KOHTAKTaX KOHLIEBbIX BLIKIIOYATENEIA Wi KOHTAKTbI 060MX KOHLIEBbIX BbIKIIOYATENEA PA3OMKHYTbI
E14 Owm6Ka nocnefoBaTenbHOr0 NOAKMIOYEHHs!

E15 OwnbKka HeCOBMECTUMOCTM NynbTa Y

E16 Owwn6Ka OTKPbITIS BEPLbI NpuBofa SLAVE

E17 Olwn6Ka oTCYTCTBIS CBA3M C GECNPOBOAHON CUCTEMON

E18 Olwn6Ka He HaCTPOEHHOI BECPOBOAHON CUCTEMbI



3AKJIHOYMTENbHBIE PABOTbI

Mepes 3aKpbITUEM KPbILLKKM CRELYeT YOeauTsCs B FepMETUYHOCTY BXOAA KabBenen, 4To6bl NPeoTBpaTUTL NoNajaHne HacekoMbIx 1 06pasoBaHue Bnaru.

CUHXPOHHbIW PEXXMM

EnnHas komanza ans [iByx CBA3aHHbIX aBTOMATUYECKUX CUCTEM.

INeKTPUYECKME NOAKNHYEHNS

[oakntounTe ABE ANEKTPOHHbIE MnaThl kabenem Tuna UTP CAT 5.
BcTasbre nnatbl RSE B 06 nnathl ynpasneHus, 1cnonbays pasbem RSE_1.
3aTem NepexoamTe K 3NEKTPUYECKOMY MOAKMIOHEHIIO YCTPOICTB 11 aKCeCCyapos.

YCTpoiicTBa M akceccyapbl MOAKMKOYAKOTCS K 3MIEKTPOHHON nnarte, Kotopas 6yaeT HacTpoeHa kak MASTER.
JInsi BbINONHEHNS ANEKTPUYECKMX NOAKIIOYEHNI YCTPOINCTB 1 akceccyapos cM. rmasy «dJIEKTPUYECKUE NOAKIHOYEHNS».
MASTER SLAVE

| I—

/I

Cx CYy CZ CK

™ |1

UTP CAT 5

MporpaMmupoBaxue

Bce HmkecnezytoLme onepaumi nporpaMmMUpOBaHs MPOBOAATCS TONbKO HA Nnate ynpaBNeHus, HaCTPOEHHON Ans paboTbl B pexxume MASTER.
Bbi6epuTe Tvn 060pyaoBaHus [CHXPOHN3MPOBAHO] B MPOLIECCE HACTPOMKIA 1K HAacTpoiTe Bxoa RSE_1 B pexxim [CUHXPOHI3MPOBAHO)].

Mocne HacTpoiku aBTomaTikin MASTER (0CHOBHOW) B pexxiMe [CMHXPOHM3MPOBaHO], BTOpas aBTOMaTIKa aBTOMATUYeCKM CTaHeT ycTponcTBom SLAVE (ynpas-
nsiemMoi).

3anomMuHaHme nonb3oBartenen

Bce orepavyy no 3anoMiHaHuio Nob30BaTese NPOBOAATCA TOMbKO Ha MNaTe yrpaBneHns, HaCTPOBHHON s pa6oThl B pexume MASTER.
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Bbi60p pexxumoB paboThl

© Komanna «4ACTU4HOE OTKPLIBAHVE>
© Pexum TTOLLATOBIF» uin «TONBKO OTKPbITh»

S

=

=

MASTER SLAVE
e i LI+ '--DDDDDUH%E%
=] | W=
MASTER SLAVE
20 M - 1500 kr 250000 - -
20 m - 2000 kr - 250000 -
20 m - 2500 Kkr - - 250000
YCTaHOBKa B 30He, NOfIBEPXKEHHON -15% -15% -15%

JEeNCTBUI0 BETPa

ﬂpOLLeHTHbIe 3Ha4YeHns NOKa3bIBAOT, HACKOJIbKO HYXXHO COKPATUTb KOIMYECTBO LIMKNOB B 3aBUCMMOCTW OT TNA 1 KONU4eCcTBa YyCTAHOBJIEHHOrO AOMNONHUTENIbHO-
ro 060pyLOBaHKA.

/N Tlepes BINONHEHMEM PAGOT MO OUMCTKE, TEXHUYECKOMY OGCAYXXUBAHMIO UM 3aMeHe [eTaneil 06ecTousTe YCTPONCTBO.
/N JlaHHbIil JOKYMEHT COAEPXXUT MHGIOPMALMIO 06 06A3aTeNbHbIX NPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLVK OMKEH OCYLLECTBUT BO BPEMS TEXOGCHYKUBAHUS.

A Ecnu cuctema He ucnonb3yetcs B TEYEHWUE NPOLOMKUTENBHOTO NEPUOA, HanpuMep, ECA OHA YCTaHOBEHA Ha 06bEKTaX CE30HHOM0 UCMONb30BaHNS, HE06Xoau-
MO OTK/HOYUTb NUTaHWUE W MOCSE ero BOCCTAHOBJIEHUS NPOBEPUTDL NPABUALHOCTL PaboTbI.

CBefieHMs 0 NpaBusbHON YCTAHOBKE W HACTPOKE NPUBEAEHbI B UHCTPYKLAM MO YCTAHOBKE M3LENNs.
Heobxoaumyto nHhopmauuio o BbIGOPE U3LENNS 1 AKCECCYapOB MOXHO HAINTW B Kataiore NpoAyKLmMi.

[lepeumncneHHble Aanee paboTbl N0 TEXHUYECKOMY 0OCNY>KUBAHWNIO HEOOX0AMMO NpoBoAUTb Kaxable 10000 umknos unu 6 mecsues.

BbiNonHTe 0GLLY0 11 NOMHYI0 MPOBEPKY KENeXHbIX COBAUHEHNIA.

CMaXbTe BCE MOZBWKHbIE MEXaHN3Mbl.

MpoBEpLTE MCMPaBHOCTb CUrHAMbHBIX YCTPOICTB U YCTPOICTB 6830MacHOCTH.

MpoBepbTE COCTOAHME M3HOCA MOABIKHBIX MEXaHU3MOB 11 MPaBUbHOCTb X PaGOTb.

MpoBepbTE MCNPaBHOCTb CUCTEMbI PA30/IOKMPOBKA U OTKPOWTE CTBOPKY, YOBAMBLLIACE B OTCYTCTBIAM NPENSTCTBIIA,
MpoBepbTE LENOCTHOCTb NMPOBOZOB U MX COBMANHEHMIA,

MPOBEPETE 1 OYMCTUTE HANPaBNSIOLLYIO CKOMBXKEHA 1 3y6UaTyio Periky.
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