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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente studiato e ogni altro uso & da considerarsi pericoloso.
e || produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. ®
Il prodotto oggetto di questo manuale € definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una quasi-macchina. ® La
quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione
ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre
quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale
deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e Il produttore declina
ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. ® Tutte le operazioni
indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell’arte, in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. e Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. ® Non montare I'automazione su
elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario, aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio. ® Prevedere nella rete di
alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Ill. e Delimitare adeguatamente I'intero sito per evitare
I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e bambini. ® Nel caso di movimentazione manuale prevedere
una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni mezzi per il sollevamento in
sicurezza. ® Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone
nel raggio d’azione dell'automazione. ® | cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di
garantire un'adeguata protezione contro il danneggiamento meccanico. ® | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti
che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore). ® Prima di procedere con l'installazione, verificare
che la parte guidata sia in buone condizioni meccaniche, e che si apra e si chiuda correttamente. ® Rimuovere tutte le corde o le
catene, e disabilitare qualsiasi apparecchiatura, come le serrature, non necessarie per automatizzare la parte guidata. e Il prodotto
non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia
attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza. ® L'automazione non deve essere utilizzata con parti guidate che
abbiano aperture superiori a 50 mm di diametro, 0 aventi bordi o parti sporgenti che una persona potrebbe afferrare e utilizzare per
sostenersi. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circostanti a seguito del movimento
della parte guidata stessa. e Tutti i comandi fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione tale che la
parte guidata sia visibile in maniera diretta, tuttavia lontani dalle parti in movimento. Tutti i comandi fissi devono essere installati ad
un‘altezza minima di 1,5 m da terra. @ In caso di funzionamento ad azione mantenuta, prevedere nell'impianto un pulsante di STOP
che permetta la disconnessione dell’alimentazione principale dell’automazione al fine di bloccare il movimento della parte guidata.
e |nstallare lo sblocco manuale ad un‘altezza inferiore a 1,8 m. Se rimovibile, lo sblocco manuale dovrebbe essere conservato
nelle immediate vicinanze dell’automazione. ® Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare
il meccanismo di sblocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. @ Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata
adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo sblocco manuale, funzionino correttamente. Verificare che
I'automazione inverta la manovra quando la parte guidata entra in contatto con un oggetto alto 50 mm posizionato sul pavimento.
¢ Dopo l'installazione, assicurarsi che la parte guidata non si estenda su marciapiedi pubblici o strade. ® Prima della consegna
all'utente, verificare la conformita dell’impianto alle norme armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/
CE.



e Fissare permanentemente le etichette contro I'intrappolamento in un punto ben visibile, o vicino a qualsiasi comando fisso. @
Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati
all’'utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento dell'installazione. e Se
il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, o
comunque da personale debitamente qualificato, per evitare ogni rischio. ® Conservare questo manuale all’'interno del fascicolo
tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione. e Si raccomanda
di consegnare all'utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale. e Il prodotto nella
confezione originale del produttore pud essere trasportato solo al chiuso (vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di
malfunzionamento del prodotto, interromperne I'uso e contattare il servizio clienti all'indirizzo https://www.came.com/global/en/
contact-us o al numero telefonico indicato sul sito.

La data di fabbricazione € indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta prodotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo
https://www.came.com/global/en/contact-us.

Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.

Fissare permanentemente sulla parte guidata la seguente etichetta di avvertimento (avente un‘altezza di aimeno 60 mm), con la
scritta ATTENZIONE, PORTA GARAGE AUTOMATIZZATA:

Manutenzione
/\ Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere I’alimentazione al dispositivo.

/\ Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, & opportuno togliere I'alimentazione e,
al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.
Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con la porta libera.

Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W=~ CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN 1SO 14001 a garanzia del
rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I’opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la
raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

<3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere
riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!
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Punti di potenziale pericolo per le persone
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@ Divieto di transito durante la manovra.

& @ Pericolo di schiacciamento.

A Pericolo di schiacciamento mani.
A\ Pericolo di schiacciamento pied.

A Pericolo per la presenza di tensione.

DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/N Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Descrizione

801MV-0010

VER10DMS - Automazione con encoder, completa di quadro comando per porte sezionali e porte basculanti.

801MV-0020

VER13DMS - Automazione con encoder, completa di quadro comando per porte sezionali e porte basculanti.



Accessori di complemento (non presenti in confezione)

® Guida
@ Pattino di scorrimento con leva di shlocco

@ Braccio di trasmissione (VER13DMS)*
® Tiranti di sostegno

® Staffa fissaggio guida

® Fermo meccanico
@ Catena o cinghia

© Alloggiamento per n. 2 batterie di emergenza

© Scheda elsttronica
© Braccio di trasmissione (VER10DMS)*

O Alloggiamento per caricabatterie
© Trasformatore
@ Staffe di fissaggio a soffitto

Descrizione delle parti
O Staffa fissaggio porta

(*) Solo per porte sezionali.

© Coperchio
O Motoriduttore
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Scheda elettronica

© Fusibile per il motore

© Fusibile per gli accessori

© Connettore per dispositivo CAME KEY / Gateway Wi-Fi - BLE / Modulo Slave
@ Connettore per scheda RSE

© Connettore per scheda di decodifica R700 0 R800

@ Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF)

@ Morsettiera per il collegamento del selettore a tastiera
© Non utilizzato

© Connettore di collegamento alla scheda elettronica

@ Tasti per la programmazione

® Display

® Morsettiera per il collegamento dell'antenna

® Connettore scheda di programmazione DPTO1

@ Morsettiera per il collegamento del selsttore transponder

® Morsettiera per collegamento CRP

® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di sicurezza
® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando
® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di segnalazione
@ Fusibile di linea

@ Morsettiera per I'alimentazione

@ Connettore per scheda Memory Roll

@ Morsettiera per il collegamento del modulo RGP1

@ Connettore per scheda RIO CONN

@ Morsettiera per I'alimentazione della scheda elettronica
& Morsettiera per il collegamento del motoriduttore

@ Morsettiera per il collegamento dell'Encoder

@ Lampada cortesia
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Dimensioni

210

38

140

Limiti di impiego

Superficie max della porta (m?

Altezza max porte basculanti a contrappesi (m)
Altezza max porte basculanti a molle (m)
Altezza max porte sezionali (m)

18 21

2,40
3,25
3,20

Tabella dei fusibili

Fusibile di linea
Fusibile accessori
Fusibile motore

630 mA-T 630 mA-T
2AF 2AF
8A-T 8A-T

Dati tecnici

Alimentazione (V - 50/60 Hz)
Alimentazione motore (V)

Consumo in stand-by (W)

Consumo in stand-by con il modulo RGP1 (W)
Potenza (W)

Corrente assorbita (A)

Temperatura d’esercizio (°C)
Temperatura di stoccaggio (°C)*
Forza di trazione (N)

Velocita massima di manovra (m/min)
Cicli/ora

Intermittenza/lavoro (%)

Livello di pressione acustica (dBA)
Grado di protezione (IP)

Classe di isolamento

Vita media (Cicli)™*

230 AC
24DC

180 280
10 Max.
-20 + +55
-20 ++70
1000 1300

80000

- Istruzioni originali
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(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.

(**) La durata della vita media del prodotto indicata deve intendersi come un dato avente carattere puramente indicativo e stimato avendo in considerazione normali
condizioni di utilizzo, nonché una corretta installazione e manutenzione del prodotto conforme alle indicazioni del manuale tecnico CAME. Detto dato € inoltre
influenzato, anche sensibilmente, da ulteriori fattori variabili, quali a titolo esemplificativo e non esaustivo, le condizioni climatiche e ambientali. La vita media del
prodotto non deve essere confusa con la garanzia del prodotto.
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Tipi di cavi e spessori minimi

Alimentazione 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Lampeggiatore 24 V AC/DC 20,5 mm? 2x 0,5 mm?2
Mini Lampeggiatore KLT 3x0.5 mm? 3x0.5 mm?
Fotocellule TX 20,5 mm? 2% 0,5 mm?
Dispositivi di comando *n°x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto - Attenzione: la sezione del cavo € indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del
cavo.

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare
cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi
collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli
assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.



INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione.
Spetta all’installatore scegliere la soluzione pil adatta.

Preparazione della guida

Posizionamento della guida

Porte sezionali
Posizionare la guida sopra I'ingombro della staffa del palo molla seguendo rispettando le misure riportare nel disegno.

Se la distanza tra il palo-molla e la parte superiore della porta & compresa tra 300 mm e 600 mm, utilizzare il braccio di trasmissione V122 (accessorio non in
dotazione).
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Porte basculanti

I3 Per porte basculanti a molle (a totale rientranza) e porte basculanti a contrappesi (a parziale rigntranza) posizionare la guida a 20 mm dal punto di ingombro pit alto
durante I'apertura.
B3 Per porte basculanti a contrappesi (rientranza parziale) utilizzare il braccio di trasmissione V201 (accessorio non in dotazione).
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Fissaggio della guida

Fissare la guida al centro del vano porta con le viti.
/\ Posizionare la guida orizzontalmente e prestare attenzione a misurare la distanza adeguata dal soffitto prima di fissarla.

Utilizzare le staffe per fissare la guida direttamente al soffitto.
Se le staffe non sono sufficienti & possibile utilizzare dei tiranti di sostegno aggiuntivi e adattarli all'altezza desiderata.

RooooooooOPOCOOOOPPP28 BN

M6 x 14

Ruotare la leva di sblocco in senso anti-orario e spostare il pattino di scorrimento verso la porta.




Fissaggio del braccio di trasmissione alla porta

Posizionare la staffa del braccio di trasmissione al traverso superiore della porta perpendicolarmente alla guida di trascinamento.
Fissare la staffa con le viti in dotazione o altre viti adeguate.

Fissaggio dell'automazione alla guida

Fissare |'automazione alla guida con le tre viti fornite.
L'automazione puo essere posizionata anche perpendicolare alla guida.

- Istruzioni originali
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Preparazione dell'automazione

Forare il passacavo.

Infilare il passacavo nei cavi.
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.

| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).

Utilizzare i passacavi a membrana per collegare i dispositivi al quadro comando. Uno di questi deve essere destinato esclusivamente al cavo di alimentazione.

Alimentazione

/N Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Durante tutte le fasi dell’'installazione assicurarsi di operare fuori tensione.

Collegamento alla rete elettrica Uscita alimentazione per accessori
@ Fusibile di linea L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

O Cavo di fase

O Cavo neutro
@ Cavo di terra

1011 E 56 TS

1 23P7
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Portata massima dei contatti

La potenza complessiva delle uscite qui sotto elencate non deve superare la potenza massima dell'uscita [Accessori]

Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza max (W)
Accessori 10-11 24 AC 40
Lampeggiatore 10-E 24 AC 15
L.ampada supplementare 10-E 24 AC 15
Spia varco aperto 10-5 24 AC 3

L'uscita eroga 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.
Dispositivi di comando

© Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta I'automazione ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
Quando il contatto viene utilizzato deve essere attivato in fase di programmazione.

LD Vedi funzione [F1 - Stop totale].

© Dispositivo di comando (contatto NO)

Comando Apre
Comando Apertura Parziale

(L) Vedi funzione [F8 - Comando 2-3P).
Con funzione [F6 - Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare il dispositivo di comando in APRE.

© Dispositivo di comando (contatto NO)

Comando Passo-passo
Comando Sequenziale
Comando Apre
Comando Chiude

I Vedi funzione [F7 - Comando 2-7].

Con funzione [F6 - Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare un dispositivo di comando in CHIUDE.

O Lettore per tessere
Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.

© Selettore transponder
Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.

O Selettore a tastiera
Inserire la scheda R800 sul connettore dedicato.

@ Antenna con cavo RG58

Se il dispositivo di segnalazione prescelto prevede I'integrazione dell'antenna, utilizzare il morsetto indicato per i collegamenti.
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Dispositivi di segnalazione

@ Lampada supplementare
Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

© Lampeggiatore
Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.

1011 E 5 TS

o

Dispositivi di sicurezza

In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.
Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX e/o CY.

Se vengono utilizzati, i contatti CX CY devono essere configurati in fase di programmazione.
In caso di impianto con pit coppie di fotocellule, consultare il manuale del relativo accessorio.

Fotocellule DELTA

Collegamento standard Fotocellule DELTA
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [F5] test sicurezze.

1011 E 8 TS

o

1011 E 65TS

J

I I .

p T—= 3
10 11 NO C NC 10 11 NO C NC 10 11
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Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard

1011 E 5§ TS

O
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Fotocellule DXR / DLX

Collegamento standard

1011 E 6 TS

I

—
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=
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10 11 OUT
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Collegamento con test di sicurezza
LI Vedi funzione [F5] test sicurezze.

1011 E 5 TS

O

2 CXGY|

oo

a

Crt

r—
10 2 TX C NC

D RX

Fotocellule DXR / DLX
Collegamento con test di sicurezza
L) Vedi funzione [F5] test sicurezze.

1011 E 6 TS

I

2 CXCY]
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OPERAZIONI FINALI
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

@ Tasto ESC

Il tasto ESC permette di esequire le operazioni di seguito descritte.
Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

Arresta I'automazione (fuori dal menu di programmazione)

© Tasti < >

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Navigare attraverso le voci del menu

Incrementare o decrementare un valore

< Comando chiude (fuori dal menu di programmazione)

> Comando apre (fuori dal menu di programmazione)

© Tasto ENTER

Il tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Entrare nei menu
Confermare la scelta

Messa in funzione

LI Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.

Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.
Shloccare la porta e portarla nel punto di apertura.
Posizionare il fermo meccanico di apertura a contatto con il pattino di scorrimento e fissarlo.

Ribloccare la porta.
Dare tensione e procedere con la programmazione.
Iniziare la programmazione con le funzioni di seguito indicate.

F1 - Stop totale (solo se collegato)

A3 - Taratura corsa
A Completata la programmazione, controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione, di sicurezza e di protezione cosi come lo shlocco manuale.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette 0 comportamenti
inattesi deII’impianto_. ]
Menu delle funzioni

L'elenco funzioni si riferisce all'ultimo aggiornamento firmware. Alcune funzioni potrebbero non essere disponibili per i firmware precedenti.



Stop totale
Arresta |'automazione ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.

Con ingresso aperto la funzione esclude I’esecuzione di ogni comando, compresa I'eventuale chiusura automatica.

F1 OFF (Default)
ON
Ingresso CX
Associa una funzione all'ingresso CX.
F2 OFF (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(G2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(C3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.

(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili)

r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)
r8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

Ingresso CY
Associa una funzione all'ingresso CY.

F3 OFF (Default)
C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)
(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)
(3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.
(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)
C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)
(8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili)
r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)
r8 = Rlchiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

Test sicurezze
Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e chiusura.

F5 OFF (Default)
1=0CX
2=CY
3 = CX+CY

Azione mantenuta
Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

F6 OFF (Default)
ON

Comando 2-7
Associa un comando al dispositivo collegato su 2-7.
F7 0 = Passo-passo (Default)

II'primo comando ¢ di apertura e il secondo comando & di chiusura.
1 = Sequenziale
I primo comando ¢ di apertura, il secondo comando ¢ di STOP, il terzo comando € di chiusura e il quarto comando & di STOP.
2 = Apre
3 = Chiude

Comando 2-3P
Associa un comando al dispositivo collegato su 2-3P.

F8 1 = Apertura parziale (Default)
Il grado di apertura parziale viene impostato in percentuale con la funzione [F36 - Regolazione apertura parziale].
2 =Apre

- Istruzioni originali
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Ostacolo a motore fermo
Con la funzione attiva e I'automazione ferma, il comando (apre o chiude) non viene eseguito se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo.

F9 OFF (Default
ON

Spia varco aperto
Segnala lo stato della porta.
II dispositivo ¢ collegato all'uscita/morsetto 5.

F10 & disabilitata se la funzione [F18 - Lampada supplementare e segnalazioni luminose] & impostata su Modalita semaforica (3) 0 Modalita GGR (4).

F10 0 = Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando la porta & in movimento o aperta.
1 = Spia lampeggiante - La spia lampeggia ogni mezzo secondo quando la porta si sta aprendo e rimane accesa quando la
porta & aperta. La spia lampeggia ogni secondo quando la porta si sta chiudendo ed & spenta quando la porta & chiusa.

Partenza rallentata
Impostazione di un rallentamento di qualche secondo dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

F12 OFF
ON (Default)

Spinta in chiusura
Afinecorsa in chiusura I'automazione esegue una breve spinta in battuta.

F13 OFF (Default)
1 = Spinta minima
2 = Spinta media
3 = Spinta massima

Tipo sensore
Scelta del tipo di dispositivo di accesso.

F14 1 = Tastiera (Default)
0 = Transponder

Lampada supplementare e segnalazioni luminose
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita 10-E e 10-5.

F18 0 = Lampeggiatore (Default)
1 = Lampada ciclo - La lampada rimane accesa per tutta la manovra.

Questo parametro non appare nel caso in cui la funzione [Chiusura automatica] sia disattivata.

2 = Lampada cortesia - La lampada si accende all'avvio di una manovra e resta accesa anche dopo il termine della manovra
per il tempo impostato dalla funzione [F25 Tempo cortesial.

3 = Modalita semaforica - Il dispositivo di illuminazione lampeggia di rosso in apertura e in chiusura, si accende verde fisso
quando raggiunge il punto di finecorsa in apertura.

4 = Modalita GGR - Il dispositivo di illuminazione lampeggia di verde in apertura e di rosso in chiusura. Si accende verde fisso
quando raggiunge il punto di finecorsa in apertura.

Chiusura automatica
Impostazione del tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che € stato raggiunto il punto di finecorsa in apertura.

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di
tensione.

F19 OFF (Default)
Da 1 a 180 secondi

Chiusura automatica dopo apertura parziale
Imposta il tempo che precede la chiusura automatica dopo che € stato eseguito un comando di apertura parziale.

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di
tensione.

Non disattivare la funzione [F19- Chiusura automatica].

F20 OFF (Default)
Da 1 a 180 secondi



Tempo prelampeggio
Regola il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore collegato su 10-E prima di ogni manovra.

F21 OFF (Default)
Da 1 a 10 secondi

Tempo cortesia

Definisce quanti secondi la lampada supplementare (configurata come lampada di cortesia) rimane accesa dopo una manovra di apertura o chiusura.

F25 da 60 a 180 secondi (Default 60)
Velocita apertura

Impostazione della velocita di apertura in percentuale.

F28 da 60% a 100% (Default 80% )

Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura (percentuale della massima velocita).

F29 da 60% a 100% (Default 80% )
Velocita di rallentamento
Impostazione della velocita di rallentamento in percentuale.

F30 Da 10% a 60% (40% Default)

Sensibilita partenza rallentata in chiusura

Regola, in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento in chiusura.

Questa funzione compare solo se ¢ attiva la funzione [F47 - Partenza rallentata in chiusura].

F32 da 5% a 100% (Default 100%)
5% = minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo

100 % =massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo

Velocita taratura
Imposta la velocita di auto-apprendimento della corsa (percentuale della massima velocita).
F33 da 30% a 60% (Default 50%)

Sensibilita in corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

F34 da 10% a 100% (Default 100%)
10% = minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo

100 % =massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo

Sensibilita rallentamento
Regola, in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

LI E' necessario ripetere i test delle forze di impatto quando si esegue un aggiornamento firmware.

F35 da 10% a 100% (Default 100%)
10% = minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo

100 % =massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo

Regolazione dell'apertura parziale
Determinazione della percentuale di apertura parziale della porta.

F36 da 10% a 80% (40% Default)

Regolazione rallentamento in apertura
Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per il rallentamento in apertura.

F41 Da 1% a 60% (5% Default)

Regolazione rallentamento in chiusura
Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per il rallentamento in chiusura.

F42 Da 1% a 60% (15% Default)
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Regolazione accostamento in chiusura
Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per I'accostamento in chiusura.

F44 Da 1% a 10% (Default 10%)

Partenza rallentata in chiusura
Regolazione in percentuale sulla corsa totale della partenza rallentata in chiusura.

F47 OFF = Disattivata
da 1% a 50% (Default 5%)

Comunicazione RSE
Abilitazione di CRP.

F49 OFF
3 = CRP/CAME KEY (Defaul)

Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione & visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.

F50 OFF (Default)
ON (Esegue I'operazione)

Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione ¢ visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.

F51 OFF (Default)
ON (Esegue I'operazione)

Indirizzo CRP
Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica.
F56 da1a?255
Velocita RSE
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE.
F63 0=1200 bps
1 =2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (Default)
7 = 57600 bps

8 = 115200 bps

RIO ED T1 e RIO ED T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

La funzione appare solo se & presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

F65 OFF (Default)
F66 PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il
movimento.

P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante |'apertura.

RIO PH T1 e RIO PH T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

La funzione appare solo se & presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

F67 OFF (Default)

F68 P1 = Riapertura durante la chiusura.
P2 = Richiusura durante I'apertura.
P3 = Stop parziale.
P4 = Attesa ostacolo.



Nuovo utente
Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L’operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 - R800)
devono essere innestate nei connettori.

U1 1 = Passo passo
Il primo comando & di apertura e il secondo comando € di chiusura.
2 = Sequenziale
|l primo comando ¢ di apertura, il secondo comando ¢ di STOP, il terzo comando € di chiusura e il quarto comando & di STOP.
3 =Apre
4 = Apertura parziale

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Viene visualizzata ad intermittenza la posizione di memoria libera per un massimo di 10s. Durante questa fase inviare il codice
dal dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Rimuovi utente

Rimuove uno degli utenti registrati.

u2 Nr: 1> 250
Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.
In alternativa e possibile azionare il dispositivo di comando associato all'utente che si vuole rimuovere.
Premere ENTER per confermare.

Appare la scritta CLr a confermare la cancellazione.

Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

U3 OFF (Annulla I'operazione)
ON (Esegue I'operazione)

Decodifica radio
Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con codifica radio diversa precedentemente
memorizzati, verranno cancellati.

U4 1 =Tutte le decodifiche (Default)
2 = Rolling code
3 =TW Key Block

Forza motore
Imposta la forza del motore durante I'apertura.

At 1 = Forza standard (Default)
I motore garantisce un sollevamento massimo pari a 20 kg oltre il necessario sollevamento del serramento.
2 = Forza doppia
Il sollevamento massimo & pari a 40 kg oltre il necessario sollevamento del serramento.

Prova motore
Verifica il corretto senso di rotazione del motoriduttore.

A2 Premendo il tasto < viene eseguita una manovra in apertura.
Premendo il tasto > viene eseguita una manovra in chiusura.

Taratura corsa
Avvia I'auto-apprendimento della corsa.

/N Durante la taratura tutti i dispositivi di sicurezza vengono disabilitati ad esclusione del pulsante di STOP [F1 - Stop Totale].

A3 OFF (Annulla I'operazione)
ON (Esegue I'operazione)
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Reset parametri
Ripristina le impostazioni di fabbrica, incluse le impostazioni relative alla taratura della corsa.

Ad OFF (Annulla I'operazione)
ON (Esegue I'operazione)

Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione.
001 =100 manovre / 010 = 1000 manovre / 100 = 10000 manovre / 999 = 99900 manovre / CSI = intervento di manutenzione

A5 Tot = Manovre totali - Manovre effettuate dall'installazione dell'automazione.

Regolazione coppia motore
Regola la coppia del motore.

A6 Da 1 a5 (Default 5)
- 1 coppia minima
- 5 coppia massima

Versione FW
Permette di visualizzare la versione firmware.

H1

Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto in una scheda MEMORY ROLL.
| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un‘altra scheda elettronica dello stesso tipo per riportare le stesse configurazioni.

/N Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.

@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elettronica.
© Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.
© Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.

Le funzioni vengono visualizzate solo quando viene inserita una scheda MEMORY ROLL

F50 -Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

F51 -Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

L] Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati & possibile rimuovere la MEMORY ROLL.

-
CONTROL BOARD




LEGENDA SEGNALAZIONI A DISPLAY

C<n> Sicurezza filare attiva
Il valore <n> & associato al parametro selezionato sulle funzioni [F2 - Ingresso CX] [F3 - Ingresso CY].

r7 Sicurezza R7 (bordo sensibile) attiva
r8 Sicurezza R8 (bordo sensibile) attiva
co Stop totale attivo

P<n> Sicurezza RIO attiva

Il valore <n> & associato al parametro selezionato sulle funzioni [RIO ED T1 - RIO ED T2] e [RIO PHT1 - RIO PH T2]

A3 (scorre) Eseguire la taratura della corsa
OP. Varco completamente aperto
CL. Varco completamente chiuso
E2 Errore taratura
E3 Errore rottura encoder
E4 Errore di test servizi fallito
E7 Errore tempo di lavoro
E9 Ostacoli consecutivi rilevati durante la chiusura
E10 Ostacoli consecutivi rilevati durante I'apertura
E11 Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
E15 Errore trasmettitore non compatibile
E17 Errore sistema wireless non comunica
E18 Errore sistema wireless non configurato
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INCOLLARE QUI L'ETICHETTA DI
PRODOTTO PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941

info@came.com - www.came.com

Pag. 28 - Manuale FA02063-IT - 03/2024 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso. - Istruzioni originali



=t

Garage door operators FA02063-EN

C€
il

VER10DMS VER13DMS

INSTALLATION MANUAL | EN || English







Page 3 - Manual FA02063-EN - 03/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for any
damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. ® This product is defined by the Machinery Directive (2006/42/EC)
as partly completed machinery. e Partly completed machinery means an assembly which is almost machinery but which cannot
in itself perform a specific application. e Partly completed machinery is only intended to be incorporated into or assembled with
other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby forming machinery to which the Machinery Directive
(2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would also void the warranty.
e All operations indicated in this manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance
with the regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice,
in compliance with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. e Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Do not install the operator on surfaces
that could yield and bend. If necessary, add suitable reinforcements to the anchoring points. ® Make sure you have set up a suitable
dual-pole cut-off device along the power supply that is compliant with the installation rules. It should completely cut off the power
supply according to category Il surcharge conditions. ® Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised personnel from
entering, especially minors. e In case of manual handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual
handling, use proper hoisting equipment in safe conditions. e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to
persons loitering within the operating range of the operator. ® The electrical cables must pass through special pipes, ducts and
cable glands in order to guarantee adequate protection against mechanical damage. ® The electrical cables must not touch any
parts that may overheat during use (such as the motor and transformer). @ Before installation, check that the guided part is in
good mechanical condition, and that it opens and closes correctly. ® Remove all cords and chains and disable any equipment not
required for automating the guided part such as locks. ® The product cannot be used to automate any guided part that includes a
pedestrian gate, unless it can only be enabled when the pedestrian gate is secured. ® The operator must not be used with guided
parts that have openings exceeding 50 mm in diameter, or that have protruding edges/parts someone could grab or stand on. e
Make sure that nobody can become trapped between the guided and fixed parts, when the guided part is set in motion. e All fixed
controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the guided part to be directly visible, but far away from
moving parts. All fixed controls must be installed at least 1.5 m above the floor. ® Where operated with a hold-to-run control, install
a STOP button to disconnect the main power supply to the operator, to block movement of the guided part. e Install the manual
release device below 1.8 m. If the manual release device is removable, store it somewhere near the operator. @ If not already
present, apply a permanent tag that describes how to use the manual release mechanism close to it. ® Make sure that the operator
has been properly adjusted and that the safety and protection devices and the manual release are working properly. Check that
the operator inverts the motion when the guided part comes into contact with an object 50 mm tall positioned on the pavement.
e Following installation, ensure that the guided part does not extend onto any public footpaths or roads. e Before handing over to
the final user, check that the system complies with the harmonised standards and the essential requirements of the Machinery
Directive (2006/42/EC).



e Permanently affix the risk of entrapment labels somewhere visible or near any of the fixed controls.  Any residual risks must
be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID plate in a
visible place when the installation is complete. e If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced by the
manufacturer or by an authorised technical support service, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk.  Keep this
manual inside the technical folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system. e Make sure to
hand over to the end user all the operating manuals of the products that make up the final machinery. e The product, in its original
packaging supplied by the manufacturer, must only be transported in a closed environment (railway carriage, containers, closed
vehicles). e If the product malfunctions, stop using it and contact customer services at https://www.came.com/global/en/contact-
us or via the telephone number on the website.

The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If necessary, contact us at https://www.
came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.

Permanently affix the following warning label on the guided part at a height of at least 60 mm with the message “WARNING,
AUTOMATIC GARAGE DOOR”:

Maintenance
/\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.

A\ If the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, disconnect the power supply. When the power supply is
reconnected, check the system is working correctly.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.
Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the door free.
Check the cables are intact and connected correctly.

DISMANTLING AND DISPOSAL

&=~ CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN 1SO 14001 standard to ensure
that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and
market strategies. Please follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

€3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.
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Main points of danger for people

]

(]

PRODUCT DATA AND INFORMATION

=y

& @ Danger of crushing.

® No transiting while the barrier is moving.

A Danger of hand crushing.
A Danger of foot crushing.

A Electrical hazard.

Key

This symbol shows which parts to read carefully.
/\ This symbol shows which parts describe safety issues.

L The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.

Description

801MV-0010

VER10DMS — Operator with encoder, complete with control panel for sectional and overhead garage doors.

801MV-0020

VER13DMS — Operator with encoder, complete with control panel for sectional and overhead garage doors.



Additional accessories (not included)

@ Transmission arm (VER13DMS)*
® Guide

® Guide bracket
@ Slide with release lever

® Mechanical stop
@® Support rods
@ Chain or belt

© Housing for two emergency batteries

© Control board
© Transmission arm (VER10DMS)*

Description of parts
O Battery compartment
© Transformer

(*) Only for sectional doors.

O Gearmotor
@ Cailing brackets

© Cover
© Door bracket
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Control board

© Motor fuse

© Accessories fuse

© Connector for CAME KEY device / Wi-Fi — BLE Gateway / Slave module
O RSE card connector

© Connector for the R700 or RB00 decoding card

@ Connector for plug-in radio frequency card (AF)

@ Terminal board for connecting the keypad selector

© Not used

© Control board connector

@ Programming buttons

® Display

@® Terminal board for connecting the antenna

® Connector for the DPTO1 programming card

@ Terminal board for connecting the transponder selector switch

® Terminal board for CRP connection

@® Terminal board for connecting the safety devices
@® Terminal board for connecting control devices

@® Terminal board for connecting the signalling devices
® Line fuse

@ Power supply terminal board

@ Memory Roll card connector

@ Terminal board for connecting the RGP1 module

@ RIO CONN card connector

& Terminal board for power supply to the control board
& Terminal board for connecting the gearmotor

@ Terminal board for connecting the encoder

@ Courtesy light
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Size

210

140

Usage limitations

Max. door surface area (m? 18 21
Max. height counterbalanced overhead garage door (m) 2,40

Max. height overhead garage door with springs (m) 3,25

Max. height sectional door (m) 3,20

Fuse table

Line fuse 630 mA-T 630 mA-T
Accessory fuse 2 A-F 2 A-F
Motor fuse 8A-T 8A-T
Technical data

Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC

Motor power supply (V) 24 DC

Standby consumption (W) 5 7
Standby consumption with the RGP1 (W) module 0.5

Power (W) 180 280
Current draw (A) Max. 10

Operating temperature (°C) -20 + +55

Storage temperature (°C)* -20 + +70

Tractive force (N) 1000 1300
Maximum operating speed (m/min) 7

Cycles/hour 30

Duty cycle (%) 50

Sound pressure level (dBA) <70

Protection rating (IP) 40

Insulation class |

Average life (cycles)™ 80000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.

(**) The average product life specified should be understood purely as an indicative estimate. It applies to normal usage conditions and where the product has been
installed and maintained in compliance with the instructions provided in the CAME technical manual. The average product life is also affected, including significantly,
by other variables such as, but not limited to, climatic and environmental conditions. The average product life should not be confused with the product warranty.
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Cable types and minimum thicknesses

Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3Gx 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?
24\ AC/DC flashing beacon 2x 0.5 mm? 2 x 0.5 mm?
Mini KLT flashing beacon 3x0.5 mm? 3x0.5 mm?
TX Photocells 2 x 0.5 mm? 2x 0.5 mm?2
Command and control devices *n0. x 0.5 mm? *no. x 0.5 mm?

* no. = see product assembly instructions - Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when indoors, use HO5VV-F cables compliant with 60227 IEC 53
(IEC). For power supplies up to 48 V, use FROR 20-22 Il cables compliant with standard EN 50267-2-1 (CEl).

£ To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).
For paired connection and CRP, use UTP CAT5 cable (up to 1,000 m).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in
line with regulation CEl EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.



INSTALLATION

The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is installed. It is
up to the installer to find the most suitable solution.

Preparing the guide

Positioning the guide

Sectional doors
Position the guide above the space for the bracket on the spring pole, observing the measurements shown in the diagram.

If the distance between the spring pole and the upper part of the door is between 300 mm and 600 mm, use the V122 transmission arm (accessory not
supplied).
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Overhead garage doors

I For overhead garage doors with springs (fully retracting) and counterbalanced overhead doors (partially retracting), position the guide 20 mm above the highest point
during opening.

B For counterbalanced garage doors (partially retracting), use the V201 transmission arm (accessory not supplied).
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Fastening the guide

Fasten the guide in the middle of the door opening using screws.
/\ Position the guide horizontally and make sure you carefully measure the distance from the ceiling, leaving sufficient space, before fastening the guide.

Use the brackets to fasten the guide directly to the ceiling.
If the brackets are not sufficient, use additional support rods and adapt them to the desired height.

RooooooooOPOCOOOOPPP28 BN

M6 x 14

Turn the release lever anticlockwise and move the slide towards the door.




Fitting the transmission arm to the door

Fit the transmission arm bracket to the upper beam on the door, perpendicular to the traction guide.
Fix the bracket using the screws provided or other suitable screws.

Fastening the operator to the guide

Fasten the operator to the guide using the screws supplied.
The operator can also be positioned perpendicular to the guide.
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Setting up the operator

Make a hole in the cable gland.

Thread the cables through the cable gland.
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.

The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).
Use membrane cable glands to connect the devices to the control panel. One of these must be intended exclusively for the power supply cable.

Power supply

/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.

Connecting to the electrical network Power supply output for accessories
@ Line fuse The output normally delivers 24 V AC.

O Phase

O Neutral

@ Earth

1011 EBTS |1 23P7
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Maximum capacity of contacts

i The total power of the outputs listed below must not exceed the maximum output power [Accessories]

Device Output Power supply (V) Maximum power (W)
Accessories 10-11 24 AC 40

Flashing beacon 10-E 24 AC 15

Additional light 10-E 24 AC 15

Passage-open warning light 10-5 24 AC 3
The output delivers 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.
Command and control devices
© STOP button (NC contact)
This stops the operator and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
When the contact is being used, it must be activated during programming.
See the [F1 - Total stop] function.
© Control device (NO contact)
Open command
Partial Opening command
See the [F8 — 2-3P command] function.
When the [F6 — Hold-to-run] function is active, a control device must be set to OPEN.
© Control device (NO contact)
Step-by-step command
Sequential command
Open command
Close command
See function [F7 - 2-7 command].
When the function [F6 - Hold-to-run] is active, a control device must be set to CLOSE.
O Card reader
Insert the R700 card into the corresponding connector.
© Transponder selector switch
Insert the R700 card into the corresponding connector.
O Keypad selector
Insert the R800 card into the corresponding connector.
@ Antenna with RG58 cable
If the chosen signalling device can be fitted with an antenna, use the terminal shown to connect it.
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Signalling devices

@ Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.

© Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.

1011 E 5 TS

o

Safety devices

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
Connect the safety devices to the CX and/or CY inputs.

If used, the contacts CX CY must be configured during programming.

For systems with multiple pairs of photocells, please see the manual for the relevant accessory.

DELTA photocells
Standard connection DELTA photocells

Connection with safety test
See function [F5] Safety devices test.
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DIR / DELTA-S photocells
Standard connection
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Standard connection
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Connection with safety test

See function [F5] Safety devices test.
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DXR/DLX photocells
Connection with safety test

See function [F5] Safety devices test.
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FINAL OPERATIONS

SUONONASUI [RUIBLIO U JO UONR|SURI| - *82110U INOYIIM PUB W Aue 18 paburyd aq Aew [enuew Syl 10 S1Us1U0d ay] - v'd'S JAVD @ - #202/50 - NI-€9020% [Bnuely - 8| abed



Page 19 - Manual FA02063-EN - 03/2024 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

PROGRAMMING

Programming button functions

@ ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

Stop the operator (outside the programming menu)

© < > huttons

The < > buttons are used to perform the operations described below.
Navigate the menu

Increase or decrease values

< Close command (outside the programming menu)

> Open command (outside the programming menu)

© ENTER button

The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus
Confirm choice

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.

Make sure that there are no obstacles in the way.
Release the door and move it to the opening point.
Position the opening mechanical stop in contact with the slide and fasten it in place.

Lock the door again.
Power up the device and begin programming.
Start programming with the functions indicated below.

F1 - Total stop (only if connected)

A3 - Travel calibration
/\ Complete programming and check the warning, safety and protection devices, and the manual release, are working properly.

Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the system.
Functions menu

I The list of functions refers to the latest firmware update. Some functions may not be available for previous versions of the firmware.



Total stop
This stops the operator and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.

With the input open, this function excludes all commands, including any automatic closing.

F1 OFF (Default)
ON
CXinput
Associate a function with the CX input.
F2 OFF (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

CY input
Associate a function with the GY input.
F3 OFF (Default)
C1 = Reopen while closing (photocells)
(C2 = Reclose while opening (photocells)
(C3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.
(C4 = Obstacle standby (photocells)
C7 = Reopen while closing (sensitive edges)
(C8 = Reclose while opening (sensitive edges)
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)
Safety devices test
Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.
F5 OFF (Default)
1=0CX
2=CY
3 = CX+CY
Hold-to-run

With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.
When the function is active, it excludes all other control devices.

F6 OFF (Default)
ON

Command 2-7
Associate a command to the connected device on 2-7.

F7 0 = Step-by-step (default)
The first command is to open and the second to close.
1 = Sequential
The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the fourth to STOP.
2 =0pen
3 = Close

Command 2-3P
Associate a command to the connected device on 2-3P.

F8 1 = Partial opening (Default)

i The degree of partial opening is set as a percentage using the [F36 — Adjusting the partial opening] function.

2 =0Open
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Obstacle with motor stopped
With the function active and the operator stopped, an open or close command is not performed if the safety devices detect an obstacle.

F9 OFF (Default
ON

Passage-open warning light
Signal the door status.
The device is connected to output/terminal 5.

F10 is disabled if the [F18 — Additional light and light signals] function is set to stop/go mode (3) or GGR mode (4).
F10 0 = Warning light on (default) - The light stays on when the door is moving or open.

1 = Warning light flashing - The light flashes every half a second when the door is opening and remains on when the door is
open. The light flashes every second when the door is closing, and remains off when the door is closed.

Soft start
Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.
F12 OFF
ON (Default)
Closing thrust
At the closing limit-switch, the operator briefly exerts a closing thrust.
F13 OFF (Default)
1 = Minimum thrust
2 = Medium thrust
3 = Maximum thrust
Sensor type
Choose the type of access device.
F14 1 = Keypad (Default)

0 = Transponder

Additional light and light signals
Choose the operating mode of the light connected to outputs 10-E and 10-5.

F18 0 =Flashing beacon (Default)
1 = Cycle light - The lamp stays on during the manoeuvre.
This parameter does not appear if there [Automatic Close] function is deactivated.
2 = Courtesy lamp - The light switches on when a manoeuvre starts and remains on once the manoeuvre has finished, for the
time set under the function [F25 Courtesy time].
3 = Stop/go mode - The light flashes red during opening and closing, and remains on and green when it reaches the opening
[imit-switch.
4 = GGR mode - The light flashes green during opening and red during closing, and remains on and green when it reaches
the opening limit-switch.

Automatic closure
Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.

EX The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, or after a complete stop, or during a power outage.

F19 OFF (Default)
From 1 to 180 seconds

Automatic closing after partial opening
Set the time before automatic closure after a partial opening command.

LI The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, or after a complete stop, or during a power outage.
Do not deactivate the function [F19 — Automatic close].

F20 OFF (Default)
From 1 to 180 seconds



Pre-flashing time
Adjust the time for which the beacon connected to 10-E is activated before each manoeuvre.

F21 OFF (Default)
1 to 10 seconds

Courtesy time

Define how many seconds the additional light (set up as courtesy light) stays on after an opening or closing manoeuvre.
F25 60 to 180 seconds (Default 60)

Opening speed

Set the opening speed as a percentage.
F28 60% to 100% (Default 80%)

Closing speed
Set the closing speed (percentage of maximum speed).

F29 60% to 100% (Default 80%)

Slowdown speed
Set the slowdown speed as a percentage.

F30 10% to 60% (Default 40%)

Sensitivity for slowed start when closing
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown when closing, as a percentage.

This function only appears if the [F47 — Slowed start when closing] function is active.

F32 5% to 100% (Default 100%)
5% = minimum thrust and high obstruction sensitivity

100 % =maximum thrust and low obstruction sensitivity

Calibration speed
Set the travel self-learning speed (percentage of maximum speed).

F33 30% to 60% (Default 50%)

Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.

F34 10% to 100% (Default 100%)
10% = minimum thrust and high obstruction sensitivity

100 % =maximum thrust and low obstruction sensitivity

Slowdown sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown in percentage terms.

Repeat the impact force tests after a firmware update.

F35 10% to 100% (Default 100%)
10% = minimum thrust and high obstruction sensitivity

100 % =maximum thrust and low obstruction sensitivity

Adjusting the partial opening
Set the partial opening percentage of the door.

F36 10% to 80% (Default 40%)

Opening slowdown adjustment
Set the percentage of the total travel to be used for slowdown during opening.

F41 1% to 60% (Default 5%)

Closing slowdown adjustment
Set the percentage of the total travel to be used for slowdown during closing.

F42 1% to 60% (Default 15%)
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Adjusting the closing approach
Set the percentage of the total travel to be used for the closing approach.

F44 1% to 10% (Default 10%)

Slowed start when closing
Adjust the slowed start when closing, as a percentage of the total travel of the door.

F47 OFF = Deactivated
1% to 50% (Default 5%)

RSE communication

Enable CRP.
F49 OFF
3 = CRP/CAME KEY (Default)
Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
L The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.

F50 OFF (Default)
ON (Run operation)

Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

I The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.

F51 OFF (Default)
ON (Run operation)
CRP address
Assign a unique identification code (CRP address) to the control board.
F56 from 1 to 255
RSE speed
Set the remote connection system communication speed on the RSE port.
F63 0=1200 bps
1 =2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (default)
7 = 57600 bps

8 = 115200 bps

RIO ED T1 and RIO ED T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

L] The function only appears if the RIO CONN interface board is present.
F65 OFF (Default)

Fé5 P7 = Reopen while closing.

P8 = Reclose while opening.

RIO PH T1 and RIO PH T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

£ The function only appears if the RIO CONN interface board is present.

F67 OFF (Default)

F68 P1 = Reopen while closing.
P2 = Reclose while opening.
P3 = Partial stop.
P4 = Obstacle standby.

PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.



New user

Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.
The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the control devices (AF - R700 - R800) must be

inserted into the connectors.

Ut

Remove user

Remove one of the registered users.

u2

Remove all
Remove all registered users.

u3

Radio decoding

1 = Step-hy-step

The first command is to open and the second to close.

2 = Sequential

The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the fourth to STOP.
3 =0pen

4 = Partial opening

Choose the function to be assigned to the user.

Press ENTER to confirm.

The free position in the memory is shown intermittently for a maximum of 10 seconds. During this phase, send the code from
the control device.

Repeat the procedure to add other users.

No. 1> 250

Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.
Alternatively, the control device associated with the user you want to remove can be activated.
Press ENTER to confirm.

“CLr” will appear to confirm deletion.

OFF (Cancel operation)
ON (Run operation)

Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.
If you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with a different type of radio coding saved previously

will be deleted.

U4

Motor force
Set the motor force during opening.

Al

Motor test

1 = All decoding (default)
2 = Rolling code
3 = TW key block

1 = Standard force (Default)

The motor guarantees a maximum lift of 20 kg beyond the necessary lifting of the door.
2 = Double force

The maximum lift is 40 kg beyond the necessary lifting of the window/door.

Check the gearmotor rotates in the correct direction.

A2

Travel calibration
Start the travel self-learning.

Press the < key to run an opening manoeuvre.
Press the > key to run a closing manoeuvre.

/N During calibration, all safety devices are disabled, except for the STOP button [F1 — Total stop].

A3

OFF (Cancel operation)
ON (Run operation)
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Parameter reset
Restores the factory settings, including the travel calibration settings.

Ad OFF (Cancel operation)
ON (Run operation)

Manoeuvre counter
Viiew the number of operator manoeuvres.
001 =100 manoeuvres / 010 = 1000 manoeuvres /100 = 10000 manoeuvres / 999 = 99900 manoeuvres / CSI = maintenance job

A5 Tot = total manoeuvres - Manoeuvres performed since the operator was installed.

Adjusting the motor torque
Adjust the motor torque.

A6 1to 5 (Default 5)
- 1 minimum torque
- 5 maximum torque

FW version
Display the firmware version.

H1

Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.
The stored data can be reused for another control board of the same type to carry across the same configuration.

/\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.

© Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.
© Press the “Enter” button to access programming.
© Use the arrows to choose the desired function.

I The functions are displayed only when a MEMORY ROLL card is inserted.

F50 -Save data
Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

F51 -Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Once the data have been saved and loaded, the MEMORY ROLL can be removed.

R— —

@ P s —
CONTROL BOARD L] /‘,‘/ \<
/

57 S




DISPLAY WARNINGS KEY

C<n> Wired safety device active
i The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [F2 - CX input] [F3 - CY input].

7 R7 safety device (sensitive edge) active
r8 R8 safety device (sensitive edge) active
Co Total stop active

P<n> RIO safety device active

L The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [RIO ED T1 - RIO ED T2] and [RIO PHT1 - RIO PHT2]

A3 (scrolling)  Calibrate the travel

OP. Passage fully open

CL. Passage fully closed

E2 Calibration error

E3 Encoder failure error

E4 Service test failure error

E7 Operating time error

E9 Consecutive obstacles detected during closing
E10 Consecutive obstacles detected during opening
E11 The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded
E15 Incompatible transmitter error

E17 Wireless system communication error

E18 Wireless system not configured error
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AFFIX THE PRODUCT LABEL
FROM THE BOX HERE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso — Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941

info@came.com - www.came.com
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.
A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves lgsions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est a considérer
comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels dommages provoqués par des utilisations
impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est defini, conformément a la Directive
Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition, un ensemble qui constitue presque
une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre
incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements en vue de constituer une machine
a laquelle s’applique la Directive Machines 2006/42/CE. e Linstallation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/
CE et aux normes européennes de reference. e Le fabricant decline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originausx,
ce qui implique également I'annulation de la garantie. e Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées
que par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La position des cables, la pose, la connexion et
I'essai doivent étre réalises selon les regles de I'art et conformeément aux normes et lois en vigueur. ® S'assurer, durant toutes les
phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension. e S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a
celle indiquée sur I'automatisme. ® Ne pas installer I'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter si nécessaire
des renforts appropriés aux points de fixation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation,
un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie Ill. e Délimiter
soigneusement toute la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. ® En
cas de manutention manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des
instruments aptes a assurer le levage securisé. e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique lié
a la présence de personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux,
des goulottes et des passe-cables appropriés pour assurer une protection adequate contre les dommages mécaniques. ® Les
cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et
transformateur). e Avant de procéder a I'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état mécanique et qu'elle s'ouvre et se
ferme correctement. @ Retirer tous les cables ou chaines et désactiver tout équipement (ex. : serrures) n'étant pas necessaire pour
automatiser la partie guidée. @ Le produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement
s'il peut étre actionné avec le portillon en position de sécurité. ® Ne pas utiliser I'automatisme si les parties guidées présentent
des ouvertures de plus de 50 mm de diametre ou qu'elles présentent des bords ou des parties saillantes qu'une personne pourrait
saisir pour s'y appuyer. ® S'assurer que |'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les parties fixes
présentes tout autour. ® Les commandes fixes doivent toutes étre clairement visibles apres I'installation et étre positionnées de
maniere a ce que la partie guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toutes les commandes fixes
doivent étre installées a une hauteur minimum de 1,5 m par rapport au sol. ® En cas de fonctionnement a action maintenue, doter
I'installation d'un bouton d'ARRET permettant la mise hors tension de I'automatisme et donc le blocage du mouvement de la partie
guidée. e Installer le dispositif de deblocage manuel a une hauteur inférieure a 1,8 m. En cas de dispositif de déblocage amovible,
le conserver & proximité immédiate de I'automatisme. ® A défaut d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment
utiliser le mécanisme de déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. e S'assurer que I'automatisme
a bien été réglé comme il faut et que les dispositifs de securité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent
correctement. Vérifier que I'automatisme inverse bien la manceuvre lorsque la partie guidée entre en contact avec un objet de
50 mm de hauteur placé sur le sol. ® Apres installation, s'assurer que la partie guidée n'empiéte pas sur les trottoirs publics
ou les routes. @ Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes harmonisees et aux exigences
essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE.



e Fixer de fagon permanente les étiquettes de signalisation du danger de coincement a un endroit bien visible, ou a proximité
de toute commande fixe. ® Les éventuels risques residuels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes
specifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme de I'installation, appliquer la plague d’identification de la machine dans
une position bien en vue. ® Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou
par son service d'assistance technique agréé, ou par une personne diiment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce
manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. e
Il est recommandé de remettre a I’utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine. e Le produit,
dans I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre transporté qu'a I'intérieur (wagons de chemin de fer, conteneurs, véhicules
fermés). e En cas de dysfonctionnement du produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse https://www.came.
com/global/en/contact-us ou au numéro de téléphone indiqué sur le site.

La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du produit. Si nécessaire, nous contacter a
I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us.

Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels Came.

Fixer de fagon permanente sur la partie guidée I'éiquette de signalisation suivante (d'une hauteur d'au moins 60 mm) indiquant le
message ATTENTION, PORTE DE GARAGE AUTOMATIQUE :

Entretien
/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de pieces détachées, mettre le dispositif hors tension.

/\ Sile systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d’installations dans des endroits & ouverture saisonniére, il est
recommandé de couper I'alimentation électrique et de vérifier, a la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Effectuer un contrble général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.
Controler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec porte libre.
S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W=~ CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la norme UNIEN ISO 14001 qui garantit le respect et la
sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considére comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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Points potentiellement dangereux pour les personnes

: / @ @ Passage interdit durant la manceuvre.

& @ Danger d'écrasement.

A Danger d'écrasement des mains.

A\ Danger d'écrasement des pieds.

A Danger pour la présence de tension.

]

(]

DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
/\ Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

Description

801MV-0010
VER10DMS - Automatisme doté d'un encodeur, avec armoire de commande pour portes sectionnelles et portes basculantes.

801MV-0020
VER13DMS - Automatisme doté d'un encodeur, avec armoire de commande pour portes sectionnelles et portes basculantes.



Accessoires (non compris dans I'emballage)

® Guide
@ Patin de guidage avec levier de déblocage

@ Bras de transmission (VER13DMS)*
® Tirants de support

@ Etrier de fixation glissiere

® Butée mécanique
@ Chaine ou courroie

O Logement pour chargeur de batteries
(*) Uniqguement pour portes sectionnelles.

© Logement pour 2 batteries de secours
© Transformateur

© Carte électronique
© Bras de transmission (VER10DMS)*

Description des parties
(7] Etriers de fixation au plafond
@ Etrier de fixation porte

© Couvercle
O Motoréducteur
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Carte électronique

© Fusible pour le moteur

© Fusible pour les accessoires

© Connecteur pour dispositif CAME KEY / Passerelle Wi-Fi - BLE / Module Slave
@ Connecteur pour carte RSE

© Connecteur pour carte de décodage R700 ou R800
@ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF)
@ Borier de connexion du clavier a code

© Non utilisé

© Connecteur de connexion & la carte électronique

@ Touches de programmation

@ Afficheur

@® Bornier de connexion de 'antenne

® Connecteur carte de programmation DPTO1

@ Bornier de connexion du sélecteur transpondeur

® Bornier de connexion CRP

@ Bornier de connexion des dispositifs de sécurité
® Bornier de connexion des dispositifs de commande
@® Bornier de connexion des dispositifs de signalisation
@ Fusible de ligne

& Bornier d'alimentation

@ Connecteur pour carte Memory Roll

@ Bornier de connexion du module RGP1

& Connecteur pour carte RI0 CONN

& Bornier pour |'alimentation de la carte électronique
& Bornier de connexion du motoréducteur

& Bornier de connexion de I'encodeur

@ Lampe d'accueil
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Dimensions

210

38

140

295

D ——

Limites d'utilisation

Surface maximum de la porte (m?) 18 21
Hauteur max. portes basculantes a contrepoids (m) 2,40

Hauteur max. portes basculantes a ressorts (m) 3,25

Hauteur max. portes sectionnelles (m) 3,20
Tableau des fusibles

Fusible de ligne 630 mA-T 630 mA-T
Fusible accessoires 2 A-F 2 A-F
Fusible moteur 8A-T 8A-T
Données techniques

Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC

Alimentation moteur (V) 24 DC

Consommation en stand-by (W) 5 7
Consommation en stand-by avec le module RGP1 (W) 0.5

Puissance (W) 180 280
Courant absorbé (A) 10 max.

Température de fonctionnement (°C) -20 + +55

Température de stockage (°C)* -20 + +70

Force de traction (N) 1000 1300
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 7

Cycles/heure 30
Intermittence/Fonctionnement (%) 50

Niveau de pression sonore (dBA) <70

Degré de protection (IP) 40

Classe d'isolation |

Durée de vie moyenne (Cycles)*™ 80000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des températures trés basses ou tres élevées.
(**) La durée de vie moyenne du produit indiquée est a considérer comme étant purement indicative et estimée en tenant compte des conditions normales
d'utilisation, ainsi que d'une installation et d'un entretien corrects du produit, conformément aux instructions du manuel technique CAME. Cette donnée est en outre
sensiblement influencée par d'autres facteurs variables tels que, a titre d'exemple et sans s'y limiter, les conditions climatiques et environnementales. La durée de
vie moyenne du produit ne doit pas étre confondue avec sa garantie.
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Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du céble (m) jusqu’a 20 de20a30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3Gx2,5mm?
Clignotant 24 VAC/DC 20,5 mm? 2x 0,5 mm?
Mini clignotant KLT 3x0,5 mm? 3x0,5 mm?
Photocellules TX 2x0,5 mm? 2x 0,5 mm?2
Dispositifs de commande *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit - Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la
longueur du céble.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser
par contre des cables HO5VV-F conformes & la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu'a 48 V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 Il
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des
dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces
derniers.



INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone
d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Préparation du rail

Positionnement du rail

Portes sectionnelles
Positionner le rail au-dessus de I'encombrement de I'étrier de I'axe a ressort selon les mesures du dessin.

Si la distance entre I'axe a ressort et la partie supérieure de la porte est comprise entre 300 et 600 mm, se servir du bras de transmission V122 (non fourni
COMMe accessoire).
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Portes basculantes

3 Sur les portes basculantes & ressorts (3 enfoncement total) et les portes basculantes a contrepoids (& enfoncement partiel), positionner le rail a 20 mm du point
d'encombrement le plus haut durant I'ouverture.
B3 Sur les portes basculantes a contrepoids (& enfoncement partiel), utiliser le bras de transmission V201 (non fourni comme accessoire).
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Fixation du rail

Fixer le rail au centre de I'encadrement de la porte a I'aide des vis.
/\ Positionner le rail horizontalement et mesurer minutieusement la distance adéquate par rapport au plafond avant de le fixer.

Utiliser les supports pour fixer le rail directement au plafond.
Si les supports ne sont pas suffisants, il est possible d'utiliser des tirants de support supplémentaires et de les régler a la hauteur souhaitée.

RooooooooOPOCOOOOPPP28 BN

M6 x 14

Tourner le levier de débrayage en sens anti-horaire et déplacer le patin de guidage vers la porte.




Fixation du bras de transmission a la porte

Positionner I'étrier du bras de transmission a la traverse supérieure de la porte perpendiculairement au rail de guidage.
Fixer I'étrier a I'aide des vis fournies ou d'autres vis appropriées.

Fixation de I'automatisme au rail

Fixer I'automatisme au rail a I'aide des trois vis fournies.
Il est également possible de positionner I'automatisme perpendiculairement au rail.
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Préparation de I'automatisme

Percer le passe-cable.

Enfiler les cables dans le passe-cable.
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).
Utiliser des passe-cables a membrane pour connecter les dispositifs a I'armoire de commande. Un de ces passe-cables ne doit étre destiné qu’au cable

d'alimentation.

Alimentation

/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

S'assurer, durant toutes les phases d’installation, que I'automatisme est bien hors tension.

Connexion au réseau électrique

@ Fusible de ligne

O Cible de phase

O Cable neutre

@ Cable de mise a la terre

Sortie alimentation pour accessoires
La sortie alimente normalement en 24 VAC.

1011 E 5 TS

1 23P7

i

_|__
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Portée maximum des contacts

La puissance totale des sorties indiquées ci-dessous ne doit pas dépasser la puissance maximale de la sortie [Accessoires]
Alimentation (V)

Dispositif

Puissance max. (W)

Accessoires
Clignotant
Lampe supplémentaire
Voyant passage ouvert

24 AC
24 AC
24 AC
24 AC

40
15
15
3

La sortie fournit 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles batteries.

Dispositifs de commande

© Bouton d'ARRET (contact NF)

Arréte I'automatisme et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
Si le contact est utilisé, il doit étre activé pendant la programmation.

[E] voir fonction [F1 - Arrét total].

© Dispositif de commande (contact NO)

Commande Ouverture
Commande Ouverture Partielle

LI voir fonction [F8 - Commande 2-3P.

L0 Avec fonction [F6 - Action maintenue] activée, la configuration d’un dispositif de commande en OUVERTURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)

Commande Pas-a-pas
Commande séquentielle
Commande Ouverture
Commande Fermeture

I voir fonction [F7 - Commande 2-7].

L] Avec fonction [F6 - Action maintenue] activée, la configuration d'un dispositif de commande en FERMETURE est obligatoire.

© Lecteur pour cartes

Insérer la carte R700 sur le connecteur dédié.

© Sélecteur transpondeur

EL] Insérer la carte R700 sur le connecteur dédig.

O Clavier a code

Insérer la carte R800 sur le connecteur dédié.

@ Antenne avec cable RG58

L1 si e dispositif de signalisation choisi prévoit I'intégration d'une antenne, utiliser la borne indiquée pour les connexions.

123P7

R

S1 GND

>
@

L

===

]

.

)
7z




Dispositifs de signalisation

@ Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de manceuvre.

© Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.

1011 E 5 TS

o

Dispositifs de sécurité

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.
Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX et/ou CY.

En cas d'utilisation des contacts, CX CY les configurer en phase de programmation.

En cas d'installation avec plusieurs paires de photocellules, consulter le manuel de I'accessoire correspondant.

Photocellules DELTA

Connexion standard Photocellules DELTA
Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

1011 E 8 TS

o

1011 E 65TS

J

— | I

p T—= 3
10 11 NO C NC 10 11 NO C NC 10 11

HHRH RX HHRHD RX TX

4
2
7
o,
7%
L
,,;'4;:,;{:!
420000
[0
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Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard

1011 E 5§ TS

O

2 CXGY|

b -

T

ra—
10 2 TX C NC

D RX

Photocellules DXR / DLX
Connexion standard

1011 E 6 TS

I

X

2 CXCY]

—
><
N | frmd

=
=

g2 g

T

10 11 OUT

10 11 SY

X o

C NONC

o
DFWN

-y

.

Connexion avec test de sécurité

Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

1011 E 5 TS

O

2 CXGY|

oo

a

Crt

r—
10 2 TX C NC

D RX

Photocellules DXR / DLX
Connexion avec test de sécurité

Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

1011 E 6 TS

I

2 CXCY]

i

b -

+'II

11
10 11 OUT

10 11 SY

X o

Ny




3

OPERATIONS FINALES
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

© Touche ESC

La touche ESC permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

Arréte I'automatisme (hors du menu de programmation)

© Touches < >

Les touches < > permettent d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Naviguer dans les options du menu

Augmenter ou diminuer une valeur

< Commande fermeture (hors du menu de programmation)

> Commande ouverture (hors du menu de programmation)

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus
Confirmer le choix

Mise en fonction

I Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. Lopération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.
Débloquer la porte et I'amener au point d'ouverture.
Positionner la butée mécanique d’ouverture contre le patin de guidage et la fixer.

Bloquer & nouveau la porte.
Mettre sous tension et programmer.
Commencer la programmation par les fonctions suivantes.

F1 - Arrét total (uniquement s'il est connecté)

A3 - Auto-apprentissage de la course
A\ Auterme de la programmation, controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation, de sécurité et de protection ainsi que le dispositif de déblocage
manuel.

L] Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imp_révus de I'installation.
Menu des fonctions

La liste des fonctions se réfere a la derniére mise a jour du firmware. Certaines fonctions pourraient ne pas étre disponibles pour les firmwares précédents.



Arrét total
Arréte I'automatisme et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Lorsque I'entrée est ouverte, toute commande, y compris |'éventuelle fermeture automatique, est désactivée.

F1 OFF (par défaut)
ON
Entrée CX
Associe une fonction a I'entrée CX.
F2 OFF (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

(C3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.

(4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY.

F3 OFF (par défaut)
C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
C3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.
(4 = Attente obstacle (Photocellules)
(C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)
(8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

Test sécurité
Active le contrdle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, aprés chaque commande d'ouverture et de fermeture.

F5 OFF (par défaut)
1=0CX
2=
3 = CX+CY

Action maintenue
Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.

L'activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

F6 OFF (par défaut)
ON

Commande 2-7
Associe une commande au dispositif connecté sur 2-7.

F7 0 = Pas-a-pas (par défaut)
La premiere commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de fermeture.
1 = Séquentielle
La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme une commande d'ARRET, la troisiéme une commande
de fermeture et la quatriéme une commande d'ARRET.
2 = Ouverture
3 = Fermeture

Commande 2-3P
Associe une commande au dispositif connecté sur 2-3P.
F8 1 = Quverture partielle (par défaut)
Le degré d'ouverture partielle est réglé en pourcentage par la fonction [F36 - Réglage ouverture partielle].
2 = Quverture
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Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée et que I'automatisme est a I'arrét, il n'y a pas exécution de la commande (ouverture et fermeture) si les dispositifs de sécurité détectent un
obstacle.

F9 OFF (par défaut)
ON

Voyant passage ouvert
Signale I'état de la porte.
Le dispositif est correctement connecté a la sortie/borne 5.

F10 est désactivée lorsque la fonction [F18 - Lampe supplémentaire et signalisations lumineuses] est configurée sur Modalité feu de circulation (3) ou Modalité
GGR (4).

F10 0 = Témoin allumé (par défaut) - Le voyant reste allumé lorsque la porte est en mouvement ou qu’elle est ouverte.
1 = Voyant clignotant - Le témoin clignote toutes les demi-secondes lorsque la porte est en phase d’ouverture et reste
allumé lorsqu’elle est ouverte. Le témoin clignote toutes les secondes lorsque a porte est en phase de fermeture et s'éteint
lorsqu’elle est fermée.

Départ ralenti
Configuration d'un ralentissement de quelques secondes apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.
F12 OFF

ON (par défaut)

Poussée en fermeture
Ala buté de fin de course en phase de fermeture, 'automatisme effectue une petite poussée jusqu'a la butée.
F13 OFF (par défaut)
1 = poussée minimum
2 = poussée moyenne
3 = poussée maximum

Type de capteur
Choix du type de dispositif d"acces.

F14 1 = Clavier (par défaut)
0 = Transpondeur

Lampe supplémentaire et signalisations lumineuses
Permet de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil d'éclairage connecté a la sortie 10-E et 10-5.

F18 0 = Clignotant (par défaut)
1 = Lampe cycle - La lampe reste allumée pendant toute la manceuvre.
Ce parametre n'apparait pas lorsque la fonction [Fermeture automatique] est désactivée.

2 = Lampe d'accueil - La lampe s'allume au lancement d'une manceuvre et reste également allumée au terme de la
manceuvre pendant le temps configuré par la fonction [F25 Temps accueill.

3 = Modalité feu de circulation - Le dispositif d'éclairage clignote en rouge a I'ouverture et a la fermeture, s'allume en vert en
permanence quand il atteint le point de fin de course en ouverture.

4 = Modalité GGR - Le dispositif d'éclairage clignote en vert a I'ouverture et en rouge a la fermeture, s'allume en vert en
permanence quand il atteint le point de fin de course en ouverture.

Fermeture automatique
Configuration du temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture.

La fonction n'est pas activée lorsque : les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension.

F19 OFF (par défaut)
De 1 & 180 secondes

Fermeture automatique aprés une ouverture partielle
Configure le temps devant s'écouler avant la fermeture automatique, apres exécution d’une commande d’ouverture partielle.

La fonction n'est pas activée lorsque : les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension.
Ne pas désactiver la fonction [F19- Fermeture automatique].

F20 OFF (par défaut)
De 1 & 180 secondes



Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant connecté sur 10-E avant chaque manceuvre.

F21 OFF (par défaut)
De 1 a 10 secondes

Temps accueil
Définit pendant combien de secondes la lampe supplémentaire (configurée comme lampe d'accueil) reste allumée apreés une manceuvre d'ouverture ou de fermeture.

F25 de 60 a 180 secondes (par défaut 60)

Vitesse ouverture
Configuration de la vitesse d’ouverture en pourcentage.

F28 de 60 % a 100 % (par défaut 80 %)
Vitesse fermeture
Configure la vitesse de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

F29 de 60 % a 100 % (par défaut 80 %)

Vitesse de ralentissement
Configuration de la vitesse de ralentissement en pourcentage.

F30 De 10 % & 60 % (40 % par défaut)

Sensibilité départ ralenti en phase de fermeture
Regle la sensibilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la phase de ralentissement en fermeture.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [F47 - Départ ralenti en fermeture].

F32 de 5 % a 100 % (par défaut 100 %)
5 % = poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle

100 % =poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle

Vitesse réglage
Configure la vitesse d'auto-apprentissage de la course (pourcentage de la vitesse maximale).

F33 de 30 % & 60 % (par défaut 50 %)

Sensibilité durant la course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

F34 de 10 % a 100 % (par défaut 100 %)
10 % = poussée minimum et haute sensibilité a |'obstacle

100 % =poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle

Sensibilité ralentissement
Regle la sensibilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la phase de ralentissement.

Il est nécessaire de répéter les tests des forces d'impact a la mise a jour du logiciel.
F35 de 10 % a 100 % (par défaut 100 %)
10 % = poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle

100 % =poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle

Réglage de I'ouverture partielle
Détermination du pourcentage d'ouverture partielle de la porte.

F36 de 10 % a 80 % (40 % par défaut)

Réglage du ralentissement en ouverture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le ralentissement a I'ouverture.

F41 De 1% a60 % (5 % par défaut)

Réglage du ralentissement en fermeture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le ralentissement a la fermeture.

F42 De 1% a 60 % (15 % par défaut)
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Réglage de rapprochement en fermeture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale & utiliser pour le rapprochement a la fermeture.

F44 De 1% & 10 % (par défaut 10 %)

Départ ralenti en phase de fermeture
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du départ au ralenti en phase de fermeture.

F47 OFF = Désactivée
de 1% a 50 % (par défaut 5 %)

Communication RSE
Activation de CRP.

F49 OFF
3 = CRP/CAME KEY (par défaut)

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une memory roll dans la carte électronique.

F50 OFF (par défaut)
ON (exécution de I'opération)

Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’'une memory roll dans la carte électronique.

F51 OFF (par défaut)
ON (exécution de I'opération)

Adresse CRP
Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique.
F56 de 1a255
Vitesse RSE
Configure la vitesse de communication du systéme de connexion a distance sur le port RSE.
F63 0=1200 bps
1 =2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (par défaut)
7 = 57600 bps

8 = 115200 bps

RIO ED T1 et RIO ED T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

F65 OFF (par défaut)
F66 PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le
mouvement.

P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.

RIO PH T1 et RIO PH T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

F67 OFF (par défaut)

F68 P1 = Réouverture durant la fermeture.
P2 = Refermeture durant I'ouverture.
P3 = Arrét partiel.
P4 = Attente obstacle.



Nouvel utilisateur
Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes qui gérent les dispositifs de commande (AF -
R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

U1 1 = Pas-a-pas
La premiere commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxieme est une commande de fermeture.
2 = Séquentielle
La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme une commande d'ARRET, la troisiéme une commande
de fermeture et la quatriéme une commande d'ARRET.
3 = Quverture
4 = Quverture partielle

Choisir la fonction a attribuer a I'utilisatedur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

La position de mémoire libre est affichée par intermittence pendant une durée maximale de 10 s. Durant cette phase, envoyer
le code depuis le dispositif de commande.

Répéter la procédure pour ajouter d’autres utilisateurs.

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

U2 Nbre : 1 > 250
Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a I'utilisateur a éliminer.
Il est également possible d'actionner le dispositif de commande associé a I'utilisateur que I'on souhaite éliminer.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

L'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

U3 OFF (annulation de I'opération)
ON (exécution de I'opération)

Décodage radio
Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur a codage radio différent précédemment
meémorisé.
U4 1 =Tous les décodages (par défaut)

2 = Rolling code
3 = TW Key Block

Force moteur
Configure la force du moteur durant I'ouverture.

Al 1 = Force standard (par défaut)
Le moteur garantit un levage maximum de 20 kg de plus que le poids de levage nécessaire de I'automatisme.
2 = Double force
Le poids maximum de levage est de 40 kg de plus que le poids de levage nécessaire de I'automatisme.

Essai moteur
Contréler le bon sens de rotation du motoréducteur.

A2 ['enfoncement de la touche < permet I'exécution d'une manceuvre en ouverture.
L'enfoncement de la touche > permet I'exécution d'une manceuvre en fermeture.

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer I'auto-apprentissage de la course.

/N Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité sont désactivés, sauf le bouton d'ARRET [F1 - Arrét Total].

A3 OFF (annulation de I'opération)
ON (exécution de I'opération)

Page 24 - Manuel FA02063-FR - 03/2024 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales



Page 25 - Manuel FA02063-FR - 03/2024 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

RazZ parametres
Permet de restaurer les paramétres d'usine, y compris les configurations de I'auto-apprentissage de la course.

Ad OFF (annulation de I'opération)
ON (exécution de I'opération)

Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme.
001 =100 manceuvres / 010 = 1000 manceuvres / 100 = 10000 manceuvres / 999 = 99900 manceuvres / CSI = intervention de maintenance

A5 Tot = manceuvres totales - Manceuvres effectuées a compter de I'installation de I'automatisme.

Réglage du couple moteur
Regle le couple du moteur.

A6 De 1 a5 (par défaut 5)
- 1 couple minimum
- 5 couple maximum

Version FW
Permet de visualiser la version firmware.

H1

Exporter / importer les données

II'est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.
Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique du méme genre pour adopter les mémes configurations.

/N Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.

© Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.
© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder & la programmation.
© Se servir des fléches pour choisir la fonction souhaitée.

Les fonctions ne sont visualisées qu’a I'installation d’une carte MEMORY ROLL

F50 -Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

F51 -Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

I Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la MEMORY ROLL.

R— —
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LEGENDE SIGNALISATIONS AFFICHEES

C<n> Sécurité filaire activée
La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions [F2 - Entrée CX] [F3 - Entrée CY].

r7 Sécurité R7 (bord sensible) activée
r8 Sécurité R8 (bord sensible) activée
co Arrét total activé

P<n> Sécurité RIO activée

La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions [RIO ED T1 - RIO ED T2] et [RIO PH T1 - RIO PH T2]

A3 (défile) Effectuer le réglage de la course

OP. Passage completement ouvert

CL. Passage completement fermé
E2 Erreur auto-apprentissage
E3 Erreur rupture encodeur
E4 Erreur test services échoué
E7 Erreur temps de fonctionnement
E9 Obstacles consécutifs détectés durant la fermeture
E10 Obstacles consécutifs détectés durant I'ouverture
E11 Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement
E15 Erreur émetteur incompatible
E17 Erreur le systeme sans fil ne communique pas
E18 Erreur le systeme sans fil n’est pas configuré
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COLLER ICI L'ETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tél. (+39) 0422 49 40

Fax (+39) 0422 49 41

info@came.com - www.came.com
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- [epeBof OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI

Ctp. 3 - PykoBoacTeo FA02063-RU - 03/2024 - © CAME S.p.A. - CoaepxaHue 3Toro pyKoBOACTBa MOXET ObITb M3MEHEHO B Ni060e Bpems 6e3 NpeaBapuTenbHOr0 YBeaOMIeHNS.

OBLLWE NMPEAYNPEXXAEHNA A1 MOHTAXHUKA

/\ BaXKHble MHCTPYKLUM 10 TEXHUKE 6E30MaCHOCTH.
/N CTporo cnegyite BCeM MHCTPYKLMSM 10 GE30MACHOCTH, MOCKO/IbKY HENPAaBUNbHBIA MOHTaX MOXET MPUBECTU K
Cepbe3HbIM YBEYbAM.
A\ [pexge 4em npofo/mKuUTb, BHUMATEbHO MPOYUTANTE 00LLME NPEAYNPEXAEHNS /1A N0/Ib30BATENS.

370 U3[EeNNe 0MKHO NCMOMb30BATLCS UCKITOYNTENBHO MO HA3HAYEHMIO. VICTIONb30BaHNE HE MO HA3HAYEHNIO CYUTAETCS ONACHBIM.
e [pon3BOaUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a YLIEPO B Pe3ynbraTe HenpaBuibHOMo, OLWIMOOYHOTO UMK HEOPEXHOrO UCMOSb-
30BaHNs u3nenus. © lpoaykuys, onucaHHas B 3TOM PYKOBOACTBE, OTHOCUTCS K KATEropui «4aCTUYHO 3aBEPLUEHHON MalLWHbI
WM MexaHn3Ma», COracHo AUPEKTIBE 0 6830MacHOCTI MallvH 1 06opynoBaHus 2006/42/CE. e op «4acTUYHO 3aBEpLUEHHON
MaLLVHOW U MEXaHU3MOM» MOHUMAETCS COBOKYMHOCTb KOMMIIEKTYHOLLMX, COCTABASHOLLMX YACTUYHO 3aBEPLLIEHHYIO MALLIMHY WA
MEeXaH13M, KOTOPbIE M0 OTAEMbHOCTI He MOryT ObiTb CMOMb30BAHbI N0 HA3HAYEHNIO. ® HYACTNYHO 3aBEPLLIEHHBIE MaLLHbI NPeaHa-
3HaYeHbl UCKKOYUTENBHO AN BCTPOEHHOTO MOHTaXa WK MHTErpauuy B Apyrue MatliHbl WK YaCTUYHO 3aBEPLUEHHbBIE MALLIMHbI
N MEXaHW3Mbl 19 CO3AAHNS MaLLUHbI, COOTBETCTBYIOLLEH TPEOOBaHNUSM [IMPEKTUBLI 0 06E30MaCHOCTY MALLMH U 060PYA0BaHMS
2006/42/CE. o Coopka HomKHA BbIMOMHATLCSA COMMAcHo [upextuse 0 6e30nmacHoCTU MatlmH 1 o6opynosanns 2006/42/CE un
COOTBETCTBYHIOLLIAM €BPOMENCKUM CTaHaapTam. © [1pon3BoanTeNb 0TKA3biBAETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 32 UCMONb30BAHME W3fe-
A CTOPOHHMX NPOU3BOAVTENEN; 3TO TAKXKE BIEYET 3a COO0M aHHYNMPOBaHIE rapaHTuu. ® Bce onmcaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE
onepaLmmn J0MKHbI BbIMOMHATHCS UCKMIOYNTENBHO KBAMMULIMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM MEPCOHANIOM U B MOHOM COOTBETCTBIM C
JENCTBYIOLLIMM 3aKOHOLATENbCTBOM. ® MOHTaX, NPOKNaKa Kabenei, ANeKTPUYECKIE NOAKMIOYEHNS 11 HANAZIKA CUCTEMBI OMKHbI
BbINOSHSTHCS B COOTBETCTBUM C YCTAHOB/NEHHBIMIA NPaBUNaMK, Mepamy 6e30MacHOCTY U COOTBETCTBYHOLLMIA NPOLIEAYPAMIA 3KC-
niyarauum. ® YoeauTech B OTCYTCTBUM HANPSHKEHUS NEpes KKAbIM 3TarnoM MOHTXHbIX paboT. © YOeauTech B TOM, HYTO yKasaH-
HbIV IManasoH TemnepaTyp COOTBETCTBYET TEMMEPATYPE OKPYXaIOLLEN CPe/ibl B MECTE YCTaHOBKM. @ 3anpeLLeHo yCTaHaBNMBaTh
ABTOMATUYECKY0 CUCTEMY HA 3NIEMEHTbI, KOTOPbIE MOrYT MPOrHYTLCS MOJ, e€ BECOM. [1pn HEOOXOAMMOCTH YCUMbTE KPEMEXHbIE
COEMMHEHNS ONONHUTENbHBIMI JeTanamu. © [1py NOAKMOYEHNN K CETU ANEKTPONUTAHNS HEOOXOANMO NPELYCMOTPETL aBTOMa-
TUYECKIIA BCENONSIPHBIA BbIKNKOYATESNb, 06ECMEUMBAIOLLMI 3aLLNTY OT nepeHanpsxerus lll cteneru. e OrpaauTe BECh y4aCcToK pa-
00TbI aBTOMATVKI N1 NPEAOTBPALLEHUS JOCTYNA Ha HEro MOCTOPOHHMX, B YaCTHOCT HECOBEPLLIEHHONETHUX 1 fieTen. @ B cnyyae
NepemeLLIEHNs BPYYHYIO Ha KaXI0r0 YenoBeKa A0MKHO NpuxoanTees He 6onee 20 Kr. B apyrux ciydvasx nepemelLeHus cneayet
1CNOMb30BATL COOTBETCTBYIOLLIME MEXaHU3MbI /15 6E30MaCHOr0 Mogbema. © PEKOMEHYETCS WCMONb30BaTh HAZexalle cpel-
CTBA 3aLLMTbI BO 30€XaHNE BO3HUKHOBEHUS ONACHOCTM MEXAHUYECKOro MOBPEXAEHS, CBA3aHHOM C NPUCYTCTBIUEM JIOAeN B
30He PaboTbl YCTPOWCTBA. ® INEKTPUYECKME KAOENN 0MKHbI ObITb MPONOXEHbI B CreLyanbHbIX Tpy6onpoBoaax, kaHanax 1 yepes
CalbHMKN, YTOOLI 00ECTIEYNTDb HAJIEMXKALLYIO 3aLLMTY OT MEXAHUYECKIX MOBPEXAEHNA. ® INEKTPUYECKNE KAbeNn He [OMKHbI COo-
MpuUKacaTtbCs ¢ AeTansiM1, KOTOPbIE MOTYT HarpeBaThcs BO BPEMS aKCnyataLymn (Hanpyumep, MOTOPOM 1 TpaHC(OPMATOpoM). @
[pex/e Yem NpoJomxaTb YCTAHOBKY, YOEAUTECH B TOM, YTO ABVXYLNECH KOMMOHEHTbI 000PYA0BAHISA HAXOAATCS B HAAEXaLLEM
MEXaHUYECKOM COCTOSHIW, OTKPBIBAIOTCA M 3aKPbIBAKOTCS MPaBuUibHO. © YOepuTe BCE BEPEBKY WK LIEMU U BbIKMKOUUTE HO0bIE
YCTPOWCTBA, HAMPUMEP ANEKTPO3AMKIA, KOTOPbIE HE HYXKHBI 151 aBTOMAT3aLmu NOABIKHOMO NosioTHa BOPOT. ® M3aenue He Mo-
XET UCMOMb30BATLCA C NOABKHBIM OrPaXaEHNEM, 000PYL0BAHHBIM NELLIEXOAHON KANIMTKOMN, 3a UCKIKOYEHUEM CUTYaLIN, KOraa
IBUKEHIE OrPKAEHUS BO3MOXHO TOMbKO MK 6830MaCHOM MONOXEHN KANUTKK. ® ABTOMATUKA HE [J0/KHA MCMOMb30BaThCs /1A
aBTOMATU3ALAN NOABVKHOTO MOMOTHA, UMEKOLLEro 0TBepcTrs 6onee 50 MM B AMAMETPE, BbICTYMbI UMK KPas, 3a KOTOPbIE Yeso-
BEK MOXET YXBATUTLCA UMK KOTOPBIE OH MOXET UCMOMb30BaTh B KAYECTBE OMOpbl. © YOEANUTECH B HEBO3MOXXHOCTY 3aCTPEBAHMS
MEX[y MOABVKHBIM OrPaXAEHNEM U OKPYXAOLLMMI (DKCUPOBAHHBIMM YaCTSMU B Pe3ynbTaTe [BKEHUS orpaxaeHns. © Bee
(hVKCUPOBAHHbIE YCTPONCTBA YNPABMEHUS OMMKHbI ObITb XOPOLLIO BIHBI MOCE YCTAHOBKIA 1 HAXOAUTLCS B TAKOM MOSTOXEHIN,
YTOObI MaHEMb YNPaB/eHNs HAXOAMUNACh B NPAMOIA BUAMMOCTH, OHAKO B J0CTATOYHOM OTAANEHWM OT ABUXYLLIMXCH KOMMOHEHTOB.
Bce (hrkcupoBaHHble YCTPOMCTBA YrpaBNeHist J0MKHbI ObiTb YCTAHOBMEHBI HA BLICOTE HEe MeHee 1,5 M Haf 3emneid. @ Mpu paboTe
B pexume «[pucyTcTBre oneparopa» He0OX0AMMO NPeayCMOTPETb B cCTEME KHOMKY «CTOM», NO3BOMAOLLYI0 OTKMHOYaTh OCHOB-
HOE AEKTPONUTAHNE aBTOMATIKM 15 GIOKMPOBKI [BKEHUS MOABVKHOTO 3/1EMEHTA. ® YCTAHOBUTE PY4HYHO PA3ONOKMPOBKY Ha
BbicOTE MeHee 1,8 M. B cnyyae 1crnonb3oBaHns CbeMHOM PYYHOW pas3brioKUpPOBKI ee HE0OX0AUMO XPaHWUTb B HEMOCPEACTBEHHOI
0I130CTY OT aBTOMATUYECKOW CUCTEMbI. ® ECNIN 3T0 eLLE He CIeNaHo, NPUKPENUTE NOCTOSHHYIO TabMMYKY, OMUCHIBAIOLLYIO CNOCO0
MCMOMb30BAHMA MEXaHN3Ma Py4HON PA30IOKMPOBKN, PSLOM C COOTBETCTBYIOLMM 37IEMEHTOM aBTOMATUKIA. ® YOEAUTECH B TOM,
YTO aBTOMATMKA NPABUIIBHO OTPETYNIMPOBAHA W YTO 3aLLUTHbIE 1 NPELOXPaHINTENbHbIE YCTPONCTBA, & TakXKe Py4Has pasbriokm1poB-
Ka, pPaboTaloT NpaBuibHO. YOEANUTeCh B TOM, YTO aBTOMATMYECKas CUCTEMA MEHSIET HanpaB/eH!e ABKEHIS NPU KOHTAKTE NoJ-
BIYKHOIO MOJIOTHA C NPEAMETOM BbicoTOM 50 MM Haf YPOBHEM rona. @ [locnie MoHTaXa yoeauTeCh B TOM, YTO MOLBWKHOE MOMOTHO
HE BbIXOAWT HA OOLLECTBEHHbIE TPOTYaphl UK YLl © Tlepef AOCTABKOW MOMb30BATEN0 MPOBEPLTE COOTBETCTBIE CUCTEMI
rapMOHW3MPOBAHHbBIM CTAHAAPTAM 11 OCHOBHbIM TPEO0BaHMSM [IMPEKTVBbI 0 6€30MaCHOCTI MaLH 11 060pyaoBaHus 2006/42/CE.



e [IpuKpeniTe NpeaynpeXaatoLLe 3HaKy 06 0NacHOCTU 3aCTPEBAHIS HA BUAHOM MECTE Wil PALOM C (MKCUPOBAHHBIM YCTPON-
CTBOM ynpasfeHus. ® O BCex 0CTATOYHBIX PYCKAX HEOOXOAMMO NPedynpexaath NocpeaCcTBOM CrielmarnbHbIX CUMBOMIOB, Pacnono-
KMB UX Ha BUOHOM MECTE, W [I0XOAYMBO 0OBSICHUTL X KOHEYHOMY MOMb30BATEN0 000PYA0BaHMS. @ [10 3aBEPLLIEHNM YCTaHOBKN
MPUYKPenuTe K 060pYa0BaHIK NACMOPTHYIO TabnUYKy Ha BAHOM MeCTe. ® Bo 13bexaHne pucka 3ameHa noBPeX/eHHOro Ka-
0ens NuUTaHNS IOMKHA BbIMOMHATLCS MPEACTABUTENEM U3TOTOBUTENS, aBTOPU30BAHHON CNY)XXO0M TEXHNYECKOW NOAAEPKKIA UK
KBM(DMLMPOBAHHBIM MEPCOHANIOM. ® XPAHUTE MHCTPYKLMIO B Manke ¢ TEXHUYECKON [JOKyMEHTALMEN BMECTE C UHCTPYKLMSAMU
M0 MOHTaXy [pyrux YCTPOMCTB, MCMOMb30BAHHbIX 19 CO3AaHUS 3TOM aBTOMATUYECKON CIUCTEMbI. ® PEeKOMEHAyeTcs nepeaatb
KOHEYHOMY MO/b30BATENI BCE MHCTPYKLMM MO 3KCTyaTaLmy U3NENnA, 13 KOTOPbIX COCTOUT KOHeYHas maluuHa. e 13genve B
OPUrMHANBHOI YNAKOBKe KOMMaHWU-NPOU3BOAUTENS MOXET TPAHCMOPTIPOBATLCS TOMbKO B 3aKPHITOM BIAAE (B KEMNE3HOLOPOXKHBIX
BaroHax, KOHTEMHepax, 3akpbITOM aBTOTPAHCMOPTE). @ B cyyae 06HAPYXEHNS HEUCTPABHOCTY M3AEens HE0OX0AMMO NPeKpaTuTL
€ro aKCMyaTaLyIo 11 CBSA3ATHCS C CEePBUCHOI Cy00W No aapecy https://www.came.com/global/en/contact-us 1am no3BOHUTL Mo
HOMEPY, YKa3aHHOMY Ha caiTe.

Jlata u3roToBneHUs yKasaHa B NapTiv NPOAYKLMM, HaneyaTaHHON Ha STUKETKe U3enus. Tpu He0bX0AMMOCTYU CBSKMTECH C
Hamu no agpecy https://www.came.com/global/en/contact-us.

C 06LLMMM YCOBUSIMM NPOLAXKI MOXHO 03HAKOMUTLCS B OPULMANBHBIX MPErcKypaHTax Came.

[MpyKpenuTe Ha NOABMKHOM MONOTHE BOPOT CREAyHoLLee NpeaynpexaeHne (BbIcotoi He MeHee 60 MM) ¢ Hapnmebto «BHIMAHE!
ABTOMATWYECKIE TAPAXKHBIE BOPOTA»:

TexHnyeckoe o6cnyXnBaHme
A Mepen BbINONHEHMEM PABOT MO OYMUCTKE, TEXHUYECKOMY 0GCNY)KIUBAHIKO MNN 3aMeHe ieTanei 06eCToubTe YCTPOUCTBO.

A Ecnu cuctema He 1cnonb3yetca B TeYeHUe NPOAOMKUTENBHOTO NEpUoaa, Hanpumep, eCv 0Ha YCTaHoB/EHA Ha 06bEKTAxX CE30HHOr0 MCMoMb30BaHNS, HE00X0aM-
MO OTKIHOYUTb MUTaHNE 1 MOC/E ero BOCCTAHOBIIEHUS MPOBEPUTL NPABUIILHOCTL PAGOTHI.

BbinonHyTe OGLLYI0 11 NOMHYI0 NPOBEPKY KPENeXHbIX COBAMHEHMIA.

CMaxbTe BCE NOABIKHbIE MEXaHU3MbI.

[POBEPLTE UCMPABHOCTb CUrHATbHBIX YCTPOWCTB U YCTPOICTB 6E30MaCHOCTHA.

[PpOBEPLTE COCTOSIHIE M3HOCA MOABUXKHBIX MEXaH3MOB 11 MPABNBHOCTb WX PABOTbI.
MpoBepbTe UCMPABHOCTb CIUCTEMbI PASGIIOKUPOBKY, BLINONHUB MAHEBD C OTKPBITbIMIA BODOTAM.
MpoBepbTe LENOCTHOCTb NPOBOZOB 1 UX COBANHEHWI,

YTWIN3ALNA

W= CAME S.p.A. MEET CepTUAMKAT CUCTEMbI 3aLLThI OKpyKatoLLieii cpeasl UNI EN 1SO 14001, rapaHTipyloLLMil 3KONOrMYECKyIo 6e30MacHOCTb Ha ee 3aBogax. Mol
MPOCKM Bac Mpunaratb MakCUMasbHble YCUs Mo 3alyuTe okpyxatoler cpeabl. Komnanus CAME cuuTaeT 0aHUM 13 DyHAAMEHTaNbHbIX MyHKTOB CTPATErui PhIHOYHbIX
OTHOLLIEHI BbIMOMHEHIE 3TWX KPATKIAX PYKOBOAALLMX MPUHLIMNOB:

&3 YTUIU3ALINS YIAKOBKM

YNaKoBoYHble MaTepuanbl (KAPTOH, NACTUK W T. [1.) CHATAKOTCS TBEPAbIMI TOPOACKUMIA OTXOAAMN 1 YTUNN3MPYIOTCA 683 Npo6ieM NpocTo NyTem pasaenbHoro coopa ang ux
nocneaytoLLein nepepaboTku.

YTunusaumo HeobxoayMo NPOBOAMTL B COOTBETCTBIN C IENCTBYHOLIMM 3aKOHOAATENECTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOIA MPOU3BOAMAAC 3KCTyaTaLus U3LENNs.

HE JIOMYCKATb MONALAHNA B OKPY)XAIOLLYIO CPELLY!

&3 YTUIN3ALNS USLENS

Halwua npomyKuys M3roTOBMEHA C MCMONb30BaHWEM Pa3NNyHbIX MaTepuanos. bonbLuas X YacTb (QTOMUHWIA, MIACTUK, XXeNeso, aNeKTPUYECcKMe kabenu) NpupaBHUBAETCS K
rOpOACKUM TBEPAbIM OTX0AaM. OHI MOTYT BbITb YTUNM3MPOBAHbI MyTEM PA3aeNbHOro coopa v nepepaboTki CreLnanaupoBaHHbIMIA KOMMAHWSIMU.

[lpyrue KOMNOHEHTbI (ANEKTPOHHbIE MNATbI, ANEMEHTbI NUTAHIS ANCTAHUMOHHOTO YNPABAEHNS 1 T.4.), HaNpOTMB, MOTYT COAEPXaTb ONacHbIE BELIECTBA.

OH IOMKHbI M3BNEKATHCSA W NEPeABATLCS KOMNAHUAM, UMEOLLMM JIMLEH3IIO HA 11X COOP 1 NepepatoTky.

YTunu3aumio Heobxo4y)MO NPOBOAMTL B COOTBETCTBIW C ENCTBYIOLIMM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTa, e NPOU3BOAMNACH SKCMyaTaums U3LeNs.

HE JIOMYCKATb MOMAZLAHA B OKPY)XAIOLLYYO CPELLY!

- [lepeBof;, OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI
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Ctp. 5

MecTa, SBNSOLMecs NoTEHLMANbHbIM UCTOYHUKOM ONAcHOCTY ANs Nofei

® Mpoxoa Bo Bpems paboTbl aBTOMATAYECKON CUCTE-

, @ Mbl 3aMpeLleH.

& @ OnacHocTb CAaBMMBAHNS.

A OnacHoCTb TPABMIUPOBAHUS PYK.

A\ 0nacHoCTb TPaBMMPOBAHHS HOT,

f OcTopoxHo! ONacHOCTb MOPAKEHNS ANEKTPUYE-
CKIM TOKOM.

]

(]

AAHHBIE N N(HOOPMALIUA 06 U3JENINK

YcnoBHble 0003Ha4YeHUA

3TOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEGYIOLLMiT 0C060r0 BHUMAHMS.
/\ 3107 cMBON 0G03HAYAET pasfen, CBA3aHHbIN C BOMPOCAMI 6E30NACHOCTH.

Bce pa3mepbl MpUBEAEHDI B MM, ECIM HE YKa3aHO MHOE.

Onucanue

801MV-0010
VER10DMS - ABTOMATIKA C 3HKOAEPOM 1 6/10KOM YNPaBNEHUs Af1sh CEKLIOHHBIX 11 MOZbEMHO-NOBOPOTHbIX BOPOT.

801MV-0020
VER13DMS - ABTOMATIKA C 3HKOAEPOM U 6/10KOM YNpaBeHUs An1st CEKLIMOHHbIX 1 MOAbEMHO-NOBOPOTHbIX BOPOT.



JlononHuTENbHbIE aKCeccyapbl (He NpUnaraioTcs B KOMMIEKTE)

® Hanpasnstowmit npoconnb

® Mexanudeckuit ynop
@ Cronb3awi 6atmak ¢ pbiyarom paseroKupoBKy

® Kpennenve HanpasnatoLLero npoduns
® NephoprposanHble Npodum

@ Nepepatowwmit poivar (VER13DMS)*

© OTCeK 11 2 aKKYMYNATOPOB aBapuiiHOro NUTaHus

© OnextporHas nnara
© MecTo YCTaHOBKM 3apAAHONO YCTPOACTBA

© Tpatcdopmatop

O Mpusog,
© KpoHLLTEIH KPEMieHna K BopoTam

OnncaHune KOMMNOHEHTOB

@ [MoTON0YHbIE KpenneHus

© Kpbiwka

YAMMAALOHN XI9H9LeHMIMdO Togaday | - “BUHBLWOTeaA 0JoHALBLMdRaTadU €80 BNAdE 80Q0IL 8 OHSHAEM 91190 LOWOW aL10T0d0MAd 0101€ BUHeMWASTOY) - v'd'S JAVD @ - #202/€0 - NY-£9020V 09.10T0g0MAd - 9 *d1)

@ LienHas vnn pemenHas nepegada

© Nepenarowwii poidar (VERT0DMS)*
(*) TonbKo Ans CEKLMOHHbBIX BOPOT.
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INeKTPOHHasa nnara

© IMpenoxpaHuTeNs aNeKTpoABUraTens

© MpenoxpaHuTeNb s JOMOMHUTENbHbIX YCTPONCTB

© Pasvewm ang yerpoitctsa CAME KEY / wniosa Wi-Fi - BLE / nog4uHeHHoro
Moayns

© Pasbem ans nnatbl RSE

© Pasvem ang nnatbl gekogepa R700 unn R800

© Pasbem N9 BCTpanBaemoil NnaTbi paayonpreminka (AF)

@ KnemmHas naHenb Anst noaKmoYeHns KoJoHa00pPHOI KnasuaTypbl
© He vcnonbayetes

© Pasbem N9 NOAKNIOYEHIA ANEKTPOHHOI NNaTbl

@ KHonki nporpammmpoBaHus

® Jvcnnein

@® KoHTakTbl 4119 NOAKMOYEHNA AHTEHHDI

® Pasvewm ang nnartbl nporpammiposating DPTOT

@ KnemmHasd naHenb As noaKMoYeH!st POKCUMUTIA-CHTLIBATENA

® KonrakTsl gng nogkmioyeqins CRP

@ KoHTaKTb! NOAKMOYEHIS YCTPOICTB 6830MacHOCTH
@ KoHTaKTbI NOAKMI0YEHIS YCTPOICTB YrpaBeHina

@ KoHTakTbl A7t MOAKMOYEHNs CUTHANbHBIX YCTPOICTB
® BxogHoit NpeaoxpaHuTens

@ KoHTaKTbI aNeKTponuTaHms

@ Pazbem Ana KapTbl naMaTm

@ KnemvHas naqenb gns nogkodenmns Mogyna RGP1
€® Pasvem ang nnatsi RIO CONN

@ KoHTaKTbl aNeKTPONMTAHWS MNaThl yripaBneHna

© KnemmHas naHenb Ans NoAKII0YeHs 3NEeKTPONPUBOAA
@ KnemmHas naxenb Ans NoAKNo4eHns 3HKoAepa

@ Jlamna [oNONMHUTENLHOTO OCBELLEHIA
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OrpaHnyeHns no NPUMEHEeHNHo

Makc. nnoiazb nonoTHa BOpoT (M%) 18 21
Maxc. BblcOTa NobEMHO-MOBOPOTHbIX BOPOT C MPOTUBOBECAMN (M) 2,40

Makc. BblcOTa NOLbEMHO-MOBOPOTHBIX BOPOT C MPYXIHAMM (M) 3,25

Makc. BbicOTa CEKLMOHHbIX BOPOT (M) 3,20
Ta6nuua npegoxpaHuTenen

BxoHoi npefoxpaHnTenb 630 MA-T 630 MA-T
[pefoxpaHuTeNb akceccyapos 2 A-F 2 A-F
[penoxpaHuTens agurarens 8A-T 8A-T
TexHUYecKmne xapakTepucTuku

Hanpspkerue nutanma (B, 50/60 ) ~230

AnexTponnTaHue npusoda (B) =24

[lotpe6neHe B pexumMe oxugadus (BT) 5 7
[Motpe6neHe B pexume oxuaanus ¢ mogynem RGP1 (BT) 0.5

MotuHocTb (BT) 180 280
[loTpebnsembii ToK (A) 10 (makc.)

[lnanasoH pabounx Temnepartyp (°C -20 = +55

[lnanasoH Temnepatyp xpaHerus (°C)* -20 = +70

Tarosoe ycunue (H) 1000 1300
Makc. cKopocTb ABIKEHMS (M/MIH) 7

Lnknos/yac 30

/HTEHCMBHOCTb MCM0Nb30BaHKS (%) 50

YpoBeHb 3BYKOBO MOLLHOCTY (0BA) <70

Knacc 3aumtsl (IP) 40

Knacc usonsauum |

CpeaHuii CpOK CIyXObI (B Linknax)*™ 80000

(*) Mepen yCTaHOBKOM M3aeN1e HEOOXOAMMO XPaHUTb NpI KOMHATHON TEMMepaType, eCN TPAHCMOPTUPOBKA MNN XPaHEHME Ha CKNafle OCYLLECTBASNCD NPK KpaiiHe
BbICOKMX M HU3KMX TEMMepaTypax.

(**) YKa3aHHbIA CpeaHui CPOK CRYKObI N3AeNNst HOCUT UCKIIOYUTENBHO OPUEHTUPOBOYHBIN XapakTep 1 PaCCUUTHIBAETCS C Y4ETOM CTAHAAPTHBIX YCIOBMIA 3KCMNY-
artaLym, NPaBMIbHOTO MOHTaXa W TEXHUYECKOr0 06CNYXKMBAHNS U3[ENNs B COOTBETCTBIM C MHCTPYKLMAMM, COAEPXKALLMMUCA B HAcTosLLeM pykoBoacTee GAME.

Ha 370 3HaueHue TaKkxe CyLLeCTBEHHO BAUSIOT Apyrie nepemMeHHble (DakTopbl, BKNKOYAst, CPeay Npoyero, KNuMaTuyeckine 1 norogHble ycnosus. He cneayer nytarh
CPEAHNIA CPOK CNYXObl M3AENNS C rapaHTMen Ha Hero.
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Tun 1 MUHUMAnNbHOE CeveHne Kadenei

IinuHa kabens (m) 1020 ot 20 fo 30
Harnpsxxenue anekTponutanmns ~230 B 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
CurHanbHas namna ~/=24 B 2x%0,5 Mm? 2x0,5 Mm?
CurHanbHas MuHir-namna KLT 3x%0,5 Mm? 30,5 MMm?
®otoanemenTsl TX (nepenarymnku) 2x0,5 Mm? 2x0,5 MM
YCTpOCTBA ynpaBnexus *n°x 0,5 Mm? n°x 0,5 Mm?

*N° = CM. NHCTPYKLIAKO N0 MOHTAXY NPOAYKLMU - BHUMaHMe: yKa3aHHOe CeveHne Kabens HoCT OPUEHTMPOBOYHBIN XapaKTep W 3aBUCUT OT MOLLHOCTI MOTOpa
LINHbI Kabens.

Mpu HanpspkeHn 230 B 1 NpuMeHeHN BHe MOMELLIEHIIA Heo6XoanUMo 1cnonb3osaTh kabenn Tuna HOSRN-F, cooteeTcTBytowme 60245 IEC 57 (IEC); B nome-
LLEHNSIX CNieayeT ucnonb3osarth kabenu tuna HOSVV-F, cootetcTBytowwme 60227 IEC 53 (IEC). insi aneKTponuTaHns yCTPOMCTB HanpshkeHem Ao 48 B MoXxHoO
ucnonb3osartb kabenb FROR 20-22 II, cootBeTcTBYtOWMIA EN 50267-2-1 (CEl).

[Insi NOAKII0YEHNS aHTEHHbI MCNONb3YITe Kabenb Tuna RG58 (peKoMEHAYETCS Ans pacCTOSHMIA [0 5 m).
[Inst cuHXpoHHoro nogkntodeHus n CRP ucnonbayiite ka6enb Tuna UTP CATS (go 1000 m).

Ecnu pnvHa kabens 0TnnyaeTcs 0T NPUBEREHHON B TabNuLe, €ro CeYeHre ONpeAenseTcs Ha OCHOBAHNM PeanbHOro NOTpe6neHns Toka NnoaKIIYeHHbIMU YCTPOIA-
CTBamu 1 B COOTBETCTBUU C yKasaHuamMu, cofepxatumucs 8 Hopmatuse CEl EN 60204-1.

JIns nocnenoBaTenbHbIX NOAKNIYEHNIA, PeayCMaTPUBAOLMX GONbLLYIO HArPY3KY HA TOT XKE Y4acTOK LIeNi, 3HaYeHns B Ta6nuLe JOMKHbI GbiTb NEPECMOTPEHbI
C Y4eTOM peanbHbIX nokasatesnei noTpeGneHns u (hakTUYecKX paccToAHMIA. MpU NOAKMIOYEHNI YCTPOIACTB, HE pacCMaTPUBAEMbIX B 3TON MHCTPYKLIW, CleayeT
PYKOBO[CTBOBATLCA TEXHWNYECKOIA IOKYMEHTALMEIA HA COOTBETCTBYIOLLIEE U3AENME.



MOHTAX

MpuBELEHHbIE HUXKE PUCYHKI HOCAT UNIOCTPATUBHBIA XapaKTep, MOCKObKY NPOCTPAHCTBO /151 KPENIEeHNs aBTOMATUKI 11 JONOSHUTENbHBIX NPUHALNEXHOCTEN
MOXET U3MEHATLCA OT C/yyas K cy4ato. Bbibop Hanbonee noAXoAALLEro PeLieHns JOMKEH OCYLLECTBAATLCA MOHTAXKHUKOM BO BPEMS YCTAHOBKM.

MoaroToBKa HanpasnAoLLLeN

YcTaHoBKa HanpaBnsioLLen

CeKLMOHHbIE BOpOTa

YCTaHOBUTE HaNPaBNSIOLMA NP0 Haf KPENNEHUEM BaNa C NPYKMHaMK, COOMOAAs YKa3aHHbIE Ha PUCYHKE PACCTOAHMS.
Ecnu paccToaHre mexay Banom ¢ npyxuHamu u BepxHUM kpaem Bopot coctasnsfer 300-600 MM, HEOOXOAMMO MCNONb30BaTh phiyar V122 (He BXOLUT B KOM-

NEKT NoCTaBKy).
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MogbemMHO-NOBOPOTHBIE BOPOTA

3 Mpy aBTOMATI3ALMAN NOSBEMHO-MOBOPOTHbIX BOPOT C MPYXIHAMY (C MOMHbIM 3aX00M) 1 MOLLEMHO-NIOBOPOTHBIX BOPOT C MPOTIBOBECAMI (C YACTUYHBIM 3aX0L0M)
HanpasnstoLLas 4OMKHa pacronaratbest B 20 MM OT BEPXHEH TOYKN NOAbEMa MonoTHa.
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B [175 noabeMHO-N0BOPOTHBIX BOPOT C NPOTUBOBECAMI 1 YaCTUYHBIM 3aX0LOM UCTIONb3YiATe pbivar-agantep V201 (He BXOMUT B KOMMNIEKT NOCTaBKM).
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YcTaHoBKa HanpasnsoLWMX npodunen

3aKpenuTe HanpasnsoLLyi NPOMWIL K PUTONOKE N0 LIGHTPY BOPOT NOAXOALMMA BIAHTAMIA,
/N YcTaHoBUTe HanpaBnsIoLLMi PO TOPU3OHTANLHO M OTMEPLTE HEOGXOAMMOE PACCTOSHUE OT MOTONKA, MPEXE YEM ero 3ahuKCHpOBAT.

McronbayiTe NOTON0YHbIE KPEMeHust Ang UKCALMY HANPaBSIOLIEro MpOuns K NOTOMKY.
Ecnu Kpenneuii HefoCTaToYHO, MOXHO UCTONb30BATh AONONHUTENbHbIE NeptopUPOBaHHbIE NPOMUNK, MOAOTHAB WX NOJ TPEGYEMYHO BbICOTY.
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KpenneHue nepeaatowiero pbiyara K BOpoTam

PacronoxuTe KpenmeHne NepefjatoLLIero pbiuara Ha BepXHel Tpasepce, NepneHAVKYNSPHO HanpaBnsioLLgii.
3aKpenuTe ero ¢ NOMOLLBHO NPUNAraeMblX BUHTOB MMM APYTVX NOIXOASLLMX KDENEXHbIX feTane.

YcTaHoBKa aBTOMATHKK HA HanPaBAsHoLLYH

3aKpenuTe aBTOMATIKY Ha HANPaBSIOLLeN TDEMS NPUNaraeMbIMit BUHTAMU,
L] ABTOMATUKA MOXET TaKXKe GbITb YCTAHOBMEHA NEPNEHAVKYNAPHO HANPaBASIOLLEN.
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MoarotoBKa aBTOMaTNKN

PaccsepniTe repmoBBOf.

HapeHbTe repmMoBBOZ Ha MPOBO/A.
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INEKTPMYECKME NOAKNHOYEHNSA

MNpoknapka anekTpokabenein

BbINONHUTE SNEKTPUYECKME NOAKIIOYEHNS B COOTBETCTBUM C AIEACTBYIOLLMMIA HOPMAMM.

IANEKTPUYECKME Kabenn He JOSDKHBI CONPUKacaThCs C AeTansMu, KOTOPbIE MOryT HarpeBaThCs BO BPEMS 3KCNyaTaLmm (HanpuMep, MOTOPOM W TPaHC(OPMATOPOM).

[Inst NOAKIIOYEHNS YCTPOICTB K GMOKY YNpaBReHInst UCTONb3yiiTe MeMGPaHHbie repMoBBOAbI. Of1H 13 repMOBBOI0B OMKEH GbITb MPeAHA3HAYEH UCKITIOUMTENb-
HO ANS KaBens ANeKTPONUTaHMS.

InekTponuTaHue

/\ TNepey, Hayanom paGoT no 3KCTyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOIKE 1 PEryMMPOBKe 610K YNPABMEHNS OTKIIKUNTE CETEBOE 3NEKTPONUTAHME W/WNM OTCOBMMHUTE
aKKYMYTISITOpbI.

Y6eauTech B OTCYTCTBUN HANPSKEHNS NEPEL KKAbIM 3TanoM MOHTaXHbIX pa6oT.

MopknioyeHue K CeTN ANEKTPONUTaHus Bbixog anekTponuTaHus akceccyapos
@ BxozHoit NpenoxpaHnTenb BbIx0f1 CTaHAAPTHOrO NuTaHns ~24 B.
O Oasbiii nposo

O Hynesoit nposog,
© MpoBoz 3a3emneHns
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MakcumanbHas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl

CymmapHasi MOLLHOCTb NMEPeYNCEHHBIX HIXKE BbIXOZOB HE OMKHA NPeBbilLaTh MaKcMarbHYH0 MOLLHOCTb Bbixoda [AKceccyapbi]

YcTpoicTeo Bbixop, Inekrponutanue (B) Makc. mowHocTb (BT)

Axceccyapbl 10-11 ~24 40
CurHanbHas namna 10-E ~24 15
BenowmorarenbHas namna 10-E ~24 15
Jlamna-uHaykarop «[poesp, OTKPbIT» 10-5 ~24 3

Bbixon =24 B npn anekTponutaHui o1 akkymynaTopoB (CIK YCTaHOBMEHbI).
YcTpoiicTBa ynpasnieHus

© KHonka «CTOIN» (HopmanbHO-3aMKHYTbIE KOHTAKTbI)

OYHKLWS 0CTAHABNMBAEGT BOPOTA 1 UCKTIOYAET NOCTEYHOLLMIA KN aBTOMATIYECKOrO 3aKpbiBaHWs. [1nst BO30GHOBNEHUS ABUKEHIA HEOBXOAMMO MCTIONb30BATL COOTBET-
CTBYIOLLIEE YCTPOIACTBO YrpaBeHus.

EC/IW 3TOT KOHTAKT UCMONIb3YETCS, €0 CNIeAyeT aKTUBIPOBATb Ha 3Tane MporpaMMypOBaHMS.
CM. thyHKumio [F1 - CTon].

© YCTPOIiCTBO ynpaseHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYThIE KOHTAKTbI)

Komarga «OTKpbITb»
KomaHga «HacTuyHoe oTKpbiBaHue»

Cm. yHKumto [F8 - Pexxm ynpaBneHns Ans KOHTakToB 2-3P].
Mpu akTuBHOI tyHKLMK [F6 - MpucyTcTBIE ONepaTopa] Heo6X0AUMO 06513aTeNbHO NEPEBECTM YCTPONCTBO ynpaBneHus B pexxum «0TKPbITb».

© YCTPOiiCTBO ynpaseHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)

[MowwaroBsir pexim
lMocnenosatenbHbI Pexim
KomaHga «OTKpbITb»
KomaHga 3akpbiTb

Cm. yHKUMtO [F7 - Pexxum ynpasnenHns ANs KOHTakToB 2-7].

Mpu akTuBHON (yHKUMK [F6 - MpucyTcTBIE ONepaTopa) He06X0ANMO 0653aTeNbHO NEPEBECTM YCTPONCTBO ynpasneHus B pexum «3AKPbITb».
© CuuTtbiBaTenb KapT

BctasbTe nnaty R700 B creumanbHblil pasbem.

© MMpokcumuTn-cunTHIBaTEND

BcTasbre nnaty R700 B cneupanbHblii pasbem.

O KopoHabopHas knasuarypa

Bcrasbte nnaty R800 B cneumanbHbli pasbem.

@ AnteHHa c kabenem RG58

Ecnu npensapuTenbHo BbIGPaHHOE CUrHASIbHOE YCTPONCTBO NPeAycMaTpPUBAET BCTPOBHHYHO aHTEHHY, HEOOXOAUMO UCMO0Nb30BaTh YKa3aHHbIE KOHTAKThI ANs
MOAK/TIOYEHNIA.
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YcTpoicTBa curHanmsamm

© BcnomorarenbHas namna
YBenuyusaet 0CBELLEHHOCTb 30HbI Mpoe3Aaa.

© CurHanbHas namna
MuraeT Bo Bpems OTKPbIBAHWA 1 3aKPbIBAHA aBTOMATUKN.

© Jlamna-nHauKaTop COCTOSHUS aBTOMAaTUKK
0603Ha4aeT COCTOSHIE aBTOMATHKIA.

1011 E 5 TS

o

YcTpoiicTBa 6630nNacHOCTM

Ha arare nporpaMmm1poBaHis HaCTPOITE [ENCTBIE, KOTOPOE AOSKHO BbINOMHATLCS NOAKMOYEHHBIM K KOHTAKTaM YCTPOACTBOM.
MomkntoumTe ycTpoiicTea 6e30macHoCTH Ko Bxogam CX u/unn CY.

EC/ KOHTaKTbI UCnonbaytotes, CX CY ux He0GX0AMMO HACTPOUTb Ha 3Tane MporpaMMUpOBaHIS.

Ecnu B cucTeMe yCTaHOBNEHO HECKOMbKO KOMMNEKTOB (hOTO3/IEMEHTOB, 03HAKOMBTECh C MHCTPYKLMEIA Ha COOTBETCTBYIOLMI aKCECTyap.

®otoanemenTbl DELTA
CTaHIapTHOE MOZKMIOYEHIE ®otoanemenTbl DELTA
MofKnto4eHne ¢ AuarHoCTUKON
Cm. dyHKumto [F5] «[luarHocTuka ycTpoicTe 6e30MacHoCTI».
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- [lepeBof; OPUrVHANbHBIX MHCTPYKLWI

Ctp. 17 - PykosoacTeo FA02063-RU - 03/2024 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHue aToro pyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B NII060€ BpeMs 683 NpeaBapUTENbHON0 YBEAOMIEHNS.

®otoanemenTb! DIR / DELTA-S

CTaHgapTHO. NoaKItoyeHe
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[oaKntoYeHIe ¢ ANarHoCTIKON

CM. thyHKuMto [F5] «[marHocTka yecTpoincTB 6e30macHoCT».
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®otoanemenTbl DXR / DLX
[ogKnto4YeHre ¢ AnarHoCTUKON

Cm. thyHKuUmto [F5] «[lnarHocTuka ycTpoicTs 6e30MacHOCTM».
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3AKJIHOYUTENIbHBIE PABOTbI
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MPOrPAMMMUPOBAHUE

OYHKLWN KHOMOK NPOrpaMmM1poBaHms

© Knonka ESC

KHonka ESC no3BonsieT BbINONHUTL HMKEOMUCAHHbIE JEiCTBUA.

BbIlTi 13 MeHto

OTMEHNTb U3MEHEHIS

BepHyTbCS Ha Npe/blayLLyto CTPaHLY

OYHKUMS 0CTAHABNMBAET aBTOMATYECKYHO CUCTEMY (BHE MEHIO MPOrpaMMIPOBaHNS)

© Khonku < >

KHOMKM < > N03BONSIOT BLINOMHUTD HIKEOMCAHHbBIE AEVCTBHS.
HaBurauyst no nyHKTam MeHo

YBeNn4eHe U yMeHbLLEHIE 3Ha4eHNs BbIGPAHHOMO NapaMeTpa
< KomaHza «3aKpbiTb» (BHE MEHI0 MPOrpaMmupoBaHis)

> KomaHzga «OTKpbITb» (BHE MEHIO MPOrpaMMI1pOBaHIAS)

© Kuonka ENTER

KHonka ENTER no3BonisieT BbINONHUTL HKEONUCaHHbIE AENCTBUS.
Boiiv B MeHi0
MonTBEpAUTL BbIGOP

BBog B aKkcnnyataumio

Mocne BbINOSHEHNS BCEX ANEKTPUYECKUX MOAKIIOYEHMIA NEPEXOANTE K BBOAY CUCTEMbI B 3KCMyaTaumio. Onepavmio JOMKeEH BbIMOMHSTL TONbKO KOMMETEHTHBINA
11 KBaNMULIMPOBAHHBIIA NEpCOHaN.

Y6eauTech B TOM, YTO B 30HE IGVCTBIAA aBTOMATUKM OTCYTCTBYIOT NPENSTCTBMS.
Pa3bnokupyiiTe BOPOTA 1 YCTAHOBUTE MX B MAKCUMAIIbHOE MOMOXEHNE OTKPbIBAHMS.
YCTaHOBTE MeXaHUYECKNIA Ynop OTKPbIBAHWS BITOTHYIO K TENEXKE U 3aduKCUpyiATe ero.

3a6MoKMpyiiTe BOpOTA.
MopaiiTe HaNPSYKEHNE 1 BbIMONHUTE MPOrPaMMUPOBAHIE.
HauHuTe NporpaMMupoBaHiie ¢ HACTPOMKIA CREAYIOLIX (DYHKLWA.

F1 - MonHas octaHoBKa (TOMbKO €CNK NOAKMHYEHO)

A3 - Kannbposka ABWXEHUS
/\ Tlocne 3aBepLUEHs NPOrPAMMUPOBAHIS POBEPLTE MPABUNLHOCTb PAGOTbI CUTHABHbIX YCTPOVCTB, YCTPONCTB GE30MACHOCTYA 1 3aLLWThI, @ TAKKE MEXaH!3Ma
pas6roK1pOBKM.

HemeaneHHo HaxmuTe Ha KHOMKY ESC unn Ha kHonky «GTOM» npu 06HapyXeHnn HenonagoK, HeUcnpaBHOCTEN, MOA03PUTENBHOIO LyMa UK BUOGpaLyK, a
TaKXe npu HeoXXnaaHHoM NoBeAeHN CUCTEMbI.
MeHt0 «DyHKLMMN»

Cn1COK ChyHKLMIA [ieVCTBUTENEH ANS NOCNEAHEro 06HOBNEHMS MPOLLMBKIA. HekoTopble hyHKLMK MOTYT GbITb HEIOCTYMHbI ANS MPEAbIAYLLNX BEPCHIA NPOLLMBKY.



MonHas ocTaHoOBKa
OYHKLWS 0CTAHABNNBAGT BOPOTA U UCKMIOYAET NOCTEAYHOLLMIA LK aBTOMATYECKOr0 3aKpbiBaHWs. [1nst BO30GHOBNEHUS ABUKEHA HEOBXOAMMO MCTIONb30BATh COOTBET-
CTBYIOLLIEE YCTPOMCTBO YNpaBAeHIs.

Ecnu BX0AHbIE KOHTAKTbl Pa3oMKHYTbI, hyHKLMS GNIOKMPYET BbINONHEHWE M0G0 KOMaHbI, BKI0Yas aBTOMATUYECKOE 3aKPbIBAHME.

F1 OFF (no ymonyaHuto)
ON

BxopHble KoHTaKTbl CX
M03BONSET 3aKPENUTh 3a KOHTaKTaMu CX 0fiHY 13 JOCTYNHbIX (DYHKLIMA.

F2 OFF (no ymonyaHwio)
C1 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKPbIBAHUS ((DOTOANIEMEHTBI)
(2 = 3aKpbiBaHiie B PeXIME OTKDbIBaHNS ((DOTO3NEMEHTBI)
(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa TonbKO Mpu BKIKOYEHHOI (YHKLN [ABT. 3aKpbIBaHME].
C4 = ObHapyxeHne npensTcTBis ((DOTO3NEMEHTbI)
C7 = OTKpbIBaHE B PeXMME 3aKPbIBaHIS (YYBCTBUTESbHbIE MPOdmnK)
(8 = 3akpbiBaHue B PeXIMe OTKDbIBAHUA (HYBCTBUTENbBHbIE MPODNIN)
17 = OTKpbIBAHE B PEXIME 3aKPbIBAHWS (HYBCTBUTENbHBIE MPOMUIN C CONPOTMBNEHKEM 8K2)
18 = 3aKpbIBaHWe B PEXXIME OTKPbIBAHUS (YBCTBUTENbHbIE MPOUL C CONPOTUBIEHNEM 8K2)

BxopHble KoHTakTbl GY
M03BONSET 3aKPENUTD 32 BXOAHbIMIA KOHTaKTamu CY 0fHY 13 OCTYMHbIX DYHKLMIA.

F3 OFF (o ymonyarmio)
C1 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS ((DOTONEMEHTBI)
(2 = 3akpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)
(C3 = YacTnyHas ocTaHoBKa TofbKo Npu BKIKOYEHHOI (YHKLUK [ABT. 3aKpbIBaHHE].
C4 = O6HapyxeHre npensTcTais ((hOTO3NMEMEHTbI)
C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS (YyBCTBUTENbHbIE MPOMMNK)
(8 = 3akpbiBaHue B PeXIME OTKDbIBAHNA (HyBCTBITENbHbIE MPODNN)
17 = OTKDbIBaHWE B PEXIME 3aKPbIBAHNS (YBCTBUTENbHbIE MPOUIN C CONPOTUBNEHNEM 8K2)
18 = 3aKpbiBaHVe B PEXXNME OTKPbIBAHWS (YyBCTBUTESbHbIE MPOCIK C CONPOTUBEHNEM 8K2)

CamopgumarHocTiKa ycTpoiicTB 6e30nacHoOCTH
AKTVBHMPYET NPOBEPKY PaboTbl (DOTOINEMEHTOB, MOAKMOYEHHBIX K BXOZAM, NOCE KXKAO0M KOMaH/b! OTKPbIBAHNS 1 3aKPbIBAHMS.

F5 OFF (no ymonyaHwio)
1=0CX
2 =CY
3 = CX+CY

MpucyTcTne onepartopa
MK BKIKOYEHNM 3TOI (DYHKLMN ABUKEHME BOPOT (OTKPbIBAHWE W 3aKPbIBAHIE) NPEPbIBAETCS, KOrAA NPEKPaLLAeTCs HKATUe COOTBETCTBYHOLLEN KHOMKM YNpaBReHus.

L] AkTvBauws aToit dhyHKLMM GOKMpYET BCe Apyrite YCTPOMCTBA YNpaBneHus.

F6 OFF (no ymonyaHuto)
ON

Komanpa 2-7
Mp1CBaMBAET KOMaHAy yNpaBReHNs YCTPOICTBY, NOAKMIOYEHHOMY K KOHTaKTam 2-7.

F7 0 = lMowaroBblit pexwuM (Mo YMoNYaHWH)
Cnepsa BbIMOMHAETCA OTKPbIBAHME, @ 3aTEM 3aKPbIBaHWE BOPOT.
1 = lNocnenoBaTenbHbIi PeXUM
Cnepga BbiMOMHAETCS OTKPbIBaHIE, 3aTeM 0CTAHOBKA, MOTOM 3aKpbIBaHHE 1 CHOBA OCTAHOBKA BOPOT.
2 = OTKpbITb
3 = 3aKpbiTh

Pexxum ynpasneHus gns KoHTaktos 2-3P
MpuCBANBAET PEXIM YNPABNEHUS YCTPONCTBY, NOAKIHOYEHHOMY K KOHTaKTaMm 2-3P.

F8 1 = YacTnyHoe oTKpbIBaHYE (M0 YMOMYaHWH)

CTeneHb YacTUYHOrO OTKPbIBAHWS BOPOT PEryMPYETCs B NPOLEHTAX; CM. (OyHKLMIO [F36 - PerynpoBka 4acTuyHoro
OTKpbIBaHNS].

2 = OTKpbITh
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MpengTcTBMe Npu 0CTaHOBNEHHOM NPUBOAE
Mpn BKAKOYEHIN 3TOI (DYHKLIAM M OCTAHOBNEHHOM aBTOMATIKE KOMaHAa (OTKPbITb MW 3aKPbITh) HE BBINOSHAETCS, ECNIW YCTPOCTBA BE30MaCHOCTI 0BHAPYKIBAIOT NPEnsT-
CTBUE.

F9 OFF (no ymonyaxuto)
ON

WNHpmKkaTop oTKpbITAS BOPOT
OYHKLNS YKa3bIBAET HA COCTOSHIAE BOPOT.
YCTPOWCTBO MOAKIHOYEHO K BbIXOZY/KOHTAKTY 5.

F10 oTkntoueHa, ecnn yHKums [F18 - lononHuTenbHas namna 1 CBETOBas CUrHann3auus) ycraHosneHa B «CBETOOPHbIA pexxumy» (3) nan «Pexxum GGR» (4).

F10 0 = Jlamna-nHIMKaTop BKMYEH (M0 yMOMYaHHio) - JlamMna-MHANKATOp 0CTAETCA BKMIOYEHHO, KOrAa BOPOTA OTKPbITH! W
HAXOAATCA B [IBWKEHUN.
1 = Jlamna-MHAMKaTop Muraet - Jlamna-uHANKATop MAraeT C YacToToN pa3 B NOMICEKYHAbI, KOraa BOPOTa OTKPLIBAKOTCS, 1
0CTAETCS BKIIOYEHHOIA, KOraa BOpOTa OTKPbITHI. Jlamna-1HAMKATOP MUraeT ¢ YacToTol pa3 B CEKYHAY, KOrfia BOPOTa 3aKpbl-
BAIOTCH, 11 BbIK/TIOYEHA, KOrZIa BOPOTA 3aKPbITh.

3ame[JIeHHOE HAaYano ABUKEHUs!
YcTaHaBnuBaeT 3a[IEPXKKY B HECKOMbKO CEKYHA NMEPE[, BbINOTHEHNEM nobon KOMaHzbl OTKPbIBAHNA 11 3aKPbIBAHNSA.

F12 OFF
BKJ1. (mo ymonyanmio)

JloXum npu 3aKpbiBaHUN
B KOHEYHOM MONOXEHIN aBTOMATUKA OCYLLECTBASIET JOXMM NPU 3aKPbIBAHN BOPOT.

F13 OFF (no ymonyaHuio)
1 = MuHUManbHbIA J0XAM
2 = CpegHunin Joxnm
3 = MakcumanbHbI JOXUM

Tun patymka
Bbi6op T1Na yCTPOICTBA YnpaBneHiist AOCTYMOM.

F14 1 = KopoHabopHas knasuarypa (no ymonyauio)
0 = CunTbiBaTENb NPOKCUMUTU-KAPT

[JlononHuTenbHas namna 1 CBeToBas CUrHanu3aums
Mo3BonsieT BbIGPATL PEXUM PaboThbl OCBETUTESNBHOMO YCTPOCTBA, NOAKNHYEHHOO K Bbixody 10-E u 10-5.

F18 0 = CurHanbHas namna (no ymMonyaHmio)
1 = Jlamna uykna - Jlamna 0CTaeTcs BKMIOUYEHHOI B TEYEHINE BCEr0 BPEMEHN ABIKEHMA.

3TOT NapameTp He MOSBSETCA B Cy4ae ecnu (yHKLMs [ABTOMATMYECKOE 3aKpblBaHNE] OTKIIOYEHA.

2 = Jlamna ZJoNoSHUTESNBHOTO OCBELLEHNS - Jlamna BKIYAETCS B HAYaUIe BUXKEHNS 11 MPOLOMKAET rOPETb JAXE Noc/e
3aBEPLLIEHNS IBUKEHIS B TEYEHUE BPEMEHM, 3a[aHHOM0 (yHKLeN [F25 Bpems JONONHATENBHOTO OCBELLEHNS].

3 = CBETO(hOPHbIIA PEXXIM - YCTPOCTBO OCBELLEHNS MUTAET KPACHBIM NPV OTKPbIBAHIM 1 3aKPbIBAHWN, 3aropaeTcs 3efe-
HbIM MPN JOCTVXKEHMI KOHEYHON TOUKM OTKPBIBAHMS.

4 = Pexum GGR - YCTPOACTBO OCBELLIEHNS MUTAET 3eEeHbIM MPY OTKPbIBAHWIA 11 KDACHbIM MPY 3aKPbIBaHWM, @ TAKXKe 3aropa-
€TCS 3e/1eHbIM MPI LOCTUXKEHM KOHEYHOW TOYKIA OTKDbIBAHMS.

ABTOMATNYeCKoe 3aKpbiBaHue
YCTaHaBnMBaeT BpeMSl, KOTOPOE OMKHO NPOITY Nepes TeM, Kak akTUBIPYETCS aBTOMATUYECKOE 3aKPbiBaHWE NOCTE JOCTUXKEHUS KDAVHEN TOUKM OTKDbIBAHIS.

972 (hyHKLNS HEaKTUBHA NP cpabaTbiBaHWI YCTPOMCTB 6e30MaCHOCTI B pe3ynbTaTe 06HApYKEeHUs NPENSTCTBUS, NOCNE HAXXATUS KHOMKK «CTomn» uan npu
BPEMEHHOM OTKJIIOYEHNM ANEKTPO3HEPrim.

F19 OFF (no ymonyaHuio)
0t 1 no 180 cexkyHa,

ABTOMATUYECKOE 3aKPbIBAHWE NOC/E YACTUYHOMO OTKPbIBAHUSA
YCTaHaBn1BaET Bpems, KOTOPOE NPEALLECTBYET aBTOMATAYECKOMY 3aKPLIBAHWIO NOCAE MOAaYM KOMaH/bl Ha YaCTUYHOE OTKPbIBAHWE.

9Ta (hYHKLNS HEaKTUBHA NPW cpabaTbiBaHIM YCTPOCTB GE30MacHOCTI B PE3yNbTaTe 0GHAPYXKEeHUs NPENATCTBIUSA, NIOCNE HAXATUS KHOMKK «CTOM» NN npi
BPEMEHHOM OTK/HOYEHIM ANEKTPOIHEPT M.

He oTkntovante hyHKUmio [F19 - ABTOMATU4ECKOE 3aKPbIBAHNE].

F20 OFF (no ymonyaxuto)
07 1 10 180 cexkyHa,



Bpems npesBapuUTenbHOro BKIOYEHUS CUTHaNbHOI Nammibl
PerynupyeT Bpemst npeaBapuTenbHOTO BKIKYEHNS CUrHaIbHOM Nammibl, NOAKNIOYEHHON K KoHTakTam 10-E, nepej KaxbiM ABVKEHIIEM BOPOT.

F21 OFF (no ymonyaHwio)
01 1 10 10 cekyHp,

Bpems [10NONHUTENbHOr0 0CBELLEHNS
MapameTp ONpeaenseT, CKONbKO CeKyH, AOMONHITENbHAA NIaMNa (HACTPOBHHAA KaK Nlamna JONONHUTENLHOMO OCBELLSHIS) NPOOIKAET rOPeTb N0CAE OTKPLIBAHUA K
3aKPbIBAHHS.

F25 ot 60 10 180 cekyHz (Mo ymonyanmio 60)
CKOpOCTb OTKPbIBAHUS
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHWS B MPOLIEHTAX.
F28 0ot 60 % 10 100 % (no ymonyanuto 80 %)
CkopocTb 3aKpblBaHUs
YCTaHaBMMBAET CKOPOCTb 3aKPbIBAHUS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K MAKCUMaIbHOW CKOPOCTH).
F29 01 60 % 0 100 % (no ymonyaxuo 80 %)
CkopocTb 3amepneHus
YCTaHOBKa CKOPOCTI 3aMe/IEHNS B NPOLIEHTAX.
F30 0110 % 10 60 % (40 % no ymon4axmio)

YyBCTBMTENLHOCTb 3aEPXKKI NPU 3aKPbIBAHNN
Perynupyet YyBCTBUTENBHOCTb CUCTEMbI OGHAPYMKEHHS MPENATCTBHIA (B NPOLIEHTHOM OTHOLLEHIAM) Ha aTarne 3a/1epXKi Npu 3aKpbIBaHNIA.

9Ta (PyHKUMS AOCTYNHA TONBKO B TOM Cryyae, eCn akTBMpoBaHa hyHKLm [F47 - 3aiepXKa npu 3akpbiBaHnm].

F32 ot 5 % 10 100 % (no ymonyaruo 100 %)
5 % = MAHAMANbHBbIA [0XKMM 1 BbICOKAs YyBCTBUTENBHOCTb 0GHAPYMEHS NMPEnsTCTBUIA

100 % = MaKcuManbHbIiA JOXNM W HU3Kash YyBCTBUTEbHOCTb 0GHAPYXKEHWUS NPENSTCTBUN

CKOpOoCTb NpY KanubpoBke
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb aBTOMATYECKOrO ONPEENEHVs NapamMeTpoB X0Aa (B NPOLEHTHOM COOTHOLLEHUI K MaKCUMasbHOi CKOPOCTH).

F33 ot 30 % 10 60 % (no ymonyaruto 50 %)

YyBCTBUTENLHOCTb NMPU ABWKEHUM
37a (yHKLMA NO3BOASIET OTPErYIMPOBATb YYBCTBUTENBHOCTb CUCTEMbI 3aLLIATI BO BPEMS ABIDKEHMS.

F34 ot 10% 1o 100% (no ymonyaruo 100%)
10% = MUHUMANbHbIIA JOXMM W BbICOKAs YYBCTBUTENbHOCTb 0GHAPYXKEHNS NPENATCTBUIA

100 % = MaKcvmanbHbIiA LOXMM 11 HU3KAst YYBCTBUTENbHOCTb 06HAPY)XEHUS NPENSTCTBUI

YyBCTBUTENLHOCTb NPU 3aMEANIEHUN ABIKEHUS
OYHKLWS PerymMpyeT YyBCTBITENLHOCTb CUCTEMbI 0GHAPYXEHWs NPEnsTCTBAUIA (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHIAM) BO BPEMS! 3aMEZIEHIS.

Heo6xoavmo NOBTOPHO NPOBECTM TECT HA MAKCUMAJIbHOE TONKAOLLEE YCUNNE CTBOPKM NOC/E 0GHOBMEHNS NPOLUNBKY.

F35 ot 10% mo 100% (no ymonyaxno 100%)
10% = MUHUMANbHBIA JOXMM 1 BbICOKAs YyBCTBUTENBHOCTb 0GHAPYXXEHIS MPEnsTCTBMIA

100 % = MaKcumarnbHbIi A0XMM W HU3Kash YyBCTBUTEbHOCTb 06HAPYXXEHWUS NPENSTCTBUN

PerynupoBKa YacTU4HOro OTKPbIBAHMSA
Onpe/eneH1e NPoLEHTa YaCTUYHOTO OTKPbIBAHNA BOPOT.

F36 ot 10 % 10 80 % (40 % no ymonyaHmio)

PerynupoBka CKOpoCcTU 3aMeeHns Npyu OTKPbIBaHUN
YCTaHaBNMBaET TOYKY Havana 3amefy1eHns BOPOT NP OTKPbIBAHWI B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM KO BCEW TPAEKTOPUN [BUXKEHNS.

F41 071 % 10 60 % (5 % no ymonyaHuio)

PerynupoBKa CKOpoCTY 3aMefieHIst NP 3aKpbiBaHNM
YecTaHaBNMBAET TOUKY HA4ana 3ame/IeHnst BOPOT NPy 3aKPbIBAHMIA B NPOLIBHTHOM OTHOLLEHIW KO BCEI TDABKTOPUN [BUXEHNS.

F42 071 % 1060 % (15 % no ymonyaxmio)
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PerynupoBKa KOHEYHOI (hasbl 3aMeAneHns npu 3akpbiBaHum
YCTaHaBNMBAET KOHEUHYHO hady 3aMezNeHIs MoNoTHA NpY 3aKPbIBaHNMA B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHM KO BCEIA TPABKTOPWM IBUXEHMS.

F44 011 % 10 10 % (Mo ymonyaruo 10 %)

3afiepxKa npu 3aKpbiBaHUU
PeryJ'II/IpOBKa MO3BONAET ONPEAENNTL HAYaAN0 3amMeaieHNs BOPOT NP 3aKPbIBaHW B MPOLEHTHOM OTHOLLEHUN KO BCeN TPAEKTOPUN [IBUXKEHNS.

F47 OFF = OTkntoyeHa
ot 1 % 10 50 % (no ymonyaxuto 5 %)

Ces3b RSE
AxTieaums CRP.
F49 OFF
3 = CRP/CAME KEY ([lo ymonyarmio)
CoxpaHeHue faHHbIX

CoxpaHsieT B 3anoMUHAIOLLIEM YCTPOIACTBE (KapTe MamsiTh) JaHHble, OTHOCALLMECS K NONb30BaTENAM, NapaMeTpam BPeMEeHM 11 HacTPOAKaM.
OYHKLWMA 0TOGPaXKaeTCs TOMbKO TOrAa, KOrJa KapTa NamMaTi BCTaB/ieHa B nnaTty ynpaseHus.

F50 OFF (no ymonyatwio)
ON (BbIMONHSIET ONepaLyto)

CunTbiBaHUE JAHHbBIX
3arpyaeT 13 3anoMUHAIOLLEro YCTPONCTBA (KAPThl MaMsTH) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K NOMb30BATENSM, BbIAEPXKKE BDEMEHU 11 HACTPOVKAM.

OYHKLWA 0TOGPAXAETCS TONbKO TOFAA, KOra KapTa NamMsTy BCTaB/gHa B NnaTy ynpaBneHus.

F51 OFF (no ymonyaxuto)
ON (BbINONHSET ONEPaL)

Anpec CRP
HasHayaeT aneKTPOHHON NnaTe YHUKanbHbI MAEHTU(MUKALMOHHDIA KOZ, (aapec CRP).
F56 ot 1 10 255

CkopocTb nopta RSE
YcTaHaBnBaeT CKOPOCTb CoeavHeHna angd CUCTeMbI yaaneHHoro Joctyna And nopra RSE.

F63 0=1200 6ut/c
1 =2400 6ut/c
2 = 48006ut/c
3 =9600 6ut/c
4 = 14400 6ut/c
5=19200 6ut/c
6 = 38400 6uT/C (N0 yMONYaHmio)
7 = 57600 out/c
8 = 115200 6uTt/c

RIO ED T1 n RIO ED T2
M03BONAET NPUCBOUTH OAHY 13 MPEYCMOTPEHHbIX (YHKLIAI GECTIDOBOAHOMY YCTPOICTBY 6830MACHOCTY.

OyHKLMS JOCTYNHA TONMBKO NPY Hanuumm HTepdencHoin nnatbl RIO Conn.

F65 OFF (no ymonyatuio)

F66 PO = OcTaHaBnuBaeT BOPOTA M OTMEHSET MOCTEAYIOLLAN LK 8BTOMATM4ECKOTO SaKPLIBaHNS. [Inst BO30OHOBINEHNS ABUXKE-
HUS HeOOXOAVMMO MCMONb30BATH COOTBETCTBYHOLLIEE YCTPOICTBO YNPaBAEHMS.
P7 = OTKpbIBaHE B PEXXVME 3aKPbIBAHNS.
P8 = 3aKpblBaHue B peXuMe 0TKPbIBaHMS.

RIO PH T1 nRIO PH T2
M03BONSIET NPUCBOUTL OAHY W3 NMPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIAA 6ECIPOBOAHOMY YCTPOCTBY 6630MACHOCTY.

OyHKLMS JOCTYNHA TONbKO NP Hanuumu HTepdercHoii nnatbl RIO Conn.

F67 OFF (no ymonyatuio)
P1 = OTKpbIBaHME B PEXXIME 3aKPbIBAHMS.
F68
P2 = 3aKpblBaHue B PeXXUMe OTKPbIBAHIAS.
P3 = YacTyHas ocTaHoBKa.
P4 = ObHapy>XeHne NpensiTcTBuS.



HoBblit nonb3oBatenb
Mo3BonseT 3aperncTpupoBath A0 250 Nonb30BaTeNen 1 NPUCBOUTL KAXKAOMY 13 HIX ONPEAENEHHYI0 (DYHKLINK.

Jlo6aBneHme OCyLLECTBASIETCA C MOMOLLbBIO MynbTa JIY unu Apyroro yCTpoicTea ynpaenenus. Mnatbl, KOHTPOAMpYtoLMe yeTpoincTBa ynpasnerus (AF - R700 -
R800), A0MKHbI 6bITb BCTABNEHbI B COOTBETCTBYHLLME PA3bEMbI.

U1 1 = [loLwarosbii pexum
(CnepBa BbIMOMHAETCS OTKPbIBAHME, @ 3aTEM 3aKpblBaHNE BOPOT.
2 = NocnenoBaTenbHbIA XM
(Cnepsa BbIMOMHAETCS OTKPbIBAHME, 3aTeM OCTAHOBKA, MOTOM 3aKpblBaHIE 11 CHOBa OCTAHOBKA BOPOT.
3 = OTKpbITb
4 = YacTiYHOe OTKPbIBAHME

BbibepuTe (yHKLIMIO, KOTOPYIO XKENaeTe Ha3HauNTb Nob30BaTEN!.

[oaTBepante, Haxas ENTER.

B Teuenme He 6onee 10 CekyH/ Ha Aucree 0TOOpaKaeTcs Muras CBO60AHOE MECTO B MamaTy. Ha 3ToM aTane HeobXoammo
0TNPaBUTb KOf, C YCTPOICTBA YNPaBNeHus.

[osTOpUTE NMPOLIEAYPY ANs [0OABAEHWS APYIAX NONb30BATENEIA.

Yaanexue nosb3osarens
YjangeT 0fHOro 13 3aperucTpipoBaHHbIX NoNb30BATENEHA.

U2 Konnyectso: 1 > 250
CTpenkamu BblbepuTe HOMEP NONb30BATENS, KOTOPOrO XKENaeTe yaannTb.
B kayecTBe anbTepHaTVBbl MOXHO aKTVBUPOBATb YCTPOACTBO YNPABNEHNs, CBS3aHHOE C Nob30BATENEM, KOTOPOro TPebyeT-
CS1 YanuTh.
[MoaTBepanTe, Haxas ENTER.

MosiBUTCS Hagnueb «CLr», NOLTBEPKAAIOLLAS YAANEHYE.

Ypanutb Bcex nonb3oBarenen
YpanseT BCex 3aperCTprpoBaHHbIX Mofb30BaTENei.

U3 OFF (oTmeHsieT onepauyio)
ON (BbIMOMHSIET OnepaLito)

Papnopekopep

M03BONSIET BbIOPATHL TUM PAAMOKOAA NEPENATHYIKOB, YNPABASIHOLLMX aBTOMATUKOIA.

Mpy BbIGOPE TUNA PaAMOKOAA NEPenaTuMKoB [uHamuyeckmii Kom] nnn [KntoueBoi 6nok TW] — coxpaHeHHbIe 10 TOro NepeaaTynKki ¢ OTAUYALLAMCS TUMOM
PaANOKOAA YAANATCA U3 NaMSTL.

U4 1 = Bce ekoziepsbl (Mo ymonyaHmio)
2 = [InHamnyeckui Kon
3 = Knroyesoi 650k TW

MotwHocTb npusoaa
HacTpoitka MOLLHOCTY NPUBOZA BO BPEMS OTKPLIBAHNA.

Al 1 = CTaHAapTHasA MOLLHOCTb (MO YMOMYaHHo)
MakcumanbHas nogHumaemas macca Ha 20 Kr npeBbILLIaeT Ty, KOTopas Heobxoauma s NoAbema nojioTHa BOpoT.
2 = YIBOEHHAs MOLLHOCTb
MakcumarnbHas nofHMMaemast Macca CocTaBnsieT coctaBnset 40 Kr noMUMO HE0OXOAMMOr0 MoAbema Npoema.

Tect npusopa
[poBepKa NpaBbHOMO HaNpaBNeHs BPALLEHUS NPUBOAA.

A2 [Ty HaXaTnM KHOMKN < BOPOTa OTKPLIBAKOTCA.
[Ton HaXXaTun KHOMKI < BOPOTA 3aKNbIBAKOTCS.

Kanubposka gsumxeHuns
3anyckaeT aBTOMATYECKOE ONPeeNeHre napameTpoB Xoa.

A\ Bo BPEMS KaNMGPOBKM BCE YCTPOICTBA 6€30MacHOCTM, 3a UCKMoYeHnem KHonku «GTOM» [F1 - Cton], 6yayT OTKMOYEHbI.

A3 OFF (oTMeHsieT onepaLyio)
ON (BbINONHSIET OMEpaLto)
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C6poc napameTpos
BoccTaHOBMEHHE 3aBOACKMX HACTPOEK, BKIHOHAA HACTPOIKIA, CBA3AHHBIE C KANMBPOBKOI X0za.

Ad OFF (oTmeHsIET onepavto)
ON (BbINONHSIET ONEPaLI)

CYETYMKMN ABIKEHNS
Mo3BonsieT 0T06Pa3NTh KOMMYECTBO KOMaH, BbiMONHEHHbIX aBTOMATUKON.
001 =100 komaHg / 010 = 1000 komaHg, / 100 = 10000 komang, / 999 = 99900 komaHg, / CSI = TexobcnyuBaHne

A5 Tot = 06LLES KONMYECTBO BbINOMHEHHbIX KOMaH, - O6LLEE KONMMYECTBO BbIMOMHEHHbIX KOMaH, C MOMEHTA YCTaHOBKY aBToMa-
TUYECKOI CUCTEMBI.

PerynupoBKa KpyTsLLero MOMeHTa
Perynupyet KpyTaLLAi MOMEHT NPUBOZA.

A6 Ot 1 1o 5 (no ymonyaHuio 5)
- 1: MUH. KpYTSLLAA MOMEHT
- 5. MaKc. KpyTALLMIA MOMEHT

Bepcus npoLunBKm
OYHKUMA N03BONSIET OTOGPAXATb BEPCHIO MPOLLNBKY.

H1

JKCMopT / UMNOPT aHHbIX

[laHHble, OTHOCALLMECS K MOMb30BATENSIM 11 HACTPONKAM CUCTEMBI, MOXHO COXPaHUTb Ha KAPTE MAMATIA.
CoxpaHeHHble JaHHbIE MOXHO CHOBA MCMONb30BATL MOBTOPHO HA APYrOW MiaTe ynpaBReHIs TO Xe MOAENN ANt YCTAHOBKI aHaNOriiHbIX HACTPOEK.

/N OTKJIOYUTE 3NEKTPOMUTAHVIE nepes ycTaHoBKoi uam u3sneyeHvem KAPTBI TTAMSTH.

@ Bcrasste KAPTY MAMATI B crigLmantHblit pasbem Ha nnate ynpasseHns.
© Haxwmute KHonky Enter 4na nepexoa K NpoLeype nporpaMM1poBaHie.
© Crpenkamm BbIGEPITE XKenaemyio yHKLMIO.

OyHKLMM 0TOBpaXKaKoTCA TONbKO Toraa, koraa KAPTA MAMSATH BcTasneHa B nnaty ynpasneHus

F50 -CoxpaHeHue faHHbIX
CoxpaHsieT B 3an0OMUHaIOLLIEM YCTPONCTBE (KapTe NamaTy) AaHHbIe, OTHOCALLMECS K MONb30BaTENSM, NapaMeTpam BPEMEHN 1 HacTPONKaM.

F51 -CymTbiBaHNE AaHHbIX
3arpyXxaeT 13 3anoMUHAIOLLIEr0 YCTPOACTBA (KAPTbl NAaMSATK) aHHbIE, OTHOCALLMECS K NONb30BATENSM, BbIAEPKKE BDEMEHN 11 HACTPONKAM.

3aBepLunB COXpaHeHue 1 3arpy3ky AaHHbIX, nocse Yero n3snekute KAPTY MAMATI.

£
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YCJIOBHbIE 0603HAYEHUSA HA INCIJIEE

C<n> IpOBO/HOE YCTPOACTBO 6E30MaCHOCTI BKI.
3HayeHne <n> NPUCBOEHO NapameTpy, BbIOpaHHOMY Ans (yHKLMA [F2 - Pexxum pa6oTbl koHTakToB CX] [F3 - PeXum pa6oTbl KOHTAKTOB
CY].

r7 YcTpoiicTBo 6e30nacHoCT R7 (HyBCTBUTENbHBIA MPOdIb) BKI.

8 YCTpoicTBo 6e30nacHoCT R8 (HyBCTBUTENbHBIN MPOMNb) BKIL.

Co OyHKLWS «CTOM> BK.

P<n> Yerp. 6esonacH. RIO BK.

3HayeHue <n> NpuUCBOEHO NapameTpy, BbiopaHHoMY ansi yHKuwia [RIO ED T1 - RIO ED T2] 1 [RIO PH T1 - RIO PH T2]

A3 (Gerywas))  BoinonuTe Kanu6poBKy ABIKEHNS

OP. Mpoes MOHOCTBIO OTKPbIT

CL. Mpoe3y MOMHOCTbHO 3aKPbIT

E2 OLum6Ka KanuepoBKN

E3 OwmbKa NoBpexaeHIs HKoaepa

E4 Otwm6ka c6os camopmMarHoCTHKN

E7 OLwm6ka BpemeHi paboTbl

E9 06Hapy)xeHe NPensTCTBUIA NI 3aKPbIBAHIM

E10 O6HapyXXeHve NPensTCTBIAN NPW OTKPbIBAHWN

E11 MPeBbILLIEHO MAKCUMaNbHOE KOMNYECTBO 06HAPY)KEHHbIX NOAPSZ MPENSTCTBMIA
E15 OwwmbKa HecoBMeCTUMOCTM nynbra [y

E17 OLumbKa 0TCYTCTBIS CBA3M C BECTPOBOAHOM CUCTEMON
E18 Owwm6Ka He HaCTPOEHHOIA GECTIPOBOHON CUCTEMbI
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NPUKNENTE 3[ECH 3TUKETKY
U3AENUA, NPUNATAEMYIO B
YMAKOBKE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 [loccoH-aun-Kasbep
Treviso - ltaly (Atanug)
Ten.. (+39) 0422 4940
dakce: (+39) 0422 4941

info@came.com - www.came.com
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