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SBLOCCO MANUALE DEL DISPOSITIVO

A L’operazione di shlocco puo rappresentare un pericolo per I'utente, nel caso in cui le condizioni ottimali di fissaggio e integrita dell'asta, siano state
compromessa da un incidente o da errori di montaggio.

In questi casi, le molle in tensione non garantiscono pil il bilanciamento dell'asta che in fase di shlocco potrebbe ruotare bruscamente.
/\ Lo sblocco manuale pud provocare un movimento incontrollato dell'automazione a causa di anomalie meccaniche o di uno sbilanciamento.

Con il motoriduttore sbloccato, I'automazione non funziona.
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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.
Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale ¢ stato espressamente studiato e ogni altro uso € da considerarsi pericoloso.
e || produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. ®
Il prodotto oggetto di questo manuale € definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una quasi-macchina. ® La
quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione
ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre
quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale
deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e Il produttore declina
ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. @ Tutte le operazioni
indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell'arte, in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. e Assicurarsi che I'apertura della
barriera automatica non causi situazioni di pericolo. ® Non installare in luoghi posti in salita o discesa (ovvero che non siano in
piano). ® Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario, aggiungere adeguati rinforzi ai punti di
fissaggio. @ Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto non venga bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori,
idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo
di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Ill. e
Delimitare adeguatamente I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e bambini.
e Nel caso di movimentazione manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel caso di movimentazione non
manuale utilizzare opportuni mezzi per il sollevamento in sicurezza. ® Durante le fasi di fissaggio, I'automazione potrebbe essere
instabile e ribaltarsi. Prestare attenzione a non appoggiarsi fino a completo fissaggio. ® Si raccomanda di utilizzare adeguate
protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. e | cavi
elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di garantire un‘adeguata protezione contro il
danneggiamento meccanico. ® Assicurarsi che gli elementi meccanici in movimento abbiano un‘adeguata distanza dal cablaggio
realizzato. e | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore
e trasformatore). e Tutti i comandi fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione tale che la parte
guidata sia visibile in maniera diretta, tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo
deve essere installato ad un'altezza minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al pubblico. ® Quando il passaggio
utile e superiore a 3 m, e obbligatorio utilizzare un appoggio fisso per I'asta, a supporto della stessa. ® Se non gia presente,
applicare un’etichetta permanente che descriva come usare il meccanismo di sblocco manuale vicino al relativo elemento di
azionamento. e Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi
come lo sblocco manuale, funzionino correttamente. ® Prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell'impianto alle
norme armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Eventuali rischi residui devono essere segnalati
mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale. e Posizionare bene in vista
la targa identificativa della macchina al completamento dell’installazione. @ Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere
sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, 0 comunque da personale debitamente qualificato, per
gvitare ogni rischio. e Conservare questo manuale all'interno del fascicolo tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi
utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione. e Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso
relativi ai prodotti che compongono la macchina finale. @ Il prodotto nella confezione originale del produttore pud essere trasportato
solo al chiuso (vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di malfunzionamento del prodotto, interromperne I'uso e
contattare il servizio clienti all'indirizzo https://www.came.com/global/en/contact-us o al numero telefonico indicato sul sito.
La data di fabbricazione & indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta prodotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo
https://www.came.com/global/en/contact-us.
Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.



Punti di potenziale pericolo per le persone

A Pericolo di intrappolamento mani.

® Divieto di transito.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W~=" CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN IS0 14001 a garanzia del
rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare 'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la
raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere e sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere
riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere e sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
®~=" Questo simbolo indica cosa comunicare all'utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.
Descrizione

803BB-0410

GLS40AGS - Barriera automatica con motoriduttore irreversibile a 24 V DC con encoder; armadio in acciaio zincato e verniciato con predisposizione accessori. Molla di
bilanciamento inclusa.

803BB-0420

GLS40RGS - Barriera automatica con motoriduttore irreversibile a 24 V DC con encoder; armadio in acciaio zincato e verniciato con predisposizione accessori. Molla di
bilanciamento inclusa.

803BB-0430

GLS40ACS - Barriera automatica con motoriduttore irreversibile a 24 V DC con encoder; armadio in acciaio zincato e verniciato RAL personalizzato con predisposizione
accessori. Molla di bilanciamento inclusa.

803BB-0440
GLS40AX4 - Barriera automatica con motoriduttore irreversibile a 24 V DC con encoder; armadio in acciaio AlSI 304 satinato con predisposizione accessori. Molla di
bilanciamento inclusa.

Destinazione d'uso

Soluzione ideale per I'utilizzo intensivo su passo carraio
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Limiti di impiego
MODEW GLSAOAGS  GLSAORGS  GLSAOACS  GLSAOAX4
Larghezza max. passaggio utile (m) 3,8 3,8 38 38
Dati tecnici
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 220-230 AC 120 AC 220-230 AC 220-230 AC
Massima corrente assorbita (A) 0,8 1,6 0,8 0,8
Alimentazione motore (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Consumo in stand-by (W) 7 7 7 7
Potenza (W) 190 190 190 190
Temperatura d’esercizio (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
(-40 con art. 803XA- (-40 con art. 803XA- (-40 con art. 803XA- (-40 con art. 803XA-
0630) 0630) 0630) 0630)
Coppia (Nm) 140 140 140 140
Tempo di apertura a 90° (s) 2+6 2+6 2+6 2+6
Cicli/ora 300 300 300 300
Cicli/giorno 5400 5400 5400 5400
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54
Classe di isolamento | | | |
Peso (kg) 56 56 56 56
Temperatura di stoccaggio (°C)* -20 = +70 -20 + +70 -20 + +70 -20 + +70
Vita media (Cicliy™ 1.500.000 1.500.000 1.500.000 1.500.000

(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.
(**) La durata della vita media del prodotto indicata deve intendersi come un dato avente carattere puramente indicativo e stimato avendo in considerazione normali

condizioni di utilizzo, nonché una corretta installazione e manutenzione del prodotto conforme alle indicazioni del manuale tecnico CAME. Detto dato & inoltre
influenzato, anche sensibilmente, da ulteriori fattori variabili, quali a titolo esemplificativo e non esaustivo, le condizioni climatiche e ambientali. La vita media del
prodotto non deve essere confusa con la garanzia del prodotto.

Tabella dei fusibili

Fusibile di linea 1,6 A-F 3,15 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Fusibile accessori 2A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Fusibile scheda elettronica 4 A-F 4 A-F 4 A-F 4 A-F
Fusibile motore 10 A-F 10 A-F 10 A-F 10 A-F




Descrizione delle parti

Barriera

@ Coperchio

© Piastra di fissaggio dell'asta

© Piastra intermedia

© Flangia di fissaggio

© Copertura anticesoiamento

@ Fori per il fissaggio delle fotocellule DIR/DXR
@ Serratura per lo shlocco

© Armadio

© Sportello di ispezione

@ Serratura sportello di ispezione

® Quadro di comando

@® Fermo meccanico per il registro dell'asta

® Braccio leva

@ Motoriduttore con Encoder

® Morsettiera per I'alimentazione

@ Fusibile di linea

@ Piastra di fissaggio

® Zanca di fissaggio

® Tappo di chiusura per il profilo dell'asta
& Perno di ancoraggio della molla

@ Molla 001604060 @ 50 mm

& Micro di sicurezza motoriduttore shloccato
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Scheda elettronica

@ Tasti per la programmazione @® Morsettiera per il collegamento del micro di sicurezza coperchio aperto e
© Morsettiera per I'alimentazione del motore motoriduttore shloccato (contatto NC)

© Display ® Connettore RSE_2 per scheda RSE

© Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF) @ Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando e di sicurezza
© Morsettiera per il collegamento dell'antenna ® Morsetiera per il collegamento delf'Encoder

O Connettore per scheda di decodifica R700 o R800 ® Fusible per gli accessori

@ Connettore RSE_1 per scheda RSE @ Fusibile per la scheda elettronica

@ Morsettiera per I'alimentazione della scheda elettronica

@ Fusibile per il motore

& Connettore per CAME KEY*

& Connettore per scheda Memory Roll

& Morsettiera per il collegamento della strip LED di segnalazione

© Morsettiera per il collegamento del selettore a tastiera

© Morsttiera per il collegamento del selettore transponder

@ Morsettiera associata al connettore RSE_1 per collegamento abbinato, bussola
0 CRP

® Morsettiera associata al connettore RSE_2 per collegamento CRP, scheda 10
485 o interfaccia Modbus RTU

9
CAME % |- ‘
=TT . ZL'392L H oo | |AF ]
9715 -0 L TE—o
o ' T e Gl
— | [¢] [9] [¢] [@] —
. * T B¢ < > ENTRR .| ,
s Mk LS
D | ( U \ — : o ST | g
MOTOR 10A-F ' & A
7z v = D‘ _ F\;’ Q‘] | U /ﬁ‘ - %—‘:’
O —% D> = - (| - “wewory 1 o =
) T3 B T
g =
21 | 5o
@ L oy o \%—,E
= R = e
T / t e \(_l
® =) @ ——[%.
I — o =
I BOIARD 4A-I:' = ! 7\\} 7\1} 7“" “I“‘ :,“‘ — | ‘ “1=.
/ L | | D-'\j
—{) E
ocesoplEs AT




Dimensioni

max. 3800 326 340
-« »> | > D S EE—
258 237 ‘
\ﬂ, ® ® 1] ‘k \U l!
(]
o 7 ﬂ;
xR |
o] o b | 59
< “
-
- .
< N
) 3
o 2107
o<
_y \
Tipi di cavi e spessori minimi
Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a30
Alimentazione 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3Gx 2,5 mm?
Alimentazione 120 V AC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2x1mm? 2x 1 mm?
Fotocellule TX 2x 0,5 mm? 2x0,5 mm?
Fotocellule RX 4%0,5mm? 4%0,5mm?
Elettroblocco 24 V DC 2x1 mm? 2x 1 mm?
Dispositivi di comando *n° x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto - Attenzione: la sezione del cavo & indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del
cavo.

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per posa in ambiente esterno, utilizzare cavi con proprieta almeno equivalenti a quelli di tipo HO5RN-F (con designazione 60245 |EC 57).
Per posa in ambiente interno, utilizzare cavi con proprieta almeno equivalenti a quelli di tipo HO5VV-F (designazione alla 60227 |EC 53).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi
collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli
assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

L1 Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5. Lunghezza massima 1000 metri.
Resistenza al vento

Nella tabella & indicata la resistenza dell'asta al carico del vento.
Il dato & riconducibile solo all'asta e non si riferisce ad alcun accessorio applicabile.

Classe di resistenza in riferimento alla normativa EN 13241.

Tipo Asta 2,25 m Asta 3,05 m Asta 4,05 m
Classe resistenza 5 4 3
Pressione del vento [Pa] 1200 1000 800
Velocita massima vento [km/h] 144 132 118
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INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione.
Spetta all'installatore scegliere la soluzione pill adatta.

Nel caso di movimentazione manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni mezzi per il
sollevamento in sicurezza.

Durante le fasi di fissaggio, I'automazione potrebbe essere instabile e ribaltarsi. Prestare attenzione a non appoggiarsi fino a completo fissaggio.

Operazioni preliminari

Se la pavimentazione presente non consente un fissaggio solido e stabile del dispositivo, preparare una piazzola di cemento.
Fare lo scavo per la cassa matta.
Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Il numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

¢

Posa della piastra di fissaggio

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio.
Inserire una griglia di ferro nella cassa matta per armare il cemento.
Assemblare le zanche di ancoraggio alla piastra.

D

Inserire la piastra di fissaggio nella griglia di ferro.

| tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Riempire la cassa matta di cemento.

La piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti completamente in superficie.
Attendere che il cemento solidifichi per aimeno 24 ore.

Togliere la cassa matta.




Riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.

Togliere i dadi dalle viti.

Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 1500 mm circa.
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Preparazione della barriera



Ancoraggio della barriera
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Cambio del senso di apertura dell'asta

Montaggio dell'asta

Inserire il rinforzo all'interno dell'asta.
Fissare all'asta la flangia € la piastra intermedia.

[ Procedere con il fissaggio della flangia e della piastra intermedia SOLO DOPO aver installato lo STRIP LED (se previsto).

Serrare le viti con la chiave dinamometrica con una coppia di 20 Nm.

- Istruzioni originali
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Fissare I'asta alla piastra di fissaggio.
L] Serrare Ie viti con la chiave dinamometrica con una coppia di 20 Nm.

@ Tagliare i profili copri cava della stessa misura della cava dell'asta meno 10 millimetri.

© Inserire i profili copri cava nelle apposite scanalature su entrambi i lati dell'asta.

© Inserire il tappo terminale di gomma nell'apposita sede.

© Inserire il profilo di gomma anti-urto nell'apposita scanalatura, facendolo combaciare con il tappo terminale.

© Tagliare la parte eccedente del profilo, lasciandola sporgere di 7 millimetri.

@ Inserire il tappo terminale del profilo di gomma nella scanalatura del tappo di chiusura dell'asta. Fissare il tappo di chiusura dell'asta con le apposite viti.
@ Inserire la copertura di protezione anti-cesoiamento sul copri-attacco asta e fissarla con le viti in dotazione.




Scelta del foro per il fissaggio della molla di bilanciamento

Passaggio utile (m) 2,00 < 2,25 2,25< 2,75 2,75 < 3,25 3,25 < 3,50 3,50<3,8
Asta con strip LED (1] (1] (2] (2] (3]
Asta con strip LED e rastrelliera singola (2] (2] (3] -

Asta con strip LED e appoggio mobile (2] (2] (3] (3]

Asta con rastrelliera singola (2] (2] (3] >

Asta con appoggio mobile (2] (2] (3] (3] (3]

Per asta semplice si intende I'asta completa di copri-cava, tappo e profilo in gomma.
Quando il passaggio utile & superiore a 3 m & obbligatorio utilizzare un appoggio per I'asta (fisso 0 mobile).

Rastrelliera singola (803XA-0340):

- max. 2 moduli per 4 metri di asta

- Istruzioni originali
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Montaggio della molla di bilanciamento

@ Vite a testa esagonale M12 x 120
@ Attacco superiore molla

® Boccola 013.8

@ Rondella M8

® Vite a testa esagonale M8 x 35
(©® Boccola 019

@ Dado autobloccante M8

Dado M12

@ Shloccare il motoriduttore.

© Posizionare I'asta in verticale

© Bloccare il motoriduttore

QOO Assemblare il perno di ancoraggio e fissarlo al braccio leva.
@ Awvitare il tirante a occhigllo alla parte inferiore della molla

© Awvitare la molla al perno di ancoraggio.

© Agganciare il tirante a occhiello alla staffa di ancoraggio
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LY Lubrificare la molla quando & completamente estesa.
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Bilanciamento dell'asta

@ Shloccare il motoriduttore.

© Ruotare manualmente la molla per aumentare o diminuire la trazione. L'asta
deve stabilizzarsi a 45 gradi.

© Fissare il controdado.

Posizionare I'asta in verticale

© Bloccare il motoriduttore

[ verificare il corretto funzionamento della molla. Con I'asta in posizione
verticale, la molla non & in tensione. Con I'asta in posizione orizzontale, la
molla & in tensione.




Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa meccanici

Verificare che I'asta sia parallela al piano stradale quando & in posizione di chiusura € a circa 89° quando & in posizione di apertura.

Correggere la posizione orizzontale dell'asta

Shloccare il motoriduttore.

Aprire lo sportello di ispezione.

@ Ruotare il fermo meccanico fino ad ottenere la posizione desiderata dell'asta.
© Fissare il fermo meccanico con il controdado.

Bloccare il motoriduttore
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Correggere la posizione verticale dell'asta

Shloccare il motoriduttore.

Aprire lo sportello di ispezione.

© Ruotare il fermo meccanico fino ad ottenere la posizione desiderata dell'asta.
© Fissare il fermo meccanico con il controdado.

Bloccare il motoriduttore




COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.

| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).

Alimentazione

Durante tutte le fasi dell’installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
/N Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Collegamento alla rete elettrica Uscita alimentazione per accessori
@ Fusibile di linea L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

O Filo di fase

O Filo neutro

@ Filo diterra

~
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Portata massima dei contatti

EdLa potenza complessiva delle uscite qui sotto elencate non deve superare la potenza massima dell'uscita [Accessori]

Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza max (W)
Accessori 10-11 24 AC 40
Lampeggiatore 10-E1 24 AC 15
Spia varco aperto 10-5 24 AC 3

Le uscite erogano 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.
Dispositivi di comando

© Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta I'asta ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
Se il contatto non viene utilizzato, deve essere disattivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione SOLO APRE
Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, € obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in APERTURA.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APERTURA PARZIALE
Il contatto deve essere utilizzato solo per automazioni che operano in modalita abbinato.

O Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione SOLO CHIUDE
Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, & obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in CHIUSURA.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APRE-CHIUDE

O Lettore per tessere

Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.

@ Selettore transponder

Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.
© Selettore a tastiera

Inserire la scheda R800 sul connettore dedicato.

© Antenna con cavo RG58

Inserire la scheda AF sul connettore dedicato per il comando a distanza con trasmettitore.

[HHEERHHRHHE v 1

}1 2 33 4 5 7 2 CXCYCZ ﬂ@ﬂ@

e 8




Dispositivi di segnalazione

© Lampada supplementare

Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

£ Vedi funzione [F18].

© Lampeggiatore supplementare

Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

LI Vedi funzione [F18].

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.
Vedi funzione [F10].

© Strip LED
ELvedi funzione [F15].

ARRRRRRAROAOEE R

10 1 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

Dispositivi di sicurezza

Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX, CY e/o CZ (contatti NC).
In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX CY CZ devono essere disattivati in fase di programmazione.

Fotocellule DELTA
Collegamento standard

Possono essere collegate pit coppie di fotocellule.

Fotocellule DELTA

Collegamento con test di sicurezza

Possono essere collegate pil coppie di fotocellule.
Vedi funzione [F5] test sicurezze.
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Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard
[ Possono essere collegate pili coppie di fotocellule.
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Fotocellule DXR / DLX
Collegamento standard
Possono essere collegate pill coppie di fotocellule.

EIEEE IR R AR ETE R
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Fotocellule DIR / DELTA-S

Collegamento con test di sicurezza

Possono essere collegate pili coppie di fotocellule.
L Vedi funzione [F5] test sicurezze.
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Fotocellule DXR / DLX

Collegamento con test di sicurezza

Possono essere collegate pitl coppie di fotocellule.
L] Vedi funzione [F5] test sicurezze.
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

© Tasto ESC

Il tasto ESC permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

| © Tasti < >

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.

. . ‘ . Navigare attraverso le voci del menu

Incrementare o decrementare un valore

ESC < > ENTER © Tasto ENTER

\ /. T |l tasto ENTER permette di esequire le operazioni di seguito descritte.

N

T Entrare nei menu
o 9 9 Confermare la scelta

Durante il movimento, fuori dal menu, il tasto ESC esegue I'arresto della barriera e i tasti <> eseguono I'apertura e chiusura della barriera.
Messa in funzione

Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.
Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con le operazioni di seguito indicate.

A1 Lunghezza asta

F54 Direzione apertura
A2 Prova motore

F1  Stop totale

A3  Taratura corsa

Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra & sempre in apertura; attendere il completamento della manovra.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette o comportamenti
inattesi dell’impianto.

Se a display scorre la scritta A3, la scheda elettronica non € ancora stata tarata.

Al'termine della messa in funzione, verificare il corretto funzionamento del dispositivo utilizzando i pulsanti accanto al display. Verificare che anche gli accessori funzionino
correttamente.

Menu delle funzioni

Stop totale
Arresta I'asta ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
F1 OFF (Default)
ON
Ingresso CX
Associa una funzione all'ingresso CX.
F2 OFF (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(C5 = Chiusura immediata a fine corsa in apertura

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(C9 = Chiusura immediata a finecorsa in apertura con attesa ostacolo durante la chiusura

(10 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NO)

C11 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NC)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con asta non in movimento
I7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)
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Ingresso CY
Associa una funzione all'ingresso CY.

F3

Ingresso CZ
Associa una funzione all’ingresso CZ.

F4

Test sicurezze

OFF (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(5 = Chiusura immediata a fine corsa in apertura

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

C9 = Chiusura immediata a finecorsa in apertura con attesa ostacolo durante la chiusura

(10 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NO)

C11 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NC)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con asta non in movimento
r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

OFF (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(5 = Chiusura immediata a fine corsa in apertura

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

C9 = Chiusura immediata a finecorsa in apertura con attesa ostacolo durante la chiusura

(10 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NO)

C11 = Chiusura immediata durante |'apertura con attesa ostacolo durante la chiusura (contatto NC)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione dell'ostacolo, anche con asta non in movimento
r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e chiusura.

F5

Azione mantenuta

OFF (Default)
1=CX

2=C0Y

3 = CX+CY
4=CZ

5 = CX+CZ

6 = CY+CZ

7 = CX+CY+CZ

Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.
L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

F6

Ostacolo a motore fermo

OFF (Default)
ON

Con la funzione attiva e I'automazione ferma, il comando (apre o chiude) non viene eseguito se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo.

F9

OFF (Default)
ON



Spia Apre
Segnalazione dello stato della barriera.
Il dispositivo ¢ collegato all'uscita 10-5.

F10 0 = Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando I'asta e in movimento o aperta.
1 = Spia lampeggiante - La spia lampeggia ogni mezzo secondo quando I'asta si sta aprendo e rimane accesa quando I'asta &
aperta. La spia lampeggia ogni secondo quando 'asta si sta chiudendo ed e spenta quando I'asta é chiusa.

Tipo sensore
Scelta del tipo di dispositivo di accesso.
F14 1 = Tastiera (Default)
0 = Transponder
Gestione strip LED
Permette di scegliere la modalita di funzionamento della strip LED.
F15 0 = Strip LED bicolore (default)
1 = Strip LED bianca
Lampada E1

Scelta del tipo di dispositivo collegato all'uscita E1.

F18 0 = Lampeggiatore (Default)
1 = Lampada ciclo
La lampada rimane accesa per tutta la manovra.
Questo parametro non appare nel caso in cui la funzione [Chiusura automatica] sia disattivata.
2 = Lampada cortesia
La lampada si accende all'avvio di una manovra e rimane accesa anche dopo il termine della manovra per il tempo impostato dalla
funzione [F25 Tempo cortesia).

Chiusura automatica
Impostazione del tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che ¢ stato raggiunto il punto di finecorsa in apertura.

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di
tensione.

F19 OFF (Default)
Da 1 a 180 secondi

Tempo prelampeggio
Impostazione del tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.

F21 OFF (Default)
Da 1 a 10 secondi

Tempo cortesia

Imposta il tempo di accensione del dispositivo di illuminazione.

F25 da 60 a 180 secondi (Default 180 secondi)
Velocita apertura

Impostazione della velocita di apertura in percentuale.
Con asta completa di accessori (appoggio mobile e/o rastrelliera), ridurre la velocita.

F28 da 50% a 100% (Default 70% )
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Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura (percentuale della massima velocita).

L] Con asta completa di accessori (appoggio mobile e/o rastrelliera), ridurre la velocita.

F29 da 30% a 100% (Default 50% )

Sensibilita in corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

F34 da 10% a 100% (Default 100%)
10% = minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo

100 % =massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo

RSE
Configura i collegamenti dei connettori su RSE1 e RSE2.

Se sul connettore RSE_1 & presente una scheda RSE configurata per il collegamento abbinato, utilizzare il connettore RSE_2 per la connessione remota (CRP). In

questo caso, viene esclusa la possibilita di collegare CAME KEY.

F49 rE1 rE2
1 = Abbinato 3 = CRP/CAME KEY (Default)
3 = CRP/CAME KEY (Default) 5=1/0 - RS485
4 = Bussola 6 = ModBus
Salvataggio dati

Salvataggio su un dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) dei dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
La funzione ¢ visibile solo quando viene inserita una chiavetta nella porta USB o una memory roll nella scheda elettronica.

F50 OFF (Default)
ON (Esegue I'operazione)

Lettura dati
Caricamento da un dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) dei dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione ¢ visibile solo quando viene inserita una chiavetta nella porta USB o una memory roll nella scheda elettronica.

F51 OFF (Default)
ON (Esegue I'operazione)

Passaggio parametri MASTER-SLAVE
Condivisione dei parametri programmati sulla barriera Master con la barriera Slave.

Compare solo se la funzione F49 & impostata in [Abbinato] o [Bussola].

F52 OFF (Default)
ON

Direzione apertura
Impostazione della direzione di apertura dell'asta.

F54 0 = Verso sinistra (Default)
1 = \lerso destra

Indirizzo CRP
Assegnazione di un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica.
F56 da1a254



Configura manutenzione
Imposta il numero di manovre esequibili dall'automazione prima che venga notificata la necessita di effettuare la manutenzione.

L'avviso viene visualizzato a display con la scritta [SEr] e segnalato con lampeggi 3 + 3 ogni ora dal dispositivo collegato su 10-5.

F58 OFF (Default)
da1a999 (1=1000 manovre)

Prelampeggio
Permette di scegliere il tipo di manovra che provoca I'attivazione anticipata del lampeggiatore.

La regolazione del tempo di anticipo viene determinata dalla funzione [Tempo prelampeggio].
F61 0 = In apertura e in chiusura (Default)

1 = Solo in chiusura
2 = Solo in apertura

Velocita RSE

Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulle porta RSE_1 e RSE_2.

F63 rE1 rE2
2 = 4800 bps 2 = 4800 bps
3 =9600 bps 3 =9600 bps
4 = 14400 bps 4 = 14400 bps
5=19200 bps 5=19200 bps
6 = 38400 bps (Default) 6 = 38400 bps (Default)
7 = 57600 bps 7 = 57600 bps
8 = 115200 bps 8 = 115200 bps

Contatore apre

Con la funzione attiva & possibile inviare una serie di comandi di apertura corrispondente al numero di veicoli ai quali si vuole autorizzare il passaggio. La funzione pud
essere azionata solo da dispositivi di comando collegati sul contatto 2-3. L'ingresso al quale € collegato il contatto magnetico sul quale & collegata la spira che conta i veicoli
in transito, deve essere programmato per operare in modalita C5/C9/C10; al termine del conteggio il passaggio viene chiuso.

F75 OFF (Defaul)
ON

Funzionamento di emergenza a batteria
Funzione di emergenza in caso di mancanza di tensione di rete. Richiede alimentazione a batteria.

F93 OFF (Default)
1 = Apertura immediata
In caso di mancanza di tensione |'automazione esegue un comando di apertura entro 1 minuto e vengono inibiti tutti gli altri
comandi fino al ripristino della tensione di rete.

Nuovo utente
Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 - R800)
devono essere innestate nei connettori.

U1 1 = Passo passo
2 = Sequenziale
3 =Apre
4 = Apertura parziale
Quando la barriera & in modalita [Abbinato], il comando [Apertura parziale] apre la barriera Master.

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Viene visualizzata ad intermittenza la posizione di memoria libera per un massimo di 10s. Durante questa fase inviare il codice dal
dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.
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Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

u2 OFF (Default)
ON
Nr: 1> 250
Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.
In alternativa e possibile azionare il dispositivo di comando associato all'utente che si vuole rimuovere.
Premere ENTER per confermare.

(| Appare la scritta CLr a confermare la cancellazione.

Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

us OFF (Default)
ON

Decodifica radio
Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con codifica radio diversa precedentemente
memorizzati, verranno cancellati.

u4 1 = Tutte le decodifiche (Default)
2 = Rolling code
3 = TW Key Block

Self-Learning Rolling
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore rolling code attivando I'acquisizione da un trasmettitore rolling code gia memorizzato. Le procedure di memorizzazione e di
acquisizione sono spiegate nel manuale del trasmettitore.

1] OFF (Default)
ON
Lunghezza asta
Imposta la lunghezza dell'asta.
Al 3=Astada3m
4=Astada4m

Prova motore
Verifica del corretto senso di apertura dell'asta.

Se i tasti non eseguono correttamente i comandi, invertire il senso di apertura dell'asta.

A2 | tasto > fa ruotare il motore in senso orario.
|l tasto < fa ruotare il motore in senso antiorario.

Taratura corsa
Avvia I'auto-apprendimento della corsa.

A3 ON (Esegue I'operazione)
OFF (Annulla I'operazione)

Reset parametri
Ripristina le impostazioni di fabbrica ad esclusione delle funzioni: [Decodifica radio], [Lunghezza asta] e le impostazioni relative alla taratura della corsa.

Ad OFF (Default)
ON



Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione, totale o parziale (dopo un‘operazione di manutenzione).

I numero di manovre & il numero visualizzato moltiplicato per 1000.
A5 Tot = Manovre totali

Manovre effettuate dall'installazione dell'automazione.
Par = Manovre parziali

Dal parametro [Par], premere il tasto ENTER per azzerare il numero di manovre parziali, verra visualizzata la scritta [CIr] a
confermare la cancellazione.

Versione FW
Visualizza il numero della versione firmware.

H1

Abilita password
Permette di impostare una password di 3 cifre. La password sara richiesta a chiunque voglia accedere al menu principale.
Rimuove la password che protegge I'accesso al menu principale.

H3 ON OFF
Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il codice Premere ENTER per confermare la rimozione.
desiderato.

Smarrimento password

In caso di smarrimento della password, eseguire le operazioni di seguito descritte.
Togliere I'alimentazione alla scheda elettronica.

Tenendo premuti i tasti < >, ridare tensione alla scheda elettronica.

Continuare a tenere premuti i tasti < > fino a quando appare a display [ON/OFF].
Selezionare [ON].

Premere ENTER per confermare.

Ripristinando la scheda elettronica, vengono cancellati tutti gli utenti memorizzati, le temporizzazioni impostate e le operazioni di taratura.
Esportare / importare dati
@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda

) . ! g
glettronica. ’ ‘ E

@ Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

- Istruzioni originali

Le funzioni vengono visualizzate solo quando viene inserita una scheda
MEMORY ROLL b L

-Salvataggio dati o O O |!J_ 9 \ \

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) i dati relativi agli utenti, — —

|
|
© Usare Ie frecce per scegliere la funzione desiderata. 3 J
|
|

alle temporizzazioni e alle configurazioni. ESC < > ENTER
-Lettura dati ‘\ /.

Carica dal dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) i dati relativi agli

utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni. | e

/N Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO N 4

TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA. ‘ ‘
Dopo aver caricato i dati, & consigliabile togliere la scheda MEMORY ROLL. - [

= © - MEMORY ]
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OPERAZIONI FINALI
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FUNZIONAMENTO ABBINATO

Comando unico di due automazioni collegate.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche, utilizzando il connettore RSE_1.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.
| dispositivi e gli accessori vanno collegati sulla scheda elettronica che verra impostata come MASTER.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

Programmazione

Tutte le operazioni di programmazione di seguito descritte vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Configurare la porta RSE_1 in [Abbinato].
Abilitare la condivisione dei parametri programmati sulla barriera Master con la barriera Slave.

Dopo la programmazione dell'automazione MASTER in [Abbinato], la seconda automazione diventa automaticamente SLAVE.
Memorizzazione degli utenti

Tutte le operazioni di memorizzazione degli utenti vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Per le operazioni di memorizzazione degli utenti, vedere funzione [Nuovo utente].

Modalita di funzionamento

@ Comando APRE-CHIUDE (2-7), SOLO APRE (2-3) 0 SOLO CHIUDE (2-4)
© Comando APERTURA PARZIALE (2-3P)

- Istruzioni originali
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- Istruzioni originali
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FUNZIONAMENTO A BUSSOLA

Apertura della prima barriera, passaggio del veicolo, chiusura della prima barriera, apertura della seconda barriera, passaggio del veicolo e chiusura della seconda barriera.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche, utilizzando il connettore RSE_1.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.

| dispositivi di comando e di sicurezza vanno collegati su entrambe le schede elettroniche.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

}

Programmazione

Su una delle due barriere, configurare la funzione [RSE_1] in [Bussola].
Attivare la funzione [Ch. Automatica] su entrambe le schede elettroniche.

Memorizzazione degli utenti

Per le operazioni di memorizzazione degli utenti, vedere funzione [Nuovo utente].
Nella programmazione degli utenti, non utilizzare il comando APERTURA PARZIALE 2-3P.

Modalita di funzionamento

© Comando SOLO APRE (2-3) sulla barriera A




© Comando SOLO APRE (2-3) sulla barriera B

IfeulBLIO uoiznis|
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© Comando APRE-CHIUDE (2-7) sulla barriera A o B per apertura di emergenza
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Asta standard L=4 m 1.500.000
Rastrelliera -20%
Piedino mobile -20%
Snodo articolato -20%

Il dato MCBF & riconducibile solo alla barriera e non si riferisce ad alcun accessorio applicabile.

La barriera GARD LS é stata progettata per eseguire fino a 1,5 milioni di cicli. Grazie ad un motore in 24V DC offre un'elevata affidabilita e necessita di poca
manutenzione.

/\ Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere I'alimentazione al dispositivo.

A\ Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di manutenzione.

/\ Se la barriera non viene utilizzata per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, & opportuno sganciare la molla e togliere
|'asta.

LI Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di installazione del prodotto.

| " Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

[ Nel caso di utilizzo della barriera con snodo articolato, verificare che gli elementi di movimentazione dello snodo siano in buono stato e, se necessario, sostituirli.

Ogni 250.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare la molla quando & completamente estesa.

Controllare il bilanciamento dell'asta a 45° ed eventualmente prevedere il tensionamento della molla di bilanciamento, regolandone la trazione agendo sui tiranti di aggancio.
Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare il buon funzionamento del micro collegato allo sportello dell'armadio.

Controllare il buon funzionamento del micro collegato allo shlocco manuale, e del micro collegato agli accessori di sgancio (opzionali).

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.

Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Ogni 1.000.000 cicli e comunque ogni 24 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.
Sostituire la molla di bilanciamento.




E2 Errore di taratura

E3 Errore rottura encoder

E4 Errore di test servizi fallito

E7 Errore tempo di lavoro

ES Errore sportello shlocco aperto

E9 Ostacolo rilevato durante la chiusura
E10 Ostacolo rilevato durante I'apertura

El1 Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
E12 Tensione di linea assente

E14 Errore comunicazione seriale

E15 Errore trasmettitore non compatibile
E16 Errore sportello aperto del motore SLAVE
Co II contatto filare 1-2 (NC) & aperto.

i3 II contatto filare 2-3 (NO) & chiuso.

i3P II contatto filare 2-3P (NO) & chiuso.

i4 Il contatto filare 2-4 (NO) & chiuso.

i7 II contatto filare 2-7 (NO) & chiuso.

Vi
INCOLLARE QUI L'ETICHETTA DI
PRODOTTO PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso. - Istruzioni originali
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Automatic road barriers FA01738-EN
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GLS40AGS GLS40RGS
GLS40ACS GLS40AX4

INSTALLATION MANUAL | EN || taliano




QP

DEVICE MANUAL RELEASE

A Releasing the device may be dangerous for the user, if the boom fastening has been damaged or if the boom is no longer intact, as the result of an accident or
installation error.

In these cases, the tensioned springs no longer guarantee that the boom is balanced. The boom may suddenly rotate when being released.
/\ Manual release may cause the operator to move in an uncontrolled manner due to a mechanical fault or an imbalance.

With the gearmotor released, the operator does not work.

T
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for any
damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. @ This product is defined by the Machinery Directive (2006/42/EC)
as partly completed machinery. @ Partly completed machinery means an assembly which is almost machinery but which cannot
in itself perform a specific application. e Partly completed machinery is only intended to be incorporated into or assembled with
other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby forming machinery to which the Machinery Directive
(2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would also void the warranty.
e All operations indicated in this manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance
with the regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice,
in compliance with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. e Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Make sure that opening the automatic
barrier does not constitute a hazard. ® Do not install on slopes i.e. any surfaces that are not perfectly level. ® Do not install the
operator on surfaces that could yield and bend. If necessary, add suitable reinforcements to the anchoring points. © Make sure
that no direct jets of water can wet the product at the installation site (sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set
up a suitable dual-pole cut-off device along the power supply that is compliant with the installation rules. It should completely cut
off the power supply according to category lll surcharge conditions. ® Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised
personnel from entering, especially minors. e In case of manual handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting;
for non-manual handling, use proper hoisting equipment in safe conditions. ® When the operator is being fixed in place, it may be
unstable and overturn. Be careful and do not lean on it until it is fully fastened in place. ® Use suitable protection to prevent any
mechanical hazards due to persons loitering within the operating range of the operator. ® The electrical cables must pass through
special pipes, ducts and cable glands in order to guarantee adequate protection against mechanical damage. ® Make sure that the
moving mechanical parts are suitably far away from the wiring. e The electrical cables must not touch any parts that may overheat
during use (such as the motor and transformer). @ All fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows
the guided part to be directly visible, but far away from moving parts. In the case of a hold-to-run control, this must be installed at
a minimum height of 1.5 m from the ground and must not be accessible to the public. e If the passage is wider than 3 m, you must
use a fixed support for the boom. e If not already present, apply a permanent tag that describes how to use the manual release
mechanism close to it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety and protection devices and the
manual release are working properly. ® Before handing over to the final user, check that the system complies with the harmonised
standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/EC). ® Any residual risks must be indicated clearly
with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID plate in a visible place when the
installation is complete. e If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced by the manufacturer or by an
authorised technical support service, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep this manual inside the technical
folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system. ® Make sure to hand over to the end user
all the operating manuals of the products that make up the final machinery. ® The product, in its original packaging supplied by
the manufacturer, must only be transported in a closed environment (railway carriage, containers, closed vehicles). e If the product
malfunctions, stop using it and contact customer services at https://www.came.com/global/en/contact-us or via the telephone
number on the website.

The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If necessary, contact us at https://www.
came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.



Main points of danger for people

A Risk of trapping hands.

® No transiting.

DISMANTLING AND DISPOSAL

== CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN ISO 14001 standard to ensure
that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and
market strategies. Please follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

Itis always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

Page 4 - Manual FA01738-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 5 - Manual FAO1738-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.
Ajhis symbol shows which parts describe safety issues.
&= This symbol shows what to tell users.

LI The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.

Description

803BB-0410

GLS40AGS - Automatic barrier with irreversible gearmotor 24 V DC with encoder; painted galvanised steel cabinet; accessories available. Balance spring included.

803BB-0420

GLS40RGS - Automatic barrier with irreversible gearmotor 24 VV DC with encoder; painted galvanised steel cabinet; accessories available. Balance spring included.

803BB-0430

GLS40ACS - Automatic barrier with irreversible gearmotor 24 V DC with encoder; custom-RAL painted galvanised steel cabinet; accessories available. Balance spring

included.
803BB-0440

GLS40AX4 - Automatic barrier with irreversible gearmotor 24 V DC with encoder; satin-finish AISI 304 steel cabinet; accessories available. Balance spring included.

Intended use

The ideal solution for access roads with heavy transit flows

Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

Usage limitations

Max. net clearance width (m) 3,8 3,8 3,8 3,8
Technical data
Power supply (V - 50/60 Hz) 220-230 AC 120 AC 220-230 AC 220-230 AC
Maximum current draw (A) 0,8 1,6 0,8 08
Motor power supply (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Standby consumption (W) 7 7 7 7
Power (W) 190 190 190 190
Operating temperature (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
(-40 with item 803XA-  (-40 with item 803XA-  (-40 with item 803XA-  (-40 with item 803XA-
0630) 0630) 0630) 0630)
Torque (Nm) 140 140 140 140
Opening time at 90° (s) 2+6 2+6 2+6 2+6
Cycles/hour 300 300 300 300
Cycles/day 5400 5400 5400 5400
Protection rating (IP) 54 54 54 54
Insulation class | | | |
Weight (kg) 56 56 56 56
Storage temperature (°C)* -20++70 -20 + +70 -20 = +70 -20 + +70
Average life (cycles)*™ 1.500.000 1.500.000 1.500.000 1.500.000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.

(**) The average product life specified should be understood purely as an indicative estimate. It applies to normal usage conditions and where the product has been
installed and maintained in compliance with the instructions provided in the CAME technical manual. The average product life is also affected, including significantly,
by other variables such as, but not limited to, climatic and environmental conditions. The average product life should not be confused with the product warranty.

Fuse table
Line fuse 1.6 A-F 3.15A-F 1.6 A-F 1.6 A-F
Accessory fuse 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Control board fuse 4 A-F 4 A-F 4 A-F 4 A-F
Motor fuse 10 A-F 10 A-F 10 A-F 10 A-F




Description of parts

Barrier

© Cover

© Boom anchoring plate
© Intermediate plate

© Fastening flange

© Anti-shearing cover

© DIR/DXR photocell holes
@ Lock for release

© Cabinet

© Inspection hatch

@ Inspection-hatch lock
® Control panel

@® Mechanical stop for the boom adjustment

® Leverarm

@ Gear motor with encoder

® Power supply terminal board

@ Line fuse

® Anchoring plate

® Anchoring bracket

® Boom profile end cap

@ Spring anchoring pin

@ 001604060 @ 50 mm spring

@ Released gearmotor safety microswitch
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Control board

© Programming buttons @® Terminal board for connecting the safety microswitch with cover open and
© Terminal board for motor power supply gearmotor released (NC contact)

© Display ® RSE_2 connector for RSE card

© Connector for plug-in radio frequency card (AF) @ Terminal hoard for connecting control and safety devices

© Terminal board for connecting the antenna ® Terminal board for connecting the encoder

@ Connector for the R700 or R800 decoding card @ Accessories fuse

@ RSE_1 connector for RSE card @ Control board fuse

@ Terminal board for power supply to the control board
@® Motor fuse

€D Connector for CAME KEY*

& Memory Roll card connector

& Terminal hoard for connecting the warning LED strip

© Terminal board for connecting the keypad selector

© Terminal board for connecting the transponder selector switch

@ Terminal board associated with the RSE_1 connector for paired, alternate or
CRP connection

@® Terminal board associated with the RSE_2 connector for CRP connection, 10
485 card or Modbus RTU interface
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Cable types and minimum thicknesses
Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?
Power supply 120 V AC 3G x 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?
24\ AC/DC flashing beacon 2x1mm? 2x 1 mm?
TX Photocells 2x 0.5 mm? 2 x 0.5 mm?
RX photocells 4%0.5 mm? 4% 0.5 mm?
24\ DC electric lock 2 x1 mm? 2x 1 mm?
Command and control devices *no. x 0.5 mm? *n0. x 0.5 mm?

*no. = see product assembly instructions - Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).

For installation in an outdoor environment, use cables with properties at least equivalent to those of type HOSRN-F (with designation 60245 IEC 57).
For installation in an indoor environment, use cables with properties at least equivalent to those of type HO5VV-F (designation to 60227 IEC 53).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in
line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.

For paired and CRP connection, use a UTP CAT5 cable. Maximum length 1000 metres.
Wind resistance

The table shows the boom wind-load resistance.
The value relates to the boom only and does not refer to any applicable accessories.
Resistance class with reference to the EN 13241 standard.

Type Boom 2.25 m Boom 3.05 m Boom 4.05 m
Resistance class 5 4 3

Wind pressure [Pa] 1200 1000 800
Maximum wind speed [km/h] 144 132 118
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INSTALLATION

I The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is installed. It is
up to the installer to find the most suitable solution.

In case of manual handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual handling, use proper hoisting equipment in safe conditions.
When the operator is being fixed in place, it may be unstable and overturn. Be careful and do not lean on it until it is fully fastened in place.

Preliminary operations

If the flooring does not allow the device to be fastened in a solid and stable way, lay a cement slab.
Dig a hole for the foundation frame.
Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

I The number of tubes depends on the type of system and the accessories that are going to be fitted.

¢

Laying the anchoring plate

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate.
Fit an iron cage in the foundation frame to reinforce the concrete.
Assemble the anchoring braces to the plate.

Fit the anchoring plate in the iron cage.
EX The tubes must pass through the existing holes.
Cast cement into the foundation frame.

LI The plate must be perfectly level and the screw threads completely above surface.
Wait at least 24 hours for the cement to dry.
Remove the foundation frame.




Fill the hole with soil around the concrete block.

Remove the nuts from the screws.

Thread the electrical cables into the tubes so that they protrude by about 1500 mm.

Preparing the barrier
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Fastening the barrier
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Changing the boom opening direction

Boom installation

Insert the reinforcement inside the boom.
Fix the flange and the intermediate plate to the boom.

L0 First install the LED strip (where applicable), ONLY THEN fix the flange and the intermediate plate.
Tighten the screws using a torque wrench and a torque of 20 Nm.
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Fix the boom to the anchoring plate.
L Tighten the screws using a torque wrench and a torque of 20 Nm.

@ Cut the slot-cover profiles to the same size as the boom slot minus 10 millimetres.

© Insert the slot-cover profiles into the grooves on both sides of the boom.

© Fit the rubber end cap in position.

© Insert the anti-impact rubber profile into the groove, aligning it with the end cap.

© Cut the excess part of the profile, leaving a 7 mm overhang.

@ Insert the rubber profile end cap into the groove in the boom closing cap. Use the screws to fasten the boom end cap.
@ Fit the anti-shearing protective cover onto the boom-attachment cover and fasten it using the screws supplied.




Choosing the hole for fixing the balance spring

Passage width clearance (m) 2,00 < 2,25 2,25 < 2,75 2,75 < 3,25 3,25 < 3,50 3,50 < 3,8
Boom with LED strip (1] (1] (2] (2] (3]
Boom with LED strip and single skirt (2] (2] (3] - =
Boom with LED strip and swing rest (2] (2] (3] (3]

Boom with single skirt (2] (2] (3] >

Boom with swing rest (2] (2] (3] (3] (3]

Simple boom means the boom complete with slot cover, cap and rubber profile.
If the passage is wider than 3 m, you must use a support for the boom (fixed or mobile).

Single skirt (803XA-0340):

- max 2 modules for a 4 metre boom
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Assembling the balance spring

@ Hex-head screw M12 x 120
@ Top spring attachment

® Bushing 013.8

@ \Washer M8

® Hex-head screw M8 x 35
(® Bushing @19

@ M8 self-locking nut

M12 nut

@ Release the gearmotor.

© Position the boom vertically.

© Lock the gearmotor

QOO Assemble the anchoring pin and fix it on the lever arm.
@ Tighten the eyelet tie rod to the lower part of the spring.

© Screw the spring to the anchoring pin.

© Hook the eyelet rod onto the anchoring bracket.
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Balancing the boom

@ Release the gearmotor.

© Manually turn the spring to increase or reduce the traction. The boom should
stabilise at 45°.

© Fasten the locknut.

Position the boom vertically.

© Lock the gearmotor

Check the proper working state of the spring. When the boom is vertical, the
spring is not taut. When the boom is horizontal, the spring is taut.




Determining the travel end points with mechanical limit switches

Check that the boom is parallel to the road surface when it is in the closed position and at about 89° when it is in the open position.

Correct the boom’s horizontal position

Release the gearmotor.

Open the inspection hatch.

@ Turn the mechanical stop until you reach the desired boom position.
© Fasten the mechanical stop with a locknut.

Lock the gearmotor
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Correct the boom’s vertical position

Release the gearmotor.

Open the inspection hatch.

© Turn the mechanical stop until you reach the desired boom position.
© Fasten the mechanical stop with a locknut.

Lock the gearmotor




ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.

The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).
Make sure that the moving mechanical parts are suitably far away from the wiring.

Power supply

Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.
/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

Connecting to the electrical network Power supply output for accessories
@ Line fuse The output normally delivers 24 V AC.

O Phase wire

O Neutral wire

@ Earth wire

~

HHHHRHEERRHEERA

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

@0 \ 00

+ —

| N\
230 VAC
\50/60 Hz
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Page 21

Maximum capacity of contacts

£ The total power of the outputs listed below must not exceed the maximum output power [Accessories]

Device Output Power supply (V) Maximum power (W)
Accessories 10- 11 24 AC 40
Flashing beacon 10 - E1 24 AC 15
Passage-open warning light 10-5 24 AC 3

The outputs deliver 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.
Command and control devices

© STOP hutton (NC contact)
This stops the boom and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
If the contact is not used, it must be deactivated during programming.

© Control device (NO contact)
OPEN ONLY function
£ When the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during OPENING.

© Control device (NO contact)
PARTIAL OPENING function
EX The contact must only be used for operators working in paired mode.

O Control device (NO contact)
CLOSE ONLY function
[ when the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during CLOSING.

© Control device (NO contact)

OPEN-CLOSE function

O Card reader

Insert the R700 card into the corresponding connector.

@ Transponder selector switch
Insert the R700 card into the corresponding connector.

O Keypad selector
Insert the R800 card into the corresponding connector.

© Antenna with RG58 cable

Insert the AF card into the corresponding connector for remote control with transmitter.

[HHEERHHRHHE

31 2 33 4 5 7 2 CXCYcz ﬂ@

Yo

—o




Signalling devices

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.
See function [F18].

© Additional flashing beacon

It flashes when the operator opens and closes.

See function [F18].

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.
See function [F10].

O LED strip
See function [F15].

Safety devices

ARRRRRRAROAOEE R

10 1 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

Connect the safety devices to the CX, CY and/or CZ inputs (NC contacts).
During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.

If contacts CX, CY and CZ are not used, they must be deactivated during programming.

DELTA photocells
Standard connection

Multiple photocell pairs can be connected.

DELTA photocells

Connection with safety test

Multiple photocell pairs can be connected.
See function [F5] Safety devices test.

ARRARAREARRROOR

B EEER

—

10 11 NO C NC

AHEHE RX

1011E1TS1233P4572CXCYCZ 1011E1TS1233P4572CXCYCZ
== ‘z
’J
10 11 N0 C NC
IEmD RX
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DIR / DELTA-S photocells
Standard connection
(A Multiple photocell pairs can be connected.

HHHEHHHHHERRREH

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCY Cz
=

—_—

—
10 2 TX C NC

RX X

N

WS
X ~\}8§8\:

K

DXR/DLX photocells
Standard connection
Multiple photocell pairs can be connected.

EIEEE IR R AR ETE R

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCz

z;z-:

........

10 11 SY
Txm@ @

DIR / DELTA-S photocells

Connection with safety test

L] Multiple photocell pairs can be connected.
See function [F5] Safety devices test.

HHHEHRHHEERRRRE

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCy Cz

=

—
10 2 TX C NC

HHEHE RX

DXR/DLX photocells

Connection with safety test

Multiple photocell pairs can be connected.
See function [F5] Safety devices test.

HHHEEHRERERRRHH

10 1 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

........

10 11 SY

™@ax




PROGRAMMING

Programming button functions

N ‘ _ © ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

ESC < >

!
o ©

) © < > huttons
The <> buttons are used to perform the operations described below.
. Navigate the menu
Increase or decrease values
ENTER © ENTER button
The ENTER button is used to perform the operations described below.
T Access menus

9 Confirm choice

During movement, outside the menu, the ESC key stops the barrier and the <> keys open and close the barrier.

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.
Check the warning and safety devices are working properly.

Make sure that there are no obstacles in

the way.

Power up and proceed with the operations indicated below.

A1 Boom length

F54 Opening direction
A2 Motor test

F1  Total stop

A3 Travel calibration

LD After powering up the system, the
Press the ESC button or STOP butt
If “A3” scrolls across the display, t
At the end of commissioning, check the

Functions menu

Total stop

first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be completed.

on immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the system.
his means that the electronic board has not yet been calibrated.

correct operation of the device using the buttons near the display. Check that the accessories also work correctly.

This stops the boom and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.

F1

CX input
Associate a function with the CX input.

F2

OFF (Defautt
ON

OFF (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(4 = Obstacle standby (photocells)

(C5 = Immediate closure at the travel end during opening

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

C9 = Immediate closure at the travel end during opening with obstacle standby during closure

(10 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NO contact)

C11 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NC contact)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once the obstruction has been removed, even if the boom is not in motion
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)
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CY input
Associate a function with the CY input.

F3

CZ input
Associate a function with the CZ input.

F4

Safety devices test

OFF (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

C4 = Obstacle standby (photocells)

C5 = Immediate closure at the travel end during opening

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

C9 = Immediate closure at the travel end during opening with obstacle standby during closure

C10 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NO contact)

C11 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NC contact)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once the obstruction has been removed, even if the boom is not in motion
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

OFF (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(C4 = Obstacle standby (photocells)

(C5 = Immediate closure at the travel end during opening

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

C9 = Immediate closure at the travel end during opening with obstacle standby during closure

(10 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NO contact)

C11 = Immediate closure during opening with obstacle standby during closure (NC contact)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once the obstruction has been removed, even if the boom is not in motion
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

F5

Hold-to-run

OFF (Default)
1=CX

2=_CY

3 = CX+CY
4=CZ

5= CX+CZ

6 = CY+CZ

7 = CX+CY+CZ

With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.
When the function is active, it excludes all other control devices.

F6

Obstacle with motor stopped

OFF (Default)
ON

With the function active and the operator stopped, an open or close command is not performed if the safety devices detect an obstacle.

F9

Open warning light
Barrier status signal.
The device is connected to output 10-5.

F10

OFF (Default)
ON

0 = Warning light on (default) - The light stays on when the boom is moving or open.
1 = Warning light flashing - The warning light flashes every half a second when the boom is opening and remains on when the
boom is open. The light flashes every second when the boom is closing, and remains off when the boom is closed.



Sensor type
Choose the type of access device.

F14 1 = Keypad (Default)
0 = Transponder

LED strip light management
Choose the operating mode for the LED strip light.

F15 0 = bi-colour LED strip light (default)
1 = White LED strip light

Light E1
Choose the type of device connected to output E1.
F18 0 =Flashing beacon (Default)

1 = Cycle light
The lamp stays on during the manoeuvre.

This parameter does not appear if there [Automatic Close] function is deactivated.

2 = Courtesy lamp
The light switches on when a manoeuvre starts and remains on once the manoeuvre has finished, for the time set under the
function [F25 Courtesy time].

Automatic closure
Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, or after a complete stop, or during a power outage.

F19 OFF (Default)
From 1 to 180 seconds

Pre-flashing time
Set the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

F21 OFF (Default)
1 to 10 seconds

Courtesy time
Set the lighting device operation time.

F25 60 to 180 seconds (Default 180 seconds)

Opening speed
Set the opening speed as a percentage.
For booms complete with accessories (swing rest and/or skirt), reduce the speed.

F28 50% to 100% (Default 70%)

Closing speed
Set the closing speed (percentage of maximum speed).

For booms complete with accessories (swing rest and/or skirt), reduce the speed.

F29 from 30% to 100% (Default 50%)
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Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.

F34 10% to 100% (Default 100%)
[ 10% = minimum thrust and high obstruction sensitivity

100 % =maximum thrust and low obstruction sensitivity

RSE
Configure the connector connections on RSET and RSE2.

If an RSE card — configured for paired connections — is plugged into the RSE_1 connector, use the RSE_2 connector for remote connection (CRP). In this case, a

CAME KEY cannot be connected.

F49 rE1 rE2
1 = Paired 3 = CRP/CAME KEY (Default)
3 = CRP/CAME KEY (Default) 5=1/0 - RS485
4 = Alternate 6 = ModBus
Save data

Save user data, timings and configurations to a memory device (memory roll or USB key).
EL The function is displayed only when a USB stick is inserted into the USB port or a memory roll card is inserted into the control board.

F50 OFF (Default)
ON (Run operation)

Read data
Load user data, timings and configurations from a memory device (memory roll or USB key).

I The function is displayed only when a USB stick is inserted into the USB port or a memory roll card is inserted into the control board.

F51 OFF (Default)
ON (Run operation)

Transferring MASTER-SLAVE parameters
Share parameters programmed on the Master barrier with the Slave barrier.

This only appears if the F49 function is set to [Paired] or [Alternate].

F52 OFF (Default)
ON

Opening direction
Set the boom-opening direction.

F54 0 = To the left (default)
1 =To the right

CRP address
Assign a unique identification code (CRP address) to the control board.
F56 110 254

Configure maintenance
Set the number of manoeuvres the operator can perform before a maintenance warning signal is generated.

£ The warning is displayed as an [SEr] message and signalled by 3 + 3 flashes every hour on the device connected to the 10-5 output.

F58 OFF (Default)
110999 (1 = 1000 manoeuvres)



Pre-flashing
Choose the type of manoeuvre that activates the flashing beacon in advance.

Set how much earlier the flashing beacon is activated under the function [Pre-flashing time].
F61 0 = when opening and closing (Default)

1 = only when closing
2 = only when opening

RSE speed
Set the communication speed of the remote connection system on the RSE_1 and RSE_2 ports.
F63 rE1 rE2
2 = 4800 bps 2 = 4800 bps
3 =9600 bps 3 =9600 bps
4 = 14400 bps 4 = 14400 bps
5 = 19200 bps 5 = 19200 bps
6 = 38400 bps (default) 6 = 38400 bps (default)
7 = 57600 bps 7 = 57600 bps
8 = 115200 bps 8 = 115200 bps

Opening counter

With the function active, you can send a series of opening commands corresponding to the number of vehicles which have to be authorised to pass through the gate. The
function can only be operated by control devices connected to the contact 2-3. The magnetic contact, to which the loop that counts vehicles in transit is connected, is
connected to an input. This input must be programmed to operate in C5/C9/C10 mode. At the end of the count the passage is closed.

F75 OFF (Default)
ON

Emergency battery operation
Emergency function in the event of a power outage. Batteries required.

F93 OFF (Default)
1 = Immediate opening
In the event of a power outage, the operator runs an opening command within 1 minute and all other commands are blocked until
power is restored.

New user
Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the control devices (AF - R700 - R800) must be
inserted into the connectors.

U1 1 = Step-hy-step
2 = Sequential
3 =0pen
4 = Partial opening

When the barrier is in [Paired] mode, the [Partial Opening] command opens the Master barrier.

Choose the function to be assigned to the user.

Press ENTER to confirm.

The free position in the memory is shown intermittently for a maximum of 10 seconds. During this phase, send the code from the
control device.

Repeat the procedure to add other users.

Page 28 - Manual FAO1738-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 29 - Manual FA01738-EN - 04/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Remove user

Remove one of the registered users.

u2

Remove all
Remove all registered users.

us

Radio decoding

OFF (Default)

ON

No. 1> 250

Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.
Alternatively, the control device associated with the user you want to remove can be activated.
Press ENTER to confirm.

LD “cLr will appear to confirm deletion.

OFF (Default)
ON

Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

If you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with a different type of radio coding saved previously

will be deleted.

U4

Self-Learning Rolling

Save a new rolling code transmitter by activating acquisition from a rolling code transmitter that has already been saved. The saving and acquisition procedures are
explained in the transmitter manual.

us

Boom length
Set the boom length.

A

Motor test

1 = All decoding (default)
2 = Rolling code
3 = TW key block

OFF (Default)
ON

3 =3 m boom
4 =4 m boom

Check the boom opens in the correct direction.
If the keys do not execute the commands correctly, invert the boom opening direction.

A2

Travel calibration
Start the travel self-learning.

A3

Parameter reset

The button > makes the motor turn in clockwise direction.
The button < makes the motor turn in an anticlockwise direction.

ON (Run operation)
OFF (Cancel operation)

Restore factory settings except for the functions: [Radio decoding], [Boom length] and the settings related to travel calibration.

A4

OFF (Default)
ON



Manoeuvre counter
View the number of total or partial operator manoeuvres (after maintenance).

L The number of manoeuvres is the number shown multiplied by 1000.

A5 Tot = total manoeuvres
Manoeuvres performed since the operator was installed.
Par = partial manoeuvres
Under the [Par] parameter, press the ENTER key to reset the number of partial manoeuvres. [Clr] will appear on the
screen to confirm deletion.

FW version
Display the firmware version number.

H1

Enable password
Set a 3-digit password. The password will be requested to anyone who wants to access the main menu.
Remove the password that protects access to the main menu.

H3 ON OFF
Use the arrows and the Enter button to dial the desired code. Press ENTER to confirm deletion.

Forgotten password

If you forget your password, follow the procedure below.

Disconnect the control board from the power supply.

Press and hold the < and > buttons, then reconnect the control board to the power supply.
Continue to press and hold the < > buttons until [ON/OFF] is displayed.

Select [ON].

Press ENTER to confirm.

When you reset the control board, all saved users, set times and calibration operations are deleted.

Import/export data

@ Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control

board. ’ 7 ‘ ﬁ f

© Press the “Enter” button to access programming. !
© Use the arrows to choose the desired function. 3 ’

The functions are displayed only when a MEMORY ROLL card is inserted.

-Save data .

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll or . . . | .J 9 |
USB key). — —
-Read data ESC < -

Upload user data, timings and configurations from the memory device (memory roll '\ /. o [ ] L |
or USB key). o |

/\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE ‘ e
MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE. N :

L]l Remove the MEMORY ROLL card after the data has been loaded.

~ MEMORY
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PAIRED OPERATION

Two connected operators are controlled with one command.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Fit an RSE card on both control boards, using the RSE_1 connector.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.
The devices and accessories must be connected to the control board which will be set as the MASTER.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

Programming

(AR programming operations described below must be performed only on the control board set as the MASTER.
Configure the RSE_1 port in [Paired].
Enable the sharing of parameters programmed on the Master barrier with the Slave barrier.

After programming the MASTER operator in [Paired], the second operator automatically becomes SLAVE.
Saving users

LIV All save user operations must be performed only on the control board set as the MASTER.
For user storage operations, see the [New user] function.

Operating modes

@ OPEN-CLOSE command (2-7), OPEN ONLY (2-3) or CLOSE ONLY (2-4)
© PARTIAL OPENING command (2-3P)
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ALTERNATE OPERATION

The first barrier opens, the vehicle passes, the first barrier closes, the second barrier opens, the vehicle passes and the second barrier closes.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Fit an RSE card on both control boards, using the RSE_1 connector.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.

LI The control and safety devices must be connected on both electronic boards.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

J

Programming

On one of the two barriers, configure the [RSE_1] function in [Alternate].
It activates the function [Automatic close] on both control boards.

Saving users

For user storage operations, see the [New user] function.
(L) When programming users, do not use the PARTIAL OPENING 2-3P command.

Operating modes

© ONLY OPEN command (2-3) on barrier A




© ONLY OPEN command (2-3) on barrier B
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© OPEN-CLOSE command (2-7) on barrier A or B for emergency opening
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Standard boom L =4 m 1.500.000
Skirt -20%
Mobile foot -20%
Articulated joint -20%

£ The MCBF value relates to the barrier only and does not refer to any applicable accessories.

LI The GARD LS barrier has been designed to perform up to 1.5 million cycles. Thanks to its 24V DC motor, it is extremely reliable and requires very little
maintenance.

/\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.

/N This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

/\ If the barrier is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, release the spring and remove the boom.
For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.

For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

If the barrier with an articulated joint is used, check that the moving parts of the joint are in good condition. Replace them if necessary.

Every 250,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Lubricate the spring when it is fully extended.

Check the 45° boom balance and if necessary tension the balance spring, adjusting its traction operating on the hooking tie rods.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check that the microswitch connected to the cabinet hatch is working correctly.

Check the microswitch connected to the manual release is working properly, and the microswitch connected to the release accessories (optional).
Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the cables are intact and connected correctly.

Every 1,000,000 cycles and, in any case, every 24 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.
Replace the balance spring.



E2 Adjustment error

E3 Encoder failure error

E4 Service test failure error

E7 Operating time error

E8 Open release-hatch error

E9 Obstacle detected during closing
E10 Obstacle detected during opening
E11 The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded
E12 No line voltage

E14 Serial communication error

E15 Incompatible transmitter error

E16 Open SLAVE-motor hatch error

Co Wire contact 1-2 (NC) is open.

i3 The wire contact 2-3 (NO) is closed.
i3P The wire contact 2-3P (NO) is closed.
i4 The wire contact 2-4 (NO) is closed.
i7 The wire contact 2-7 (NO) is closed.

A
AFFIX THE PRODUCT LABEL
FROM THE BOX HERE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso — Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
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DEBLOCAGE MANUEL DU DISPOSITIF

A Le déblocage peut représenter un danger pour |'utilisateur, si les conditions optimales de fixation et d'intégrité de la lisse ont été compromises par un accident
ou des erreurs de montage.

Dans ces cas, les ressorts tendus ne garantissent plus I'équilibrage de la lisse qui, en phase de déblocage, pourrait tourner brusquement.
/\ Le déblocage manuel peut provoguer un mouvement incontrdlé de I'automatisme & cause d’anomalies mécaniques ou d’un déséquilibrage.

[EL] Avec motoréducteur déblogué, 'automatisme ne fonctionne pas.
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.
A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves lgsions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.
Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est a considérer
comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels dommages provoqués par des utilisations
impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est défini, conformément a la Directive
Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition, un ensemble qui constitue presque
une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre
incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements en vue de constituer une machine
a laquelle s’applique la Directive Machines 2006/42/CE. e Linstallation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/
CE et aux normes européennes de référence. e Le fabricant décline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux,
ce qui implique également I'annulation de la garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées
que par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La position des cables, la pose, la connexion et
I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S'assurer, durant toutes les
phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension. e S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a
celle indiquée sur I'automatisme. ® S’assurer que I'ouverture de la barriere automatique ne provoque aucune situation de danger.
e Ne pas installer I'automatisme dans des endroits en montée ou en descente (c'est-a-dire non situés sur une surface plane).
e Ne pas installer 'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter si nécessaire des renforts appropriés aux
points de fixation. @ Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs HP, etc.) sur
le lieu d’installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux régles d'installation, un dispositif de déconnexion
omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie Ill. e Délimiter soigneusement toute la zone afin
d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. ® En cas de manutention manuelle,
prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes a assurer
le levage sécurisé. ® Durant les phases de fixation, I'automatisme pourrait étre instable et se renverser. Avoir soin de ne pas s'y
appuyer tant que la fixation n'a pas été complétée. ® Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique
lie a la présence de personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. @ Les cables électriques doivent passer a travers des
tuyaux, des goulottes et des passe-cables appropriés pour assurer une protection adéquate contre les dommages mécaniques.
e S'assurer que les éléments mécaniques en mouvement sont bien séparés du cablage. ® Les cables électriques ne doivent pas
entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur). ® Les commandes
fixes doivent toutes étre clairement visibles aprés I'installation et étre positionnées de maniere a ce que la partie guidée soit
directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute commande a action maintenue doit étre installée a une hauteur
minimum de 1,5 m par rapport au sol et doit étre inaccessible au public. ® Lorsque le gabarit de passage dépasse les 3 m, il faut
utiliser un appui fixe pour le support de la lisse. A défaut d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser
le mécanisme de déblocage manuel et la positionner prés de I'élément d’actionnement. e S'assurer que I'automatisme a bien été
réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement.
e Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes harmonisées et aux exigences essentielles
de la Directive Machines 2006/42/CE. @ Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais de
pictogrammes spécifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme de I'installation, appliquer la plaque d’identification
de la machine dans une position bien en vue. ® Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre effectué
par le producteur, ou par son service d‘assistance technique agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir tout
risque. ® Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du
systéme d’automatisme. e Il est recommandeé de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant
la machine. e Le produit, dans I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre transporté qu'a I'intérieur (wagons de chemin de fer,
conteneurs, véhicules fermés). ® En cas de dysfonctionnement du produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse
https://www.came.com/global/en/contact-us ou au numéro de téléphone indiqué sur le site.
La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du produit. Si nécessaire, nous contacter a
I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us.
Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels Came.



Points potentiellement dangereux pour les personnes

A Danger de coincement des mains.

® Passage interdit.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W==" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systeme de Gestion Environnementale certifié et conforme 2 la norme UNI EN 1SO 14001 qui garantit le respect et la
sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
AKCe symbole indique des parties concernant la sécurité.
®~=" Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

Description

803BB-0410

GLS40AGS - Barriére automatique avec motoréducteur irréversible 24 VDC a encodeur ; ft en acier zingué et peint avec équipement pour accessoires. Ressort

d'équilibrage inclus.
803BB-0420

GLS40RGS - Barriere automatique avec motoréducteur irréversible 24 VDC a encodeur ; f(it en acier zingué et peint avec équipement pour accessoires. Ressort

d'équilibrage inclus.
803BB-0430

GLS40ACS - Barriere automatique avec motoréducteur irréversible 24 VDC a encodeur ; fit en acier zingué et peint RAL personnalisé avec équipement pour accessoires.

Ressort d'équilibrage inclus.
803BB-0440

GLS40AX4 - Barriere automatique avec motoréducteur irréversible 24 VDC a encodeur ; (it en acier AISI 304 satiné avec équipement pour accessoires. Ressort

d'équilibrage inclus.

Utilisation prévue

Solution idéale pour une utilisation intensive sur voie d'acces

[ Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Limites d'utilisation

Largeur maximum du passage (m) 3,8 3,8 3,8 3,8
Données techniques
Alimentation (V - 50/60 Hz) 220-230 AC 120 AC 220-230 AC 220-230 AC
Courant absorbé maximum (A) 0,8 1,6 0,8 0,8
Alimentation moteur (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Consommation en stand-by (W) 7 7 7 7
Puissance (W) 190 190 190 190
Température de fonctionnement (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
(-40 avec art. 803XA- (40 avec art. 803XA-  (-40 avec art. 803XA- (40 avec art. 803XA-
0630) 0630) 0630) 0630)
Couple (Nm) 140 140 140 140
Temps d’ouverture a 90° () 2+6 2+6 2+6 2+6
Cycles/heure 300 300 300 300
Cycles/jour 5400 5400 5400 5400
Degré de protection (IP) 54 54 54 54
Classe d'isolation | | I |
Poids (kg) 56 56 56 56
Température de stockage (°C)* -20 = +70 -20 + +70 -20 + +70 -20 + +70
Durée de vie moyenne (Cycles)™ 1.500.000 1.500.000 1.500.000 1.500.000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des températures trés basses ou trés élevées.

(**) La durée de vie moyenne du produit indiquée est a considérer comme étant purement indicative et estimée en tenant compte des conditions normales
d'utilisation, ainsi que d'une installation et d'un entretien corrects du produit, conformément aux instructions du manuel technique CAME. Cette donnée est en outre
sensiblement influencée par d'autres facteurs variables tels que, a titre d'exemple et sans s'y limiter, les conditions climatiques et environnementales. La durée de
vie moyenne du produit ne doit pas étre confondue avec sa garantie.

Tableau des fusibles
Fusible de ligne 1,6 A-F 3,15 A-F 16 A-F 1,6 A-F
Fusible accessoires 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Fusible carte électronique 4 A-F 4 A-F 4 A-F 4 A-F
Fusible moteur 10 A-F 10 A-F 10 A-F 10 A-F




Description des parties

Barriére

© Couvercle

© Plague de fixation de la lisse

© Plague intermédiaire

@ Bride de fixation

© Carter de protection anti-cisaillement

@ Trous d fixation des photocellules DIR/DXR
@ Serrure de déverrouillage

© Armoire

© Porte de visite

@ Serrure porte de visite

® Armoire de commande

@® Butée mécanique pour le réglage de la lisse

® Bras du levier

@ Motoréducteur avec Encodeur

® Bornier d'alimentation

@ Fusible de ligne

® Plaque de fixation

@ Patte de fixation

® Couvercle pour profilé de lisse

& Goujon de fixation du ressort

@ Ressort 001G04060 @ 50 mm

@ Micro-interrupteur de sécurité motoréducteur débloqué
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Carte électronique

@ Touches de programmation @® Borier de connexion du micro-interrupteur de sécurité couvercle ouvert et
© Bornier pour I'alimentation du moteur motoréducteur débloqué (contact NF)

© Afficheur ® Connecteur RSE_2 pour carte RSE

@ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF) @ Bornier de connexion des dispositifs de commande et de sécurité

© Bornier de connexion de I'antenne @® Bornier de connexion de I'encodeur

O Connecteur pour carte de décodage R700 ou R800 @ Fusible pour les accegsoires

@ Connecteur RSE_1 pour carte RSE @ Fusible pour la carte électronique

@® Bornier pour I'alimentation de la carte électronique

® Fusible pour le moteur

& Connecteur pour CAME KEY*

& Connecteur pour carte Memory Roll

& Bornier de connexion de la bande de signalisation a leds

© Bornier de connexion du clavier & code

© Bornier de connexion du sélecteur transpondeur

@ Bornier associé au connecteur RSE_1 pour connexion vis-a-vis, SAS ou CRP
® Bornier associé au connecteur RSE_2 pour connexion CRP, carte 10 485 ou
interface Modbus RTU

—©

_ %AI-M§‘9-2 - H \nA===;'===| AF
ZE i | ]
9_.3 o - ! L N (0}
H=l SR I N RS R
e [¢] [@] [®] @] 1
ESC

* < > ENER | ,
R A (I Wﬁj

R4
$ (~] )

/ - o .

EfL

[

i@

[

o

l

A B GND|

[

]

TAMPER ||

=




Dimensions
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Types de cables et épaisseurs minimum
Longueur du cable (m) jusqu’a 20 de 20 a 30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Alimentation 120 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x1mm? 2x 1 mm?
Photocellules TX 2x0,5 mm? 20,5 mm?
Photocellules RX 4% 0,5 mm? 4%0,5mm?
Dispositif de verrouillage électrique 24 VDC 2x1mm? 2 x 1 mm?
Dispositifs de commande *n° x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit - Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la
longueur du cable.

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la pose en extérieur, utiliser des cables aux propriétés au moins équivalentes a celles des cables HO5RN-F (avec désignation 60245 IEC 57).
Pour la pose en intérieur, utiliser des cables aux propriétés au moins équivalentes a celles des cables HO5VV-F (avec désignation 60227 IEC 53).

Si la longueur des cébles ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des
dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces
derniers.

Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5. Longueur maximum 1000 metres.
Résistance au vent

Le tableau indique la résistance de la lisse a la charge du vent.
Cette donnée ne se référe qu'a la lisse et a aucun des accessoires applicables.
Classe de résistance selon EN 13241.

Type Lisse 2,25 m Lisse 3,05 m Lisse 4,05 m
Classe résistance 5 4 3
Pression du vent [Pa] 1200 1000 800
Vitesse maximum vent [km/h] 144 132 118
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INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone
d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

En cas de manutention manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes a assurer le
levage sécurisé.

Durant les phases de fixation, I'automatisme pourrait étre instable et se renverser. Avoir soin de ne pas s'y appuyer tant que la fixation n'a pas été complétée.

Opérations préliminaires

Si le sol ne permet pas une fixation solide et stable du dispositif, préparer un bloc de ciment.
Creuser la fosse pour le coffrage.
Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

B3

/

/

/
4
SN

Pose de la plaque de fixation

Préparer un coffrage plus grand que la plague de fixation.
Insérer une grille en fer dans le coffrage pour couler le ciment.
Assembler les agrafes de fixation a la plaque.

D

Introduire la plaque de fixation dans la grille en fer.

Les tuyaux doivent passer a travers les trous prévus.

Remplir le coffrage de ciment.

La plaque doit étre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.
Attendre que le ciment se solidifie pendant au moins 24 heures.

Enlever le coffrage.




Remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.

Enlever les écrous des vis.

Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 1500 mm.
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Préparation de la barriére



Fixation de la barriére
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Changement du sens d’ouverture de la lisse

Montage de la lisse

Introduire le renfort dans la lisse.
Fixer la bride et la plaque intermédiaire sur la lisse.

L1 Fixer la bride et la plaque intermédiaire UNIQUEMENT APRES avoir installé I'éventuelle BANDE LED.

Serrer les vis a I'aide de la clé dynamomeétrique selon un couple de 20 Nm.
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Fixer la lisse & la plaque de fixation.
LD Serrer les vis a I'aide de la clé dynamométrique selon un couple de 20 Nm.

@ Couper les profilés couvre-joint de sorte a ce qu'ils soient de la méme longueur que le joint de la lisse moins 10 millimétres.

© Insérer les profilés couvre-joint dans les rainures spécifiques des deux cotés de la lisse.

© Introduire I'embout en caoutchouc dans le logement.

@ Introduire le profilé en caoutchouc anti-choc dans la rainure spécifique en le faisant coincider avec I'embout.

© Couper la partie inutile du profilé en le laissant dépasser de 7 millimétres.

@ Introduire I'embout du profilé en caoutchouc dans la rainure du couvercle de la lisse. Fixer le couvercle de la lisse & I'aide des vis prévues & cet effet.
@ Appliquer le carter de protection anti-cisaillement sur le cache-plaque de fixation de la lisse et le fixer a I'aide des vis fournies.




Choix du trou de fixation du ressort d’équilibrage

Gabarit de passage (m) 2,00 < 2,25 2,25 <275 2,75 < 3,25 3,25 < 3,50 3,50< 3,8
Lisse avec ruban LED (1] (1] (2] (2] (3]
Lisse avec ruban LED et tablier simple (2] (2) (3] - -
Lisse avec ruban LED et support mobile (2] (2] (3] (3]

Lisse avec tablier simple (2] () (3) - -
Lisse avec support mobile (2] (2] (3] (3] (3)

Par lisse simple I'on entend la lisse avec couvre-joint, couvercle et profilé en caoutchouc.
Lorsque le gabarit de passage dépasse les 3 m, il faut utiliser un support pour la lisse (fixe ou mobile).

Tablier simple (803XA-0340) :

- max. 2 modules pour une lisse de 4 métres
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Montage du ressort d’équilibrage

@ Vis a tate hexagonale M12 x 120
@ Fixation supérieure ressort

® Douille @13.8

@ Rondelle M8

® Vis a téte hexagonale M8 x 35
® Douille @19

@ Ecrou de sécurité M8

Ecrou M12

@ Débloquer le motoréducteur.

© Positionner la lisse & la verticale

© Embrayer le motoréducteur

QOO Assembler le goujon de fixation et le fixer au bras levier.
@ Visser le tirant & ceillet sur la partie inférieure du ressort

© Visser le ressort au goujon de fixation.

© Accrocher le tirant a ceillet a I'étrier de fixation
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LY Lubrifier le ressort lorsqu'il est complétement déployé.
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Equilibrage de la lisse

@ Débloguer le motoréducteur.

© Tourner manuellement le ressort pour augmenter ou réduire la traction. La lisse
doit se stabiliser a 45 degrés.

© Fixer le contre-écrou.

Positionner la lisse & la verticale

© Embrayer le motoréducteur

Contrdler le bon fonctionnement du ressort. Avec lisse positionnée dans le
sens vertical, le ressort n'est pas tendu. Avec lisse positionnée dans le sens
horizontal, le ressort est tendu.




Définition des points de fin de course avec butées de fin de course mécaniques

S'assurer que la lisse est bien paralléle a la surface de la route en position de fermeture et a environ 89° en position d'ouverture.

Corriger la position horizontale de la lisse

Débloquer le motoréductedr.

Ouvrir la porte de visite.

@ Tourner la butée mécanique jusqu’a obtenir la position souhaitée de la lisse.
© Fixer la butée mécanique & I'aide du contre-écrou.

Embrayer le motoréducteur
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Corriger la position verticale de la lisse

Débloquer le motoréducteur.

Ouvrir la porte de visite.

© Tourner la butée mécanique jusqu’a obtenir la position souhaitée de la lisse.
© Fixer la butée mécanique & I'aide du contre-écrou.

Embrayer le motoréducteur




BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).

S'assurer que les éléments mécaniques en mouvement sont bien séparés du cablage.
p Q:A !

Alimentation

S’assurer, durant toutes les phases d’installation, que I'automatisme est bien hors tension.
/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Connexion au réseau électrique Sortie alimentation pour accessoires
@ Fusible de ligne La sortie alimente normalement en 24 VAC.
O Fil de phase

O Fil neutre

@ Fil de mise a la terre

~

HHHHRHEERRHEERA
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230 VAC
\50/60 Hz
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Page 21

Portée maximum des contacts

EdLa puissance totale des sorties indiquées ci-dessous ne doit pas dépasser la puissance maximale de la sortie [Accessoires]

Dispositif Sortie Alimentation (V) Puissance max. (W)
Accessoires 10 - 11 24 AC 40
Clignotant 10 - E1 24 AC 15
Voyant passage ouvert 10-5 24 AC 3

Les sorties fournissent une alimentation 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles piles.
Dispositifs de commande

© Bouton d'ARRET (contact NF)
Arréte la lisse et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
Si le contact n'est pas utilisé, il doit étre désactivé pendant la programmation.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE SEULEMENT
L0 Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en OUVERTURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE PARTIELLE
Le contact ne doit étre utilisé que pour les automatismes qui fonctionnent en mode vis-a-vis.

O Dispositif de commande (contact NO)
Fonction FERMETURE SEULEMENT
(LD Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en FERMETURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE-FERMETURE

O Lecteur pour cartes
Insérer la carte R700 sur le connecteur dédié.

@ Sélecteur transpondeur
Insérer la carte R700 sur le connecteur dédié.

O Clavier a code
Insérer la carte R800 sur le connecteur dédié.

© Antenne avec cable RG58

Insérer la carte AF sur le connecteur dédié pour la commande a distance avec émetteur.

[HHEERHHRHHE o] [3

}1 2 33 4 5 7 2 CXCYCZ ﬂ@ﬂ@
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Dispositifs de signalisation

© Lampe supplémentaire

Permet d’augmenter |'éclairage de la zone de manceuvre.

ELvoir fonction [F18].

© Clignotant supplémentaire

Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

Voir fonction [F18].

© Témoin état automatisme
Signale ['état de I'automatisme.
) voir fonction [F10].

O Bande LED
Voir fonction [F15].

ARRRRRRAROAOEE R

10 1 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

Dispositifs de sécurité

Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX, CY et/ou CZ (contacts NF).
Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.

L En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ les désactiver durant la phase de programmation.

Photocellules DELTA
Connexion standard

Photocellules DELTA
Connexion avec test de sécurité

II'est possible de connecter plusieurs paires de photocellules. Il est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.

Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

HHHHHHHHHHHH@HE B EEER

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ 10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCcCz
L VJ .

10 11 NO C NC 10 11 N0 C NC

) RX SHHDH RX
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Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard
LD est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.

HHHEHHHHHERRREH
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Photocellules DXR / DLX
Connexion standard
Il est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.

EIEEE IR R AR ETE R
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Photocellules DIR / DELTA-S

Connexion avec test de sécurité

Il est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.
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Photocellules DXR / DLX

Connexion avec test de sécurité

Il est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

© Touche ESC

La touche ESC permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

N

| © Touches < >
Les touches <> permettent d’effectuer les opérations décrites ci-apres.

. . ‘ . Naviguer dans les options du menu

Augmenter ou diminuer une valeur

ESC < > ENTER © Touche ENTER
\ /. T La touche ENTER permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.

T Entrer dans les menus
o 9 9 Confirmer le choix

Durant le mouvement, hors du menu, la touche ESC provoque I'arrét de la barriere tandis que les touches <> permettent d'obtenir I'ouverture et la fermeture de
la barriere.

Mise en fonction

(1) Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. Lopération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.
Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et exécuter les opérations suivantes.

A1 Longueur de la lisse

F54 Sens d'ouverture

A2  Essai moteur

F1  Arrét total

A3 Auto-apprentissage de la course

L) Aprés avoir mis I'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre 'exécution compléte de la manceuvre.

Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de I'installation.

L'option A3 affichée a I'écran indique que la carte électronique n'a pas encore été calibrée.

Aprés la mise en service, controler le bon fonctionnement du dispositif a I'aide des boutons situés a c6té de I'écran. Controler également que les accessoires fonctionnent
gux aussi correctement.

Menu des fonctions

Arrét total
Arréte la lisse et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
F1 OFF (par défaut)
ON
Entrée CX
Associe une fonction a I'entrée CX.
F2 OFF (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(C4 = Attente obstacle (Photocellules)

(C5 = Fermeture immédiate en fin de course a I'ouverture

(C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(C9 = Fermeture immédiate en fin de course a I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture

C10 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NO)

C11 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NF)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de I'obstacle, y compris avec lisse a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
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Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY.

F3

Entrée CZ
Associe une fonction & I'entrée CZ.

F4

Test sécurité

OFF (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C5 = Fermeture immédiate en fin de course a I'ouverture

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(C9 = Fermeture immédiate en fin de course & I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture

(10 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NO)

C11 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NF)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de I'obstacle, y compris avec lisse a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

OFF (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(C4 = Attente obstacle (Photocellules)

(C5 = Fermeture immédiate en fin de course a I'ouverture

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(C9 = Fermeture immédiate en fin de course a I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture

(10 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NO)

C11 = Fermeture immédiate durant I'ouverture avec attente obstacle durant la fermeture (contact NF)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de I'obstacle, y compris avec lisse a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

Active le controle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.

F5

Action maintenue

OFF (par défaut)
1=CX

2=CY

3 = CX+CY
4=CZ

5 = CX+CZ

6 = CY+CZ

7 = CX+CY+CZ

Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.
L’activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

F6

Obstacle avec moteur arrété

OFF (par défaut)
ON

Lorsque la fonction est activée et que I'automatisme est a I'arrét, il n'y a pas exécution de la commande (ouverture et fermeture) si les dispositifs de sécurité détectent un

obstacle.
F9

OFF (par défaut)
ON



Témoin ouverture
Signalisation de I'état de la barriére.
Le dispositif est connecté a la sortie 10-5.

F10 0 = Témoin allumé (par défaut) - Le voyant reste allumé lorsque la lisse est en mouvement ou qu’elle est ouverte.
1 = Voyant clignotant - Le témoin clignote toutes les demi-secondes lorsque |a lisse est en phase d’ouverture et reste allumé
lorsqu’elle est ouverte. Le témoin clignote toutes les secondes lorsque la lisse est en phase de fermeture et s'éteint lorsqu’elle est

fermée.
Type de capteur
Choix du type de dispositif d'acces.
F14 1 = Clavier (par défaut)

0 = Transpondeur

Gestion de la bande LED
Permet de choisir la modalité de fonctionnement de la bande LED.

F15 0 = Bande LED bicolore (par défaut)
1 = Bande LED blanche

Lampe E1
Choix du type de dispositif connecté a la sortie E1.
F18 0 = Clignotant (par défaut)

1 = Lampe cycle
La lampe reste allumée pendant toute la manceuvre.

Ce parametre n'apparait pas lorsque la fonction [Fermeture automatique] est désactivée.

2 = Lampe d'accueil
La lampe s'allume au lancement d'une manceuvre et reste également allumée au terme de la manceuvre pendant le temps
configuré par la fonction [F25 Temps accueil].

Fermeture automatique
Configuration du temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture.

La fonction n'est pas activée lorsque : les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres un arrét total ou a défaut de tension.

F19 OFF (par défaut)
De 1 a 180 secondes

Temps préclignotement
Configuration du temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.

F21 OFF (par défaut)
De 1 a 10 secondes

Temps accueil
Configure le temps d’allumage du dispositif d’éclairage.

F25 de 60 a 180 secondes (par défaut 180 secondes)

Vitesse ouverture
Configuration de la vitesse d’ouverture en pourcentage.

L) Avec lisse accessoirisée (support mobile et/ou tablier), réduire la vitesse.

F28 de 50% a 100 % (par défaut 70%)
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Vitesse fermeture
Configure la vitesse de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

LD Avec lisse accessoirisée (support mobile et/ou tablier), réduire la vitesse.

F29 de 30 % a 100 % (par défaut 50 %)

Sensibilité durant la course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

F34 de 10 % & 100 % (par défaut 100 %)
10 % = poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle

100 % =poussée maximale et faible sensibilité a |'obstacle

RSE
Permet de configurer les branchements des connecteurs sur RSE1 et RSE2.

En cas de présence, sur le connecteur RSE_1, d’une carte RSE configurée pour la connexion vis-a-vis, utiliser le connecteur RSE_2 pour la connexion a distance
(CRP). Dans ce cas, la possibilité de connecter CAME KEY est exclue.

F49 rE1 rE2
1 = Vis-a-vis 3 = CRP/CAME KEY (par défaut)
3 = CRP/CAME KEY (par défaut) 5 =F/S - RS485
4 =SAS 6 = ModBus

Sauvegarde des données
Sauvegarde des données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur un périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une clé dans le port USB ou d'une memory roll dans la carte électronique.

F50 OFF (par défaut)
ON (exécution de I'opération)

Lecture données
Téléchargement des données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration depuis un périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une clé dans le port USB ou d'une memory roll dans la carte électronique.

F51 OFF (par défaut)
ON (exécution de I'opération)

Passage parameétres MASTER-SLAVE
Partage des parametres programmés sur la barriere Master avec la barriere Slave.

Cette fonction n'apparait que si la fonction F49 est configurée sur [Vis-a-vis] ou [Sas].

F52 OFF (par défaut)
ON

Sens d'ouverture
Configuration du sens d'ouverture de la lisse.

F54 0 = Vers la gauche (par défaut)
1 = Vers la droite

Adresse CRP
Attribution d'un code d'identification univoque (adresse CRP) & la carte électronique.
F56 de 12254



Configuration de I'entretien

Permet de définir le nombre de manceuvres que I'automatisme peut exécuter avant que la nécessité d’effectuer la maintenance ne soit notifige.

La notification est affichée a I'écran moyennant le message [SEr] et signalée toutes les heures par 3 + 3 clignotements provenant du dispositif connecté sur
10-5.

F58 OFF (par défaut)
de 12999 (1= 1 000 manceuvres)

Préclignotement
Permet de choisir le type de manceuvre qui provoque I'activation anticipée du clignotant.

Le réglage du temps d'anticipation est déterminé par la fonction [Temps préclignotement].
F61 0 = al'ouverture et a la fermeture (par défaut)

1 = uniquement en phase de fermeture
2 = uniquement en phase d'ouverture

Vitesse RSE
Permet de configurer la vitesse de communication du systeme de connexion a distance sur les ports RSE_1 et RSE_2.
F63 rE1 rE2
2 = 4800 bps 2 = 4800 bps
3 =9600 bps 3 =9600 bps
4 = 14400 bps 4 = 14400 bps
5 = 19200 bps 5 = 19200 bps
6 = 38400 bps (par défaut) 6 = 38400 bps (par défaut)
7 =57600 bps 7 =57600 bps
8 = 115200 bps 8 = 115200 bps
Compteur ouverture

Avec cette fonction activée il est possible d’envoyer une série de commandes d'ouverture correspondant au nombre de véhicules auxquels I'on souhaite autoriser le
passage. Cette fonction ne peut étre commandée que par des dispositifs de commande raccordés au contact 2-3. L'entrée & laquelle est connecté le contact magnétique,
sur lequel est connectée la boucle qui compte les véhicules, doit étre programmeée pour fonctionner en mode C5/C9/C10 ; I'acces est fermé au terme du comptage.

F75 OFF (par défaut)
ON

Fonctionnement par batteries de secours
Fonction secours en cas de coupure de courant. Alimentation par batterie requise.

F93 OFF (par défaut)
1 = ouverture immédiate
En cas de coupure de courant, I'automatisme exécute une commande d'ouverture dans la minute qui suit et toutes les autres
commandes sont désactivées jusqu'a la remise sous tension.
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Nouvel utilisateur
Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

L] Cette opération peut étre effectuée par le biais o’un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes qui gérent les dispositifs de commande (AF -
R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

1] 1 = Pas-a-pas
2 = Séquentielle
3 = Ouverture
4 = Quverture partielle

Lorsque la barriere est en modalité [vis-a-vis], la commande [Ouverture partielle] ouvre la barriere Master.

Choisir la fonction a attribuer a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

La position de mémoire libre est affichée par intermittence pendant une durée maximale de 10 s. Durant cette phase, envoyer le
code depuis le dispositif de commande.

Répéter la procédure pour ajouter d’autres utilisateurs.

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

U2 OFF (par défaut)
ON
Nbre : 1 > 250
Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a |'utilisateur a éliminer.
II'est également possible d'actionner le dispositif de commande associé a I'utilisateur que I'on souhaite éliminer.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

L'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.
U3 OFF (par défaut)
ON
Décodage radio

Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.
La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur a codage radio différent précédemment
mémorise.

u4 1 =Tous les décodages (par défaut)

2 = Rolling code
3 = TW Key Block

Auto-apprentissage Rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur rolling code en activant I'acquisition a partir d'un émetteur a code tournant déja mémorisé. Les procédures de mémorisation et
d'acquisition sont expliquées dans le manuel de I'émetteur.

U8 OFF (par défaut)
ON

Longueur de la lisse
Configure la longueur de la lisse.

Al 3 =Lisse de 3m
4 =Llissede 4 m



Essai moteur
Contrdle du bon sens d’ouverture de la lisse.

Si les touches n'exécutent pas correctement les commandes, inverser le sens d'ouverture de Ia lisse.

A2 La touche > fait tourner le moteur en sens horaire.
La touche < fait tourner le moteur en sens anti-horaire.

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer I'auto-apprentissage de la course.

A3 ON (exécution de I'opération)
OFF (annulation de I'opération)

RaZ paramétres
Restaure les configurations d'usine a I'exception des fonctions suivantes : [Décodage radio], [Longueur lisse] et les configurations pour I'auto-apprentissage de la course.

A OFF (par défaut)
ON

Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme, totale ou partiel (apres une opération d'entretien).

Le nombre de manceuvres est le nombre visualisé multiplié par 1000.

A5 Tot = manceuvres totales
Manceuvres effectuées a compter de I'installation de I'automatisme.
Par = manceuvres partielles
LA partir du parametre [Par], appuyer sur la touche ENTER pour remettre a zéro le nombre de manceuvres partielles,
I'écran affichera le message [CIr] pour confirmer I’élimination.

Version FW
Permet de visualiser le numéro de la version firmware.

H1

Permet d’activer le mot de passe
Permet de configurer un mot de passe de 3 chiffres. Le mot de passe sera demandé a quiconque souhaite accéder au menu principal.
Permet d'éliminer le mot de passe de protection de I'accés au menu principal.

H3 ON OFF
Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code  Appuyer sur ENTER pour confirmer la suppression.
souhaité.

Mot de passe perdu

En cas de perte du mot de passe, exécuter les opérations décrites ci-apres.

Mettre la carte électronique hors tension.

Appuyer sur les touches < > et les maintenir enfoncées puis remettre la carte électronique sous tension.
Maintenir les touches < > enfoncées jusqu'a ce que I'écran affiche [ON/OFF].

Sélectionner [ON].

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

La procédure de réinitialisation de la carte électronique supprime tous les utilisateurs enregistrés, les temporisations configurées et les données d'étalonnage.
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Page 31

Exporter / importer les données

@ Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte
électronique.

© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder & la programmation.

© Se servir des fléches pour choisir la fonction souhaitée.

Les fonctions ne sont visualisées qu’a I'installation d’une carte MEMORY
ROLL

-Sauvegarde des données

Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur
le périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

-Lecture données

Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur
le périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

/N Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE
METTRE HORS TENSION.

Il est conseillé d'enlever la MEMORY ROLL apres avoir téléchargé les
données.

oo




FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Commande unique de deux automatismes connectés.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.
Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques en utilisant le connecteur RSE_1.
Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.
Les dispositifs et les accessoires doivent étre connectés sur la carte électronique qui sera configurée comme MASTER.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

Programmation

Toutes les opérations de programmation décrites ci-aprés ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Configurer le port RSE_1 en [Vis-a-vig].
Activer le partage des parametres programmés sur la barriere Master avec la barriere Slave.

Aprés la programmation de I'automatisme MASTER en [Vis-a-vis], le deuxieme automatisme devient automatiquement SLAVE.
Mémorisation des utilisateurs

Toutes les opérations de mémorisation des utilisateurs ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Pour les opérations de mémorisation des utilisateurs, voir la fonction [Nouvel utilisateur].

Modalité de fonctionnement

© Commande OUVERTURE-FERMETURE (2-7), OUVERTURE UNIQUEMENT (2-3) ou FERMETURE UNIQUEMENT (2-4)
© Commande OUVERTURE PARTIELLE (2-3P)

Page 32 - Manuel FA01738-FR - 04/2023 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales



Page 33 - Manuel FA01738-FR - 04/2023 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

FONCTIONNEMENT SAS

Ouverture de la premiere barriere, passage du véhicule, fermeture de la premiere barriére, ouverture de la deuxieme barriére, passage du véhicule et fermeture de la
deuxieme barriere.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.
Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques en utilisant le connecteur RSE_1.
Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.

Les dispositifs de commande et de sécurité doivent &tre connectés sur les deux cartes électroniques.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

}

Programmation

Sur une des deux barrieres, configurer la fonction [RSE_1] en [SAS].
Activer la fonction [Ferm. Automatique] sur les deux cartes électroniques.

Mémorisation des utilisateurs

Pour les opérations de mémorisation des utilisateurs, voir la fonction [Nouvel utilisateur].
Dans la programmation des utilisateurs, ne pas utiliser la commande OUVERTURE PARTIELLE 2-3P.

Modalité de fonctionnement

@ Commande OUVERTURE UNIQUEMENT (2-3) sur la barrigre A




© Commande OUVERTURE UNIQUEMENT (2-3) sur la barrigre B

Sa[RUIBLIO SUONONASUI S3P LONINPRI] - “SIARAI UNONE SUBS }8 JUSWIOL N0} B SUOIBILIPOL S8P JIGNS 8p 8|qdadsns 158 [anuelw 80 ap Nuajuod a7 - 'v'd'S IV © - £202/40 - H4-8SZ 10V [anuep - #€ abed

© Commande OUVERTURE-FERMETURE (2-7) sur la barriére A ou B pour I'ouverture d'urgence
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Lisse standard L=4 m 1.500.000
Tablier -20%
Pied mobile -20%
Rotule articulée -20%

Les cycles MCBF ne se réferent qu'a la barriére et a aucun des accessoires applicables.

La barriere GARD LS a été congue pour effectuer jusqu'a 1,5 millions de cycles. Grace a un moteur 24 VDC, elle offre une grande fiabilité et nécessite peu
d'entretien.

/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de pieces détachées, mettre le dispositif hors tension.

/\ Ce document fournit a I'installateur les indications sur les contrdles obligatoires & effectuer durant les interventions de maintenance.

/\ En cas de non utilisation de la barriére sur de longues périodes (ex. : installation dans des endroits & ouverture saisonniére), il est recommandé de détacher le ressort et
d'enlever la lisse.

- | Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation du produit.

Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le catalogue des produits.

L) En cas d'utilisation de la barrigre avec rotule articulée, vérifier que les éléments de mouvement de la rotule sont en bon état et, si nécessaire, les remplacer.

Tous les 250 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier le ressort lorsqu'il est completement déployé.

Controler I'équilibrage de la lisse a 45° et prévoir éventuellement la mise en tension du ressort d'équilibrage en réglant la traction de ce dernier au moyen des tirants de
fixation.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler le bon fonctionnement du micro-interrupteur connecté a la porte du fit.

Controler le bon fonctionnement du micro-interrupteur connecté au dispositif de déblocage manuel et du micro-interrupteur connecté aux accessoires de décrochage (en
option).

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.

S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Tous les 1 000 000 cycles et tous les 24 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.
Remplacer le ressort d'équilibrage.




E2 Erreur de réglage

E3 Erreur rupture encodeur

E4 Erreur test services échoué

E7 Erreur temps de fonctionnement

E8 Erreur porte dispositif de déblocage ouverte
E9 Obstacle détecté durant la fermeture

E10 Obstacle détecté durant I'ouverture

E11 Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement
E12 Absence de tension

E14 Erreur communication série

E15 Erreur émetteur incompatible

E16 Erreur porte ouverte moteur SLAVE

Cco Le contact filaire 1-2 (NF) est ouvert.

i3 Le contact filaire 2-3 (NO) est fermé.

i3P Le contact filaire 2-3P (NO) est fermé.

i4 Le contact filaire 2-4 (NO) est fermé.

i7 Le contact filaire 2-7 (NO) est fermé.

Vi
COLLER ICI L'ETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tél. (+39) 0422 49 40

Fax (+39) 0422 49 41
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PYYHAS PA3BJIOKUPOBKA YCTPOWUCTBA

A Onepauys pas6noKUpOBKIN MOXET NPELCTaBNSTh ONACHOCTb 1Sl NONb30BATENS, ECAIM ONTUMASIbHbIE YCNOBUS KPEMEHUS 1 LIENOCTHOCTb CTPEbl ObINW HapyLue-
Hbl B pe3y/bTate NoBPeXAeHUs Uu OLWNGOK NpW YCTAHOBKE.

B 3T cnyyasix HaTAHYTbIE NPYXKIHbI GONbLUE He 06eCnIeYMBatOT GaNnaHCUPOBKY CTPESbl, KOTOpas MOXKET BHE3aMHO NPOBEPHYTHCS BO BPEMS Pa3GNoKMPOBKIA.

A PyHHaFI p336n0KI/IDOBKa MOXET NPUBECTN K HEKOHTPOJIMPYEMOMY ABUXKEHUI0 aBTOMATUKI, BbI3BAHHOMY MEXaHW4eCKUMW HEUCNPABHOCTAMMW N HapyLleHneMm
GanaHcuUpoBKy.

Mpy Pa36noKNPOBaHHOM 3NEKTPONPUBO/E aBTOMATIKA He paboTaer.
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/\ Heo6X0AvMo Y6eANTLCS B TOM, YTO GANAHCUPOBOYHbIE MPYXKVHbI HE HATSHYTHI (CTPENA B BEPTUKANBHOM MONIOKEHMH), 4TOGbI MOXKHO GbiN0 MPOM3BECTI PAGOTHI
M0 TEXHUYECKOMY 06CNYKUBAHMIO LLnarbayma.
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- [epeBof OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI
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OBLLWE NMPEAYNPEXXAEHNA A1 MOHTAXHUKA

N\ BaxHble NHCTPYKLMU 110 TEXHUKE 630MacHOCTH.
A\ CTporo cnegyvte BCeM UHCTPYKLMAM 10 6e30nacHOCTH, NOCKOJbKY HEMPABU/bHbIA MOHTaX MOXET NPUBECTH K
CEPbE3HbIM YBEYLSM.
A\ [lpexge 4em npogoMKNUTb, BHUMATENIbHO NPOYUTANTE 00LYME NPESYNPEX[EHNUS 415 N0Nb30BaTeNS.
370 U3aene [0MKHO MCMOMb30BATHCS MCKIOYUTENBHO M0 HasHaueHMo. VICronb3oBaHie He Mo HA3HAYEHMIO CUMTAETCS OnacHbIM. ®
[pon3BOAUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a YLLEPO B PE3YNbTaTe HEMPABUMLHOM, OLLMGOYHOTO Wi HEGPEXXHOO MCTONb30BAHNS 13-
Jenns.  MpoayKuys, onncaHHas B 3TOM PyKOBOACTBE, OTHOCUTCS K KATErOpIN «4aCTUYHO 3aBEPLLUEHHON MaLLVHbI WM MEXaH13Mma», Co-
[M1aCHO IVPEKTMBE 0 6e30MacHOCTY MaLLInH 1 0bopynoBanus 2006/42/CE. e [Tof, «4acT4HO 3aBEPLUEHHOI MALLIMHOW K MEXaH3MOM>
MOHVMAETCS COBOKYMHOCTb KOMIMNIEKTYIOLLIVX, COCTABNSHOLLINX YACTYHO 3aBEPLLIEHHYIO MaLLIMHY UMK MEXaHI3M, KOTOPbIE M0 OTAENbHOCTY
HE MOTYT ObITb 1CMOMb30BaHbI MO HA3HAYEHMIO. ® YACTUYHO 3aBEPLLEHHBIE MALLIMHBI NPEAHA3HAYEHB! CKNMIOUMATENBHO /151 BCTPOEHHOMO
MOHTaXXa WIN VHTErpaLymn B Jpyriie MALLIMHB! U YaCTYHO 3aBEPLLIEHHBIE MALLVHBI M MEXaHU3MbI [ CO3AaHIS MALLIMHBI, COOTBET-
CTBYHOLLIEY TPEOOBAHNSM [IMPEKTUBLI 0 6E30MACHOCTU MaLUH 1 060pyaoBaHIs 2006/42/CE. @ Coopka [omKHa BbINOHATHCS COMTIacHO
JIpeKTvBe 0 6e30MacHOCTU MaLUiH 1 06opyaosaHis 2006/42/CE n cOOTBETCTBYIOLLMM €BPOMEVCKIM CTaHAAPTaM. ® [po13BOANTENb
0TKA3bIBAETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 3 VCTONb30BAHUE U3ENMIA CTOPOHHUX MPOU3BOANTENEN; 3TO TAKXKE BIEYET 3a COO0M aHHY/MPOBA-
HIe rapaHTIK. ® Bee orncaHHble B TOM PYKOBOACTBE OnepaLiv A0MKHbI BbIMOMHATLCS UCKMIOYATENBHO KBANMULIMPOBAHHBIM 1 OMbIT-
HbIM MEPCOHaIOM W B MOIHOM COOTBETCTBUM C [IE/CTBYIOLLM 3aKOHOATENLCTBOM. © MOHTAX, MPOKNAAKa Kabenel, aNneKTpUYeckme
MOAKIKOYEHNS W Hanaaka CUCTEMbI [IOSDKHbI BbIMOMHATLCS B COOTBETCTBUM C YCTAHOBIEHHBIMIA MPABUANIAMIA, MepaM1 0E30MacHOCTU 1
COOTBETCTBYIOLLYMM NpOLIeypamMm KCyarauui. ® YoeauTech B OTCYTCTBUN HAMPSDKEHIS NEPe KXK/bIM 3TanoM MOHTXKHBIX paboT.
e Y0emuTeCh B TOM, YTO YKa3aHHbIN [yanasoH Temneparyp COOTBETCTBYET TEMMEPAType OKPYMAOLLEN CPefibl B MECTE YCTaHOBKIA. ®
YbeauTech B TOM, YTO MPW aBTOMATYECKOM OTKPbIBAHMI LUNarbayma He CO3aeTCs OnacHbIX CUTyaLuil. ® He ycTaHaBmnvBaiiTe cucTe-
MYy Ha HaKMOHHON (HEPOBHOM) MOBEPXHOCTW. © 3aMpeLLEHO YCTaHaBNBATL aBTOMATUYECKYH) CUCTEMY Ha ANIEMEHTBI, KOTOPbIE MOTYT
MPOrHYTbCS MOZ €€ BECOM. [pi HEOOXOMMOCTM YCUMBTE KDENeXHbIE COBAHEHUS ONOMHUTENbHBIMM JeTanami. © YOeauTech B TOM,
YTOObI B MECTE YCTAHOBKY M3MENNS HA HEro He nonafani CTpyu Bofbl (M3 YCTPOVCTB /151 NOMMBA ra3oHa, MHI-MOEK U T. 1), @ [l
MOAKMOYEHIM K CETU 3NEKTPONMTAHNS HEOOXOMMO MPENYCMOTPETb aBTOMATUYECKMIA BCENONSAPHBIA BbIK/OYATESb, 00ECTEYMBAOLLIMIA
3aLyTy ot nepeHanpsbkeHns |l creneHn. @ OrpaanTe BECh Y4aCcTOK paboThbl aBTOMATUKM AN NPEA0TBPALLIEHIS I0CTYNA HA HEro NocTo-
POHHMX, B YaCTHOCTU HECOBEPLLIEHHONETHUX 1 JIETel. © B Cryyae nepemeLLieHmns BpYYHYK Ha KKOOro YesoBexa JOKHO MPUXOANTHCS
He 6onee 20 Kr. B apyrvx cnyyasx nepemeLLieHis CnefyeT Meronb3oBaTb COOTBETCTBYIOLLME MexaHu3Mbl nis 6830MacHoro nogbema.
e B0 Bpems KpErieHns aBToMaTuki ee MonoXXeHe MOXET OblTb HEYCTONYMBLIM. [TPOSBNSIATE OCTOPOXXHOCTB [0 MOMHON (UKcaLn
CICTEMBI. ® PeKOMEHIYeTCS VCNONb30BaTh HAZNEXALLVE CPEACTBA 3ALLMTHI BO M30EKAHNE BO3HUKHOBEHWS OMACHOCTI MEXaHUYECKOro
MOBPEXIEHWS, CBA3AHHO C MPUCYTCTBIEM IOLEN B 30HE PabOThl YCTPOMCTBA. @ INEKTPUHECKME KAOEN JOMKHbI ObITb MPONOMXEHbI B
cneLparbHbIX TPYOONPOBOAX, KaHanax 1 Yepes CabHUKIA, YT0ObI 00ECTIEYNTb HALMIEXALLYIO 3ALLNTY OT MEXAHNYECKIX MOBPEMIEHWI.
® YOeaMTECh B TOM, YTO JIBVXKYLLMECS MEXAHNYECKINE ANEMEHTbI HAXOAATCS HA J0CTATOYHOM PACCTOSHIAN OT SNIEKTPOMPOBOAKM. ® JJieK-
TPUYECKINE KAGEM HE [LOMKHbI CONPUKAcaThbes C AeTanami, KOTopble MOryT HarpeBaTsest BO BPEMS KCryatauyi (Hanpumep, MOTOpOM
1 TpaHcopMaTopoM). @ Bee dnkenpoBaHHble YCTPONCTBA YNPaBeHst A0MKHbI ObITb XOPOLLIO BUAHbI MOCTE YCTAHOBKM 11 HAXOAWUTLCS B
TAKOM MOMOXKEHUI, YTOObI MaHesb YNPaBeHns HAXOANACh B NPSAMOV BUAUMOCTY, OHAKO B [IOCTATOMHOM OTAANEHUN OT ABUXKYLLIMXCA
KOMMOHEHTOB. ECM YCTPOMCTBO YrpaB/eHiis paboTaeT B pexxime «[1pUcyTCTBIAE 0nepaTopa», OHO I0MKHO ObiTb YCTAHOBMEHO HA BbICOTE
MUHAMYM 1,5 M OT 3eMT1 1 ObITb HELOCTYMHO A1t TOCTOPOHHYIX. ® VACnonb30BaHe QUKCUPOBAHHOM OMopbI 1S CTPESbI 1 68 AepXaTens
ABNAETCS 00513aTeNbHbIM, ECIIN LLMPUHA NMPOe3/ia NpeBblaeT 3 M. @ ECAn 310 eLle He CAenaHo, NPUKPENuTe NOCTOSIHHYK TAB/MYKY,
ONMMCHIBAIOLLIYIO CMIOCOO MCTOMb30BAHS MeXaHU3ma Py4HOI PasooKMPOBKIA, PSIOM C COOTBETCTBYIOLLM 3MIEMEHTOM aBTOMATUKIA. ®
YbenmTech B TOM, YTO aBTOMATIKA MPaBIIbHO OTPErYMIMPOBaHA U YTO 3aLLMTHbIE U NPENOXPaHUTENbHBIE YCTPOWCTBA, a TakKe pyyHast
Pa30/I0KMPOBKA, PAbOTAKOT NPaBIIbHO. @ [lepes JOCTaBKOM NOMb30BATEN MPOBEPLTE COOTBETCTBUE CYCTEMbI FaPMOHI3MPOBAHHbBIM
CTaHAapTaM 1 0CHOBHbIM TpeGoBaHUAM [IpeKTiBbl 0 6e30MacHOCTY MaLLInH 1 060pyaoBaHis 2006/42/CE. e O Bcex 0CTAaTOUHbIX pUCKax
HEOOX0MMO MPEdynpexaaTb NoCPEACTBOM CrieLyanbHbIX CUMBOMOB, PACTIONOMXIB X HA BAOHOM MECTE, 11 JOXOAUMBO OOBSCHUTH VX
KOHEYHOMY M0Mb30BATENIO 000PYA0BAHS. @ [10 3aBEPLUEHNM YCTAHOBKM MPUKPENUTE K 000pYI0BaHMIO NACMOPTHYHO TAbNNYKY Ha BIAd-
HOM MecTe. ® Bo n30exaHmne prcka 3ameHa NoBPEeXAEHHOr0 Kabens NUTaHus [0SKHA BbINOMHATLCA NPEACTABATENEM U3rOTOBITENS,
ABTOPW30BAHHOM CIY)XO0 TEXHYECKOM MOLAEPMKIA U KBATM(DULIMPOBAHHBIM MEPCOHAIOM. ® XpaHuTe UHCTPYKLMIO B MArKe ¢ TeXHN-
YECKOW JOKYMEHTALMEN BMECTE C UHCTPYKLIASIMIA 110 MOHTAXKY APYrvX YCTPOWCTB, UCTOMb30BAHHbIX [/1S1 CO3[aHIS 3T aBTOMATYECKO
C/CTEMbI. ® PeKOMEHAYeTCs nepeaarb KOHEYHOMY M0Sb30BATENH) BCE UHCTPYKLMW MO SKCrnyaraLmi U3LEnuid, 3 KOTOPbIX COCTOUT
KOHeYHas MatlinHa. @ V13aenme B OpuriHaiibHON YNakoBKe KOMMaHIN-MPOU3BOAUTENS MOXET TPAHCNIOPTUPOBATHCS TOMBKO B 3aKPbITOM
BIIE (B XKEME3HOMOPOXHBIX BAroHax, KOHTEHepaX, 3akpbITOM aBTOTPAHCIOPTE). @ B Cry4ae 00HAPYKEHUS HEUCTIPABHOCTY V3aENNs
HEOOXOMMO MPEKPATITL €10 SKCTIyaTaLmio 11 CBA3ATLCS C CEPBICHOM CYKO0iA N0 aapecy hitps://www.came.com/global/en/contact-us
WK MO3BOHMUTH M0 HOMEPY, YKa3aHHOMY Ha CalTe.
JlaTa V3roToBeHNs yKasaHa B NapTiv NPOAYKLIK, HaneyaTaHHOM Ha TUKETKE 13aenis. Mo HeoOX0aMMOCTY CBSPKUTECH C HaMI M0
agpecy https://www.came.com/global/en/contact-us.
C 06LLMI YCTIOBUSIMIA MPOAKM MOXHO 03HAKOMUTHCS B OChULMaNIbHBIX MperckypaHTax Came.



MecTa, ABNAOLMECS NOTEHUMANbHBIM NCTOYHUKOM ONACHOCTY NS NI0AEI

A OnacHoCTb TPaBMPOBAHMS PYK.

® Mpoxof 3anpeLLeH.

YTUWIN3ALNA

W=~ CAME S.p.A. MeeT CepTiIKaT CHCTEMbI 3aLLMTHI OKpyXatoLLieit cpeasl UNIEN 1SO 14001, rapaTupyloLLMil 3KONOrMYECKYIo 6830MacHOCTb Ha ee 3aBofax. Mol
MPOCIM Bac Mpunaratb MakCUMarnbHble YCUNS N0 3alLuTe OKpyXatollgii cpefpl. Komnanus CAME cuuTaeT ofHuM 13 (yHAaMeHTanbHbIX MyHKTOB CTPATEr M PbIHOYHbIX
OTHOLUEHWI BbINONHEHME 3TUX KDATKIX PYKOBOASILLMX MPUHLMANOB:

&3 YTUNN3ALIAS YNAKOBKN

YnaKoBOYHblE MaTepUanbl (KapToH, MNAacTUK U T. [l.) CYATAIOTCS TBEPAbIMI FOPOACKAMY OTX0AAMI W YTUNM3upYoTcs 6e3 npo6aem NpocTo nyTeMm pasaenbHoro céopa ans ux
nocneayloLLeil nepepaboTKiA.

YTnn3auuio Heo6XoAMMO NPOBOATL B COOTBETCTBIM C AEMCTBYHOLLMM 3aKOHOAATENBCTBOM MECTHOCTM, B KOTOPOIA MPOM3BOAMNACH KCTAyaTaLMs U3AENNS.

HE ZI0NYCKATb NMONALAHA B OKPY)XAIOLLYIO CPELY!

&3 YTUN3ALNAS U3LENKS

Halwa npoayKuust M3roToBMeHa ¢ CONb30BaHMEM PasNMyHbIX MaTepuanos. bonbluas 11X YacTb (aMoMUHWIA, NNACTIK, XeNe3o, aNeKTpu4eckme kabenu) NpupaBHUBaETCS K
FOPOACKM TBEPAbIM 0TX0faM. OHU MOTYT GbITb YTUAM3MPOBaHbI MyTeM Pa3aenbHOro coopa 1 nepepaboTki CrieLnanianpoBaHHbIMK KOMMaHAMN.

[lpyrine KOMNOHEHTI (ANEKTPOHHBIE MAAThI, SNEMEHTBI MUTAHIS AMCTAHUMOHHOMO YNIPABAEHMS 1 T.4.), HANPOTUB, MOMYT COAEPXaTb ONACHbIE BELIECTBA.

OHM IOMXKHbI U3BNEKATHCS 11 NEPEAABATHCS KOMMAHIAM, UMEIOLLMM NIMLEH3MIO Ha 11X cBOP U NepepadoTky.

YTnn3aumio Heo6XoAMMO NPOBOAWTL B COOTBETCTBIM C AGMCTBYHOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTA, /16 MPOU3BOAMNACH JKCTTyaTaLms U3Lenms.

HE ZIOMYCKATb NMONALAHNA B OKPY)XAKOLLYIO CPELY!
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Ctp. 5

AAHHBIE N UHOOPMALIUA 06 U3JAENINK

YcnoBHble 0003Ha4YeHUS

JTOT CUMBON 0003HAYAET Pa3fer, TPEOYIOLLMIA 0COB0r0 BHUMAHMS.
@ 3T0T cMMBON 0603HAYAET pasaen, CBA3aHHbIA ¢ BOMPOCamMu 6e30MacHOCT.
&= 3707 CUMBON 0603HAYAET PA3KeN, NPEAHA3HAYEHHbI NS 03HAKOMIIEHHS KOHEYHOrO MONIb30BATENS.

Bce pasmepbl npuBefeHbl B MM, €C/TN HE YKa3aHO UHOE.
OnucaHue

803BB-0410

GLS40AGS - ABTOMATIYECKMIA LiNarbaym ¢ camMobMOK/PYIOLLMMCS NPUBOAOM =24 B ¢ 3HKoaEpOM; Tym6a 13 OLIMHKOBAHHOW 1 OKPALLEHHOI CTanu C BOSMOXHOCTIO yCTa-
HOBKJA aKCECCyapoB. banaHcupoBo4Has MPYXKIHA BXOAMT B KOMMEKT.

803BB-0420

GLS40RGS - ABTOMaTMYECKNIA LLaréaym ¢ Camo6noKMPYHOLMMCS NPUBOAOM =24 B ¢ 3HKOAEPOM; TyM6a U3 OLMHKOBAHHOI 11 OKPALLEHHOM CTaNi ¢ BOSMOXHOCTbIO yCTa-
HOBKM aKCECcCyapoB. banaHcypoBoYHas NpyXXiHa BXOAWT B KOMMMEKT.

803BB-0430

GLS40ACS - ABTOMATIYECKMIA LUNArGaym ¢ camobnoKMPYIOLLMMCS NPUBOAOM =24 B ¢ 3HKOAEPOM; TyMOa 113 OLMHKOBAHHO! CTaNu, OKpalleHHas B LUBeT RAL Ha Bbibop, C

BO3MOXXHOCTbIO YCTAHOBKY aKCECCYapoB. banaHcupoBoyHas MpyXxuHa BXOAUT B KOMIEKT.

803BB-0440

GLS40AX4 - ABTOMATUYECKNMIA Lnarbaym ¢ camobnokMpytoLmmes npueoaom 24 B MocT. Toka ¢ aHkoaepom; Tymba U3 caTUHIMPOBaHHON HepxxaBetoLLel cTanu AlSI 304 ¢
BO3MOXHOCTbIO YCTAHOBKY [IONONHUTENbHBIX NPUHAANEXHOCTEN. banaHcMpoBOYHas NPYXXMHA BXOAUT B KOMMNEKT.

HasHayeHune

VngansHoe peLLeHe Ang perynipoBaHust ABVKEHS TPAHCTIOPTHbIX CPEACTB C MHTEHCUBHBIM PEXIMOM PaboThl
3anpeLLeHo UCMoMb30BaTh YCTPONCTBO HE MO HA3HAYEHMIO U YCTAHABNMBATD €70 METOAAMM, HE OMUCAHHBIMM B 3TOI MHCTPYKLMN.

OrpaHnyeHst N0 NPUMEHEHMIO

MaxkcumarnsHas WinpnHa npoeszaa (M) 3,8 3,8 38 38
TexHuyeckme xapakTepucTuku
HanpsxeHne nutanms (B, 50/60 M) ~220-230 ~120 ~220-230 ~220-230
MakcmanbHblid NOTPE6NSEMbIA TOK (A) 0,8 1,6 0,8 0,8
JnexTponuTaHne npusoga (B) =24 =24 =24 =24
[oTpebneHne B pexuMe oxuaanns (BT) 7 7 7 7
MotwHocTb (BT) 190 190 190 190
[lnanasoH paboynx Temnepartyp (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
(-40 ¢ apr. 803XA- (-40 c apr. 803XA- (-40 ¢ apr. 803XA- (-40 ¢ aprt. 803XA-
0630) 0630) 0630) 0630)
KpyTawmit MOMEHT (H-m) 140 140 140 140
Bpewms oTkpbiBaHg Ha 90° (C) 2+6 2+6 2+6 2+6
Lnknos/vac 300 300 300 300
Lvkn./neHb 5400 5400 5400 5400
Knacc 3awmrsi (IP) 54 54 54 54
Knacc n3onauum | | | |
Macca (kr) 56 56 56 56
[lnanasoH Temneparyp xpaHenus (°C)* -20++70 -20 = +70 -20++70 -20++70
CpeaHuii CPOK CyXObl (B LiuKnax)™ 1.500.000 1.500.000 1.500.000 1.500.000

(*) Mepex YCTaHOBKO M3E/Ne HEOBXOANMO XPaHWTb NP KOMHATHOI TeMMEPAType, eC/N TPAHCNOPTMPOBKA UN XPAHEHNE Ha CKIaae OCYLLECTBAANMCH MPN KpaiHe

BbICOKMX WJIN HU3KUX Temneparypax.

(**) YKasaHHbIl CPEAHUA CPOK CNYXXObl NGNS HOCUT UCKNIOYUTENBHO OPUEHTUPOBOYHBII XapaKTep U PACCHUTLIBAETCS C YYETOM CTAHAAPTHbIX YCIOBUIA AKCMTY-
aTauy, NpaBusIbHOrO MOHTAXA 1 TEXHUYECKOTO 0GCTYXKIUBAHNA U3LENNS B COOTBETCTBIM C MHCTPYKLMAMIA, COAEPXKALLMMICA B HACTOALIEM pyKosoacTee CAME.

Ha 370 3HAYEHE TAKXKE CYLIECTBEHHO BAMSIOT APYTUe NepeMeHHbIE (haKTopbl, BKIH0YAs, CPEYN MPOYEro, KIMMATUYECKHE 1 MOroAHbIe YCoBus. He cneayer nytatb
CPE/IHYIA CPOK CIyXKObl U3AENNSA C rapaHTUed Ha Hero.

Tabnuua npepoxpaHuTenei

BXofHoI npefoxpaHnTenb 16 A-F 3,15 A-F 1,6 A-F 16 A-F
[penoxpaHuTenb akCeccyapos 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
MpenoxpaHuTens Mnatsl yrpasnexus 4 A-F 4 A-F 4 A-F 4 A-F
[penoxpaHnTens aBuratens 10A 10A 10A 10A




OnucaHne KOMMOHEHTOB

Lnar6aym

@ Kpbiwka

© OnaHeL Kpennexus cTpenbl

© InactiHa Kpennexns cTpenbl

© KpoHLUTEIiH Kpennexns cTpenbl

© [lexopaTvsHas Haknagka

© OtsepcTua ans ycTaHosKu dotoanemenTos DIR/DXR
@ 3amoK N9 Pas6IIoKNPOBKIA

O Tymoa

© [Isepua Tym6bl

@ 3amok asepupl

® BEnox ynpasnenna

@ Mexaudeckuit ynop perympoBKil MONOXEHUA CTPENbI

SRR\

SERR\

® Kopombicno

@ MoTop-pejyKTop ¢ 3HKOZEPOM

® KoHTakTbl aneKTpONUTaHMS

O BxoaHoit NpeaoxpaHuTens

® MontaxHoe ocHosaHve

® AHKepHble NNacTuHb!

® 3arnyLuka crpenl

@ BepxHes KpenneHue npyxuHbl

@ Mpyxura 001G04060 @ 50 M

@ MuKpoBbIKNIo4aTeNb 3aMKa PasBOKNPOBKN

‘v

S
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IneKTPOHHas nnara

© Kronku nporpaMmmpoBaHng ® KnemmHaa navens MOZKNIOYEHIS MKDOBBIKNIOYATENA ABEPLLbI M Pas6OKMPOB-
© KnemmHas naHens ANIEKTPONNUTaHUA NprBoaa Kn

© [ycnneii ® Pasvem RSE_2 ang nnatbl RSE

o Pasbvem ans BCTpaVlBaBMOVl nnatbl pagyonprUemMHmKa (AF) @ KnemmHas naHenb st NOAKNMKYEHNS yCTDOVICTB ynpaBneHna n 0€30MacHoCTL
© KoHTakTbl L9 NOAKITOYEHINS aHTEHHb ® KnemvHaa naxens [INA NOOKNOYeHNA 3HKOAEpa

O Pastem s nnaTel gekozepa R700 um R800 (1] MpenoxpaHuTenb Anst LONONHUTENbHBIX YCTPOWCTB

© Pasvem RSE_1 105 nnatbl RSE (17] [penoxpanutens Ans niatsl ynpaseHns

@ KoHTakTbl aneKTponuTaHug nnarb! yrpaseHina

® Npenoxpaqutens anekTpogsurarena

€D Pasbem ana CAME KEY*

€D Pasbem 4na KapTbl namaTi

@ KnemmHas naHenb Ans nogKMoYeHns CUrHanbHOM CBETOAMOAHON SIEHTbI

© KnemmHasg naHenb Ans noakmioyeHus KogoHaG0pPHOI KnasuaTypl

© KnemmHag naxensb A1 NoAKI0YeH!s MPOKCUMUTA-CYUTbIBATENS

@ KnemmHag navenb pasbema RSE_1 19 CUHXPOHHOTO NOAKMIOYEHI], LLH03a
nnn CRP

® Knewmrag navens pasbema RSE_2 ans nopkmiodexns CRP, nnatbl BBofA-Bbl-
Boga 485 nnu untepdeiica Modbus RTU
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lab6apuTHble pasmepbl
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Tvn 1 MUHUMaNbHOE ceveHune Kabenen
[inuHa ka6ens (m) 1o 20 ot 20 go 30
Hanpsixerue anektponutanms ~230 B 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 Mm?
Hanpshkenue anextponutarig 120 B Mep.Toka 3G x 1,5 Mm? 3G x 2,5 Mm?
CurHanbHag namna ~/=24 B 2x 1 Mm2 2x 1 Mm2
®oToanemeHTbl TX (epefarynkm) 20,5 MM 2x0,5 Mm?
®oToaNeMeHTbI RX (preMHuKy) 40,5 Mm? 40,5 Mm?
ANeKTPOONOKMpoBKa =24 B 2x1 Mm? 2x 1 mm?
YCTpoicTBa ynpaseHna °x 0,5 MM? *n°x 0,5 MM?

*N° = CM. MHCTPYKLMK MO MOHTAXY NPOAYKLMN - BHUMAHME: YKa3aHHOe CeveHmne Kabens HOCUT OPUEHTIPOBOYHBIN XapaKTep W 3aBUCUT OT MOLLHOCTI MOTOpa
JUINHbI Kabens.

[Ins NoAKmoYeHUst aHTEHHbI MCTONb3YIATe Kabenb Tuna RG58 (pekoMeHAyeTCs Ans paccTosHUA 10 5 M).

Mpyn yCTaHOBKE CHAPYXM NOMELLEHNS UCTIONb3YITE KaBenu ¢ XapakTepucTUKamm, No MeHbLUeil Mepe, 3kBnBaneHTHbIMM Tuny HOSRN-F (¢ o603HaueHnem 60245
IEC 57).

Mpw ycTaHOBKe BHYTPW MOMELLEHNS MCTIONb3YITE Kabenu ¢ XxapakTepucTKamu, no MeHbluen Mepe, 3kBuBaeHTHbIMK Tuny HO5VV-F (0603HaveHne 60227 IEC
53).

Ecnu pnvHa kabenst 0TNMYAETCS OT NPUBEAEHHOI B TABNMLLE, M0 CEYEHIe ONPeAENseTcs Ha OCHOBAHWM PeanbHOro NoTpe6neHNs Toka NoaKIIYeHHbIMM YCTPOIA-
CTBaMW 11 B COOTBETCTBUU C YKa3aHWsMU, cofepxallmmucs B Hopmatuse CEI EN 60204-1.

Jlnst nocnesoBaTeNbHbIX NOAKMIOYEHNIA, NPELYCMATPUBAIOLLMX GOMbLIYIO HArPY3KY Ha TOT XKe YYaCTOK LMW, 3HaYeHUs B TAGNNLE AOMKHbI GbiTb NEPECMOTPEH
C YYETOM PeaibHbIX NoKa3aTene NoTpe6neHns u hakTUYECKNX PacCTOAHMIA. Mpu NOAKIOYEHIN YCTPOIACTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TON MHCTPYKLMM, CneayeT
PYKOBOZCTBOBATLCS TEXHUYECKOW JOKYMEHTALWEN HA COOTBETCTBYIOLLEE U3LENNE.

[insg cuHXpoHHOro noakntoueHus u CRP ucnonbayitte kabenb Tuna UTP CAT5. MakcumanbHas anvHa — 1000 meTpos.
BeTposas Harpyska

B Ta6nuLie yKasaHo COMPOTVIBNEHIE CTPESbI BETPOBOIA HArpy3Ke.
JlaHHbIE OTHOCSITCA TOMIKO CTPENE U HE MPUMEHSIOTCS K UCTIONb3YEMbIM AOMONHUTENbHbIM YCTPOICTBAM.

Knacc conpoTvsnexms no ctangapty EN 13241.

Tun Ctpena 2,25 m Ctpena 3,05 m Ctpena 4,05 m
Knacc conpoTuenenms 5 4 3
[laBnexue setpa [[a] 1200 1000 800
MakcymanbHast CKOpoCTb BETpa [Kw/u] 144 132 118
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Cp. 9

MOHTAX

TpUBEIEHHbIE HUXKE PUCYHKIA HOCST UAMIOCTPATUBHBIA XapaKTep, NOCKOMbKY NPOCTPAHCTBO AN KPENNeHWs aBTOMATUKMN U OMONHUTENbHbIX NPUHAANEXHOCTEN
MOXET U3MEHSTLCS OT CyYast K criyyaro. Bbioop Hanbonee noaxoasiLiero PeLeHns OMKEH 0CYLIECTBAATLCS MOHTKHUKOM BO BDEMS! YCTAHOBKM.

B cnyyae nepemeLLieHns BPy4HYIO Ha KaX/I0ro YeNoBeKa AOMKHO NPUXOANTLCS He Gonee 20 Kr. B Apyrux ciydasx nepeMeLLeHms CeLyeT Ucronb3oBaTb COOTBET-
CTBYHOLLME MEXaHW3MbI f151 6E30MACHOro Mofbema.

Bo Bpems KpenneHns aBTOMaTMKIN ee NONOXKEHNE MOXET BbITb HEYCTOINYMBLIM. [POSBAANTE OCTOPOXHOCTb [0 MOAHOM (HUKCALMN CUCTEMbI.

MNpenBapuTenbHble PaboThl

Ecnm cyuiecTBytoLLee JOPOXXHOE NOKPbITUE He NO3BONSIET MPOYHO 1 HAIEXKHO 3aMKCHUPOBATbL YCTPOWCTBO, HEOBXOAMMO 3aLLEMEHTMPOBATD MNOLLAAKY.
BbINonHuTe BbIEMKY rpyHTa N0z, onanyoky.
MoaroTosbTe TPYObI 1 FOPOLLNAHTY AN1S NPOBOAOB 11 KAGENeiA, WayLLMX OT Pa3BETBUTENLHOMO KONoALA.

KonnyecTso rodpoLLiaHroB 3aBUCUT OT BapuaHTa ABTOMATUYECKON CUCTEMbI 1 NpefyCMOTPEHHbIX LONONHUTENbHbIX yCTpOI?ICTB.

=y

e

YcTaHoBUTE MOHTaXKHOE OCHOBaHMe

[oarotosbTe onanyoky 60MbLIEro, YeM MOHTXHOE OCHOBaHME, pasmMepa.
BCTaBbTe XENesHyto CeTKy B onanyoky 15 apMUpoBaHis 6ETOHa.
3aKpenuTe aHKepHbIE MAACTUHbI HA MOHTAKHOM OCHOBAHMMU,

D

177777777

BcTaBbTE MOHTXXHOE OCHOBAHWE B XEME3HYIO CETKY.

Tpy6bl BOMKHBI MPOXOANTL YEPe3 CreLnanbHoO NpeaycMOTPEHHbIE 0TBEPCTHS.
3aneiite onasnyoky LleMEHTHbIM PACTBOPOM.

MoHTaXXHOe 0CHOBaHMe LO0/MKHO ObITb aGCONMKOTHO POBHBIM, Pe3b6a BUHTOB LO0/MKHA MONHOCTBIO BbICTYNATb HAZ, NOBEPXHOCTHIO.
[opoxanTe He MeHee 24 4acoB, NoKa PacTBOP NOMHOCTbI HE 3aTBEPEET.
Ynanute onanyoky.




3acbinbTe NPOCTPAHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOMO 610K 3eMIeil.

OTBUHTUTE raikm 1 CHUMUTE WX C BUHTOB.

BcTaBbTe anekTpuyeckue Kabenm B TPyObl TakuM 00pa3oM, YToBbI OHY BBICTYNAN Kak MUHIMYM Ha 1500 MM.
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MoprotoBka TymGbI Wwaréayma



YcTaHoBKa TyMObI
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I3meHeHue HanpaBneHns OTKPbIBaHNS CTPENbI

MoHTax cTpenbl

BcTaBbTe YCUNeHe BHYTPb CTPENb.
3aKpenuTe Ha CTPENe KPOHLLTENH U NNacTUHY KpenneHus CTpensl.

3akpenuTe KPOHLITEIH 1 nnacTuHy kpennexus ctpenbl TO/IbKO MOCIIE ycTaHOBKW CBETOANOAHON NEHTbI (€CAK NPeayCMOTPEHa).

3aTAHNTE BUHTbI JMHAMOMETPIYECKUM KJTIOYOM C KPYTALMM MOMeHTOM 20 Hw.
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3akpenuTe CTPENy Ha hnaHLe Kpennexns.
(L] 3aTsHuTe BUHTbI AUHAMOMETPUYECKUM KNIOYOM C KPYTALLMM MOMEHTOM 20 Hu.

© OTpexbTe Npochunn Nasa Ha AnHY, COOTBETCTBYHOLLYHO ANAHE Nasa MUHYC 10 MINAMMETPOB.

© BcrassTe Npochnv B nasbl Ha 0GEMX CTOPOHAX CTPENbI.

© BcTaBbTe PesiHOBYI0 KOHLIEBYHO 3arTyLLIKY B COOTBETCTBYIOLIEE MHE3AO.

© BcrassTe NPOTYIBOYAADHbII PE3NHOBLIA MPODINL B COOTBETCTBYIOLLYIO KaHABKY, COCTLIKOBAB €10 C KOHLIEBOW 3aryLLKON.

© OTpexbTe NLLIHIOK YacTb NPOCIUNS, 0CTABUB €ro BbICTYNAOLMM Ha 7 MM.

© BcTaBbTe KOHLEBYI0 3arnyLLKy Pe3vHOBOro NPOMINs B KaHaBKY Ha TOPLIEBOV 3arnyLIKe CTPesbl. YCTAHOBUTE TOPLIEBYIO 3aryLLIKY CTPEsbl COOTBETCTBYIOLLMMM BIHTAMM.
@ YcTaHoByTe AEKOPATMBHYIO HAKNAAKY Ha KPOHLLTENH KPEMeHIs CTPENbl v 3aMKCUPYiATe KOHCTPYKLIIO MpUiaraemMbIMiA BUHTAMU.




Bbi6op oTBEpCTUS A1 KPENNEHUS1 6anaHCUPOBOYHON MPYXKUHbI

LnpuHa npoesaa (m) 2,00 < 2,25 2,25 < 2,75 2,75 < 3,25 3,50 < 3,8
Crpena co CBETOAMOAHOM NEHTON (1) (1) (2] (3)
CTpena co CBETOAMOAHON NEHTON 1 OUHAPHON LLUTOPKOIA (2] (2] (3 -
CTpena co CBETOAMOAHON NEHTON U NOABIKHOA ONOPOiA (2] (2] (3]

CTaHpapTHas cTpena ¢ OavHaPHOI LLITOPKONA (2] (2} (3] -
CTpena ¢ NoABYXHON Onopoi (2] (2] (3] (3]

Mof CTaHAAPTHOM CTPENON NOHUMAETCA CTPESA, YKOMMIEKTOBaHHAsA NPOMMNAMY Nasa, 3arnyLuKoi 1 NPOTUBOYAAPHBIM PE3NHOBbIM NPOUIEM.
Vcronb3oBaHue onopbl Ans CTPEbl ((DUKCMPOBAHHOI MW NOABUKHOI) SBNAETCS 06S3aTENbHbIM, ECIINA WMPUHA NPOE3/A NPEBbILIAET 3 M.

0nnHapHas Wwropka nog ctpeny (803XA-0340):

- MaKc. 2 Moyna AnA CTPenbl ANMHoR 4 meTpa
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MoHTa) 6anaHCUPOBOYHON MPYKUHbI

(@ BuHT ¢ wecTUrpanHoit ronokoil M12 x 120
(2 BepxHee kpenneHve MpyXuHbl

® Brynka 013.8

@ llait6a M8

® BuHT ¢ WwecTUrpanHoit ronoskoii M8 x 35
© Brynka 019

@ CamokoHTpsLLasics raiika M8

Farka M12

@ Pastnokupyiite npusop.

© YcTaHoBiTe CTPENY B BEPTUKANBHOE NONOKEHME

© 3abnokmpyiite npusog,

QOO CobepuTe BepxHES KPEMIIBHIE 1 3aKPEMNUTE ero K KOPOMbICHTY.
@ TPVIKPYTIATE TATY C MPOYLUMHOI K HIXKHEN 4acTU NPYKIHbI

© 3aBUHTITE NMPYXKMHY Ha CTEPXKEHb BEPXHErO KpermneHuns.

© YCTaHOBUTE HIKHEE KPENNEHNE Ha aHKEpHYI0 CKOGY




YAMMAALOHI XI9HGLreHMIMdO Togaday | - “BUHBLWOTeaA 0JoHALBLMdREaTadL €80 BNAdE 80Q0IL 8 OHSHIWEM 91190 LOWOW aLIT0d0MAd 0101 BUHeMWASTOY - v'd'S JANVD © - £202/70 - NY-8EL L0V 0910T0g0MAd - 91 *d1)

(L]l CmasbiaiTe Npy>KiHY, KOria OHa MONHOCTbI0 PACTAHYTA.
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banaHcmpoBka cTpenbl

@ Pastnokupyiite npusog.

© Bpatwaiite NpyXiHy BPYUHYHO, YTOObI YBENYMAT WA YMEHbLUWTb HATSHKEHNE.
CTpena [omKHa 0CTAHOBUTBLCS N0, YoM B 45°,

© 3aTaHITe KOHTPrariky.

YCTaHOBUTE CTPENY B BEPTUKABHOE MOMOXEHNE

© 3a6nokupyiite npusop,

MpoBepbTe NPaBUAbHOCTb PAGOTbI MPYXXMHbI: NP1 BEPTUKANBHOM NONO-
KEHWI CTPENbl NPYXKIHA JOMKHA HAXOAUTbCS B OCNAGNEHHOM COCTOSIHUN.
NP1 rOPU3OHTAIILHOM MONOXKEHIM CTPENbI NPYXKMHA JOMKHA HAXOANTBCS B
HaTAHYTOM COCTOSHUM.




Onpepenexue Kpa|7||-|v1x NOJIOXEHWIA C MEXAHUYECKMMUN KOHLIEBbIMI BbIKNOYATENSAMU

Y6enuTech B TOM, YTO CTPENa pacnonaraeTcsl ropu30HTaIbHO B 3aKPLITOM (OMyLLEHHOM) MOMOXEHWM 1 N0, yrioM 89° B OTKPLITOM.

KoppekTupoBKa ropu3oHTaibHOro NON0XKEHNs CTPenbl

Pas6bnokupyiTe npreog.

OTKpoiTE ABEPLY TYMObI.

@ BpatLaiite MexaHU4ECKAI ynop J0 Tex 1op, Noka He BYAET JOCTUTHYTO XENaeMoe NONOXEHIE CTPENbI.
© 3aduKepyiiTe MEeXaHUYECKNIA YNop KOHTPraiKoi.

3abnoKMpyiTe NPUBOA
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KoppekTupoBKa BEpTUKANbHOIO MON0XKEHUS CTPENbI

Pasbnokupyiite npuBeog,

OTKpoiiTe BepLY TyMObI.

@ Bpataiite MEXaHU4ECKIAI YIIOp [0 TeX Mo, N0Ka He GYAeT JOCTUTHYTO XKENAeMOe MOMOXKEHINe CTPENb.
© 3auKeupyiiTe MEXaHUYECKWIA YTOp KOHTPrailkoi.

3a0M0KMpyiATE NPUBOL,




INEKTPHYECKME NOAKNHOYEHNSA

MNpoknapka anekTpokabenein

BbINONHUTE SNEKTPUYECKME NOAKIIOYEHNS B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLMMIA HOPMAMM.

ANEKTPUYECKIe KaBesn He OMKHbI COMPUKAcaThes C AETaNAMM, KOTOPbIe MOTYT HArpeBaThCs BO BPEMs 3KCTIyaTaLyiA (Hanpumep, MOTOPOM 1 TPaHCHOPMATOPOM).
Y6eauTech B TOM, YTO IBVKYLUMECH MEXaHINYECKNE ANEMEHTbI HAXOAATCA HA JOCTATOYHOM PAcCTOSHIAM OT 3S1EKTPONPOBOAKM.

InekTponuTaHue

Y6enuTech B OTCYTCTBUN HANPSXKEHWS NEPEs KKAbIM 3TanoM MOHTaXKHbIX PaooT.

/\ Mepey, Hayanom paGoT no 3KCTyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOVKE 1 PEryMMpOBKe GNOKA YTIPABNEHMS OTKIIIUNTE CETEBOE 3NEKTPOMUTAHME W/WAM OTCOBRMHUTE
aKKYMyTISTOpbI.

MoaKnoyeHne K CeTU ANEKTPONUTAHUS Bbixog anekTponuTaHus akceccyapos
@ BxoaHolt NpeoxpaHuTenb Bbixoa CTaHIAPTHOMO nuTaHus ~24 B.

O daza

@ Heiirpanb

@ 3emnq

~

HRHHRRHHEERHRRE

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

D (ON®)

+ f—

‘ N\
230 V AC
\50/60 Hz
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MakcumanbHas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl

CymmapHas MOLLHOCTb NMepeYNCeHHbIX HIKE BbIXOLOB HE JOMKHA NPeBbilLaTh MaKCMMarbHYH0 MOLLHOCTb BbiXoaa [AKceccyapbi]

YcTpoicTBo Bbixop Inekrtponutanue (B) Makc. mowwHocTb (BT)

Akceccyapbl 10-11 ~24 40
CurHanbHas namna 10 - E1 ~24 1B
Jlamna-nHankarop «fpoesg OTKPbIT» 10-5 ~24 3

HanpshkeHne Ha BbIXoAax npu NUTaHUM OT aKKYMYNATOPOB COCTaBNAET 24 B NOCTOSHHOTO TOKa.
YcTpoiicTBa ynpasnieHus

© KHonka «CTOIM» (HopManbHO-3aMKHYTble KOHTAKTb)

(OCTaHaBnMBaeT CTPENy U UCKNIOYAeT NOCHeAYIOLLMI LMK aBTOMATYECKOrO 3aKpbiBaHus. [nd BOSOGHOBEHNS ABVKEHUS HEOGXOAMMO UCTI0Nb30BATb COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPOIACTBO YMIPABNEHNS.

ECnn 310T KOHTAKT He UCTONb3YETCA, Ero CleayeT OTKIIYNTL HA 3Tane nporpaMmMMpoBaHus.

© YcTpoiicTBO ynpasneHus (HOPMabHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHKups «TOMBKO OTKPbITh»
Mpun akTuBHoi yHKuum [MPUCYTCTBIE OMEPATOPA] Heo6xoammo NOAKM0YMTL YCTPORCTBO ynipasnerus ans OTKPbIBAHUS.

© YcTpoincTBO ynpaBneHns (HOpManbHO-pa30OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHKLms «HACTUNYHOE OTKPBITVIE>
KOHTaKT [JO/KEH UCN0Mb30BaThCs TOMbKO NPU CUHXPOHHOM peXxume paboTbl.

O YcTpoincTBO ynpaBneHns (HOpManbHO-pa30OMKHYTHIE KOHTAKTbI)
OyHKUps «TOMBKO 3AKPLITb»
Mpn akTrBHoOI yHKLuK [MPUCYTCTBIE OMEPATOPA] Heo6xoaMmo NOAKMOYMTL YCTPOACTBO yripasneHus ans 3AKPbIBAHUS.

© YCTPOiiCTBO ynpasneHus (HOPMasnbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
OyHKUps «OTKPbITb-3AKPbITh»

O CuutbiBaTenb Kapt

BcTasbte nnaty R700 B cneunanbHbii pasbem.

© MpOoKCUMUTU-CYUTLIBATEND

Bcragste nnaty R700 B crieLymabHblii pasbem.

O KopoHabopHas KnaBuatypa

Bcrasbre nnaty R800 B cnewanbHblil pasbem.

© AHTeHHa ¢ kabenem RG58

BcTasbTe nnaty AF B cneuuanbHbIiii pasbem Ans AUCTaHLMOHHOMO YNIPaBNeHUa ¢ MOMOLLbI0 nynbTa J1Y.

[HHEBHHHRHHH ﬂ
= e

=
=~}

Yo




YcTpoicTBa curHanmsamm

@ BcnomoratenbHas namna
YBennyuBaet OCBELLIEHHOCTb 30HbI NPOE3/a.
CMoTpuTe (hyHKLMIO [F18].

© CurHanbHas namna

MuraeT Bo Bpems OTKDbIBAHIS 1 3aKPbIBAHUS aBTOMATUKI,

CwmoTpuTe hyHKumio [F18].

© Jlamna-uHpuKaTop COCTOSIHNS aBTOMATUKK
0603Ha4aeT COCTOSHINE ABTOMATIK,

CMoTpuTe (hyHKLMio [F10].

© CsetopuoaHas nexta

CMoTpUTe (hyHKLMIO [F15].

10 11 E1 TS 1

ARRRRRRAROAOEE R

2 33 4 5 7 2 CXCycz

YcTpoicTBa 6e30nacHOCTy

MomkntounTe ycTpoicTBa 6e3onacHocTy K Bxomam CX, CY u/mnm CZ (koHTakTbl NC).

Ha aTane nporpaMmupoBaHmst HaCTPOIATE AEICTBIE, KOTOPOE AOMKHO BLINOMHATLCS NOAKMIOYEHHbIM K KOHTAKTaM YCTPOUCTBOM.
L] Ecnm konTakTbl CX, CY 1 CZ He MCnonbayoTcs, X HEOGXO/MMO OTKMKOUUTb MPU MPOrpPaMMUPOBaHMN.

®oToanemeHTbl DELTA
CTaHLI,apTHOB NOAKNOYeHe

BO3MOXHO NOAKIIOYEHIE HECKOMbKIX KOMMIEKTOB (HOTO3NEMEHTOB.

HHHHHHHHHHHH@HE

1011E1TS1 2 3 3P 4 5 72CXCYCZ

‘z

10 11 NO C NC

AHEHE RX

®oToanemeHTbl DELTA
MofKntoYeHne ¢ AuarHoCTUKON

BO3MOXHO MOAKNIOYEHIE HECKOMbKIX KOMMIEKTOB (HOTOINEMEHTOB.

Cwm. chyHKuMKO [F5] «[marHocTika yeTporcTB 6e30MacHOCTI».

B EEER

1011E1TS1 2 33 4 5 7 2 CXQCycz

F—
10 11 NO C NC

FHEHE RX
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dotoanemenTbl DIR / DELTA-S
CTaHJapTHOE MOZKIYeHNe
L1 BosmoxHo NOAKIOYEHNE HECKOMbKMX KOMMIEKTOB (DOTO3NEMEHTOB.

HHHEHHHHHERRREH

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCzZ
= —

—
10 2 TX C NC

RX X

,.
R
X
R
R
AW

«\}1’

®otoanementbl DXR / DLX
(CTanpapTHOe NoAKYeHre
B03MOXHO NOAKNIOYEHINE HECKOMbKUX KOMMIEKTOB (DOTO3NEMEHTOB.

EIEEE IR R AR ETE R

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCz

==

:

Tl
10 11 SY 10 11 OUT 10 11 SY

®otoanemenTbl DIR / DELTA-S

[logKntoyeHre ¢ AnarHoCTUKOM

B03MOXXHO NOAKII0YEHIE HECKONBKIX KOMMIEKTOB (HOTOINEMEHTOB.
Cm. thyHKLmto [F5] «[lnarHocTika ycTpoicTs 6e30MacHOCTM».

HHHEHRHHEERRRRE

10 11 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCy Cz

=

—
10 2 TX C NC

RX

®otoanemeHntbl DXR / DLX

[oaKntoYeHIe ¢ ANarHoCTIKON

B03MOXXHO NOAKII0YEHIE HECKONBKIX KOMMIEKTOB (HOTO3NEMEHTOB.
Cwm. thyHKLmto [F5] «[lnarHocTuka ycTpoicTs 6e30MacHOCTM».

HHHEEHRERERRRHH

10 1 E1 TS 1 2 3 3P 4 5 7 2 CXCYCZ

........




NMPOrPAMMMUPOBAHUE

OYHKLMN KHOMOK NPOrpaMMUpOBaHms

\ ‘ _ © Knonka ESC

KHonka ESC no3BonseT BbINOAHATL HUKEONUCAHHbIE [EACTBIAS.
BbIlTI 113 MEHt0

‘ OTMEHUTb U3MEHEHUS
BepHyTbCs Ha NpeabiAyLLYyo CTPaHILY

| ) © KHonku < >
KHOMKM < > NO3BONSHOT BbINOMHUTD HKEONMUCAHHbIE ,D,8I7ICTBI/IH.

. . ‘ . Hasurauust no myHKTam MeHio

YBENUYEHe U YMEHbLIEHIE 3HAYEHNA BLIGPAHHOMO MapameTpa
ESC < > ENTER © Kronka ENTER
KHonka ENTER no3BosiSieT BbINONHUTL HIKEONCAHHbIE IENCTBUS.
T T Boltn B MeHi0

9 MoATBEPIUTb BbIGOP
Bo Bpems [BIKeHUS, BHE MeHI0, KHornka ESC ocTaHaBnMBaeT Wwiaréaym, a KHOMKK < > OTKPbIBAIOT U 3aKPbIBAIOT LLIar6aym.

BBsoga B akcnayarauuio

Mocne BbIMONHEHMS! BCEX ANEKTPUYECKMX NOAKIIOYEHMI NEPEXOANTE K BBOZY CUCTEMbI B IKCTyaTaLuto. OnepaLyio JOMKEH BbINONHSATh TONbKO KOMNETEHTHbIN
1 KBaNMULMPOBAHHbIA NEPCOHaJ.

MPOBEPLTE NCTIPABHOCTb CUrHATbHBIX YCTPOUCTB W YCTPOMCTB GE30MacHOCTM.

Y6eauTech B TOM, YTO B 30HE I CTBIS aBTOMATKIA OTCYTCTBYIOT NPENATCTBIS.

BK/104MTE 3NEKTPONUTAHIE 1 BbINONHIATE YKA3aHHbIE farnee onepaLu.

A1 [lnuua cTpenbl

F54 HanpaBneHwe OTKpbIBaHUS!
A2  Tect npusoaa

F1  TNonnas ocTaHoBKa

A3 KannbpoBka ABMXeEHUS

Mocne nofaum HanpsxeHnst Ha CUCTEMY BOPOTa BHAuae BCEraa OTKPLIBAIOTCS; JOXANTECH 3aBEPLLEHMS XOLa.

HemeaneHHo HaXXMuTe Ha KHonky ESC unn Ha kHonky «CTOM» npu 06HapyXeHu HenonaioK, HeUCnpPaBHOCTEN, MOA03PUTENBHOIO LyMa UKW BUGpaLWK, a
TaKXKe NPN HEOXKIAAHHOM NMOBEAEHNN CUCTEMbI.

Ecnu Ha aucnnee nosBAAeTCA HaAnMch A3, 03Ha4aeT, YTo niara ynpasneHus elLe He 0TKaN6poBaHa.

[locne BBOAA B 3KCMNyaTaLmio yoeamTech B NpaBUbHOCTW paboThl YCTPONCTBA, UCMONb30BAB KHOMKK PALOM C ANCTeeM. Takke YOeaNUTeCh B TOM, YTO [I0NONHUTENbHbIE
YCTPOICTBA PaboTaOT NPABMIIBHO.

MeHto «DyHKLuK»

MonHasa octaHoBKa
OcTaHaBnMBAET CTPENY W UCKNKOYAET NOCNEaYHOLLMIA LMK aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHNS. [ins BO30GHOBNEHNS JBUKEHNS HEOBX0AMMO MCMONb30BaTb COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPOICTBO YNpPaBneHus.

F1 OFF (no ymonyaHwio)
ON
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BxopHble KoHTaKTbl CX
Mo3BONSIET 3aKPENUTH 3a KOHTaKTaMu CX OIHY 13 OCTYNHbIX (DYHKLMA.

F2 OFF (no ymonyaHmio)
C1 = OTKpbIBaHE B PEXIME 3aKPbIBaHIS ((DOTOINEMEHTBI)
C4 = O6HapyxeH1e NpensTcTBis ((DOTO3NEMEHTHI)
(C5 = HemenneHHoe 3akpblBaHme
C7 = OTKpbIBaHE B PeXVME 3aKPbIBaHIS (4YBCTBUTESbHbIE MPOGMM)
C9 = HemepyieHHoe 3aKkpblBaHWE C OCTAHOBKOM NPV 0OHAPY)XEHUM MPENITCTBUS
(10 = HemeaneHHoe 3akpblBaH1e C OCTAHOBKOW MpY 0BHAPYXKEHIM MPENSTCTBUS (KOHTaKThl NO)
C11 = HemeaneHHoe 3aKpblBaH1e C OCTAHOBKOW MpY 0BHAPYXKEHUM MPEnsTCTBUS (KOHTaKTbI NC)
(13 = OTKpbIBaHIE B PEXIME 3aKPbIBAHUS C HEME/IEHHBIM 3aKPbIBAHWEM MOCAE YCTPAHEHUS MPENSTCTBIAS, B TOM YiC/E NPy
HEno/BWXHOV CTpene
r7 = OTKpbIBaHIE B PEXVME 3aKPbIBAHUS (YYBCTBITENbHbIE MPOMNV C CONPOTHBREHIEM 8K2)

BxopHble KoHTaKTbl GY
[o3BONSIET 3aKPENUTH 3a BXOAHBIMU KOHTAKTaMu CY OfiHY 13 OCTYMHbIX (YHKLINA.

F3 OFF (no ymonyaxuto)
C1 = OTKpbIBaHME B PEXME 3aKPbIBaHISI ((DOTOS/IEMEHTBI)
C4 = O6Hapy»xeHwe npensTcTaus ((OTONEMEHTB)
(C5 = HemeyieHHoe 3aKkpblBaHme
C7 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKPbIBAHUS (HYBCTBUTENbHbIE MPOIN)
C9 = HemeaneHHoe 3aKpblBaHWE C OCTAHOBKOM NPY 0BHAPYKEHWM MPENATCTBUS
(10 = HemeaneHHoe 3akpblBaH1e C OCTAHOBKOW MNPy 0BHAPYXKEHIM NPENSTCTBUS (KOHTaKTbl NO)
C11 = HemepneHHoe 3aKpblBaHWe C OCTAHOBKOW MpY 0BHAPYXKEHUM MPENSTCTBUS (KOHTAKTbI NC)
(13 = OTKpbIBaHE B PEXIIME 3aKPbIBAHNS C HEME/IEHHbIM 3aKPbIBAHUEM MOCTE YCTPAHEHNS MPENSTCTBIS, B TOM YUCE Npu
HEenoaBWXHOV CTpene
r7 = OTKpbIBaHNE B PEXIME 3aKPbIBAHIS (HYBCTBUTENbHbIE MPOMUNN C CONPoTIBNEHKEM 8K2)

Bxog CZ
[o3BonsieT cBA3aTh ¢ BX0AOM CZ 0fiHY 13 AOCTYMHbBIX (DYHKLINN.

F4 OFF (no ymonyaHuio)
C1 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBaHIS ((DOTO3MIEMEHTBI)
C4 = O6HapyxeH1e NpensTcTBis ((DOTO3NEMEHTbI)
C5 = HemeaneHHoe 3akpblBaHme
C7 = OTKpbIBaHE B PEXME 3aKPbIBaHIS (HYBCTBUTENbHbIE NPOdMAK)
C9 = HemepyieHHoe 3aKkpbiBaHMe C 0CTAHOBKOM NPV 0BHAPY)XEHW NPENSTCTBIS
(10 = HemezneHHOe 3aKpblBaHWe C OCTAHOBKOW MpY 0BHAPYXKEHUM NMPENSTCTBUS (KOHTaKTbI NO)
C11 = HemezneHHoe 3aKpblBaHUE C OCTAHOBKOW MPY 0BHAPYXKEHUM MPENSTCTBUA (KOHTAKThI NC)
(13 = OTKpbIBaHIE B PEXIME 3aKPbIBAHUSA C HEME/IEHHBIM 3aKPbIBAHWEM MOCME YCTPAHEHUS MPEMSTCTBIAS, B TOM YACIE NPy
HEMnoaBWXHOV CTpene
r7 = OTKDbIBaHME B PEXXIME 3aKPbIBAHNS (HYBCTBIATENbHBIE MPOUIN C CONPOTUBNEHEM BK2)

CamopgmarHocTika ycTpoincTs 6e30nMacHoOCTH
AKTUBMPYET NPOBEPKY PaBoTbl POTOINEMEHTOB, MOAKIIOYEHHBIX K BX0[AM, MOCTe KaXA0i KOMaHbl OTKPbIBAHUS W 3aKPbIBAHMS.

F5 OFF (no ymonyaxuio)

1=0X

2=CY

3 = CX+CY

4=CZ

5= CX+CZ

6 =CY+CZ

7 = CX+CY+CZ



MpucyTcTBKE onepaTopa
TPV BKIKOYEHNM 3TOIA (DYHKLAM ABIKEHUE BOPOT (OTKPbIBAHWE UMW 3aKPbIBaHIE) NPEPLIBAETCS, KOra MPeKpalLaeTcs HaXaTie COOTBETCTBYHOLLEA KHOMKN YrIpaBReHuns.

AKTUBaLMS 3TOM (HYHKLM GOKVPYET BCE APYTMe YCTPOICTBA YNpaBneHus.

F6 OFF (no ymonyaHwto)
ON

MpengTcTBUE NPY OCTAHOBNEHHOM NPUBOAE
Mpu BKIKOYEHNM 3TOI (DYHKLMN W OCTAHOBNEHHOV aBTOMATIIKE KOMaHAA (OTKPbITb UM 3aKPbITh) HE BLINONHAETCS, ECNW YCTPOICTBA 6E30MACHOCTM OGHAPYKMBAKOT NPEnaT-
CTBME.

F9 OFF (no ymonyaHwto)
ON

Jlamna-nHanKaTop 0TKpbIBaHUA
MHanKaTop cocTosHWS Wnarbayma.
YCTPOACTBO NOAKIIOYEHO K BbIXOAHBIM KOHTaKTam 10-5.

F10 0 = Jlamna-uHankaTop BKtoYeHa (Mo yMonyaHuto) - Jlamna-uHAnKaTop BKOYeHa, Koraa CTpena 0TKpbITa Ui HaxoauTes B
JBKEHIN.
1 = Jlamna-uHanKaTop MUraert - Jlamna-MHauKaTop MUraeT ¢ YacToTol pa3 B NOSICEeKYHAb!, KOraa CTPena OTKPbIBAETCS, 11 0CTa-
TCS BKITOYEHHOM, KOTa CTPena OTKpbITa. Jlamna-uHaMKaTop MUraeT ¢ 4acToToN pa3 B CEKyHAY, KOrfia CTpena 3akpblBagTcs,
BbIK/I0YEHa, KOrIa CTPena 3aKpbiTa.

Tun patynka
Bbi6op TVNa YCTPOICTBA YNpaBAeHs JOCTYMNOM.

F14 1 = KogoHabopHas Knaswuartypa (o ymonyaHmio)
0 = CyuTbiBATENb MPOKCUMUTIA-KAPT

YnpaBneHue CBETOLUOAHON NIEHTON
OYHKLMS N03BONSET BbIOPATH PEXIM PABOTHI CBETOAMOAHON NEHTBI.

F15 0 = [lByxuBeTHas CBETOAMOAHAS IEHTa (M0 YMOMYaHWHO)
1 = benas cBeToanoaHas fieHTa

Jlamna E1
BbiGop TvNa yCTPOICTBA, NOAKIIOYEHHOO K BbIX0my E1.

F18 0 = CurHanbHas namna (Mo yMonyaHmio)

1 = Jlavna uykna
Jlamna 0cTaeTcs BKIKOYEHHON B TEYEHNE BCETO BDEMEHN IBIXKEHMS.

JT0T NapameTp He NOSBASIETCS B Clyyae eCnv PyHKLKMS [ABTOMATYECKOE 3aKPbIBaHWE] OTKIKOYEHA.

2 = Jlamna [l0nofIHNTENbHOTO OCBELLIEHNS
Jlamna BK/0Ya€ETCS B HaYase BUXKEHNS 11 MPOLOMKAET FOPETb Xe NOC/e 3aBepLUEHNs [BVKEHIS B TEYEHIE BPEMEHM, 3a[iaH-
HOro (hyHKLmer [F25 Bpems JoNofHUTENBHOTO OCBELLEHNS].

ABTOMAaTNYECKOE 3aKpblBaHME
YCTaHaBnMBaeT BpeMsl, KOTOPOE OMKHO NPOVTY Nepef Tem, Kak akTUBMPYETCS aBTOMATYECKOE 3aKPbIBaHIE MOCAE JOCTKEHNS KDAHEN TOUKM OTKPbIBAHWS.

9Ta (PyHKLMA HeaKTUBHA NpU cpabaTbiBaHNM YCTPONCTB 6E30MACHOCT B Pe3yNibTaTe 0OHAPYKEHNS NPENSTCTBIAS, NOCNE HAXATUS KHOMKM «CTOM» uan npu
BPEMEHHOM OTKJIIOYEHNI ANEKTPOIHEPriK.

F19 OFF (no ymonyaHwto)
Ot 1 o 180 cekyHn,
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Bpemsi npesgapuTenbHOro BKKYEHNS CUrHANIbHOM Nammbl
YCTaHaBNMBAET BPEMS NPEABAPUTENBHOMO BKIOYEHIS CUTHANBHOW NamMbl Nepes ABVXEHNEM CTBOPKY.

F21 OFF (no ymonyaHmio)
0711 10 10 cekyHn,

Bpems fON0NHUTENBHOIO OCBELLEHUS
YCTaHaBnMBaET BpeMSt BKIKOYEHNSA OCBETUTENBHOMO YCTPONCTBA.

F25 ot 60 o 180 cekyHz (o ymonyanmio 180 cekyHn)

CKOpOCTb OTKPbIBAHUS
YCTaHaBAMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHIA B NPOLIGHTAX.

Co CTpenoit, yKOMMNEKTOBAHHOI JONONHUTENbHbIMIA NPUHAANEXHOCTAMM (NOABKHOIA OMOPOI W/MNIA LUTOPKOIA), yMEHbLLUTb CKOPOCTb.

F28 ot 50% 10 100 % (no ymonyanmio 70%)

CKOPOCTb 3aKPbIBaHNS
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aKPbIBAHIA (B MPOLIGHTHOM OTHOLLEHWI K MAKCUMaJIbHOi CKOPOCTH).

Co CTpenoi, yKOMMIEKTOBAHHO LOMOHNTENBHBIMIA MPUHAANEXKHOCTSAMY (MOABVKHOM OMOPOV /MW LUTOPKOM), YMEHBLUINTbL CKOPOCTb.

F29 ot 30 % 0 100 % (no ymonyanuto 50 %)

YyBCTBUTENLHOCTb NPU ABUXEHUN
J1a (PYHKLMS NO3BONSET OTPErYNNPOBATH YYBCTBUTESBHOCTH CUCTEMBI 3ALLMTHI BO BPEMS [IBVKEHIS.

F34 ot 10% 10 100% (no ymonyaHuo 100%)
10% = MUHUMaNbHbIIA 0XIM 11 BbICOKAS YyBCTBUTENbHOCTb 0OHAPYXKEHMS NPEnsTCTBIN

100 % = MaKcMMabHbIA JOXNM I HU3Kas YYBCTBUTENbHOCTb 0OHAPYXXEHUS NPENSTCTBUN

RSE
HacTpoiika nogknoderuit K pasnemam RSE1 1 RSE2.

Ecnm B pasbeme RSE_1 Haxogutcs nnata RSE, HAacTpoeHHast Anst CUHXPOHHON paboTbl, HEOOXOAUMO MCMONb30BaTh pasbeM RSE_2 AN AUCTAHLMOHHOIO NOAKNI0Ye-
Hust (CRP). B naHHOM cryyae MCKoYeHa BO3MOXHOCTb noakntoueHust CAME KEY.

F49 rE1 rE2
1 = CUHXPOHHbIV PEXUM 3 = CRP/CAME KEY (Tlo ymonyaHmio)
3 = CRP/CAME KEY (o ymonyaHuto) 5 = Beoa/BbiBop, - RS485
4 = [LInto30B0M pexim 6 = ModBus
CoxpaHeHue AaHHbIX

CoxpaHeHie Ha 3anoMUHaIOLLEM YCTPOMCTBE (KapTe namatin nin USB-HakonuTene) aHHbIX, OTHOCALLMXCS K NONb30BATENSAM 11 HACTPOMKAM.
OyHKLNS 0TOOPAXAETCS TOMbKO TOrAA, KOrAa B pasbem nnarsl ynpasnieqns BeTasieH USB-Hakonutenb nam kapta namatu.

F50 OFF (no ymonyaHuio)
ON (BbIMONHSIET OMEpaLio)

CymTbIBaHUE AaHHbIX
CkaunBaHme ¢ 3amMoMUHAIOLLEro YCTPOACTBA (KapTbl NamsTv unn USB-HakonuTens) AaHHbIX, OTHOCALLMXCA K NOMb30BATENSM U HACTPOAKAM.

OyHKLNS 0TOOPaXAETCs TOMLKO TOrAA, KOrAa B pa3bem nnartbl ynpasneqns BcTasneH USB-HakonuTenb nau kapta namaTu.

F51 OFF (no ymonyaHuto)
ON (BbINONHSIET OMepaLio)



Mepepaya napametpos mexay Beaywum (MASTER) n Begombim (SLAVE) ycTpoiicTBamu
lepenaya napameTpoB, 3anNporpamMMUPOBaHHbIX HA BeayLem Lunarbayme (Master), Ha Benombli wnaréaym (Slave).

JlocTynHa, TonbKo ecnv Ans pyHKumm F49 BbIGpaH [CUHXPOHHBIA] UK [LLHO30BbINA PEXIM] paboTbl.

F52 OFF (no ymonyaHwto)
ON

HanpaeneHue 0TKpbIBaHMs
YCTaHOBKA HanpaBneHs OTKPbIBaHKS LWnarbayma.

F54 0 = Bneso (no ymonyaHuto)
1 = Bnpago
Anpec CRP
HasHayaeT aneKTPOHHON NNnaTe YHIKaNbHbIA UAEHTUDNKALMORHBIA Koz (aapec CRP).
F56 ot 1 00 254

HacTpoiika Texo6cnyxuBaHus

YCTaHaBNMBAET KONMYECTBO [IEACTBHIA, OCYLLECTBASIEMbIX ABTOMATIKOIA, MPEX e Yem OYAET NofaH cUrHan o HeobXo4MMOCTIA MPOBEAEHNS TEXHNYECKOTO 00CTYKIBAHNS.
MpeaynpexaeHue 0TobpaxaeTcs Ha aucnnee B Buae Haanucy [SEr] v B BUAE eXXe4acHoro Muranms «3 + 3» yCTPOMCTBA, NOAKMOYEHHOMO K KoHTaKTam 10-5.

F58 OFF (mo ymonyaxmio)
ot 1 10 999 (1= 1000 KomaHz)

MpenBaputenbHoOe BKNKOYEHUE CUTHANBHOI IaMMbl
M03BONAET BbIGPATH TN ONEPALI, BbI3bIBAOLLEN NPEXAEBPEMEHHYIO aKTUBALIO CUTHANIBHOM NaMMbl.

PerynupoBka BpeMeHi OnepexeHnst onpeaensieTcs (yHKuMein [Bpems npeasapuTeNnbHOr0 BKIIOYEHNS CUrHANbHON Namibl].
F61 0 = npu OTKPbIBaHWM 1 3aKPbIBAHWH (N0 YMOMYAHNIO)

1 = TONBKO NPy 3aKPbIBaHUN
2 = TONbKO NPy OTKPbIBaHMIA

CkopocTtb nopta RSE
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COBAMHEHS NSt CUCTEMbI YAANEHHOr0 40cTyna Ha noptax RSE_1 n RSE_2.

F63 rE1 rE2
2 = 48006uT/C 2 = 48006uT/C
3 =9600 6uT/c 3 =9600 6uT/c
4 = 14400 6ut/c 4 = 14400 6ut/c
5=19200 6ut/c 5=19200 6ut/c
6 = 38400 61T/C (10 ymONYaHmio) 6 = 38400 61T/C (10 ymONYaHmio)
7 =57600 6ut/c 7 =57600 6ut/c
8 = 115200 6ut/c 8 = 115200 6uT/c

PeXxum aBTOMATMYECKMX OTKPbIBAHUIA

BKt0uYeHIe 3TOI (DYHKLWN NO3BOASIET OTNPABASTH CEPUI0 KOMAHT, Ha OTKPbIBaHWE, COOTBETCTBYHOLLYIO KONMYECTBY aBTOMOOINEN, KOTOPBIM Bbl XXeNaeTe paspeLunTh
npoe3f. OYHKLMKO MOXHO aKTUBMPOBATb TOMbKO C YCTPOMCTB YNPaBNEHUs, NOAKMIOYEHHBIX K KOHTAKTY 2-3. BX0A, K KOTOPOMY NOAKIOYEH MArHUTHbIA KOHTAKT NeTu,
BE/IyLLIE/ CYET NPOE3XKAIOLLMX TPAHCTMOPTHBIX CPEACTB, AOMKEH ObiTb 3anporpaMmmM1poBaH Ans paboTsl B pexxume C5/C9/C10; B KOHLIE MoacyeTa Npoesy, 3aKpbIBaeTes.

F75 OFF (no ymonyaxmio)
ON
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Pa6oTa 0T akkyMynaTopa aBapuiHoro NuTaHus
OYHKLWS aBAPUIAHOTO SNEKTPONUTAHNS B Cy4ae OTKMOUYEHISt CETEBOMO HaMpshkeHus. TpebyeT anekTponuTaHus oT 6aTapeixi.

F93 OFF (no ymonyaHmio)
1 = MrHOBEHHOE OTKpbIBaHIE
B cnyyae 0TCYTCTBMA HAMPSKEHIST aBTOMATIAKA BbIMOMHSET KOMaHy OTKPbIBaHWS B TeyeHne 1 MuHyTbl. Bee Apyriie Komaxbl He
MOPYT ObITb BbIMOMHEHbI [10 BOCCTAHOBIEHSI CETEBOTO HAMPSHKEHNAS.

HoBbIil nonb3oBatesb
[o3BonsieT 3aperncTpupoBath 40 250 Nonb3oBaTenei i NpUCBOUTL KXKAOMY 13 HIX OMPEAENeHHY0 (DYHKLINIO.

L] [lo6aBnenue ocyLuecTBASETCS ¢ NOMOLLbH MyAbTa ZIY WA APYroro YCTPOCTBa yrpaBnenus. Natbl, KOHTPOAMPYIOLLYE YCTPONCTBA YNpaBNeHus: (AF - R700 -
R800), nomKHb! 6bITb BCTaBIEHbI B COOTBETCTBYIOLLME PA3beMb.

U1 1 = [NowwaroBbli pexim
2 = [locnenoBatenbHbIA PEXUM
3 = OTKpbITb
4 = YacTnyHoe 0TKpbIBaHNe

Koraa wnar6aym pa6otaeT B pexxume [CUHXPOHN3MPOBAHO], KOMaHAa [YacTyHoe OTKPbIBaHKME] OTKPbIBAET Lwinarbaym
Master.

BblbepuTe (yHKLINI, KOTOPYIO XKENaeTe HadHaNTb Nob30BATENIO.

MonTBepanTe, Haxas ENTER.

B Teuenme He 6onee 10 cekyH[ Ha avcrnee 0To6paxaeTcs Miuras CBO60AHOE MECTO B mamaTiA. Ha aToM aTane Heobxoammo
0TNPaBUTb KO, C YCTPOACTBA YNPaBNEHMS.

loBTOPUTE NMPOLIEAYPY ANs [06ABAEHNS APYIIAX MOMb30BATENEIA.

Ynanexue nonb3osarens
YIangeT ofHOro U3 3apervcTpUpPOBaHHbIX NONb30BATENSHA.

U2 OFF (no ymonyaHuto)
ON
Konnyectso: 1 > 250
CTpenkamu BbibepuTe HOMEP N0Mb30BATENS, KOTOPOrO XKENAeTe yaaNTb.
B kauecTBe anbTepHaTVBbl MOXHO aKTVUBUPOBATb YCTPONCTBO YNPaBNEHMS, CBS3aHHOE C MOMb30BATENEM, KOTOPOr0 TPeoyeTcs
yaanuTb.
[onTBepaute, Haxas ENTER.

MosiBuTcs Hagnues «CLr», NOATBEPXAAOLLAS YaaneHue.

YnanuTb BCex nonb3oBarenei
YaiangeT Boex 3apervcTpupoBaHHbIX nob3osarenel.

U3 OFF (no ymonyaxuto)
ON

Papunopekopep

Mo3BonsEeT BbIOPATL TWM PAAMOKOAA NEPEATUMKOB, YIPABNSOLLMX ABTOMATVKON.

Mpu BbIGOPE TUNA PAANOKOAA NEPELATYMKOB [[MHAMUYECKMIA KOA] niu [Kntouesoi 6ok TW] — coxpaHeHHble [0 TOro NepeaaTynkin ¢ OTAMYAOLLMMCS TUMOM
panmoKoaa yoansTes U3 namsTy.

U4 1 = Bce aekogepbl (Mo ymMonyaxmio)
2 = [INHamMN4ecKuii Ko
3 = Knioyesoit 6510k TW

ABTOMATUYECKOE ONPEAENEHNE ANHAMUYECKOT0 KOAA
M03BONSIET COXPAHUTD HOBbIN NEPEAATUMK AMHAMIYECKOTO KOa, aKTUBUPYS NOMYYEHNE OT YXKe COXPaHEHHOro NepefaTumka AuHaMueckoro koga. MpoLgaypbl CoxpaHeHns
11 MIONTyYeHNs PACCMATPUBAIOTCS B PYKOBOACTBE NMepefaTuvka.

U8 OFF (no ymonyaxuio)
ON



InuHa cTpensl
HacTpoika AnHbl CTPenbl.

Al 3 = CTpena AnHoM 10 3 M
4 — CTpena AnmHoi 1o 4 M

Tect npusoga
MpoBepKa HanpasneHst OTKPbIBAHS CTPENbI.

ECnu npu HaxaTum KHONOK KOMaHAb! BbIMONHAOTCS HENPaBWIbHO, U3MEHUTE HANPAB/IEHNE OTKPLIBAHNS CTPENbI.

A2 KHOMKO > NpuBO/, BPALLAETCS MO YaCOBON CTPENIKE.
KHOMKoW < Mp1BOJL BPALLAETCS MPOTIB YaCOBOV CTPENKIA.

KannbpoBka ABWXEHUS
3anyckaeT aBTOMATUYECKOE ONpe/eneHiie NapameTpoB Xoaa.

A3 ON (BBINONHSET OMeEpaLio)
OFF (oTMeHsieT onepaLyio)

C6poc napameTpoB
BoccTaHaBnMBaeT 3aBOACKME HACTPOMKM 32 WCKITIoHeHneM (yHKUMI: [Paguoaexoep], [nnHa CTpenbl] U HaCTPOWKIA, CBS3aHHbIE C KalIMGPOBKOI IBVKEHNS.

Ad OFF (mo ymonyarmio)
ON

CyeTyukmn nBrxeHns
M03BOMSIET 0TOOPA3NTH KONMYECTBO KOMAHS, BbIMONHEHHBIX aBTOMATUKOM, 0OLLEE WK YaCTUYHOE (MOCTE OnepaLym TEXOOCTYKIBaHMS).

KonnyecTBO KOMaH, NpeAcTaBnsieT cobon 0To6paxxaemoe Yincno, yMHoXeHHoe Ha 1000.

A5 Tot = O6LLee KONMYECTBO BbIMOMHEHHbBIX KOMAHL,
061Lee KONNYECTBO BbIMOMAHEHHbIX KOMaHL, C MOMEHTA YCTaHOBKIA aBTOMATWNYECKOIA CUCTEMbI.
Par = YactnyHoe Konn4ecTBO BbINOMHEHHBIX KOMaH,

3aiips B [Mapametpbi], HaxxmuTe KHonKy «ENTER» ansi 06HYNEHMs YacTMYHOTO KONNYECTBA BbIMOMHEHHbIX KOMaHA. Ha
Jvcnnee nosiBUTCA Hagnmeb «CLr», noaTBepXxaatoLLas yaaneHue.

Bepcus npowumeku
MoKa3biBaeT HOMEP BEPCHM MPOLLBKY.

H1

AKTVBUMPOBATb NAposb
M03BONSET HACTPONTb 3-3HAYHbIN NapoNb. Maponb 6yAET 3anpalMBaThCs NPY KKOIA MOMbITKE BXOAA B MEHIO.
Ynanser naponb, KOTOPbIA 3aLLMLLAET AOCTYM K FIABHOMY MEHIO.

H3 ON OFF
Vcnonb3yiiTe CTPeNnKu n KHonky Enter ans Habopa Tpebyemoro  [oATBepauTe CHATUE, HaXaB Ha KnasuLly ENTER.
Koga.

MoTeps napons

Mpu NoTepe Naponst BbIMOMHITE OMUCAHHbBIE HIDKE EACTBIS

OTKMt04MTE NNATy yNPaBAEHNS OT MUTaHKS.

YnepxnBas HaxkaTbiMy KnaBuiLi < 1 >, NOAKNIYNTE NNaTy YNpaBneHus K CeTH.
YnepxuBanTe HaXaTbiMu KNaBuLLK < > 10 NosiBReHNs Ha aucnnee Haanuen [ON/OFF].
BoiGepute [ON].

MonTeepamTe, Haxas ENTER.

Mpovenypa BOCCTAHOB/EHWS NAATbI YIPaBNEHUS YAANSET BCEX COXPAHEHHBIX NOb30BATENEN, HACTPOIKI BPEMEHY 1 KaMOPOBOYHbIE JaHHbIE.
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- [lepeBof; OPUrVHANbHBIX MHCTPYKLWI
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IKCNOpT / MMNOPT AAHHBIX

@ Bcrasbre KAPTY MAMATY B crieumanbHbii pasbem Ha nnate yrpasneHus.
© HaxwmuTe KHonky Enter 4ns nepexosa K npoLeaype nporpaMMiupoBaHus.
© Crpenkamm BbIGEpUTE XKenasmyto (hyHKLMIO.

®yHKLMKM 0TOGPXAKOTCA TONBKO TOrAa, Koraa KAPTA NMAMATI BcTasneHa B
nnaty ynpaBneHus

-CoxpaHeHe JaHHbIX

[03BONSIET COXPAHITD Ha 3aMOMMHAIOLLEM YCTPONCTBE (KApTe NamaTy Um
USB-K1t04€) aHHble, OTHOCSILLMECS K MOMb30BATENAM W HACTPOMKAM.
-CynTbIBaHME AAHHbIX

M03BONSIET 3arpy31Th C 3ANOMUHAOLLIErO YCTPONCTBA (KAPThbl MAMSITH N
USB-Knt0y4a) AaHHble, OTHOCSLLMECS K NOMb30BATENSAM W HACTPOMKAM.

/N OTKIMOYNTE SMEKTPOMUTAHVE nepes, YCTaHOBKOI Wi U3BNEYEHIEM
KAPTbI NAMATIA.

Mocne 3arpy3ku AaHHbIX pekomeHayeTcs nssneyb kapty MEMORY ROLL.
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CUHXPOHHbIN PEXXUM

EnvHasg KomMaHza ang Byx CBA3aHHbIX aBTOMATIYECKIX CUCTEM.

INEKTPUYECKUe NoKYeHns

[oakntounTe ABE ANEKTPOHHbIE Nnathl kabenem Tuna UTP CAT 5.
BcTasbre nnatl RSE B 06 nnatbl ynpasneHus, 1cnonbays pasbem RSE_1.
3aTem NepexouTe K 3NEKTPUYECKOMY MOAKMIOHEHIIO YCTPOWCTB 11 aKCeCcCyapos.

JIns BbINONHEHUS ANEKTPUYECKIX NMOAKMOYEHNA YCTPONCTB U akceccyapo cM. rnasy «INIEKTPUYECKUE NOAKIHOYEHNS.
YCTp0I7ICTBa 11 aKceccyapbl NOAKMIOYAIOTCS K ANEKTPOHHOI nnaTe, koTopas 6yaeT HacTpoeHa kak MASTER.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

lNporpammupoBaHue

Bce HxecneaytoLme onepawuy nporpamMMUpoBaHis NPOBOASATCS TOMbKO HA MaTe yNpaBneHus, HACTPOEHHON Ans paboTbl B pexume MASTER.
HacTpoiite koHdurypauwio nopta RSE_1 B [CUHXPOHHOM peXuMe].
AKTVBMPYITE COBMECTHOE 1CMONb30BaHIE NapamMeTpoB, 3anporpamMMMpoBaHHbIx Ha BeayLLeM wnaréayme (Master), ¢ BeAOMbIM Lwnaréaymom (Slave).

Mocne HacTpoiiki aBTomatuku MASTER (0cHOBHOI) B pexime [CHXPOHU3NPOBAHO], BTOpasi aBTOMAaTMKa aBTOMATUYECKM CTaHeT yeTpoiicTBom SLAVE (ynpas-
NSIeMOoi).

3anomuHaHue nonb3oBarenei

Bce onepauun no 3anoMuHaHuIo Monb30BaTeNein NpOBOAATCS TOMbKO Ha NniaTe YnpaBNeHus, HACTPOEHHON Anist paboThl B pexxume MASTER.
[lns BbINONHEHWS ONepawyii N0 3anoMUHAHMIO NM0b30BaTeNei cM. (pyHKLMIO [HOBbII Nonb30BaTenb).

BbiGop pexnmoB patoThl

© Komanza OTKPbITb-3AKPBITD (2-7), TOJIBKO OTKPbITD (2-3) wmm TOJBKO 3AKPBITH (2-4)
© Komanzna «4ACTUYHOE OTKPBIBAHVE» (2-3P)

g\\@?\ //’f//é/

N < =

Ejﬂ 15

~ MASTER
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LLTO30BbIA PEXUM

OTKpbIBaHWe MepBOrO Lnar6ayma, npoeaf, TPaHCMOPTHOTO CPEAICTBA, 3aKPbiBaHNE NMEPBOrO LUnarGayma, 0TKPbIBAHIE BTOPOTO LnarGayma, Npoesz TDaHCTOPTHOrO cpex-
CTBA 1 3aKpblBaHYe BTOPOrO Lnarbayma.

JNEeKTPUYECKNe NOAKIIYEHNS

MoakntoumTe B ANEKTPOHHbIE NnaThl kabenem Tuna UTP CAT 5.
Bcrasbre nnatbl RSE 8 06€ nnartbl ynpasnenusa, Ucnonbays pasbem RSE_1.
3aTem NEepexouTe K ANEKTPUYECKOMY MOAKTOYEHMIO YCTPONCTB 1 aKCECCYapoB.

[ins BbINOMHEHMS ANEKTPUYECKMX NOAKMOYEHWIA YCTPOICTB 1 akceccyapos cM. masy «AJIEKTPUYECKUE NMOAKITHOYEHNS>.

LI yerpoitcTsa ynpaenems v 6e30MacHOCTI MOAKMIOYAIOTCS K 0GEUM 3NEKTPOHHbIM MAaTam.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

}

MporpammupoBaxue

Ha ogHom 113 Byx Lnaréaymos HacTpoiTe yHKumio [RSE_1] B pexume [Bussola] (LLnto3).
AKTVBUPYITE YHKLMIO [ABT. 3aKpbIBAHWE] Ha 00EMX ANEKTPOHHbBIX NiaTax.

3anomMmuHaHue nonb3oBaTenen

JInsi BLINOMHEHIA ONEPaLyil N0 3aNOMIUHAHMIO NOb30BATENE CM. (DYHKLIMIO [HOBbII N0b30BATEND).

Mpn nporpammupoBaHuy nonb3oBarenei He ucnonb3yite komaxay «HACTUYHOE OTKPbIBAHWE» 2-3P.

Bbi6op pexxnmoB paboThl

© Komanza TOMBKO OTKPBITH (2-3) wnarGaym A




© Kowmanaa TOSTbKO OTKPbITb (2-3) wiarGaym B

YAMMAALOHI XI9HGLreHMIMdO Todaday | - “BUHBLWOTeEA 0JoHALBLMdRETadL €80 BNAdE 80Q0IL 8 OHSHIWEM 91190 LOWOW eaL1IT0d0MAd 0101 BUHeMWASTOY - v'd'S JANVD © - £202/70 - NY-8EL L0V 0910T0g0MAd - € "d1)

© Komarna OTKPbITb-3AKPbITb (2-7) wnarGaym A uii B 418 SKCTPEHHOTO OTKPbIBAHNS
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CraHnapTHas anuHa cTpenbl: L =4 m 1.500.000
LLITopka nog, cTpeny -20%
[opsykHas onopa -20%
LLlapHupHoe coeayHeHne -20%

JlaHHble MCBF OTHOCATCS UCKMIOYUTENBHO K LUsiarayMy U He MPUMEHUMbI K Jl06OMY MCTIOSb3YEMOMY AONONHUTENILHOMY YCTPONCTBY.

LLinar6aym GARD LS paccumTaH Ha BbinonHeHne fo 1,5 MUNINOHOB LnKN0B. briarogaps npusogy =24 B oH 061afaeT BbICOKON HAAEXHOCTBIO 11 TPEBYET MUHU-
MaJsIbHOr0 06C/TYXMBAHMS.

/A Mepey BbINOTHEHIEM PABOT N0 OYUCTKE, TEXHUHECKOMY OBCAYKUBAHMIO UM 3aMeHe JeTaneii 06eCToNbTe YCTPONCTBO.

/N [JaRHbIil IOKYMEHT COEPXUT HAOPMALVIO 06 06SI3aTENbHbIX MPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLVK AOMKEH OCYLLECTBUTb BO BPEMS TEXOBCYKMBAHNS.

/N Ecnv wnar6ayM He 1CnonbayeTcs B TeUeHve MPOLOMKATENLHOMO MEPUOA, HAMPUMER, ECAN OH YCTAHOBMEH HA 0GLEKTAX CE30HHOTO MCTIONb30BAHNS, HEOBXOANMO
OTCOEMHNTB MPYXXIHY U CHATb CTPENTY.

(CBeagHNs 0 NPaBUNbHON YCTAHOBKE U HACTPOIKE NPUBEAEHbI B IHCTPYKLMIA MO YCTAHOBKE M3aeNus.

Heobxoaumyto MHAOPMALAID O BbIBOPE M3ENNS 1 aKCECCYapoB MOXHO HATI B KaTanore NpofyKLum.

Mon ucnonb3oBaHK LWnaréayma ¢ WapHUPHLIM COUNEHEHNEM YOEMTEC B TOM, YTO IBVXKYLUMECS SNIEMEHTbI LAPHMPa UCNPaBHbI, 1 3aMEHUTE UX NP HEOBXOaMMO-
CTU.

lepeuncnenHble aanee paboTbl N0 TEXHUYECKOMY 06CNYXMBAHINIO HEO6X0AMMO NPOBOANTL KaxKable 250.000 LMKNOB UK 6 MecsLEB.

BbIN0nHIUTE 0GLLYI0 1 NOMHYI0 MPOBEPKY KPENEXHbIX COBAUHEHNIA,

CmasblBaiiTe NPYXKIHY, KOra OHa MOSHOCTbIO PACTAHYTA.

MpoBepbTe GanaHCcUpPOBKY CTPENbI, KOTOpast OMKHa 0CTAHABNMBATLCS NOZ YoM 45°. Tpin HEOGXOAUMOCTY OTPENYMPYIATE HATSHKEHIE GanaHCUPOBOYHON MPYMKMHI,
BO3/1GICTBYS Ha COOTBETCTBYIOLLME KDENMBHIA.

CMaXETe BCE MOABWKHbIE MEXaHN3Mb,

MPOBEPLTE WCTIPABHOCTb CUrHATbHBIX YCTPOWCTB 11 YCTPOVCTB 6830MACHOCTY.

MpOBEPLTE WCMPABHOCTL MUKDOBBIKIHUATENS, MOAKMOYEHHOMO K BEPLE TyMGbl.

MPpOBEPLTE WCMPABHOCTL MUKPOBBIKIHOUATENS PAsGNIOKUPOBKY 11 MUAKPOBBIKIIOUATENS, NOACOBAMHEHHOMO K YCTPONCTBAM [N1A PACLIENEHNS (HONONHUTENbHBIM).
MpoBEPbLTE COCTOSHINE U3HOCA MOABIXKHBIX MEXaHII3MOB 11 NPaBUNbHOCTb WX PAGOTI.

MPOBEPLTE LIBNIOCTHOCTb MPOBOZOB U X COBMMHEHIAI.

HuxenepeuuncneHHble paboTbl N0 TEXHUYECKOMY 06C/TY)XMBAHMIO HEO6X0AUMO NPOBOAMTH Yepes kaxable 1 000 000 Lumknos unu 24 mecsua pa6oTbl.
3ameHnTe 6aNnaHCMPOBOYHYIO MPYXKIHY.
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OwwmbKa KanmépoBKi

OtmbKa NOBPEXAEHIS 3HKOAEpa

Otwmbka c6os camopnarHoCTHKN

OwwnbKa BpemeHy paboThbl

OwnbKa — BepLia pastnoKUPOBKY OTKPbITa
(06Hapy»eHo NPensTCTBIE MPY 3aKPbIBAHMIA
06Hapy»eHo NPensTCTBIE MPI OTKPbIBAHUIA
[peBbILLIEHO MaKCHMaNbHOE KONMYECTBO 0GHAPYXKEHHbIX MOAPSAL NPENsTCTBMIA
OTCYTCTBYET CETEBOE HAMPSKEHME

OwnbKa nocneaoBaTenbHOro NOAKMI0YEHNS
OLumbKa HecoBMECTMOCTH nynbTa 1y

Owwn6Kka oTKpbITAS ABEpLbI nprBoga SLAVE

NPEAYNPEXAEHUA
Cco

MpoBofHoM KoHTAKT 1-2 (NC) pasoMKHYT.

[p0BOAHbIE KOHTAKTBI 2-3 (HOPMIbHO-PA3OMKHYTHIE) 3AMKHYTbI.
[MpoBOAHbIE KOHTAKTBI 2-3P (HOpMasIbHO-PA3OMKHYTHIE) 3AMKHYTbI.
[TpoBOAHbIE KOHTAKTHI 2-4 (HOPMaNIbHO-Pa3OMKHYTHIE) 3aMKHYTHI.

[p0BOAHbIE KOHTAKTBI 2-7 (HOPMANIbHO-PA30OMKHYTHIE) 3AMKHYTbI.

A
NPUKNENTE 3[ECh ITUKETKY
U3AENUA, NPUNATAEMYIO B
YMAKOBKE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 [loccoH-au-Kasbep
Treviso - Italy (MTanus)
Ten.: (+39) 0422 4940
dakce: (+39) 0422 4941

- [lepeBof; OPUrMHANbHBIX MHCTPYKLWI
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