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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.
Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale ¢ stato espressamente studiato e ogni altro uso € da considerarsi pericoloso.
e || produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. ®
Il prodotto oggetto di questo manuale € definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una quasi-macchina. ® La
quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione
ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre
quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale
deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e Il produttore declina
ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. @ Tutte le operazioni
indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell'arte, in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. ® Non installare in luoghi posti in
salita o discesa (ovvero che non siano in piano). ® Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario,
aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio. ® Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto non venga
bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di
installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della
categoria di sovratensione Ill. ® Delimitare adeguatamente I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate,
in particolare minori € bambini. ® Nel caso di movimentazione manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel
caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni mezzi per il sollevamento in sicurezza. ® Si raccomanda di utilizzare
adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. e
| cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di garantire un‘adeguata protezione contro
il danneggiamento meccanico. ® | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per
esempio: motore e trasformatore). ® Prima di procedere con I'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone condizioni
meccaniche, e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata
comprensiva di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza. ®
Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circostanti a seguito del movimento della parte guidata
stessa. @ Prevedere un'ulteriore protezione per evitare lo schiacciamento delle dita fra pignone e cremagliera. @ Tutti i comandi
fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione tale che la parte guidata sia visibile in maniera diretta,
tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo deve essere installato ad un'altezza
minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al pubblico. e In caso di funzionamento ad azione mantenuta, prevedere
nell’impianto un pulsante di STOP che permetta la disconnessione dell’alimentazione principale dell’automazione al fine di bloccare
il movimento della parte guidata. ® Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare il meccanismo
di sblocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. e Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente
e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo sblocco manuale, funzionino correttamente. e Prima della consegna
all’'utente, verificare la conformita dell'impianto alle norme armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/
CE. e Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere
spiegati all’utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento dell’installazione.
e Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato,
0 comunque da personale debitamente qualificato, per evitare ogni rischio. ® Conservare questo manuale all'interno del fascicolo
tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione. ® Si raccomanda
di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale. e Il prodotto nella
confezione originale del produttore pud essere trasportato solo al chiuso (vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di
malfunzionamento del prodotto, interromperne I'uso e contattare il servizio clienti all’indirizzo https://www.came.com/global/en/
contact-us o al numero telefonico indicato sul sito.
La data di fabbricazione & indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta prodotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo
https://www.came.com/global/en/contact-us.
Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.



Punti di potenziale pericolo per le persone

w\
<=

® Divieto di transito durante la manovra.
& Pericolo di intrappolamento.

A Pericolo di intrappolamento mani.

A Pericolo di intrappolamento piedi.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W~=" CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN 1SO 14001 a garanzia del
rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la
raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere
riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

(Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
&~=" Questo simbolo indica cosa comunicare all'utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.
Descrizione

801MS-0150

BXVO4AGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 400 kg e 14 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0180

BXVOGAGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 600 kg e 18 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0210

BXVO8AGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 800 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0230

BXV10AGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0260

BXVO4RGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 400 kg e 14 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0270

BXVO6RGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 600 kg e 18 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0280

BXVO8RGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 800 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0290

BXV10RGS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0380

BXVOG6AGL - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, equipaggiato con finecorsa magnetici, decodifica radio incorporata, gestione del
movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli scorrevoli fino a 600 kg e 18 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0390

BXV10AGL - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, equipaggiato con finecorsa magnetici, decodifica radio incorporata, gestione del
movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli scorrevoli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0151

BXVO4ALS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 400 kg e 14 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

801MS-0181

BXVOGALS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 600 kg e 18 m di lunghezza. Cover grigio RAL7040.

801MS-0211

BXVO8ALS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 800 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7040.

801MS-0231

BXV10ALS - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli
per cancelli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7040.

Destinazione d'uso

Soluzione per cancelli scorrevoli residenziali e condominiali
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.



Descrizione delle parti

Automazione

@ Coperchio

© Supporto porta-schede

© Motoriduttore

© Piastra di fissaggio

© Alloggiamento per n. 2 batterie di emergenza
@ Trasformatore

@ Finecorsa meccanico

© Foro per il passaggio del cordino per lo shlocco
© Alloggiamento per modulo RGP1

@ Alloggiamento per termostato con cartuccia
@® Coperchio di protezione della scheda

*Solo per BXVOGAGL e BXV10AGL

@® Scheda elsttronica

® Supporto per scheda elettronica
@ Alloggiamento per scheda RLB
® Alloggiamento per modulo UR042
® Alloggiamento per sensore SMA 0 RGSM001
® Leva di sblocco

® Serratura

® Alstte per finecorsa meccanico
& Finecorsa magnetico

@ Alstte per finecorsa magnetico
@ Ferrite
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Scheda elettronica
L] Le funzioni sui contatti di ingresso e di uscita le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti sono impostate e visualizzate sul display.
[ Tutte e connessioni sono protette da fusibili rapidi.

/N Per un funzionamento corretto, prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le
batterie.

/\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

© Morsettiera per il collegamento del motoriduttore @® Tasti per la programmazione

© Morsettiera per il collegamento dell'Encoder ® Morsettiera per il collegamento della funzione abbinata o CRP
© Morssttiera per il collegamento dei finecorsa @ Morsettiera per il collegamento del selettore a tastiera

O Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando e di sicurezza @® Morsettiera per il collegamento del selsttore transponder

© Morsettiera per il collegamento dell'antenna @ Connettore per modulo GSM

@ Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF) ® Morsettiera per il collegamento del modulo RGP1

@ Connettore per scheda Memory Roll @ Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di segnalazione
© Connettore per scheda di decodifica R700 0 R800 ® Fusibile per gli accessori

© Connettore per scheda RSE & Morsettiera per I'alimentazione della scheda elettronica

@ Connettore per modulo RIOCN8WS & Fusibile di linea

® Display @ Morsettiera per I'alimentazione

T

Y
\ % 8

f— | 1
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LD per poter inserire le schede a innesto nei connettori dedicati, rimuovere il coperchio della scheda.




Dimensioni
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Limiti di impiego

Lunghezza massima anta (m) 14 18 20 20 14 18 20 20
Peso massimo anta (kg) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
Lunghezza massima anta (m) 18 20 14 18 20 20
Peso massimo anta (kg) 600 1000 400 600 800 1000

Tabella dei fusibili

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

Fusibile di linea 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F
Fusibile accessori 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Fusibile di linea 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Fusibile accessori 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F

- Istruzioni originali
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Dati tecnici

MODELLI BXVO4AGS  BXVOBAGS  BXVOBAGS  BXV10AGS  BXVO4RGS  BXVO6RGS  BXVOBRGS  BXV10RGS
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 110 AC 110 AC 110 AC 110 AC
Alimentazione motore (V) 24 DC 24 DC 24DC 24 DC 24 DC 24DC 24 DC 24 DC
Consumo in stand-by (W) 55 55 55 55 55 55 55 55
Potenza (W) 170 270 400 400 170 270 400 400
Massima corrente assorbita (A) 7 1 16 16 7 1 16 16
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Spinta (N) 350 600 800 1000 350 600 800 1000
Velocita massima di manovra (m/min) 12 12 11 11 12 12 11 11
Tempo lavoro (s) 180 180 180 180 180 180 180 180
Intermittenza/lavoro SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO
INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO INTENSIVO
Modulo del pignone 4 4 4 4 4 4 4 4
Tipo finecorsa MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO ~ MECCANICO
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 44 44 44 44
Classe di isolamento | | | | | | | |
Vita media (Cicli)* 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000
MODELLI BXVO6AGL BXV10AGL BXVO4ALS BXVO6ALS BXVO8ALS BXV10ALS
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentazione motore (V) 24DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Consumo in stand-by (W) 55 55 55 55 55 55
Potenza (W) 270 400 170 270 400 400
Massima corrente assorbita (A) 1 16 7 1 16 16
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Spinta (N) 600 1000 350 600 800 1000
Velocita massima di manovra (m/ 12 1 12 12 11 11
min)
Tempo lavoro (s) 180 180 180 180 180 180
Intermittenza/lavoro SERVIZIO INTENSIVO  SERVIZIO INTENSIVO  SERVIZIO INTENSIVO - SERVIZIO INTENSIVO  SERVIZIO INTENSIVO - SERVIZIO INTENSIVO
Modulo del pignone 4 4 4 4 4 4
Tipo finecorsa MAGNETICO MAGNETICO MECCANICO MECCANICO MECCANICO MECCANICO
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54 54
Classe di isolamento I | | | | |
Vita media (Gicli)* 150000 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.

(**) La durata della vita media del prodotto indicata deve intendersi come un dato avente carattere puramente indicativo e stimato avendo in considerazione normali
condizioni di utilizzo, nonché una corretta installazione e manutenzione del prodotto conforme alle indicazioni del manuale tecnico CAME. Detto dato & inoltre
influenzato, anche sensibilmente, da ulteriori fattori variabili, quali a titolo esemplificativo e non esaustivo, le condizioni climatiche e ambientali. La vita media del
prodotto non deve essere confusa con la garanzia del prodotto.

Tipi di cavi e spessori minimi

Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a30
Alimentazione 230 V AC 3Gx 1,5 mm2 3G x2,5mm2
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2x 1 mm2 2 X1 mm2
Fotocellule TX 2x0,5mm2 2x0,5mm?2
Fotocellule RX 4x 0,5 mm2 4%0,5 mm?2
Dispositivi di comando *n°x 0,5 mm?2 *n°x 0,5 mm2

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto - Attenzione: la sezione del cavo € indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del

cavo.

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare
cavi tipo HO5VW-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEI).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi
collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli
assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.



INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione.
Spetta all’installatore scegliere la soluzione pill adatta.

| disegni si riferiscono all’automazione installata a sinistra.

Operazioni preliminari

Fare lo scavo per la cassa matta.
Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Per il collegamento del motoriduttore e degli accessori, si consigliano tubi corrugati @ 40 mm.
Prevedere un tubo @ 20 mm per |'eventuale passaggio del cordino di shlocco [y
I numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

Posa della piastra di fissaggio

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio.
Inserire la cassa matta nello scavo.

La cassa matta deve sporgere di 50 mm dal livello del suolo.

Inserire una griglia di ferro nella cassa matta per armare il cemento.
~

=

A

A ——
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Inserire le viti fornite nella piastra di fissaggio.

Bloccare le viti con i dadi forniti.

Estrarre le zanche preformate, utilizzando un cacciavite.
Inserire la piastra di fissaggio nella griglia di ferro.

1 | tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Posizionare la piastra di fissaggio rispettando le misure riportate sul disegno.
Se il cancello non ha la cremagliera, procedere con l'installazione.

LD vedere il paragrafo FISSAGGIO DELLA CREMAGLIERA.
Riempire la cassa matta di cemento.

La piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti completamente in superficie.
Attendere che il cemento solidifichi per aimeno 24 ore.

e

N

8 %
[ (2 P

Togliere la cassa matta.
Riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.




Togliere i dadi dalle viti.
Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 600 mm circa.

Preparazione dell'automazione

Rimuovere il coperchio dell'automazione.
Posizionare |'automazione sopra la piastra di fissaggio.

| cavi elettrici devono passare sotto la cassa dell'automazione

Forare il passacavo.
Infilare il passacavo nei cavi.

Sollevare I'automazione di 5+10 mm dalla piastra agendo sui piedini filettati per permettere eventuali regolazioni successive tra pignone e cremagliera.

-

A

S

5+10

- T 1

O

Z.
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Fissaggio della cremagliera

© Shloccare I'automazione.
© Appoggiare la cremagliera sul pignone.
© Saldare o fissare la cremagliera al cancello in tutta la sua lunghezza.

Per assemblare i moduli della cremagliera, utilizzare un pezzo di scarto appoggiandolo sotto il punto di giuntura e bloccandolo con due morsetti.

Regolazione accoppiamento pignone-cremagliera

Aprire e chiudere il cancello manualmente.
Registrare la distanza dell'accoppiamento pignone-cremagliera con i piedini filettati (regolazione verticale) € le asole (regolazione orizzontale).

Il peso del cancello non deve gravare sull'automazione.




Fissaggio dell'automazione

L0 Procedere al fissaggio solo dopo aver regolato |'accoppiamento pignone-cremagliera.

Fissare I'automazione alla piastra di fissaggio con gli scontri e i dadi.

IfeulBlio uoiznis| - -
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(

Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa meccanici

© Infilare I'aletta di finecorsa di apertura sulla cremagliera.
© Fissare I'aletta di finecorsa di apertura con le viti senza testa

La molla deve far scattare il micro.

@ Aprire il cancello.
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O Chiudere il cancello.

© Infilare |'aletta di finecorsa di chiusura sulla cremagliera.

La molla deve far scattare il micro.

@ Fissare I'aletta di finecorsa di chiusura con le viti senza testa (fornite).

(&)
l
N
(@)

Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa magnetici*

* Solo per BXVOBAGL e BXV10AGL

@ Aletta per finecorsa magnetico in chiusura

© Aletta per finecorsa magnetico in apertura

Automazione installata a sinistra Automazione installata a destra

<

. ! B

1 | 1 50 Q5 T

| disegni che seguono si riferiscono ai finecorsa installati con automazione a sinistra.L'installazione dei finecorsa a destra & simmetrica.

Aprire il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di apertura sulla cremagliera.

Il magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.




Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).
I magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.
Fissare I'aletta di finecorsa con la vite (fornita).

Chiudere il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di chiusura sulla cremagliera.

I magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.

Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).
I magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.

(5
AT

Fissare |'aletta di finecorsa con la vite (fornita).
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.
| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).

Utilizzare dei pressacavi per collegare i dispositivi al quadro comando. Uno di questi deve essere destinato esclusivamente per il cavo di alimentazione.

Alimentazione

Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
/N Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Collegamento alla rete elettrica (230/120 V AC - 50/60 Hz) Uscita alimentazione per accessori

@ Fusibile di linea L'uscita eroga normalmente 24 V AC.
O Cavo difase

@ Cavo neutro

O Ferrite

@ Cavo di terra




Portata massima dei contatti

La potenza complessiva delle uscite qui sotto elencate non deve superare la potenza massima dell'uscita [Accessori]

Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza (W)

Accessori 10- 11 24 AC 40
L.ampada supplementare 10-E 24 25
LLampeggiatore 10-E 24 AC 25
Spia stato automazione 10-5 24 AC -

Le uscite erogano 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.

Dispositivi di comando

@ Antenna con cavo RG58
Inserire la scheda AF sul connettore dedicato per il comando a distanza con trasmettitore.

© Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.

Se il contatto non viene utilizzato, deve essere disattivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione SOLO APRE o APERTURA PARZIALE
Permette I'apertura completa o parziale del cancello.

Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, € obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in APERTURA.

O Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione APRE-CHIUDE (passo-passo) o APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)

Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, & obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in CHIUSURA.
© Lettore per tessere

Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.

O Selettore transponder
Inserire la scheda R700 sul connettore dedicato.

@ Selettore a tastiera
Inserire la scheda R800 sul connettore dedicato.

ﬁ;

/
/

7

o &)
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&
NN
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Dispositivi di segnalazione

© Lampada supplementare
Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

© Lampeggiatore
Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.

SEEE

1011 E 5

Dispositivi di sicurezza

Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX, CY e/o CZ (contatti NC).
In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX e/o CY devono essere disattivati in fase di programmazione.

Fotocellule DELTA Fotocellule DELTA
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza

L) Vedi funzione [F5] test sicurezze.

10TS 2 CXCY
[}

©(o

10TS 2 CXCY

NIRRT

| —

10 11
110 11 NO C NC}

I RX

10 1

| TX




Fotocellule DIR / DELTA-S Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [F5] test sicurezze.

10TS 2 CXCY

o 10TS 2 CXCY
= T

=
<
>

=]
=

- Istruzioni originali

Fotocellule DXR / DLX Fotocellule DXR / DLX
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza
Possono essere collegate pit coppie di fotocellule. Possono essere collegate pil coppie di fotocellule.

Vedi funzione [F5] test sicurezze.

' 10TS 2 CXCY 10 TS 2 CXCY|
B Sl o R

1011 sy

- 10 11 SY
XXX RX X (X0

RX ™X XX

Bordo sensibile DFWN

10TS 2 CXCY (€2

s -

C _NO NC

T
DFWN
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

( 3\ (7 N (7 ) @ Tasto ESC

Il tasto ESC permette di esequire le operazioni di seguito descritte.
Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

Arrestare |'automazione

- © Tasti < >
5—5 —o 5—o —o | tasp < > permettono di gsegmre le operazioni di seguito descritte.
‘ . ‘ ‘ Navigare attraverso le voci del menu
[ (®) o0 9 0 =0 o =0 Incrementare o decrementare un valore
ESC ENTER Chiudere o aprire I'automazione

© Tasto ENTER
|l tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.

< >
T \ / T Entrare nei menu
o a 9 Confermare la scelta
Messa in funzione

(L1 Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.
Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con la programmazione.

Iniziare la programmazione con la funzione F54 (Direzione di apertura).

Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra e sempre in apertura; attendere il completamento della manovra.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette 0 comportamenti
inattesi dell’'impianto.

Se i tre segmenti del display lampeggiano, eseguire la taratura corsa.

Menu delle funzioni

Stop totale
Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
F1 OFF (Default)
ON
Ingresso CX

Associa una funzione all’ingresso CX.

F2 OFF (Default)
C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)
(C2 = Richiusura durante |'apertura (Fotocellule)
(C3 = Stop parziale
Solo con [F19 - Ch. automatica] attivata.
C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)
C7 = Riapertura durante la chiusura (bordi sensibili)
(C8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili)



Ingresso CY
Associa una funzione all'ingresso CY.

F3 OFF (Default)
C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)
(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)
(3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.
(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)
C7 = Riapertura durante la chiusura (bordi sensibili)
(8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili)

Test sicurezze
Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e chiusura.

F5 0 = Disattivata (Default)
1=0CX
2=CY
4 = CX+CY

Azione mantenuta
Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

F6 0 = Disattivata (Default)
1 = Attivata

Comando 2-7
Per I'associazione di un comando al dispositivo collegato su 2-7.

F7 0 = Passo-passo (Default)
1 = Sequenziale
2 = Apre
3 = Chiude

Comando 2-3P
Associa un comando al dispositivo collegato su 2-3P.

F8 1 = Apertura parziale
Il tempo di apertura parziale viene impostato dalla funzione [Tempo apertura parziale].
2 = Apre

Ostacolo a motore fermo
Con la funzione attiva, il cancello rimane fermo se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con: cancello chiuso, cancello aperto o dopo uno stop
totale.

F9 OFF (Defaul)
ON

Spia cancello aperto
Segnala lo stato del cancello.

F10 0 = Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando il cancello € in movimento o aperto.
1 = Spia lampeggiante - La spia lampeggia ogni mezzo secondo quando il cancello si sta aprendo e rimane accesa quando il
cancello & aperto. La spia lampeggia ogni secondo quando il cancello si sta chiudendo ed e spenta quando il cancello € chiuso.

- Istruzioni originali

Pag. 22 - Manuale FA02036-IT - 12/2023 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.



- Istruzioni originali

Pag. 23 - Manuale FA02036-IT - 12/2023 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

Encoder
Gestisce i rallentamenti la rilevazione degli ostacoli e la sensibilita dell'automazione.

F11 OFF
ON (Default)

Partenza rallentata
Per impostare un rallentamento di qualche secondo dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

F12 OFF (Default)
ON

Tipo sensore
Imposta il tipo di dispositivo di comando.

F14 0 = Selettore transponder
1 = Selettore a tastiera (Default)

Lampada supplementare
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita.

F18 0 = Lampeggiatore (Default)
1 = Lampada ciclo.

La lampada rimane spenta se non viene impostato un tempo di chiusura automatica.

Chiusura automatica
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che ¢ stato raggiunto il punto di finecorsa in apertura.

La funzione non si attiva nel caso in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

F19 OFF (Default)
Da 1 a 180 secondi

Chiusura automatica dopo apertura parziale
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, dopo che & stato eseguito un comando di apertura parziale.

La funzione non si attiva nel caso in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

Non disattivare la funzione [Ch. automatica.

F20 OFF
Da 1 a 180 secondi (10 secondi Default)

Tempo prelampeggio
Imposta il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.

F21 OFF (Default)
Da 1 a 10 secondi

Velocita corsa
Imposta la velocita della corsa (percentuale della massima velocita).

F28 da 50% a 100% (Default 100%)



Velocita di rallentamento
Imposta la velocita di rallentamento in apertura e in chiusura.

Questa funzione compare solo se € attiva la funzione [Encoder].

F30 Da 10% a 50% (50% Default)

Sensibilita in corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

F34 da 10% a 100% (Default 100%)

Sensibilita rallentamento
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Encoder].

F35 da 10% a 100% (Default 100%) - 10% = massima sensibilita - 100% = minima sensibilita

Punto di apertura parziale
Determina, in percentuale sulla corsa totale, il punto di apertura parziale del cancello.

Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Encoder].

F36 da 10% a 80% (10% Default)

Punto di rallentamento in apertura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in apertura (percentuale della corsa totale).

Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Encoder].

/\ In presenza di ante scorrevoli con grande inerzia e velocita della corsa elevata, & importante anticipare il punto di inizio del rallentamento per arrivare alla
posizione di finecorsa in apertura o chiusura alla velocita desiderata.

F37 Da 10% a 60% (25% Default)

Punto di rallentamento in chiusura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in chiusura (percentuale della corsa totale).

Questa funzione compare solo se € attiva la funzione [Encoder].

/N In presenza di ante scorrevoli con grande inerzia e velocita della corsa elevata, & importante anticipare il punto di inizio del rallentamento per arrivare alla
posizione di finecorsa in apertura o chiusura alla velocita desiderata.

F38 Da 10% a 60% (25% Default)
RSE
Configura la funzione che deve svolgere la scheda innestata sul connettore RSE.
F49 0 = Disattivato (Default)
1 = Abbinato
3=CRP
Salvataggio dati

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione viene visualizzata solo quando viene inserita una chiavetta nella porta USB o quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.

F50 0 = Disattivata (Default)
1 = Attivata
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Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

(1) La funzione viene visualizzata solo quando viene inserita una chiavetta nella porta USB o quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.

F51 0 = Disattivata (Default)
1 = Attivata

Passaggio parametri MASTER-SLAVE
Abilita la condivisione dei parametri programmati sul cancello Master con il cancello Slave.

Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [RSE].

F52 OFF (Default)
ON

Direzione apertura
Imposta la direzione di apertura del cancello.

F54 0 = Verso sinistra (Default)
1 = Vlerso destra

Indirizzo CRP
Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica. La funzione & necessaria nel caso c¢i siano pili automazioni connesse mediante CRP.
F56 da1a255
Velocita RSE
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE.
F63 0 =1200 bps
1= 2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (Default)
7 =57600 bps

8 = 115200 bps

RIOED T1
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

F65 OFF (Default)
PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante I'apertura.

RIO ED T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

F66 OFF (Default)
PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante |'apertura.



RIOPHT1
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

F67 OFF (Default)
P1 = Riapertura durante la chiusura.
P2 = Richiusura durante I'apertura.
P3 = Stop parziale.
P4 = Attesa ostacolo.

RIO PH T2
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

F68 OFF (Default)
P1 = Riapertura durante la chiusura.
P2 = Richiusura durante |'apertura.
P3 = Stop parziale.
P4 = Attesa ostacolo.

Tempo apertura parziale
Permette di regolare il tempo di apertura del cancello.

F71 Da 5 a 40 secondi (5 secondi Default)

Nuovo Utente
Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 - R800)
devono essere innestate nei connettori.

Scaricare dal portale docs.came.com il modulo ELENCO UTENTI REGISTRATI, digitando L20180423.

U1 1 = Passo passo
2 = Sequenziale
3 =Apre
4 = Apertura parziale

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.
Premere ENTER per confermare.

Inviare il codice dal dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

u2 OFF
ON

Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.

Nr: 1> 250

In alternativa e possibile azionare il dispositivo di comando associato all'utente che si vuole rimuovere.
Premere ENTER per confermare.

Appare la scritta CLr a confermare la cancellazione.

Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

u3 OFF (Default)
ON
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Decodifica radio
Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

(R} Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con codifica radio diversa precedentemente
memorizzati, verranno cancellati.

U4 1 = Tutte le decodifiche (Default)
2 = Rolling code
3 =TW Key Block

Self-Learning Rolling
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore rolling code attivando I'acquisizione da un trasmettitore rolling code gia memorizzato. Le procedure di memorizzazione e di
acquisizione sono spiegate nel manuale del trasmettitore.

us OFF (Default)
ON

Tipo motore
Imposta il tipo di motoriduttore installato.

Al 1 =400 kg
2 =600 kg
3 =800 kg
4 =1000 kg
Taratura corsa

Awvia I'auto-apprendimento della corsa.
Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Encoder].

A3 OFF (Default)
ON

Reset parametri
Ripristina le impostazioni di fabbrica ad esclusione delle funzioni: [Decodifica radio], [Tipo motore] e le impostazioni relative alla taratura della corsa.

A4 OFF (Default)
ON

Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione.

A5 001 = 100 manovre
010 = 1000 manovre
100 = 10000 manovre
999 = 99900 manovre
CSI = Intervento di manutenzione

Regolazione coppia motore
Regola la coppia del motore.

A6 Da 1 (minimo) a 5 (massimo)

Versione FW
Visualizza il numero della versione firmware e GUI installate.

H1



Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto in una scheda MEMORY ROLL.
| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un‘altra scheda elettronica per configurare allo stesso modo un altro impianto.

/\ Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.
@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elettronica.

© Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

© Usare le frecce per scegliers la funzione desiderata.

Le funzioni vengono visualizzate solo quando viene inserita una scheda MEMORY ROLL

- Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

- Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll o chiave USB) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

L] Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati, rimuovere la scheda MEMORY ROLL.
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FUNZIONAMENTO ABBINATO

Comando unico di due automazioni collegate.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

| dispositivi e gli accessori vanno collegati sulla scheda elettronica che verra impostata come MASTER.
Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.

MASTER

J

N9 1S

R EE

aN9 9 v| |9 v

Programmazione

J

N9 1S

0D -

aNo g v| |9 v

L Tutte le operazioni di programmazione di seguito descritte vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Iniziare la programmazione con le funzioni di seguito indicate.

F49 RSE
F54 Direzione apertura

F52  Passaggio parametri MASTER-SLAVE

Memorizzazione degli utenti

() Tutte le operazioni di memorizzazione degli utenti vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.

Modalita di funzionamento

@ Comando APERTURA PARZIALE
© Comando PASSO-PASSO

« [0 [T,

[

I

HHEAA

MASTER

SLAVE




MESSAGGI DI ERRORE E AVVISO

E1 Interruzione della taratura della corsa per attivazione del pulsante di STOP.
E2 Errore di taratura

E3 Errore controllo motore

E4 Errore di test servizi fallito

E7 Errore tempo di lavoro

E9 Ostacolo rilevato durante la chiusura

E10 Ostacolo rilevato durante I'apertura

E11 Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
E13 | finecorsa sono entrambi aperti

E14 Errore comunicazione seriale

E15 Errore trasmettitore non compatibile

E17 Errore sistema wireless non comunica

E18 Errore sistema wireless non configurato

co II contatto filare 1-2 (NC) & aperto.

C1,C2,C3,C4 Il contatto filare (NC) delle fotocellule & aperto.

C7,C8 II contatto filare (NC) dei bordi sensibili & aperto.

PO I contatto radio wireless 1-2 (NC) & aperto.

P1, P2, P3, P4 II contatto radio wireless (NC) delle fotocellule & aperto.

- Scheda elettronica priva di auto-apprendimento della corsa

Guida alla risoluzione dei problemi

Errore a display Azione

Collegare i cavi MN e +E-

Verificare che il cancello non sia bloccato

Il modulo encoder non € installato

Misurare la tensione traM e N

La protezione termica ¢ attivata

Controllare la posizione dei finecorsa e la marcia (cancello aperto e in chiusura)
Controllare I'integrita della scheda di comando

Controllare I'integrita del motore

E3
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OPERAZIONI FINALI

Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare I'entrata di insetti e la formazione di umidita.

14 m - 400 kg 150000 - - -

18 m - 600 kg - 150000 - -

20 m - 800 kg - - 150000 -

20 m - 1000 kg - - - 150000
Installazione in zona ventosa -15% -15% -15% -15%

Le percentuali indicano di quanto si debba ridurre il numero di cicli in relazione al tipo e numero di accessori installati.
/\ Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere 'alimentazione al dispositivo.
N\ Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di manutenzione.

/\ Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, & opportuno togliere I'alimentazione e,
al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di installazione del prodotto.
Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

Ogni 10.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.

Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con anta libera. L'anta non deve trovare impedimenti.
Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Controllare e pulire la guida di scorrimento e la cremagliera.



A\
INCOLLARE QUI L'ETICHETTA DI
PRODOTTO PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for any
damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. @ This product is defined by the Machinery Directive (2006/42/EC)
as partly completed machinery. @ Partly completed machinery means an assembly which is almost machinery but which cannot
in itself perform a specific application. e Partly completed machinery is only intended to be incorporated into or assembled with
other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby forming machinery to which the Machinery Directive
(2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would also void the warranty.
e All operations indicated in this manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance
with the regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice,
in compliance with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. ® Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Do not install on slopes i.e. any
surfaces that are not perfectly level. ® Do not install the operator on surfaces that could yield and bend. If necessary, add suitable
reinforcements to the anchoring points. ® Make sure that no direct jets of water can wet the product at the installation site
(sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set up a suitable dual-pole cut-off device along the power supply that is
compliant with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category Ill surcharge conditions.
e Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised personnel from entering, especially minors. e In case of manual
handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual handling, use proper hoisting equipment in safe
conditions. e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to persons loitering within the operating range of the
operator. ® The electrical cables must pass through special pipes, ducts and cable glands in order to guarantee adequate protection
against mechanical damage. ® The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor
and transformer). e Before installation, check that the guided part is in good mechanical condition, and that it opens and closes
correctly. ® The product cannot be used to automate any guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled
when the pedestrian gate is secured. ® Make sure that nobody can become trapped between the guided and fixed parts, when the
guided part is set in motion. e Use additional protection to prevent your fingers from being crushed between the pinion and rack. e
All fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the guided part to be directly visible, but far away
from moving parts. In the case of a hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the ground and
must not be accessible to the public. ® Where operated with a hold-to-run control, install a STOP button to disconnect the main
power supply to the operator, to block movement of the guided part. e If not already present, apply a permanent tag that describes
how to use the manual release mechanism close to it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety
and protection devices and the manual release are working properly. ® Before handing over to the final user, check that the system
complies with the harmonised standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/EC). ® Any residual
risks must be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID
plate in a visible place when the installation is complete. ® If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced
by the manufacturer or by an authorised technical support service, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep
this manual inside the technical folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system. e Make
sure to hand over to the end user all the operating manuals of the products that make up the final machinery. ® The product, in its
original packaging supplied by the manufacturer, must only be transported in a closed environment (railway carriage, containers,
closed vehicles). e If the product malfunctions, stop using it and contact customer services at https://www.came.com/global/en/
contact-us or via the telephone number on the website.

The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If necessary, contact us at https://www.
came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.



Main points of danger for people

DISMANTLING AND DISPOSAL

W~=" CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN 1SO 14001 standard to ensure
that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and
market strategies. Please follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.
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PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.
/\ This symbol shows which parts describe safety issues.
&= This symbol shows what to tell users.

LI The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.
Description

801MS-0150
BXVO4AGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
400 kg that are up to 14 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0180

BXVOG6AGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
600 kg that are up to 18 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0210

BXVO8AGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
800 kg that are up to 20 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0230

BXV10AGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
1000 kg that are up to 20 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0260

BXVO4RGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstacle detecting device for gates weighing up to
400 kg that are up to 14-m long. RAL7024-grey cover.

801MS-0270

BXVO6RGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
600 kg that are up to 18 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0280

BXVO8RGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstacle detecting device for gates weighing up to
800 kg that are up to 20-m long. RAL7024-grey cover.

801MS-0290

BXV10RGS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
1000 kg that are up to 20 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0380

BXVOGAGL - Operator with 24 VV motor, featuring a control board with display, fitted with magnetic limit-switches, on-board radio decoding, and movement and obstruction
detecting device for sliding gates weighing up to 600 kg and measuring 18 m in length. RAL7024 grey cover.

801MS-0390

BXV10AGL - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, fitted with magnetic limit-switches, on-board radio decoding, and movement and obstruction
detecting device for sliding gates weighing up to 1000 kg and measuring 20 m in length. RAL7024 grey cover.

801MS-0151

BXVO4ALS - Operator with 24 \/ motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstacle detecting device for gates weighing up to
400 kg that are up to 14-m long. RAL 7040 grey cover.

801MS-0181

BXVOGALS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstacle detecting device for gates weighing up to
600 kg that are up to 18-m long. RAL7040-grey cover.

801MS-0211

BXVO8ALS - Operator with 24 V motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to
800 kg that are up to 20 m long. RAL7040 grey cover.

801MS-0231

BXV10ALS - Operator with 24 \/ motor, featuring a control board with display, on-board radio decoding, movement and obstacle detecting device for gates weighing up to
1000 kg that are up to 20-m long. RAL7040-grey cover.

Intended use

Sliding gate solution for residential buildings and apartment blocks
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.



Description of parts

Operator
© Cover

@® Control board

® Control board holder

© Board-holder support

© Gearmotor

@ Housing for the RLB card

® Housing for UR042 module

© Anchoring plate

@ Housing for SMA or RGSMO001 sensor

@ Release lever
® Lock

© Housing for two emergency batteries

© Transformer

@ Mechanical limit switch
© Release cord hole

@ Mechanical limit-switch tabs

@ Magnetic limit switch

© Housing for the RGP1 module

@ Magnetic limit-switch tabs

@ Ferrite

@ Housing for thermostat with cartridge

@® Board protection cover

*Only for BXVO6AGL and BXV10AGL

SUONONASUI [RUIBLIO 8L JO LoNe|SuRI|

- "801J0U INOUYIM U B} Aue Je pabuey aq e [enuew siU) JO SUB0d UL - '¥'d'S JAYD © - €202/2} - NI-9E0Z0VH [enueyy - g abed




-12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Page 7 - Manual FA02036-EN

Control board

L] The functions on the input and output contacts, the time settings and user management are set and viewed on the display.

LD All connections are protected by quick fuses.

/\ For the system to work properly, before fitting any plug-in card, DISCONNECT THE MAIN POWER SUPPLY and remove any batteries.

/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

© Terminal board for connecting the gearmotor
© Terminal board for connecting the encoder

© Terminal board for connecting the limit switches
@ Terminal board for connecting control and safety devices
© Terminal board for connecting the antenna

@ Connector for plug-in radio frequency card (AF)
@ Memory Roll card connector

© Connector for the R700 or R800 decoding card
© RSE card connector

@ Connector for the RIOCN8WS module

® Display

) ||||W | m‘l H|||‘|‘ |

LI Remove the card cover before inserting the cards into the connectors.

@® Programming buttons

@® Terminal board for connecting the paired function or the CRP
@ Terminal board for connecting the keypad selector

@® Terminal hoard for connecting the transponder selector switch
@® Connector for the GSM module

@® Terminal board for connecting the RGP1 module

@ Terminal hoard for connecting the signalling devices

® Accessories fuse

€ Terminal board for power supply to the control board

€D Line fuse

& Power supply terminal board
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Usage limitations
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Maximum gate-leaf length (m) 14 18 20 20 14 18 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
Maximum gate-leaf length (m) 18 20 14 18 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 600 1000 400 600 800 1000
Fuse table

Line fuse 1.6 A-F 1.6 A-F 1.6 A-F 1.6 A-F 3.15A-F 3.15A-F 3.15A-F 3.15A-F
Accessory fuse 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
Line fuse 1.6 A-F 1.6 A-F 1.6 A-F 16 A-F 1.6 A-F 16 A-F
Accessory fuse 2A-F 2 A-F 2 A-F 2A-F 2A-F 2 A-F
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Technical data

MODELS BXVO4AGS  BXVOBAGS  BXVOBAGS  BXV10AGS  BXVO4RGS  BXVO6RGS  BXVOBRGS  BXV10RGS
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 110 AC 110 AC 110 AC 110 AC
Motor power supply (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Standby consumption (W) 55 55 55 55 55 55 55 55
Power (W) 170 270 400 400 170 270 400 400
Maximum current draw (A) 7 1 16 16 7 1 16 16
Colour RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Thrust (N) 350 600 800 1000 350 600 800 1000
Maximum operating speed (m/min) 12 12 11 11 12 12 11 11
Operating time (s) 180 180 180 180 180 180 180 180
Duty cycle HEAVY-DUTY ~ HEAVY-DUTY  HEAVY-DUTY  HEAVY-DUTY  HEAVY-DUTY  HEAVY-DUTY  HEAWY-DUTY  HEAVY-DUTY
SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE
Pinion module 4 4 4 4 4 4 4 4

Limit-switch type

MECHANICAL MECHANICAL  MECHANICAL MECHANICAL MECHANICAL MECHANICAL MECHANICAL  MECHANICAL

Protection rating (IP) 54 54 54 54 44 44 44 44
Insulation class | | | | | | | |
Average life (cycles)™ 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000
MODELS BXVO6AGL BXV10AGL BXVO4ALS BXVO6ALS BXVO8ALS BXV10ALS
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Motor power supply (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Standby consumption (W) 55 55 55 55 5.5 55
Power (W) 270 400 170 270 400 400
Maximum current draw (A) 1 16 7 1 16 16
Colour RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Thrust (N) 600 1000 350 600 800 1000
Maximum operating speed (m/min) 12 11 12 12 11 11
Operating time (3) 180 180 180 180 180 180
Duty cycle HEAVY-DUTY HEAVY-DUTY HEAVY-DUTY HEAVY-DUTY HEAVY-DUTY HEAVY-DUTY
SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE
Pinion module 4 4 4 4 4 4
Limit-switch type MAGNETIC MAGNETIC MECHANICAL MECHANICAL MECHANICAL MECHANICAL
Protection rating (IP) 54 54 54 54 54 54
Insulation class | | | | | |
Average life (cycles)™ 150000 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.

(**) The average product life specified should be understood purely as an indicative estimate. It applies to normal usage conditions and where the product has been
installed and maintained in compliance with the instructions provided in the CAME technical manual. The average product life is also affected, including significantly,
by other variables such as, but not limited to, climatic and environmental conditions. The average product life should not be confused with the product warranty.

Cable types and minimum thicknesses

Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm2 3G x2.5mm2
24\l AC/DC flashing beacon 2x 1 mm2 2 x1 mm2
TX Photocells 2 x 0.5 mm2 2x 0.5 mm2
RX photocells 4x 0.5 mm2 4 x 0.5 mm2
Command and control devices *10. x 0.5 mm2 *no. x 0.5 mm2

*no. = see product assembly instructions - Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

L When operating at 230V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when indoors, use HO5VV-F cables compliant with 60227 IEC 53
(IEC). For power supplies up to 48 V, use FROR 20-22 Il cables compliant with standard EN 50267-2-1 (CEl).

X To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).
For paired connection and CRP, use UTP CAT5 cable (up to 1,000 m).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in

line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.



INSTALLATION

The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is installed. It is
up to the installer to find the most suitable solution.

The drawings show an operator fitted on the left.

Preliminary operations

Dig a hole for the foundation frame.
Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

Use @ 40 mm corrugated tubes to connect the gearmotor to the accessories.
Prepare a @ 20 mm tube to run the release cord through 3
The number of tubes depends on the type of system and the accessories that are going to be fitted.

Laying the anchoring plate

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate.
Insert the foundation frame into the dug hole.

The foundation frame must protrude by 50 mm, above ground level.

Fit an iron cage in the foundation frame to reinforce the concrete.
e

-12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Page 10 - Manual FA02036-EN



-12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

- Manual FA02036-EN

Page 11

Insert the screws supplied in the anchoring plate.
Lock the screws in place with the nuts supplied.
Remove the pre-shaped clamps using a screwdriver.
Fit the anchoring plate in the iron cage.

ELl The tubes must pass through the existing holes.

Position the anchoring plate, taking note of the measurements shown in the drawing.
If the gate does not have a rack, proceed with the installation.

See the section “FASTENING THE RACK”.
Cast cement into the foundation frame.

X The plate must be perfectly level and the screw threads completely above surface.
Wait at least 24 hours for the cement to dry.

e

N

8 %
[ (2 P

Remove the foundation frame.
Fill the hole with soil around the concrete block.




Remove the nuts from the screws.
Insert the electrical cables into the tubes until they protrude by about 600 mm.

Setting up the operator

Remove the operator cover.
Place the operator on top of the anchoring plate.

The electrical cables must pass under the operator foundation frame

Make a hole in the cable gland.
Thread the cables through the cable gland.

Lift the operator by 5-10 mm from the plate by adjusting the threaded feet, to allow for any adjustments that may need to be made between the rack and pinion.

A

S

5+10

- T 1

O

Z.

-12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Page 12 - Manual FA02036-EN



-12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Page 13 - Manual FA02036-EN

Fastening the rack

© Release the operator.
© Rest the rack on the pinion.
© Weld or fasten the rack to the gate along its entire length.

To assemble the rack modules, use an extra piece and rest it under the joint, then fasten it in place using two clamps.

Adjusting the pinion-rack coupling

Open and close the gate manually.
Adjust the pinion-rack coupling distance using the threaded feet (vertical adjustment) and the holes (horizontal adjustment).

L The weight of the gate must not bear down upon the operator.




Fasten the operator to the anchoring plate using stoppers and nuts.

Only fasten the operator after adjusting the pinion-rack coupling.

Fastening the operator in place

suononJsul [eulBrio 8y} Jo UOIRISUBI] - "810U INOUMIM pue awn Aue 18 pabueyo g Aew [enUBL SIU] O SIUSIU0D 8y - ¥'d'S JAY) @ - £202/2) - NI-9S020VH [enuepy - 41 abed
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it-switch tab using the grub screws supplied.

© Fasten the opening limit

Determining the travel end points with mechanical limit switches

© Insert the opening limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

© Open the gate.
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O Close the gate.

© Insert the closing limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

O Fasten the closing limit-switch tab using the grub screws supplied.

(&)
l
N
(@)

Establishing the travel end points with magnetic limit switches*

* Only for BXVOGAGL and BXV10AGL

@ Magnetic limit-switch tab during closing
© Magnetic limit-switch tab during opening
Operator fitted on the left Operator fitted on the right.

,
B

L The figures below show the limit switch installed with the operator on the left.Installation of the limit switch on the right is symmetrical.

Open the gate.
Insert the magnetic opening limit-switch tab on the rack.

£ The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

© AL




Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.
LI The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.

Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).

|

Close the gate.
Insert the magnetic closing limit-switch tab on the rack.

The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.
The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.

9 T
AN
(o=

Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.
The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).

Use cable glands to connect the devices to the control panel. One of these must be used exclusively for the power supply cable.

Power supply

Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.
/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

Connecting to the mains (230/120 V AC - 50/60 Hz) Power supply output for accessories

@ Line fuse The output normally delivers 24 V AC.
O Phase

O Neutral

O Ferrite

@ Earth




Maximum capacity of contacts

The total power of the outputs listed below must not exceed the maximum output power [Accessories]

Device Output Power supply (V) Power (W)

Accessories 10- 11 24 AC 40
Additional light 10-E 24 25
Flashing beacon 10-E 24 AC 25
Operator status warning light 10-5 24 AC -

The outputs deliver 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.
Command and control devices

@ Antenna with RG58 cable
Insert the AF card into the corresponding connector for remote control with transmitter.

© STOP button (NC contact)
Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.

If the contact is not used, it must be deactivated during programming.

© Control device (NO contact)

OPEN ONLY or PARTIAL OPENING function
Fully or partially open the gate.

When the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during OPENING.

O Control device (NO contact)

OPEN-CLOSE (step-by-step) or OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential) function

When the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during CLOSING.
© Card reader

Insert the R700 card into the corresponding connector.

O Transponder selector switch
Insert the R700 card into the corresponding connector.

@ Keypad selector
Insert the R800 card into the corresponding connector.

I
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Signalling devices

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.

© Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.

SEEE

1011 E 5

©(o

Safety devices
Connect the safety devices to the CX, CY and/or CZ inputs (NC contacts).

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
If contacts CX and/or CY are not used, they must be deactivated during programming.

DELTA photocells DELTA photocells
Standard connection Connection with safety test
See function [F5] Safety devices test.

10TS 2 CXCY

A {HIFIEIEE

_! — ]

ﬁﬁﬁﬁ% w m
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DIR / DELTA-S photocells DIR / DELTA-S photocells
Standard connection Connection with safety test
See function [F5] Safety devices test.

10TS 2 CXCY

o 10TS 2 CXCY
g Tl

=
<
>

=]
=

DXR/DLX photocells DXR/DLX photocells
Standard connection Connection with safety test
Multiple photocell pairs can be connected. Multiple photocell pairs can be connected.

See function [F5] Safety devices test.

' 10TS 2 CXCY 10 TS 2 CXCY|
B Sl o R

1011 sy

J 10 11 SY
XXX RX X (XXO

RX ™X XX

DFWN sensitive edge

10TS 2 CXCY (€2
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C _NO NC
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PROGRAMMING

Programming button functions

( N[ N[ ) @ ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

Stop the operator
- © < > buttons
5—o —o 5—o —o The < > buttons are used to perform the operations described below.
‘ . ‘ ‘ Navigate the menu
0 =9 o =0 [ et(®) o0 0 Increase or decrease values
Open or close the operator
ESC ENTER
© ENTER button

The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus

< >
; \e/ ; Confirm choice
Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.
Make sure that there are no obstacles in the way.

Power up the device and begin programming.

Start programming with the F54 function (opening direction).

(L] After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be completed.
Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the system.
If the three display segments are flashing, calibrate the travel.

Functions menu

Total stop
Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.
F1 OFF (Default)
ON
CX input

Associate a function with the CX input.

F2 OFF (Default)
C1 = Reopen while closing (photocells)
(G2 = Reclose while opening (photocells)
(C3 = Partial stop
Only with [F19 - Automatic close] activated.
(C4 = Obstacle standby (photocells)
C7 = Reopening during closure (sensitive edges)
(8 = Reclose while opening (sensitive edges)



CY input
Associate a function with the CY input.

F3 OFF (Default)
C1 = Reopen while closing (photocells)
(C2 = Reclose while opening (photocells)
(3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.
C4 = Obstacle standby (photocells)
C7 = Reopening during closure (sensitive edges)
(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

Safety devices test
Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

F5 0 =Deactivated (Default)
1=0CX
2=CY
4 = CX+CY
Hold-to-run

With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.

When the function is active, it excludes all other control devices.

F6 0 =Deactivated (Default)
1 = Activated

Command 2-7
Associate a command with the device connected to 2-7.

F7 0 = Step-by-step (default)
1 = Sequential
2 =0pen
3 = Close

Command 2-3P
Associate a command to the connected device on 2-3P.

F8 1 = Partial opening
The partial opening time is set from the function [Partial opening time].
2 =0Open

Obstacle with motor stopped
With the function active, the gate remains idle if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the gate is closed, open or after a complete stop.

F9 OFF (Default)
ON

Gate-open warning light
It signals the gate status.

F10 0 = Warning light on (default) - The warning light stays on when the gate is moving or open.
1 = Warning light flashing - The warning light flashes every half second when the gate is opening and stays on when the gate is
open. The light flashes every second when the gate is closing, and remains off when the gate is closed.
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Encoder
Manage operator slowdowns, obstacle detection and sensitivity.

F11 OFF
ON (Default)
Soft start
Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.
F12 OFF (Default)
ON
Sensor type

Set the type of control device.

F14 0 = Transponder selector switch
1 = Keypad selector (default)

Additional light
Choose the operating mode of the lighting device connected to the output.

F18 0 =Flashing beacon (Default)
1 = Cycle light.

EThe light remains off if an automatic closing time is not set.

Automatic closure
Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.

L The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

F19 OFF (Default)
From 1 to 180 seconds

Automatic closing after partial opening
Set the time before automatic closure is activated, after a partial opening command has been performed.

I The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

Do not deactivate the function [Automatic close].

F20 OFF
1 to 180 seconds (Default 10 seconds)

Pre-flashing time
Set the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

F21 OFF (Default)
1 to 10 seconds

Gate travel speed
Set the travel speed (percentage of maximum speed).

F28 50% to 100% (Default 100%)



Slowdown speed
Opening and closing slowdown speed

This function appears only if the [Encoder] function is active.
F30 10% to 50% (Default 50%)

Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.

F34 10% to 100% (Default 100%)

Slowdown sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown.

This function appears only if the [Encoder] function is active.
F35 10% to 100% (Default 100%) - 10% = maximum sensitivity - 100% = minimum sensitivity

Partial opening point
Determine the gate partial opening point, as a percentage of total travel.

This function appears only if the [Encoder] function is active.
F36 10% to 80% (Default 10%)

Opening slowdown point
Set the opening slowdown start point, as a percentage of total travel.

This function appears only if the [Encoder] function is active.

/\ For sliding gate leaves with high inertia and fast speeds, bring the slowdown starting point forward to ensure the limit-switch position is reached at the desired
speed during opening and closing.

F37 10% to 60% (Default 25%)

Closing slowdown point
Set the closing slowdown start point, as a percentage of total travel.

This function appears only if the [Encoder] function is active.

/\ For sliding gate leaves with high inertia and fast speeds, bring the slowdown starting point forward to ensure the limit-switch position is reached at the desired
speed during opening and closing.

F38 10% to 60% (Default 25%)
RSE
Configure the function to be performed by the card inserted in the RSE connector.
F49 0 =Deactivated (Default)
1 = Paired
3 =CRP
Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
The function is displayed only when a USB stick is inserted into the USB port or when a memory roll card is inserted into the control board.

F50 0 =Deactivated (Default)
1 = Activated
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Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

[ The function is displayed only when a USB stick is inserted into the USB port or when a memory roll card is inserted into the control board.

F51 0 =Deactivated (Default)
1 = Activated

Transferring MASTER-SLAVE parameters
Enable sharing for the parameters programmed on the master gate with the slave gate.

This function appears only if the [RSE] function is active.

F52 OFF (Default)
ON

Opening direction
Set the gate opening direction.

F54 0 = To the left (default)
1 = To the right

CRP address
Assign a unique identification code (CRP address) to the control board. It is used where there are multiple operators connected via CRP.
F56 from 1 to 255
RSE speed
Set the remote connection system communication speed on the RSE port.
F63 0 =1200 bps
1= 2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5=19200 bps
6 = 38400 bps (default)
7 =57600 bps

8 = 115200 bps

RIO ED T1
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

F65 OFF (Default)
PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
P7 = Reopen while closing.
P8 = Reclose while opening.

RIO ED T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

F66 OFF (Default)
PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
P7 = Reopen while closing.
P8 = Reclose while opening.



RIOPHT1
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

F67 OFF (Default)
P1 = Reopen while closing.
P2 = Reclose while opening.
P3 = Partial stop.
P4 = Obstacle standby.

RIO PH T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

F68 OFF (Default)
P1 = Reopen while closing.
P2 = Reclose while opening.
P3 = Partial stop.
P4 = Obstacle standby.

Partial opening time
Adjust the gate opening time.

F71 From 5 to 40 seconds (default: 5 seconds)

New user
Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the control devices (AF - R700 - R800) must be
inserted into the connectors.

Download the LIST OF REGISTERED USERS form from the docs.came.com portal by typing in L20180423.

U1 1 = Step-hy-step
2 = Sequential
3 =0pen
4 = Partial opening

Choose the function to be assigned to the user.
Press ENTER to confirm.

Send the code from the control device.

Repeat the procedure to add other users.

Remove user
Remove one of the registered users.

u2 OFF
ON

Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.

No. 1> 250

Alternatively, the control device associated with the user you want to remove can be activated.
Press ENTER to confirm.

“CLr” will appear to confirm deletion.

Remove all
Remove all registered users.

u3 OFF (Default)
ON

Page 26 - Manual FA02036-EN - 12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 27 - Manual FA02036-EN - 12/2023 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

Radio decoding
Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

£ i you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with a different type of radio coding saved previously
will be deleted.

U4 1 = All decoding (default)
2 = Rolling code
3 =TW key block

Self-Learning Rolling
Save a new rolling code transmitter by activating acquisition from a rolling code transmitter that has already been saved. The saving and acquisition procedures are
explained in the transmitter manual.

us OFF (Default)
ON

Motor type

Set the type of gearmotor installed.

A 1=400 kg
2 =600 kg
3 =800kg
4 =1000 kg

Travel calibration
Start the travel self-learning.

This function appears only if the [Encoder] function is active.

A3 OFF (Default)
ON

Parameter reset
Restore factory settings except for the functions: [Radio decoding], [Motor type] and the settings related to travel calibration.

A4 OFF (Default)
ON

Manoeuvre counter
View the number of operator manoeuvres.

A5 001 = 100 manoeuvres
010 = 1000 manoeuvres
100 = 10000 manoeuvres
999 = 99900 manoeuvres
CSI = Maintenance work

Adjusting the motor torque
Adjust the motor torque.

A6 From 1 (minimum) to 5 (maximum)

FW version
Display the firmware version number and the GUI installed.

H1



Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.
The stored data can be reused for another control board to configure another system in the same way.

/\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.
@ Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.

© Press the “Enter” button to access programming.

© Use the arrows to choose the desired function.

The functions are displayed only when a MEMORY ROLL card is inserted.

- Save data
Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll or USB key).

- Read data
Upload user data, timings and configurations from the memory device (memory roll or USB key).

Once the data have been saved and loaded, remove the MEMORY ROLL card.
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PAIRED OPERATION

Two connected operators are controlled with one command.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Insert an RSE card into both control boards.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

X The devices and accessories must be connected to the control board which will be set as the MASTER.
For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.

MASTER

J

N9 1S

R EE

aN9 9 v| |9 v

Programming

J
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L ANl programming operations described below must be performed only on the control board set as the MASTER.

Start programming with the functions indicated below.
F49 RSE

F54  Opening direction
F52  Transferring MASTER-SLAVE parameters

Saving users

L All save user operations must be performed only on the control board set as the MASTER.

Operating modes

@ PARTIAL OPENING command
© STEP-BY-STEP command

o AT} DIIE,
- [ -II0A0




ERROR AND WARNING MESSAGES

E1 The travel calibration was interrupted to activate the STOP button.
E2 Adjustment error

E3 Motor control error

E4 Service test failure error

E7 Operating time error

E9 Obstacle detected during closing

E10 Obstacle detected during opening

E11 The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded
E13 The limit switches are both open

E14 Serial communication error

E15 Incompatible transmitter error

E17 Wireless system communication error

E18 Wireless system not configured error

co Wire contact 1-2 (NC) is open.

C1,C2,C3,C4 The photocell wire contact (NC) is open.

C7,C8 The sensitive edge wire contact (NC) is open.

PO The wireless radio contact 1-2 (NC) is open.

P1, P2, P3, P4 The photocell wireless radio contact (NC) is open.

- Control board has no travel auto-learning

Troubleshooting
Error shown Action
Connect cables MN and +E-
Check the gate is not blocked
The encoder module is not installed
E3 Measure the voltage between M and N

Thermal protection is activated

Check the position of the limit-switches and speed (gate open and gate closing)
Check the control board is intact

Check the motor is intact
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FINAL OPERATIONS

Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent damp.

14 m - 400 kg 150000 -

18 m - 600 kg - 150000 -

20 m - 800 kg - - 150000 -

20 m - 1000 kg - - - 150000
Installation in windy area -15% -15% -15% -15%

X The percentages indicate how much the number of cycles should be reduced in relation to the type and number of accessories installed.
/\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.
/\ This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

/N If the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, disconnect the power supply. When the power supply is
reconnected, check the system is working correctly.

For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.
For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

Every 10,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the leaf free. The gate leaf must not be obstructed.
Check the cables are intact and connected correctly.

Check and clean the track guide and rack.
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.
A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves lgsions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.
Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est a considérer
comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels dommages provoqués par des utilisations
impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est défini, conformément a la Directive
Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition, un ensemble qui constitue presque
une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre
incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements en vue de constituer une machine a
laquelle s'applique la Directive Machines 2006/42/CE. e Linstallation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE
et aux normes européennes de référence.  Le fabricant décline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux, ce
qui implique également I'annulation de la garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que
par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. @ La position des cables, la pose, la connexion et I'essai
doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S’assurer, durant toutes les phases
d’installation, que I'automatisme est bien hors tension. ® S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur I'automatisme. ® Ne pas installer I'automatisme dans des endroits en montée ou en descente (c'est-a-dire non situés
sur une surface plane). ® Ne pas installer I'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter si nécessaire des renforts
appropriés aux points de fixation. e Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs
HP, etc.) sur le lieu d’installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux régles d'installation, un dispositif de
deconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie lll. ® Délimiter soigneusement toute
la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. e En cas de manutention
manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes
a assurer le levage securisé. e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique lié a la présence de
personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des goulottes et
des passe-cables appropriés pour assurer une protection adéquate contre les dommages mécaniques. @ Les cables électriques ne
doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I’utilisation (ex. : moteur et transformateur). ® Avant
de procéder a l'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement.
e e produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement s'il peut étre actionné avec
le portillon en position de sécurité. e S'assurer que I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les
parties fixes présentes tout autour. e Prévoir une protection supplémentaire pour éviter I'écrasement des doigts entre le pignon et
la crémaillere. e Les commandes fixes doivent toutes étre clairement visibles apres I'installation et étre positionnées de maniere a
ce que la partie guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute commande a action maintenue doit
étre installée a une hauteur minimum de 1,5 m par rapport au sol et doit étre inaccessible au public. ® En cas de fonctionnement a
action maintenue, doter 'installation d'un bouton d'ARRET permettant la mise hors tension de I'automatisme et donc le blocage du
mouvement de la partie guidée. ® A défaut d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme
de déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. ® S'assurer que I'automatisme a bien été réglé comme
il faut et que les dispositifs de securité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement. e Avant la
livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes harmonisées et aux exigences essentielles de la Directive
Machines 2006/42/CE. e Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes
spécifiques bien en vue qu’il faudra lui expliquer. ® Au terme de I'installation, appliquer la plaque d’identification de la machine dans
une position bien en vue. ® Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou
par son service d'assistance technique agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce
manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. e
Il est recommandgé de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine. @ Le produit,
dans I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre transporté qu'a I'intérieur (wagons de chemin de fer, conteneurs, véhicules
fermés). ® En cas de dysfonctionnement du produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse https://www.came.
com/global/en/contact-us ou au numeéro de téléphone indiqué sur le site.
La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du produit. Si nécessaire, nous contacter a
I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us.
Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels Came.



Points potentiellement dangereux pour les personnes

w\
<=

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W~=" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme 2 la norme UNI EN 1SO 14001 qui garantit le respect et la
sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et & les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A\ Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
&==" (e symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.
Description

801MS-0150

BXV04AGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 400 kg et 14 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0180

BXVOBAGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 600 kg et 18 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0210

BXVO8AGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu’a 800 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0230

BXV10AGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 1000 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0260

BXV04RGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 400 kg et 14 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0270

BXVO6RGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu’a 600 kg et 18 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0280

BXVO8RGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 800 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0290

BXV10RGS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 1000 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0380

BXVOGAGL - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, butées de fin de course magnétiques, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et
détection des obstacles pour portails coulissants jusqu’a 600 kg et 18 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0390

BXV10AGL - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, butées de fin de course magnétiques, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et
détection des obstacles pour portails coulissants jusqu’a 1000 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0151

BXVO4ALS - Automatisme avec moteur 24V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 400 kg et 14 m de longueur. Couvercle gris RAL 7040.

801MS-0181

BXVOGALS - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 600 kg et 18 m de longueur. Couvercle gris RAL7040.

801MS-0211

BXVO8ALS - Automatisme avec moteur 24V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu’a 800 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7040.

801MS-0231

BXV10ALS - Automatisme avec moteur 24V, carte électronique a afficheur, décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails
jusqu'a 1000 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7040.

Utilisation prévue

Solution pour portails coulissants résidentiels et collectifs
[ Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.



Description des parties

Automatisme

© Couvercle

© Support porte-cartes

© Motoréducteur

© Plague de fixation

© Logement pour 2 batteries de secours
@ Transformateur

@ Fin de course mécanique

© Trou de passage du cable de déblocage
© Logement pour module RGP1

@ Logement pour thermostat avec cartouche
@® Couvercle de protection de la carte

*Uniquement pour BXVOBAGL et BXV10AGL

® Carte électronique

® Support pour carte électronique

@ Logement pour carte RLB

® Logement pour module UR042

@® Logement pour capteur SMA ou RGSM001
® Levier de déblocage

® Serrure

® Ailettes pour fin de course mécanique
& Fin de course magnétique

@ Ailettes pour fin de course magnétique
@ Ferrite
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Carte électronique

L] Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur |'afficheur.
] Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

A\ Pour un fonctionnement correct, IL EST OBLIGATOIRE, avant d'enficher la carte, DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

@ Bomier de connexion du motoréducteur @® Touches de programmation

© Bornier de connexion de I'encodeur ® Bornier pour la connexion de la fonction vis-a-vis ou CRP
© Bornier de connexion des butées de fin de course @ Bornier de connexion du clavier & code

@ Bornier de connexion des dispositifs de commande et de sécurité ® Bornier de connexion du sélecteur transpondeur

© Bornier de connexion de I'antenne @ Connecteur pour module GSM

@ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF) @® Borier de connexion du module RGP1

© Connecteur pour carte Memory Roll @ Bornier de connexion des dispositifs de signalisation
© Connecteur pour carte de décodage R700 ou R800 @ Fusible pour les accessoires

© Connecteur pour carte RSE € Bornier pour |'alimentation de la carte électronique
@ Connecteur pour module RIOCN8WS & Fusible de ligne

® Afficheur € Bornier d'alimentation

q

» e
f\@

— 1|

LT LI

L1 pour pouvoir installer les cartes enfichables dans les connecteurs dédiés, enlever le couvercle de la carte.




Dimensions
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Limites d'utilisation

Longueur maximum vantail (m) 14 18 20 20 14 18 20 20
Poids maximum vantail (kg) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
Longueur maximum vantail (m) 18 20 14 18 20 20
Poids maximum vantail (kg) 600 1000 400 600 800 1000

Tableau des fusibles

-12/2023 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

Fusible de ligne 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F
Fusible accessoires 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2A-F
Fusible de ligne 1,6 A-F 1,6 A-F 16A-F 16AF 1,6 A-F 16A-F
Fusible accessoires 2A-F 2 A-F 2 A-F 2A-F 2 A-F 2 A-F
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Données techniques

MODELES BXVO4AGS  BXVOBAGS  BXVOBAGS  BXV10AGS  BXVO4RGS  BXVO6RGS  BXVOBRGS  BXV10RGS
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 110 AC 110 AC 110 AC 110 AC
Alimentation moteur (V) 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Consommation en stand-by (W) 55 55 55 55 55 55 55 55
Puissance (W) 170 270 400 400 170 270 400 400
Courant absorbé maximum (A) 7 1 16 16 7 1 16 16
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Poussée (N) 350 600 800 1000 350 600 800 1000
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 11 11 12 12 11 11
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180 180 180 180
Intermittence/fonctionnement SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE
INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF
Module du pignon 4 4 4 4 4 4 4 4
Type de fin de course MECANIQUE ~ MECANIQUE ~ MECANIQUE ~ MECANIQUE ~ MECANIQUE ~ MECANIQUE ~ MECANIQUE  MECANIQUE
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 44 44 44 44
Classe d'isolation | | | | | | | |
Durée de vie moyenne (Cycles)™ 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000
MODELES BXVO6AGL BXV10AGL BXVO4ALS BXVO6ALS BXVO8ALS BXV10ALS
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentation moteur (V) 24DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
Consommation en stand-by (W) 55 55 55 55 55 55
Puissance (W) 270 400 170 270 400 400
Courant absorbé maximum (A) 1 16 7 1 16 16
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Poussée (N) 600 1000 350 600 800 1000
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 11 12 12 11 11
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180 180
Intermittence/fonctionnement SERVICE INTENSIF ~ SERVICE INTENSIF ~ SERVICE INTENSIF  SERVICE INTENSIF ~ SERVICE INTENSIF  SERVICE INTENSIF
Module du pignon 4 4 4 4 4 4
Type de fin de course MAGNETIQUE MAGNETIQUE MECANIQUE MECANIQUE MECANIQUE MECANIQUE
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54 54
Classe d'isolation | | | | | |
Durée de vie moyenne (Cycles)™ 150000 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des températures trés basses ou tres élevées.

(**) La durée de vie moyenne du produit indiquée est a considérer comme étant purement indicative et estimée en tenant compte des conditions normales
d'utilisation, ainsi que d'une installation et d'un entretien corrects du produit, conformément aux instructions du manuel technique CAME. Cette donnée est en outre
sensiblement influencée par d'autres facteurs variables tels que, a titre d'exemple et sans s'y limiter, les conditions climatiques et environnementales. La durée de
vie moyenne du produit ne doit pas étre confondue avec sa garantie.

Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du cable (m) jusqu’a 20 de 20 a 30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x1 mm? 2 %1 mm?
Phatocellules TX 2% 0,5 mm? 2% 0,5 mm?
Photocellules RX 4x0,5mm? 40,5 mm?
Dispositifs de commande *n°x 0,5 mm? n°x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit - Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la

longueur du cable.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 |EC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser
par contre des cables HO5VV-F conformes & la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48 V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 Il
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEI).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).

Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des
dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces

derniers.



INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone
d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Les dessins illustrent I'automatisme installé a gauche.
Opérations préliminaires

Creuser la fosse pour le coffrage.
Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

Il est conseillé de prévoir des gaines annelées @ 40 mm pour la connexion du motoréducteur et des accessoires.
Prévoir un tuyau de @ 20 mm pour I'éventuel passage du cable de déblocage [y

Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

Pose de la plaque de fixation

Préparer un coffrage plus grand que la plaque de fixation.
Introduire le coffrage dans le trou.
Le coffrage doit dépasser de 50 mm du sol.

Insérer une grille en fer dans le coffrage pour couler le ciment.
~

=

A

A ——
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Insérer les vis fournies dans la plaque de fixation.
Bloquer les vis a I'aide des écrous fournis.

Extraire les agrafes préformées a |'aide d'un tournevis.
Introduire la plaque de fixation dans la grille en fer.

L) Les tuyaux doivent passer & travers les trous prévus.

Positionner la plaque de fixation selon les dimensions indiquées sur le dessin.
Si le portail est sans crémaillere, procéder a I'installation.

LI Voir le paragraphe FIXATION DE LA CREMAILLERE.
Remplir le coffrage de ciment.

La plaque doit étre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.
Attendre que le ciment se solidifie pendant au moins 24 heures.

e

N

8 %
[ (2 P

Enlever le coffrage.
Remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.




Enlever les écrous des vis.
Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 600 mm.

Préparation de I'automatisme

Enlever le couvercle de I'automatisme.
Positionner I'automatisme sur la plaque de fixation.

Les cables électriques doivent passer sous la caisse de I'automatisme

Percer le passe-cable.
Enfiler les cables dans le passe-cable.
Soulever I'automatisme de 5 a 10 mm de la plaque en intervenant sur les pieds filetés afin de permettre, par la suite, les éventuels réglages entre pignon et crémaillere.

-
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Fixation de la crémaillére

© Débloquer 'automatisme.
© Poser la crémaillére sur le pignon.
© Souder ou fixer la crémaillere au portail sur toute sa longueur.

Pour I'assemblage des modules de la crémaillere, positionner un morceau de rebut sous le point de jonction et le blogquer au moyen de deux mors.

Réglage de I'accouplement pignon-crémaillere

Ouvrir et fermer le portail manuellement.
Régler la distance de I'accouplement pignon-crémaillere a I'aide des pieds filetés (réglage vertical) et des fentes (réglage horizontal).

Le poids du portail ne doit pas peser sur I'automatisme.




Fixation de I'automatisme

[E1] Ne fixer qu’aprés avoir réglé I'accouplement pignon-crémaillére.

Fixer I'automatisme a la plaque de fixation a I'aide des butées et des écrous.
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(fournies).
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ouverture sur la crémaillere
aide des vis sans t
1

Définition des points de fin de course avec butées de fin de course mécaniques

Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.

© Fixer l'ailette de fin de course d’ouverture a |
~ 20 mm

© Glisser I'ailette de la butée de fin de course d

@ Ouuvrir e portail.
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@ Fermer le portail.

© Glisser 'ailette de fin de course de fermeture sur la crémaillére.

Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.

O Fixer l'ailette de fin de course de fermeture & I'aide des vis sans téte (fournies).

(&)
l
N
(@)

Définition des points de fin de course avec butées de fin de course magnétiques*

* Uniquement pour BXVOBAGL et BXV10AGL

@ Ailette pour fin de course magnétique en fermeture
© Ailette pour fin de course magnétique en ouverture

Automatisme installé a gauche Automatisme installé a droite

<

. ! B

1 | 1 50 Q5 T

Les dessins suivants se réferent a I'installation de fins de course avec automatisme a gauche.Linstallation des fins de course a droite est symétrique.

Ouvrir le portail.
Glisser |'ailette magnétique de fin de course d'ouverture sur la crémaillére.

L’aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.




Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).
L’aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.
Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).

1| A

Fermer le portail.
Glisser I'ailette magnétique de fin de course de fermeture sur la crémaillere.

L'aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.

Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).
L'aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.

e
AT

)

Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.
Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).

Utiliser des passe-cables pour connecter les dispositifs a I'armoire de commande. Un de ces passe-cables ne doit étre destiné qu’au cable d'alimentation.

Alimentation

S'assurer, durant toutes les phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension.
/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Branchement au secteur (230/120 VAC - 50/60 Hz) Sortie alimentation pour accessoires
@ Fusible de ligne La sortie alimente normalement en 24 VAC.
O Cible de phase

O Cable neutre

Q Ferrite

@ Cable de mise a la terre

i=E

LY
<l
\ Vv WV




Portée maximum des contacts

La puissance totale des sorties indiquées ci-dessous ne doit pas dépasser la puissance maximale de la sortie [Accessoires]

Dispositif Sortie Alimentation (V) Puissance (W)

Accessoires 10- 11 24 AC 40
Lampe supplémentaire 10-E 24 25
Clignotant 10-E 24 AC 25
Témoin état automatisme 10-5 24 AC

Les sorties fournissent une alimentation 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles piles.

Dispositifs de commande

© Antenne avec cable RG58

Insérer la carte AF sur le connecteur dédié pour la commande a distance avec émetteur.

© Bouton d'ARRET (contact NF)

Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Si le contact n'est pas utilisé, il doit étre désactivé pendant la programmation.

© Dispositif de commande (contact NO)

Fonction OUVERTURE UNIQUEMENT ou OUVERTURE PARTIELLE
Permet I'ouverture compléte ou partielle du portail.

L) Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en OUVERTURE est obligatoire.

O Dispositif de commande (contact NO)

Fonction OUVERTURE-FERMETURE (pas-a-pas) ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle)

EL] Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en FERMETURE est obligatoire.
© Lecteur pour cartes

Insérer la carte R700 sur le connecteur dédié.

O Sélecteur transpondeur
Insérer la carte R700 sur le connecteur dédié.

@ Clavier a code
Insérer la carte R800 sur le connecteur dédié.

ﬁ;

/
/

7

o &)
AU

o&y
NN

- Traduction des instructions originales
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Dispositifs de signalisation

© Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de mancsuvre.

© Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.

SEEE

1011 E 5

©(o

Dispositifs de sécurité
Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX, CY et/ou CZ (contacts NF).

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.
En cas de non utilisation des contacts CX et/ou CY, les désactiver en phase de programmation.

Photocellules DELTA Photocellules DELTA
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

10TS 2 CXCY

A {HIFIEIEE

_! — ]

ﬁﬁﬁﬁ% w m

o)

Q




Photocellules DIR / DELTA-S Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

10TS 2 CXCY

o 10TS 2 CXCY
= T

=
<
>

=]
=
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Photocellules DXR / DLX Photocellules DXR / DLX
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
II'est possible de connecter plusieurs paires de photocellules. Il est possible de connecter plusieurs paires de photocellules.

Voir fonction [F5] test dispositifs de sécurité.

' 10TS 2 CXCY 10 TS 2 CXCY|
B Sl o R

1011 sy

J 10 11 SY
XXX RX X (XXO

RX ™X XX

Bord sensible DFWN

10TS 2 CXCY (€2

s -

C _NO NC

T
DFWN
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

( 3\ (7 N (7 ) © Touche ESC

La touche ESC permet d'effectuer les opérations décrites ci-aprés.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

Arréter I'automatisme

© Touches < >
Les touches < > permettent d'effectuer les opérations décrites ci-apres.

©__O © O S __O ©__O . .

‘ . ‘ ‘ Naviguer dans les options du menu
[ at® [ (® 0 20 [ e Augmenter ou diminuer une valeur
ESC ENTER Fermer ou ouvrir I'automatisme

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus

< >
; \e/ ; Confirmer le choix
Mise en fonction

(L) Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. L'opération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et programmer.

Commencer la programmation par la fonction F54 (Sens d’ouverture).

Aprés avoir mis I'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre I'exécution compléte de la manceuvre.

Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de I'installation.

Si les trois segments de I'afficheur clignotent, effectuer I'auto-apprentissage de la course.

Menu des fonctions
Arrét total
Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
F1 OFF (par défaut)
ON
Entrée CX

Associe une fonction & I'entrée CX.

F2 OFF (par défaut)
C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
(C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
(C3 = Arrét partiel
Uniquement avec [F19 - Ferm. automatique] activée.
(C4 = Attente obstacle (Photocellules)
C7 = Réouverture durant la fermeture (bords sensibles)
(C8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)



Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY.

F3 OFF (par défaut)
C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
(C3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.
(4 = Attente obstacle (Photocellules)
C7 = Réouverture durant la fermeture (bords sensibles)
(8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)

Test sécurité
Active le contrble du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.

F5 0 = Désactivée (par défaut)
1=0CX
2=_0Y
4 = CX+CY

Action maintenue
Avec la fonction activée, le mouvement de |'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.

L'activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

F6 0 = Désactivée (par défaut)
1 = Activée

Commande 2-7
Pour I'association d’une commande au dispositif connecté sur 2-7.

F7 0 = Pas-a-pas (par défaut)
1 = Séquentielle
2 = Ouverture
3 = Fermeture

Commande 2-3P
Associe une commande au dispositif connecté sur 2-3P.

F8 1 = Quverture partielle
Le temps d'ouverture partielle est réglé par la fonction [Temps ouverture partielle].
2 = Quverture

Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée, le portail reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction est activée avec : portail fermé, portail ouvert ou
apres un arrét total.

F9 OFF (par défaut)
ON

Voyant portail ouvert
Signale I'état du portail.

F10 0 = Témoin allumé (par défaut) - Le témoin reste allumé lorsque le portail est en mouvement ou qu'il est ouvert.
1 = Voyant clignotant - Le témoin clignote toutes les demi-secondes durant I'ouverture du portail et reste allumé lorsque ce dernier
est ouvert. Le témoin clignote toutes les secondes durant la fermeture du portail et s’éteint lorsque ce dernier est ferme.
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Encodeur
Gere les ralentissements, la détection d'obstacles et la sensibilité de I'automatisme.

F11 OFF
ON (par défaut)

Départ ralenti
Pour configurer un ralentissement de quelques secondes aprés chaque commande d'ouverture et de fermeture.

F12 OFF (par défaut)
ON

Type de capteur
Configure le type de dispositif de commande.

F14 0 = Sélecteur transpondeur
1 = Clavier a code (par défaut)

Lampe supplémentaire
Permet de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil d'éclairage connecté a la sortie.

F18 0 = Clignotant (par défaut)
1 = Lampe cycle.

La lampe reste éteinte @ moins qu'un temps de fermeture automatique ne soit configure.

Fermeture automatique
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture.

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

F19 OFF (par défaut)
De 1 & 180 secondes

Fermeture automatique aprés une ouverture partielle
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, apres exécution d'une commande d’ouverture partielle.

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

Ne pas désactiver la fonction [Ferm. automatique].

F20 OFF
De 1 a 180 secondes (10 secondes par défaut)

Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque mancsuvre.

F21 OFF (par défaut)
De 1 a 10 secondes

Vitesse de la course
Configure la vitesse de la course (pourcentage de la vitesse maximale).

F28 de 50 % a 100 % (par défaut 100 %)



Vitesse de ralentissement
Vitesse de ralentissement en ouverture et en fermeture

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

F30 De 10 % a 50 % (50 % par défaut)

Sensibilité durant la course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

F34 de 10 % & 100 % (par défaut 100 %)

Sensibilité ralentissement
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la phase de ralentissement.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

F35 de 10 % a 100 % (par défaut 100 %) - 10 % = sensibilité maximale - 100 % = sensibilité minimale

Point d'ouverture partielle
Détermine, en pourcentage sur la course totale, le point d'ouverture partielle du portail.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

F36 de 10 % a 80 % (10 % par défaut)

Point de ralentissement en ouverture
Pour le réglage du point de ralentissement initial a I'ouverture (pourcentage de la course totale).

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

/\ Dans e cas de vantaux coulissants & forte inertie et & vitesse de course élevée, il est important d'anticiper le point de départ du ralentissement afin d'atteindre la
position de fin de course en ouverture ou en fermeture a la vitesse souhaitée.

F37 De 10 % a 60 % (25 % par défaut)

Point de ralentissement en fermeture
Pour le réglage du point de ralentissement initial a la fermeture (pourcentage de la course totale).

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

/\ Dans le cas de vantaux coulissants a forte inertie et 2 vitesse de course élevée, il est important d'anticiper le point de départ du ralentissement afin d'atteindre la
position de fin de course en ouverture ou en fermeture a la vitesse souhaitée.

F38 De 10 % a 60 % (25 % par défaut)
RSE
Configure la fonction que la carte enfichée sur le connecteur RSE doit effectuer.
F49 0 = Désactivé (par défaut)

1 = Vis-a-vis

3=CRP

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une clé dans le port USB ou a I'introduction d’une memory roll dans la carte électronique.

F50 0 = Désactivée (par défaut)
1 = Activée
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Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

[ La fonction n'est visualisée qu'a I'introduction d’une clé dans le port USB ou 4 Pintroduction d’une memory roll dans la carte électronique.

F51 0 = Désactivée (par défaut)
1 = Activée

Passage paramétres MASTER-SLAVE
Active le partage des parametres programmés sur le portail Master avec le portail Slave.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [RSE].

F52 OFF (par défaut)
ON

Sens d'ouverture
Configure le sens d'ouverture du portail.

F54 0 = Vers la gauche (par défaut)
1 = Vers la droite

Adresse CRP
Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique. Cette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont connectés via CRP.
F56 de 12255
Vitesse RSE
Configure la vitesse de communication du systéme de connexion a distance sur le port RSE.
F63 0 =1200 bps
1= 2400 bps
2 = 4800 bps
3 =9600 bps
4 = 14400 bps
5 =19200 bps
6 = 38400 bps (par défaut)
7 =57600 bps

8 = 115200 bps

RIOEDT1
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.
F65 OFF (par défaut)
PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le
mouvement.

P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.

RIO ED T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.
F66 OFF (par défaut)
PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le
mouvement.

P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.



RIOPHT1
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

F67 OFF (par défaut)
P1 = Réouverture durant la fermeture.
P2 = Refermeture durant I'ouverture.
P3 = Arrét partiel.
P4 = Attente obstacle.

RIO PH T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

F68 OFF (par défaut)
P1 = Réouverture durant la fermeture.
P2 = Refermeture durant I'ouverture.
P3 = Arrét partiel.
P4 = Attente obstacle.

Temps d'ouverture partielle
Permet de régler le temps d’ouverture du portail.

F71 De 5 a 40 secondes (5 secondes par défaut)

Nouvel Utilisateur
Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes qui gérent les dispositifs de commande (AF -
R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

Télécharger sur le portail docs.came.com le formulaire LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES en tapant L20180423.

U1 1 = Pas-a-pas
2 = Séquentielle
3 = Ouverture
4 = Quverture partielle

Choisir la fonction a attribuer a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Envoyer le code depuis le dispositif de commande.
Répéter la procédure pour ajouter d’autres utilisateurs.

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

u2 OFF
ON

Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a I'utilisateur a éliminer.

Nbre : 1 > 250

Il est également possible d'actionner le dispositif de commande associé a I'utilisateur que I'on souhaite éliminer.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

L'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

U3 OFF (par défaut)
ON
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Décodage radio
Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

LI La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur & codage radio différent précédemment
mémorise.
U4 1 = Tous les décodages (par défaut)

2 = Rolling code
3 =TW Key Block

Auto-apprentissage Rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur rolling code en activant I'acquisition a partir d'un émetteur a code tournant déja mémorisé. Les procédures de mémorisation et
d'acquisition sont expliquées dans le manuel de I'émetteur.

U8 OFF (par défaut)
ON

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installé.

A1 1=400kg
2 = 600 kg
3 = 800 kg
4=1000 ky

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer |'auto-apprentissage de la course.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Encodeur].

A3 OFF (par défaut)
ON

Raz parametres
Restaure les configurations d'usine a I'exception des fonctions suivantes : [Décodage radio], [Type moteur] et les configurations pour I'auto-apprentissage de la course.

Ad OFF (par défaut)
ON

Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme.

A5 001 = 100 manceuvres
010 = 1000 manceuvres
100 = 10000 manceuvres
999 = 99900 manceuvres
CSl = Intervention d’entretien

Réglage du couple moteur
Regle le couple du moteur.

A6 De 1 (minimum) & 5 (maximum)

Version FW
Permet de visualiser le numéro de la version firmware et GUI installées.

H1



Exporter / importer les données

Il est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.

Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique pour configurer une autre installation de la méme maniere.

/N Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.
@ Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder & la programmation.

© Se servir des fleches pour choisir la fonction souhaitée.

Les fonctions ne sont visualisées qu’a I'installation d’une carte MEMORY ROLL

- Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

- Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll ou clé USB).

L) Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la carte MEMORY ROLL.
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FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Commande unique de deux automatismes connectés.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.
Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques.
Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

Les dispositifs et les accessoires doivent étre connectés sur la carte électronique qui sera configurée comme MASTER.
Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.

MASTER

J

J

N9 1S
N9 1S

0D -

aNo g v| |9 v

R EE

aN9 9 v| |9 v

Programmation

L Toutes les opérations de programmation décrites ci-apres ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Commencer la programmation par les fonctions suivantes.
F49 RSE

F54  Sens d'ouverture
F52 Passage paramétres MASTER-SLAVE

Mémorisation des utilisateurs
(LX) Toutes les opérations de mémorisation des utilisateurs ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.

Modalité de fonctionnement

@ Commande OUVERTURE PARTIELLE
© Commande PAS-A-PAS

o AT} DIIE,
- [ -II0A0



MESSAGES D'ERREUR ET AVERTISSEMENT

E1 Interruption de I'auto-apprentissage de la course pour activation du bouton d’ARRET.
E2 Erreur de réglage

E3 Erreur controle moteur

E4 Erreur test services échoué

E7 Erreur temps de fonctionnement

E9 Obstacle détecté durant la fermeture

E10 Obstacle détecté durant I'ouverture

E11 Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement
E13 Les butées de fin de course sont toutes deux ouvertes

E14 Erreur communication série

E15 Erreur émetteur incompatible

E17 Erreur le systeme sans fil ne communique pas

E18 Erreur le systeme sans fil n’est pas configuré

co Le contact filaire 1-2 (NF) est ouvert.

C1,C2,C3,C4 Le contact filaire (NF) des photocellules est ouvert.

C7,C8 Le contact filaire (NF) des bords sensibles est ouvert.
PO Le contact radio sans fil 1-2 (NF) est ouvert.
P1, P2, P3, P4 Le contact radio sans fil (NF) des photocellules est ouvert.

- Carte électronique sans auto-apprentissage de la course

Guide de résolution des problemes

Erreur a I'écran Action

Brancher les cables MN et +E-

S'assurer que le portail n'est pas blogqué

Le module encodeur n'est pas installé

Mesurer la tension entre M et N

La protection thermique est activée

Controler la position des butées de fin de course et la marche (portail ouvert et en phase de fermeture)
Controler le bon état de la carte de commande

Controler le bon état du moteur

E3
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OPERATIONS FINALES

Avant de fermer le couvercle, s'assurer que I'entrée des cables est bien scellée de maniére a éviter la pénétration d'insectes ainsi que la formation d'humidité.

14 m - 400 kg 150000 - - -

18 m - 600 kg - 150000 - -

20 m - 800 kg - - 150000 -

20 m - 1000 kg - - - 150000
Installation dans une zone -15% -15% -15% -15%

exposee au vent

Les pourcentages indiquent dans quelle mesure il faut réduire le nombre de cycles par rapport au type et au nombre d'accessoires installés.
/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de piéces détachées, mettre le dispositif hors tension.
/N Ce document fournit & I'installateur les indications sur les contrdles obligatoires a effectuer durant les interventions de maintenance.

A\Sile systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d’installations dans des endroits a ouverture saisonniére, il est
recommandé de couper I'alimentation électrique et de vérifier, & la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation du produit.
Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le catalogue des produits.

E Tous les 10 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.

Controler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec vantail libre. Le vantail ne doit rencontrer aucun obstacle.
S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Controler et nettoyer le rail de guidage et la crémaillere.



A\
COLLER ICI L'ETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tél. (+39) 0422 49 40

Fax (+39) 0422 49 41
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Ctp. 3 - PykoBoacTao FA02036-RU

OBLLWE NMPEAYNPEXXAEHNA A1 MOHTAXHUKA

N\ BaxHble NHCTPYKLMU 110 TEXHUKE 0630MacHOCTY.
A\ CTporo cnegyvte BCeM UHCTPYKLMAM 10 6e30nacHOCTH, NOCKOJbKY HEMPABU/bHbIA MOHTaX MOXET NPUBECTH K
CEPbE3HbIM YBEYBSIM.
A\ [lpexge 4em npogoMKNUTb, BHUMATENIbHO NPOYUTANTE 00LYME NPESYNPEX[EHNUS 415 N0Nb30BaTeNS.
JT0 U3[EeNNe J0MKHO UCMOMb30BATLCS UCKITOYNTESBHO MO HA3HAYEHMIO. VICTIONb30BAHNE HE M0 HA3HAYEHNIO CYUTAETCS ONACHBIM.
® [lpou3BOAMTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a YLLEPO B Pe3yNibTaTe HenpaBuibHOMO, OLIMOOYHOMO MM HEGPEXHOrO MUCMOMb-
30BaHNs u3nenus.  lpoayKuys, onucaHHas B 3TOM PYKOBOACTBE, OTHOCUTCS K KATEropui «4aCTUYHO 3aBEPLUEHHON MalLWHbI
U MexaHu3Ma», COracHo AUPeKTIBE 0 6830MacHOCTI MallH 1 0bopynoBaHus 2006/42/CE. e Mop «4acTUYHO 3aBEpLUEHHOI
MaLLVHOW Ui MEXaHU3MOM» MOHUMAETCS COBOKYMHOCTb KOMMIEKTYHOLLMX, COCTABASHOLLMX YACTUYHO 3aBEPLLIEHHYIO MALLIMHY WA
MEXaH13M, KOTOPbIE N0 OT/EbHOCTU HE MOrYT ObITb UCMONb30BAHbI M0 HA3HAYEHMK). ® YaCTUYHO 3aBEpLUEHHbIE MaLLVHbI NpeaHa-
3HaYeHbI UCKMKOYUTENBHO A1 BCTPOEHHOTO MOHTaXa WK MHTErpauuy B Apyrue MatliiHbl UK YacTUYHO 3aBEPLUEHHbBIE MALLIMHbI
N MEXaHu3Mbl 19 CO3IaHUS MallHbI, COOTBETCTBYIOLLEN TPeGoBaHNSIM [IMPEKTVBbI 0 6E30MACHOCTI MaLLIH U 000PYA0BaHNS
2006/42/CE. o Coopka HomKHa BbIMOMHATLCSA COrMacHo [upektuse 0 6e30macHoCTU MatlmH 1 o6opyposanns 2006/42/CE un
COOTBETCTBYIOLLIM €BPOMENCKUM CTaHaapTam. © [1pon3BoauTeNb 0TKa3biBAETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 32 UCMONb30BAHME 13-
A CTOPOHHUX NMPOU3BOAMTENEN; 3TO TAKXKE BNIEYET 3a COO0M aHHYNMPOBAHNE rapaHTiu. ® Bce onucaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE
onepaLnmn JOMKHbI BbIMOMHATHCS UCKMIOYUTENBHO KBAMMULIMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM MEPCOHANIOM U B MOHOM COOTBETCTBIM C
JEeNCTBYIOLLIMM 3aKOHOLATENbCTBOM. ® MOHTaX, NPOKNajKa Kabenei, ANeKTPUYECKe NOAKMIYEHNS 1 HANaKa CUCTEMbI OMKHbI
BbINOMHATBLCS B COOTBETCTBUM C YCTAHOBIEHHBIMM NpaBunamm, Mepamu 6e30MacHOCTY U COOTBETCTBYIOLLMMIA MPOLIEAYPAMM 3KC-
niyarauum. ® YoeauTech B OTCYTCTBUM HANPSHKEHUS NEPEL, KKAbIM 3TarnoM MOHTXHbIX paboT. © YOeauTeCh B TOM, YTO yKasaH-
HbIV [1anasoH Temneparyp COOTBETCTBYET TEMMNEPATYPE OKPY)KAIOLLIEV CPe/ibl B MECTE YCTAHOBKIA. ® He yCTaHaBMMBANTE CUCTEMY
Ha HAKMOHHOW (HEPOBHOM) NMOBEPXHOCTW. ® 3arpeLLEHO YCTaHaBNNBATL aBTOMATYECKYHO CUCTEMY HA NIEMEHTbI, KOTOPbIE MOryT
MPOrHYTbCS NOA €€ BECOM. [1py HEOOXOAUMOCTI YCUNLTE KPENEXHbIe COBANHEHUS OMNOMHATENbHBIMIA AeTansMi. ® YoeamTech
B TOM, YTOObl B MECTE YCTAHOBKM U3ENNS HA HEr0 He monadanui CTpyu Bodbl (13 YCTPOWCTB 15 MOMAMBA ra3oHa, MHU-MOEK 1
T. 1.). ® [py NOAKIIOYEHNN K CETU 3NEKTPONUTAHUS HEOOXOAUMO NPELYCMOTPETh aBTOMATUYECKIAN BCEMONSPHbIA BbIKOYATENb,
o6ecrneynBaoLLn 3awmTy oT nepeHanpshkerns lll ctenexin. o OrpaguTe BeCb y4acToK paboThl aBTOMATVKK AN1s NpefoTBPaLLeHNs
JOCTYNa Ha Hero NoCTOPOHHMX, B YACTHOCTW HECOBEPLLIEHHONETHUX 1 IETEN. ® B cyyae nepemeLLieHnst BPYYHYIO Ha KXKA0r0 Ye-
NI0BEKA [IOMKHO NpUXoamThbes He 6onee 20 Kr. B apyrux cnyyasx nepemMeLLenns creyeT Ucnonb3oBarb COOTBETCTBYHOLLME Mexa-
HU3MbI 119 6€30MACHOT0 NoAbeMa. ® PeKOMEH/YETCS CMO0Nb30BaTh Hafexallme CPeaCcTBa 3aLLnTb BO 130eXKaHie BO3HUKHOBE-
HUS ONACHOCTU MEXAHYECKOr0 MOBPEX/EHNS, CBS3AHHOM C MPUCYTCTBIEM JII0/EiA B 30HE Pab0Thl YCTPONCTBA. ® INEKTPUYECKME
Kabenn 0MXHbI ObITb MPOMIOXKEHbI B CrieLmManbHbIX TPYOOMPOBOAAX, KaHanax U Yepes CarnbHIKIA, YTOObl 00ECMeUUTb HALMEXALLYO
3ALLUTY OT MEXAHUYECKMX NOBPEXAEHNA. ® INEKTPUYECKMEe Kabenu He JAOMKHbI COMpUKacaThes C AeTansmMu, KOTopble MOryT
HarpeBaTbCs BO BPEMS SKCMyatauuu (Hanpumep, MOTOPOM 11 TpaHcopmaTopom). © Mpexae Yem npogosmkars YCTaHoBKY, yoe-
LTECH B TOM, YTO IBUXKYLLMECSH KOMMOHEHTHI 000PYA0BAHNS HAXOASTCS B HafLNEXaLLLEM MEXaHYECKOM COCTOSHUM, OTKDbIBAKOTCA
1 3aKPbIBAKOTCS MPABUIIBHO. @ V3aenne He MOXET UCMONb30BATbCS C MOABVKHBIM OrPXXAEHNEM, 060Dy A0BAHHbIM MELIEXOAHON
KanUTKOM, 32 UCKIIOYEHNEM CUTYALIAN, KOra ABWKEHNE OrpaK/aeHNst BO3MOXHO TOMbKO MK 6e30MacHOM MONOXEHUN KATUTKY.
® YOeanUTeCh B HEBO3MOXKHOCTI 3aCTPEBAHNS MEXAY NOABWKHBIM OrPaXKAEHNEM U OKPYKAOLLWMIA (DUKCUPOBAHHBIMI YACTSMN
B pe3ynbrare ABWKEHUS orpaxaeHus. ® ObecneybTe JONONHUTENbHYK 3aLLUTy AN NPeaoTBPaLeHUs CAABNMBAHNS NabLEB
MEX[y LLECTEPHEN 1 3y04aTol peiikoil. ® Bce MUKCMPOBAHHbIE YCTPOCTBA YNpaBneHns JOMKHbI ObiTb XOPOLLO BUHbI NOCTE
YCTAHOBKI 11 HAXOAUTHCS B TAKOM MOMIOXEHNM, YTOObI NaHeNb YNpaBieHns Haxoaunach B NpsMOid BUAMMOCTY, O[HAKO B [0CTa-
TOYHOM OTZANEHAN OT BVKYLLIMXCS KOMMOHEHTOB. ECIN yCTPONCTBO YNpaBneHist paboTaeT B pexume «[pucyTcTBMe oneparopar,
OHO JIO/KHO ObITb YCTAHOB/IEHO HA BbICOTE MUHUMYM 1,5 M OT 3eMu 1 ObITb HEAOCTYMHO /151 NOCTOPOHHKX. @ [pn pabote B
pexume «[pucyTcTBIe onepatopa» HeOOXoaMMO MPeLyCMOTPETb B cucteme KHonky «CTOlM», MO3BOMAIOLLYIO OTK/HOYATH OCHOB-
HOE 3MEKTPONUTAHIE aBTOMATUKI 15 ONIOKAPOBKI ABUXEHUS MOLBIKHOTO 3N1EMEHTA. ® ECNK 3T0 eLLie He CAeNnaHo, NpUKpeninTe
MOCTOSIHHYIO TABMINYKY, ONCHIBAOLLYIO CrOCOO UCMOMb30BAHUS MeXaH3Ma Py4YHOW PasbnoKMPOBKIA, PSAOM C COOTBETCTBYHOLLMM
3NIEMEHTOM aBTOMATUKI. ® YOeauTech B TOM, YTO aBTOMATMKA MPABUIbHO OTPEryNIMPOBaHa 11 YTO 3aLLUTHBIE U MPEeoXpaHi-
TeNbHbIE YCTPOACTBA, a TAKKE PyyHast PasbioKMPOBKA, PaboTaioT npasunibHO. © [lepes A0CTaBKOW MoMb30BATENID MPOBEPLTE
COOTBETCTBME CUCTEMbI FAPMOHU3MPOBAHHBIM CTaHAAPTaM W OCHOBHbIM TPeboBaHWSM [MpeTuBbl 0 6€30MacHOCTU MaLlnH
o6opynosannsg 2006/42/CE. e O Bcex 0CTaTOuHbIX PUCKaX HEOOXOAMMO NPeaynpexaaTb NOCPeACTBOM CreLarnbHbIX CUMBOIOB,
PACTIONOXMB UX Ha BUAHOM MECTE, 11 OXOA4YMBO 0ObSICHUTb X KOHEYHOMY MOIb30BaTEN0 060pYA0BaHIS. © 10 3aBepLIEHUM yCTa-
HOBKM NPUKPENUTE K 000pyL0BAHI0 NACMIOPTHYK TAabNNYKY HA BUAHOM MecTe. ® Bo u3bexaHne pucka 3ameHa noBpexxneHHoro
Kabenst NUTaHNs [OMKHA BbINOMHSTLCS NPEACTABUTENEM U3rOTOBUTENS, aBTOPU3OBAHHOI CIY)KO0N TEXHUYECKON MOALEPXKKN UK
KBINULMPOBAHHBIM NEPCOHANOM. ® XPaHUTE WHCTPYKLMIO B NArKe C TEXHNYECKON JOKYMEHTALMEN BMECTE C UHCTPYKLMSMIA
N0 MOHT&XY JpYruX YCTPOWCTB, UCMOMb30BAHHbIX 1S CO3AAHMS 3TON aBTOMATUYECKOM CUCTEMbI. ® PekOMeHayeTcs nepeaarb
KOHEYHOMY MO/b30BATENIO BCE UHCTPYKLMI MO 3KCTyaTauun U3enuin, 3 KOTOpbIX COCTOUT KOHeYHas MaluuHa. @ W3nenve B



OPUrVHANBbHO YNAKOBKE KOMMaHWU-NPOU3BOAUTENS MOXET TPAHCMOPTPOBATLCSA TOMKO B 3aKPHITOM BIAAE (B KENE3HOAOPOXKHBIX
BaroHax, KOHTEeMHepax, 3aKpbITOM aBTOTPAHCMOPTE). ® B cyyae 06Hapy»KeHWst HEUCNPABHOCTY U3ENNS HEOOXOAMMO NPEKPaTUTbL
€ro 3KCrnyaTaLyi 1 CBS3aThCs C CEPBUCHO CNyX00i No agpecy https://www.came.com/global/en/contact-us unm no3BoHUTb Mo
HOMeEpY, YKa3aHHOMY Ha caiTe.

Jlata 13roToBNEHMs yKkasaHa B NapTum NpPOAYKLWK, HaneyaTaHHoW Ha STUKETKE naaenus. Mpn HeobXoAUMOCTY CBSKUTECH C
Hamu no aapecy https://www.came.com/global/en/contact-us.

C 06LLMMI YCIOBUSIMM MPOAAXN MOXHO 03HAKOMUTLCS B 0CDULMATbHBIX MPercKypaHTax Came.

Mecra, sBnstowmecs noTeHUManbHbIM UCTOYHUKOM OMACHOCTW ANs Nofaei

YTUWIN3ALNA

=" CAME S.p.A. umeeT ceptudmnkar cucTembl 3awuTbl okpyxatoler cpeasl UNIEN ISO 14001, rapaHTupyoLLmin 3K0N0ori4eckyo 6e30nacHoCTb Ha ee 3aBogax. Mbl
NPOCUM Bac Npunaratb MakcUManbHbIE YCUNS N0 3aLuyTe OKpyxaroLlen cpedsl. Komnanus CAME cuntaeT oaHAM 13 yHAAMEHTaNbHbIX NYHKTOB CTPATEr M PhIHOYHbBIX
OTHOLLIEHWIA BBINOSTHEHIE STUX KPATKIX PYKOBOAALLIX MPUHLIAMOB:

&3 YTUNU3ALINAS YITAKOBKM

YNaKoBO4Hble MaTepuanbl (KApTOH, NACTUK W T. [1.) CYATAIOTCS TBEPAbIMIA TOPOACKUMIA OTXOAMI 1 YTUNN3UPYIOTCA 683 Npo6aeM NpocTo nyTem pa3fieNibHoro coopa ans ux
nocneaytoLLein nepepadoTky.

YTnansaumio Heo6XoaUMo NPOBOAUTH B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTY, B KOTOPOA NPOU3BOAMNACH SKCMyaTaLus 13aenus.

HE [10MYCKATb MOMALAHA B OKPYXAOLLYHO CPEAY!

&3 YTUNM3ALNS U3LENUA

Halua npoayKums M3roToBAeHa ¢ UCoNb30BaHIEM Pa3ninyHbIX MaTepranos. bombLias X YacTb (aMOMAHNIA, MNACTUK, XKENe30, ANEKTPUYECKNe Kabeni) NpUpaBHNBAETCS K
rOpOACKUM TBEPAbIM 0TX0AaM. OHI MOTYT ObITb YTUNM3MPOBAHbI MyTEM PA3aeNbHOro coopa v nepepaboTi CheLnaniaupoBaHHbIMI KOMMAHNSIMU.

[lpyrue KOMNOHEHTbI (ANEKTPOHHbIE MNATbI, ANEMEHTbI NUTAHIS ANCTAHLMOHHOTO YNPABAEHNS 1 T.4.), HaNPOTMB, MOTYT COAEPXaTb ONACHbIE BELLECTBA.

OHU JOMKHbI N3BNEKATHCS 11 NEPeaBaThbcst KOMNAHNSM, UMEOLLM SIMLIEH3MIO HA 11X COOP U NepepaboTy.

YTnansaumio He06X0aUMo NPOBOAUTH B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTA, /e NPOU3BOAMNACH SKCNyaTaLns 3nenus.

HE [1I0MYCKATb MOMALAHIA B OKPYXAOLLYHO CPEAY!

- [lepeBof OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI
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Cp. 5

JAHHbIE N U(HOOPMALIUA 06 U3AENINU

YcnoBHble 0003Ha4YeHUS

3TOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEGYIOLLMiT 0C060r0 BHUMAHMS.
/N 370T cuMBON 0603HAYAET PA3KeN, CBA3aHHbIIi C BOMPOCAMM GE30NACHOCTY.
&= 3707 CUMBON 0603HAYAET PA3LEN, PESHAZHAYEHHbIVT St 03HAKOMAEGHUS KOHEYHOMO MONIb30BATENS.

Bce pasmepsbl npuBefeHbl B MM, €CJTN HE YKa3aHO UHOE.
OnucaHue

801MS-0150

BXVO4AGS — ABTOMATUYECKIA NPKBOL, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHBII NNATON YNPABNEHUS C AMCTIEEM, BCTPOEHHbIM PALMOAEKOAEPOM, 3HKOAEPOM C (DYHKLMEN
yMPaBEHIst ABUKEHIEM U 0GHAPYXKEHVEM NPENATCTBUIA, Ans BopoT Maccoit o 400 kru anutoit 1o 14 M. Cepas kpbilka RAL7024.

801MS-0180

BXVO6AGS — ABTOMATUYECKIA NPUBOL, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHbII NNATON YNPABNEHUS C AUCTNEEM, BCTPOEHHbIM PAAMOAEKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
yYMpaBNeHust IBIKEHNEM 11 0OHAPY)XEHUEM NMPenaTCcTBIi, Ansh BopoT mMaccoi 4o 600 kr 1 gmmHoit fo 18 m. Cepast Kpbiwka RAL7024.

801MS-0210

BXVOBAGS — ABTOMATUYECKIA NPUBOL, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHbII NAATON YNPaBNEHUs C AUCTNEEM, BCTPOEHHbIM PaaNoAeKOAepOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
YNpaBNeHust ABIKEHNEM 11 0BHAPY)KEHEM NPenaTcTBIi, Anst BopoT maccoi 40 800 kr 1 anmHoit o 20 M. Cepast Kpbiwka RAL7024.

801MS-0230

BXV10AGS — ABTOMATUYECKNIA MPIBOL, C MOTOPOM 24 B, yKOMMNEKTOBAHHbI MNATON YNpaBneHus ¢ AUCTAEeM, BCTPOEHHbIM Paa10AeKoaepOM, SHKOLEPOM C (YHKLME
yYNPpaBeHIst ABUKEHIEM U 0GHAPYXKEHWEM NPENsTCTBUIA, Ans BopoT maccoit 40 1000 kru anutoit 4o 20 M. Cepas kpbilka RAL7024.

801MS-0260

BXVO4RGS — ATOMAaTUYECKMiA NPUBOAL C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHBIV NNATON YNPaBNEHNs C AUCTNEEM, BCTPOEHHbIM PAAMOAEKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
yYMpaBNeHust IBIKEHNEM 11 0OHAPYXXEHeM NPenaTcTBIi, Ans BopoT mMaccoi 1o 400 kr i fmmHoit fo 14 m. Cepas Kpbiwka RAL7024.

801MS-0270

BXVO6RGS — ABTOMATUYECKMiA NPUBOA C MOTOPOM 24 B, YKOMMNNEKTOBAHHIV NAATON YNPaBNeHus ¢ AUCMNEEM, BCTPOEHHbIM PaaMoAeKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
YNpaBNeHust ABIKEHNEM 11 0BHAPY)KEHEM NPenaTCcTBIi, Anst BOpoT Maccoi 1o 600 kr 1 gnmHoit o 18 m. Cepast Kpbiwka RAL7024.

801MS-0280

BXVO8RGS — ABTOMATHYECKMIA NPUBOA, C MOTOPOM 24 B, YKOMMNEKTOBAHHIV MAATON YNpaBNeHus ¢ AUCMNeeM, BCTPOEHHbIM paayofeKoaepoM, 3HKOAEPOM C (DYHKLMEN
yYNPaBEHIst ABUKEHIEM U OGHAPYXKEHUEM NPENaTCTBUIA, Ans BopoT Maccoit 10 800 kru anutoit 1o 20 M. Cepas kpbiluka RAL7024.

801MS-0290

BXV10RGS — ABTOMATU4ECKMiA NPUBOAL C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHBIV NNATON YNPaBNEHNS C AUCTNEEM, BCTPOEHHbIM PAAMOAEKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
YNPABNEHUS IBVXEHUEM 1 0BHAPY)XKEHWEM MPENSTCTBIAN, ANns BOPOT Maccor 1o 1000 kr v annHor 1o 20 M. Cepas kpbika RAL7024.

801MS-0380

BXVOBAGL - ABTOMATM4ECKMIA NPUBOL, C MOTOPOM 24 B, YKOMMNEKTOBAHHbIV MAATOV YPaBNEeRIs C AUCTIEEM, OCHALLEHHbIA MarHUTHBIMIA KOHLEBBIMI BbIKIKOYATENSMY,
BCTPOEHHbIM PAMOAEKOAENOM, SHKOAEPOM C (DYHKLIMEN YpaBNeHst ABVKEHUEM 11 0BHAPYXKEHNS NPENSTCTBINA, A1 OTKATHBIX BOPOT Maccoil o 600 Kr 1 AIMHOV A0
18 m. Cepas kpbilka RAL7024.

801MS-0390

BXV10AGL - ABTOMaTUYECKIAI NPUBOS, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHbIA NAATOV YNpaBAeHs C ANCMNEEM, OCHALLEHHBI MarHUTHBIMI KOHLIEBbIMM BbIKOYATENSMM,
BCTPOEHHbIM PAMOAEKOAENOM, 3HKOAEPOM C (DYHKLIMEN YNpaBneHust ABKEHNEM 1 0GHAPY)XEHSt NPENSTCTBUIA, AN OTKATHBIX BOPOT Maccol 0 1000 Kr 1 AIMHON A0
20 M. Cepast kpbllka RAL7024.

801MS-0151

BXVO4ALS — ATOMATU4ECKMA NPUBOL, C MOTOPOM 24 B, YyKOMNNEKTOBAHHbIV MNATON YNPaBNeHUs ¢ AUCMNEEM, BCTPOEHHbIM Paa1ofeKoAepOM, 3HKOAEPOM C (DYHKLMEN
YNPaBEHIS ABUKEHEM U 0OHAPYXKEHUEM NPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 400 Kru anuHoit 10 14 M. Kpbilka ceporo Leeta RAL 7040.

801MS-0181

BXVOGALS — ABTOMATUYECKMA NPIUBOZ, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHBIV NNATON YNPABNEHUS C AUCTIEEM, BCTPOEHHbIM PALMOAEKOAEPOM, 3HKOAEPOM C (DYHKLVEN
yNpaBneHust ABWKEHNEM 11 0BHAPYXKEHEM NPenaTCTBIA, Ans BOpoT Maccoi Ao 600 kr i amHoii 1o 18 m. Cepas kpbika RAL7040.

801MS-0211

BXVOBALS — ABTOMATUYECKMA NPUBOZ, C MOTOPOM 24 B, YKOMNNEKTOBAHHBIM NNATON YNPaBEHUs C AUCTNEEM, BCTPOEHHbIM PAAMOAEKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
yYNpaBNeHVst IBKEHNEM 11 0OHAPY)XEHUEM NPenaTcTBIi, Anst BopoT mMaccoi 4o 800 kr 1 gmmHoit fo 20 M. Cepast Kpbilwka RAL7040.

801MS-0231

BXV10ALS — ABTOMaTU4ECKMA NPUBOZ, C MOTOPOM 24 B, YyKOMNNEKTOBAHHbII MAATON YNPaBNEHUs ¢ AUCMNEEM, BCTPOEHHbIM PaaMOAeKOAEPOM, SHKOAEPOM C (DYHKLMEN
YNPaBeHIs ABUKEHIEM U 0GHAPYXKEHUEM NPensTCTBUIA, Ans BopoT Maccoit 40 1000 kr v anutoit 4o 20 M. Cepas kpbilka RAL7040.

HasHayeHune

PelueHne ang oTkatHbIX BOPOT YACTHbIX XWTbIX JOMOB 1 KOHLOMUHNYMOB
3anpeLLeHo 1cnonb3osarb yCTpOI?ICTBO He N0 Ha3Ha4eHuto0 1 yCTaHaBNBATbL €ro MeToAamu, He ONCaHHbIMK B aToM WNHCTPYKLMN.



OnucaHne KOMMOHEHTOB

ABTOMATNKA

@ Kpbiwka

© Cynnopt 0CHOBaHIA MNaThl

© Mpusog

© MoHTaxHoe 0cHoBaH!e

© 07CeK A5 2 aKKyMyNATOPOB aBapUIHOTO NUTaHMS
© Tparcdopmatop

@ MexaHn4eckuii orpaHuyuTeNb xoda

© OtBepCTiie 419 NPOXOXEHNA TPOCA Pa3BIOKMPOBKIA
© Mecto ycraHosku Mozyns RGP1

@ MecTo ycTaHOBKI TEPMOCTATA C KAPTPUIKEM

@ 3awwTHan Kpbiluka nnarbl

*Tonbko ans BXVOGAGL 1 BXV10AGL

® 3nexrponnas nnara

® KpOHLITEIMH SMEKTPOHHOI NaTb

@ Mecrto ycraHoku nnatbi RLB

® Mecro ycraroski mozyna UR042

@ Mecto ycTaHosku gat4ika SMA unn RGSM0OT
@ Poiuar pas6okupoBKy

@ 3amox

® Ynopbl MexaHnyecKux KOHLEBbIX BbIKMIOYaTeNel
€ MarHuTHbIA KOHLEBOM BbIKMOYATENb

@ Ynopbl MarHMTHbIX KOHLIEBbIX BbIKMIOYATENSI!
@ Oepput

- [lepeBof OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI

-12-2023 - © CAME S.p.A. - ComepxaHue 31oro pyKoBoaCTBa MOXET ObiTb M3MEHEHO B /1t060€ BPEMS 663 NPeBapUTENbHOMO YBELOMIEHNS.

Ctp. 6 - PykoBoacTo FA02036-RU



CTp. 7 - PykoBoacTeo FA02036-RU - 12-2023 - © CAME S.p.A. - CoiepxxaHiie 3Toro pykoBOACTBA MOXET ObITh 3MEHEHO B N1t060€ BpeMst 663 NpeaBapyTeNbHOM0 YBEAOMIEHNS. - 1epeBof OpUrHaNIbHbIX MHCTPYKLMIA

IneKTPOHHas nnara

YcTaHoBKa (hYHKLMI BXOAHbIX/BbIXOAHBIX KOHTAKTOB, HACTPOWKIA BPEMEHI 1 YTpaBieHe NoNb3oBaTeNs M OCYLLECTBASIOTCS M 0TOGPAXAIOTCS Ha aucree.

Bce noaxmtoyenna 3aluLLeHbl NnaskuMmu NpesoxpaHnTenamMu.

/N [Ins o6ecneyens NpaBubHOi patoTbl Nepes YCTaHOBKON Nto6ot nnaTbl B pasbem OTKIMOYUTE CETEBOE S/IEKTPOMUTAHUE 1 0TCOBIMHNTE aKKyMYRSTOPbI.

A Mepes Hayanom paboT no aKcnyarawum, PEMOHTY, HAaCTPOIKE W PErynnpoBKe 610Ka YNpaBieHns OTKIKOYUTE CETEBOE ANEKTPONUTAHNE W/WUIK OTCOEAUHWUTE

AKKYMYNATOPbI.

© KnewmmHas naHenb Ans NoaKIioueHus aNeKTponprsoaa

© KnemmHas naHenb Ans noKmioyeHus sHKogepa

© KnemmHasd naHenb Ans NoaKIIoUeH!s: KOHLEBBIX BbIKHOUaTenei
O KnemmHas navenb A7st MoaKMio4eHns YCTPOACTB YIPABNEHs 1 6830MaCHOCTIA
© KoHTaKTbI 4719 MOJKMOYEHNS aHTEHHbI

@ Pasbem N9 BCTpauBaeMoit nnaTbi paayonpuyeminka (AF)

@ Pasbem Ang KapTbl namaT

© Pasvem ana nnatel fekogepa R700 unv R800

© Pasvem ans nnatsl RSE

@ Pasvem ana mogyna RIOCNSWS

® Jvcnneit

Y706bI YCTAHOBUTH MNATbI B CNELMAbHbIE PAa3beMbl, YAANUTE KPbILLKY C MAaThl.

@® Kronku nporpammmpoBanms

® KnemmHaa naqenb Ans nogKMoYeHns B CUHXPOHHOM pexxume unu CRP
@ KnemmHaa naHenb Ans noaKMoYeHns KoJoHaB0pPHOI Knasuatypbl
® KnemmHad naHenb Ans nogKMoYeHns MPOKCUMUTIA-CYATLIBATENS
@ Pasvem ana mogyna GSM

@ Knevmnag naxens Ans nogkmnoyeHns mogyns RGP1

@ KoHTakTbl 409 NOAKMIOYEHINA CUTHATIBHBIX YCTPOWCTB

® NpenoxpaHuTent Ans AOMOAHUTENbHbIX YCTPOICTB

€D KoHTaKTbI 9NeKTPONATaHNS NNaTh! YrPaBeHIs

@ BxozHoit npeoxpaHiTenb

€ KoHTaKTbl 9neKTponuTaHus
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Makc. anuHa CTBOpKIA (M) 14 18 20 20 14 18 20 20
Makc. macca CTBOpKY (Kr) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
Makc. annHa CTBOpKi (M) 18 20 14 18 20 20
Makc. Macca CTBOpKM (Kr) 600 1000 400 600 800 1000

Tabnuua npegoxpaHuTeneil

-12-2023 - © CAME S.p.A. - ComepxaHue 31oro pyKoBoaCTBa MOXET ObiTb M3MEHEHO B /1t060€ BPEMS 663 NPeBapUTENbHOMO YBELOMIEHNS.

BxoaHoit npenoxpanuTens 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F 3,15 A-F
[penoxpaHuTenb akceccyapos 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F 2 A-F
BxozHoi npenoxpaHnTenb 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
[penoxpaHuTeNb akceccyapos 2A-F 2 A-F 2 A-F 2A-F 2 A-F 2 A-F

- [epeBof, OpUrMHANBbHBIX MHCTPYKLINIA
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- [lepeBof OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI

-12-2023 - © CAME S.p.A. - ComepxaHue 31oro pyKoBoaCTBa MOXET ObiTb 3MEHEHO B /1t060€ BPEMS 6€3 NPeBapUTENbHOMO YBEAOMIEHNS.
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TexHU4YecKMe XapaKTepucTUKiA

MOJEJIN BXVO4AGS  BXVOBAGS  BXVOBAGS  BXV10AGS  BXVO4RGS  BXVO6RGS  BXVOBRGS  BXV10RGS
HanpshxeHne nutanus (B, 50/60 ) ~230 ~230 ~230 ~230 ~110 ~110 ~110 ~110
JnexTponuTaHie npusoa (B) =24 =24 =24 =24 =24 =24 =24 =24
MoTpebneHie B pexxiMe OXUaaHNs 55 55 55 55 55 55 55 55
(BT)
MotwHocTs (BT) 170 270 400 400 170 270 400 400
MakcmarbHblid NOTPE6NSIEMbIil TOK 7 1 16 16 7 1 16 16
(A)
Liet RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Joxum (H) 350 600 800 1000 350 600 800 1000
Makc. cKopoCTb ABVKEHWS (M/MUH) 12 12 11 11 12 12 11 11
Bpems pabotel (C) 180 180 180 180 180 180 180 180
/IHTEHCWBHOCTb 1CMONb30BAHNS! HTEH- HTEH- /HTEH- HTEH- HTEH- NHTEH- WHTEH- NHTEH-
CVBHOE CVBHOE CWBHOE CWBHOE CVBHOE CMBHOE CVBHOE CMBHOE
ACNOMB30-  UCMOMBb30-  WCMOMb30-  UCMOMb30-  UCMOMb30-  MCMOMB30-  WCMOMb30-  UCMOMb30-
BAHWE BAHNE BAHWE BAHWE BAHWE BAHWE BAHWE BAHWE
Moaynb LecTepH: 4 4 4 4 4 4 4 4
TN KOHLIEBBIX BbIK/HO4aTENeN MEXAH/YE-  MEXAHWYE-  MEXAHWME-  MEXAHUYE-  MEXAHVME-  MEXAHVME-  MEXAHWYE-  MEXAHUME-
CKIK CKIn CKIn CKIK CKIK CKIK CKIK CKIK
Knacc 3aumrsi (IP) 54 54 54 54 44 44 44 44
Knacc naonsauum | | | | | | | |
CpeaHuii CPOK CYXObl (B LiKnax)™ 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000 150000
MOJEJIN BXVO6AGL BXV10AGL BXVO4ALS BXVO6ALS BXVO8ALS BXV10ALS
HanpshxeHue nutanus (B, 50/60 ~230 ~230 ~230 ~230 ~230 ~230
1)
AnexTponuTaHie npusoda (B) =24 =24 =24 =24 =24 =24
MoTpebreHe B peXMe 0XNaaHNs 55 55 55 55 5.5 55
(BT)
MolHocTb (BT) 270 400 170 270 400 400
MaxcumanbHblit noTpebnsiemblii 1 16 7 11 16
TOK (A)
Liset RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Joxum (H) 600 1000 350 600 800 1000
Makc. cKopoCTb [BVXEHNS (M/ 12 11 12 12 11
MWH)
Bpems pabotel (C) 180 180 180 180 180 180
/IHTEHCUBHOCTb MCMO/b30BaHMS NHTEHCVBHOE NAHTEHCVBHOE NHTEHCWBHOE HTEHCVBHOE NHTEHCWBHOE NHTEHCVBHOE
MCMOMB30BAHME  CMOJMb30BAHWE  UCMONMb30BAHWE — UCTONBb30BAHWE  WICTOJIb30BAHWE  MCTOJIb30BAHNE
Mozynb LeCTepHM 4 4 4 4 4
TN KOHLEBLIX BLIKI0YATENEN MATHUTHBINA MATHUTHBI MEXAHWYECKUA ~ MEXAHUYECKA ~ MEXAHWYECK  MEXAHUYECKMIA
Knacc 3atmbl (IP) 54 54 54 54 54
Knacc naonsum | | | | |
CpeqHiin CPoK Cyxobl (B 150000 150000 150000 150000 150000 150000

LMKnax)*™

(*) Nepea yCTaHOBKOI?I 13aenve HeobXoAUMOo XpaHuTb npu KOMHATHON Temneparype, ecnv TPaHCNOPTUPOBKaA W XpaHeHWe Ha CKnaje OCYLLEeCTBNANUCL Npn Kpa|7|He

BbICOKMX UM HU3KKX TEMNEPaTypax.

(**) YKa3aHHbIA CPeAHMIA CPOK CAYXObl N3AENNSA HOCUT UCKITIOYUTENBHO OPUEHTUPOBOYHBIN XapaKTEP W PACCYUTBIBAETCA C YYETOM CTAHAAPTHBIX YCOBMA 3KCMNY-
atauuu, NpaBMIbHOM0 MOHTAXA 11 TEXHUYECKOr0 06CNY)KUBAHNA USLENNA B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMSMI, COLEPXKALLMMUCS B HACTOALLEM pykoBozcTBe CAME.
Ha 3710 3HauyeHue TaKxKe CyLLECTBEHHO BAMAIOT Apyrie NepeMeHHble PaKkTopbl, BKMKOYas, CPeay Npoyero, KNMMaTuyeckie U norogHble ycnosus. He cneayer nytatb

CPEeaHNI CPOK CNY)XObl N3AENIS C rapaHTMen Ha Hero.



Tun 1 MMHUManbHOE ceyeHne Kadenein

IinuHa kabens (m) 1o 20 ot 20 go 30
HanpshkeHue anextponutanus ~230 B 3G x1,5Mm2 3G x 2,5 Mm2
CurHansHas namna ~/=24 B 2 X1 MmM2 2x1 mMm2
®oToanemeHTbl TX (Nepefarymkm) 2x0,5mm2 2x 0,5 mm2
®oT0anemeHTbl RX (MpuemMHrKY) 4x0,5Mm2 4x0,5 Mm2
YCTpolicTBa ynpaBnexus *n° x 0,5 mm2 *n°x 0,5 mm2

*N° = CM. NHCTPYKLIAKO N0 MOHTAXY NPOAYKLMM - BHUMaHMeE: yKa3aHHOe CeyeHne Kabens HOCUT OPUEHTUPOBOYHBIN XapakTep W 3aBUCKT OT MOLLHOCTI MOTOpa
LINHbI Kabens.

Mpn HanpskeHun 230 B 1 npuMeHeHUN BHe NOMELLLEHNIA He06X0aMMO Kcnonb3osaTth kabenn Tuna HOSRN-F, cooteeTcTBytowme 60245 IEC 57 (IEC); B nome-
LLEHWSIX CnieayeT ucnonb3osartb kabenn tuna HOSVV-F, cootetcTBytowwme 60227 IEC 53 (IEC). ins aneKTponuTaHns yCTPOMCTB HanpshkeHem Ao 48 B MoXHO
ucnonb3osartb kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBytowmin EN 50267-2-1 (CEl).

[Ins NoAKMoYeHst aHTEHHDI MCTONb3YIATe Kabenb Tuna RG58 (pekoMeHAyeTCs Ans paccTosHUA 0 5 M).
[inst cuHXpoHHOro noakntoueHns u CRP ucnonbayite kabenb Tuna UTP CAT5 (go 1000 m).

Ecnv nnvHa kabenst 0TNMYAETCS OT NPUBEAEHHOI B TaBNMLE, €ro CeYeHne ONpeaenseTcs Ha OCHOBaHM PeanbHOro NOTPe6ReHNs Toka NOAKIIOYEHHbIMM YCTPOIA-
CTBamu 1 B COOTBETCTBUN C YKa3aHUAMY, cofepxalummucs B Hopmaruse CEI EN 60204-1.

JInst N0Ces0BaTENbHbIX NOAKIIOYEHNIA, MPELYCMATPUBAIOLLMX 6OSbLLYI0 HAMPY3KY HA TOT XKE Y4aCTOK LMW, 3Ha4eHUs B TABNMLE JOMKHbI GbiTb NEPECMOTPEHb
C Y4ETOM PeaibHbIX NOKa3aTenei noTpe6neHns u akTUYECKNX PACcCTOAHMIA. M1 NOAKMOYEHIAN YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TON MHCTPYKLMN, CNeayeT
PYKOBOACTBOBATLCS TEXHWUYECKON JOKYMEHTALMEN HA COOTBETCTBYIOLLIEE U3AENME.
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MOHTAX

TpUBELEHHBIE HIDKE PUCYHKM HOCAT WAIOCTPATUBHBIN XapakTep, NOCKObKY NPOCTPAHCTBO /151 KPEMEHNS aBTOMATUKIA 1 JOMONHUTENbHBIX MPUHALNEXHOCTEN
MOXXET U3MEHATBLCA OT Ciy4as K ciy4ato. Bbibop Hanbonee noaxoasLLero peLleHns Jo/mKeH 0CYLLECTBAATLCA MOHTXHUKOM BO BPEMSA YCTAHOBKM.

Ha pucyHKax nokasaH MOHTaX JIEBOCTOPOHHEI! aBTOMATHKM.

MNpensapuTenbHbie PaboTbl

BbInonHMTE BbIEMKY TPYHTA Mof, 0nanyoky.
MoaroTosbTe TPYObI 1 FOPOLLNAHTY AN1S NPOBOAOB 11 KAGENeiA, WayLLMX 0T Pa3BETBUTENLHOMO KONoALA.

[\nst nofiKnI0YeHMs NPUBOJA U aKCECCyapoB PEKOMEH/YETCA UCMOoMb30BaTh rothprpoBanHble Tpy6bl G40 Mm.
MoAroToBLTE ropUPOBaHHYI0 TPYOY Auam. 20 MM AN NPOKNaaky Tpoca pasGnokuposky. Y

KonnyecTBo rodhpoLLNAHTOB 3aBUCUT OT BapuaHTa aBTOMATU4YECKOl CUCTEMbI U MPeyCMOTPEHHbIX JOMONHUTENbHbIX YCTPOICTB.

YcTaHOBUTE MOHTa)XXHOE 0CHOBaHMe

MogroToBeTe onanyeky 60MbLUErD, YeM MOHTXHOE OCHOBAHME, pasMepa.
YCTaHoBUTE ONayoKy B BbIEMKY.

Onany6Ka J0/KHA NOAHMMATBLCA Hajl yPOBHEM rPYHTA Ha 50 MM.

BcTaBbTe XenesHyio CETKy B onanyoky Ans apMupoBaHis GeToHa.
e




BcTaBbTe BXOAALLME B KOMMNEKT BUHTHI B MOHTaXHOE OCHOBAHME.

3a6M0KMpyATE BUHTbI railkami 13 KOMMieKTa.

OTBEPTKON 13BAEKUTE U3 MOHTAXHOTO OCHOBAHMS NMPeABAPUTENbHO BbIGUTLIE 3aKNaAHbIE MNACTUHbI.
BCTaBbTe MOHTaXHOE OCHOBAHME B XENE3HYI0 CETKY.

Topy6bl LOMKHbI MPOXOANTD YEPE3 CreLMabHO NPeAyCMOTPEHHDIE OTBEPCTHS.

Pa3mecTiTe MOHTXKHOE OCHOBAHME, COOMOAAA PACCTOHIS, YKadaHHbIe Ha PUCYHKE.
Ecnu BopoTa He 0CHaLLEHbl 3y64aTon PenKoi, MPOJOIKIATE YCTAHOBKY.

Cwm. paspen <KPEMNEHVUE 3YBYATOW PEAKM».

3aneie onasyoky LEMEHTHbIM PACTBOPOM.

MOHTaXHOE 0CHOBAHME A0/MKHO ObITb A6CONKOTHO POBHBIM, PE3b6a BUHTOB J0/KHA NOMHOCTbIO BbICTYNATb HAf, NOBEPXHOCTbHO.
MogoxanTe He MeHee 24 4acos, NoKa PacTBOP NOMHOCTBIO He 3aTBEP/EET.

Ynanute onanyoky.
3acbinbTe NPOCTPaHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOMO 6510Ka 3eMIeil.
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OTBUHTUTE raitkn 1 CHAMUTE WX C BUHTOB.
BcTaBbTe anexkTpuyeckiie kabenin B TpyObl TakiM 06pa3oM, YTOObI OHY BBICTYMAMM Kak MUHUMYM Ha 600 MM.

MoaroTtoBka aBTOMATUKK

CHUMUTE KPBILLKY aBTOMATAYECKOro NprBopa.
YCTaHOBWTE aBTOMATUYECKMIA MPUBOZ Ha MOHTXKHOE OCHOBAHME.

INEKTPUYECKME KABEMN JOMKHbI MPOXOAMTH MOJ KOPMYCOM aBTOMATUKM

Pacceepnite repmoBBOfL.

HapneHbTe repMoBBO/, HA MPOBOAA.

MpUNOAHAMITE ABTOMATUKY Haf, MOHTAXHbIM OCHOBaHIEM Ha 5-10 MM, UCTIONb3yst CTaslbHble PErYIMPOBOYHBIE LMAMBKIA, YTOGHI NO3AHEE MPOU3BECTI PErYIMPOBKY 3aLle-
NNEHNSI MEXAY LUECTEPHEN 11 3y64aTOi PEKOIA.
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1 PenKkun

v

KpenneHue 3y64aro

© TpriBapuTe UM NPUKPENIUTE 3y6YaTYIO Peitky K BOPOTam Mo BCel AAHe.

© YcTaHoBuTE 3y6UaTYIO PEiiky Ha LLIECTEPHIO.
L1 Jing cGopkm cermenToB 3yGuatoii pe

@ Pas6riokvpyiiTe aBTOMATHKY.

, OZI0XMB €ro Nof MECTO COEAVHEHUs CErMEHTOB U 3a(hMKCUPOBAB ABYMS

KN MCI'IOJ'IbSyVITS OCTaBLUMNCA OTPE3OK PENKN

3aKnuMamu.

YAMMAALOHI XI9HGLreHWINdO Togaday | - BUHBLWOTEA 0JoHALBLMdRaTadL €80 BINAdE 80Q0IL 8 OHSHAWEM 91190 LOWOW eaL10T0d0MAd 0J0LE BUHBMWABTOY - v'd'S JAVD @ - £202-21 - NY-9E020V4 09L10T080MAd - 1 "d1)

) 1 0Ba/TbHbIE OTBEPCTUA (N9 TOPUSOHTANb-
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i1 penkm

PerynupoBka paccTosiHUS MeXny LIeCTepHen 1 pe

OTperynupyiiTe pacCTosHWE OT LIECTEPHM A0 3y64aTO!
L] Bec BOpOT He [IOMKEH [aBUTb HA aBTOMATHKY.

OTKpOWTE 1 3aKPOIITE BOPOTA BPYUHYIO.
HOW HaCTPOMKN).



KpenneHue aBToMaTnKu

i1 penKkon.

ELI NepexoauTe K Kpennexvio Toribko NOCTIE TOro, Kak GyAET OTPEryvMpoBaHO PaccTosHUE MeXay ECTEpHei 1 3yGyato

MpUKpenuTe aBTOMATMKY K MOHTaXXHOMY OCHOBAHMIO CTONOPAMIA U ralikami,
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iiTe BopoTa.

YCTaHoBWTE YNOP KOHLEBOIO BLIKIIOYATENS OTKPbIBAHNS Ha 3y6uaTyio pe
MpyXK1Ha [OMKHA KacaTbCst MAKPOBLIKIIOYATENS.

OTkpo!
© 3athvKeupyiATe ynop KOHLEBOO BbIKMIOYATENS OTKPbIBAHUS CTOMOPHBIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMIEKT).

AN



© 3axpoiiTe BopoTa.

© YcraHoBiTe YOp KOHLEBOO BbIKIIOYATENS 3aKPbIBAHUS HA 3yGHaTyIo PEliKy.

MpYKIHA JOMKHA KACATHCA MUKPOBBIKIOYATENS.

© 3athvKeupyiiTe ynop KOHLEBOTO BbIKIOYATENS 3aKPbIBAHNA CTOMOPHBIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMIEKT).
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Onpepgenexue Kpa|7||-w|x NONIOXEHWIA C MAarHUTHBIMI KOHLLEBbIMM BbIKNKOYaTensmm™

* Tonbko st BXVOBAGL 1 BXV10AGL

(A YNOp MarHUTHbIX KOHLIEBBIX BbIKMIOYATENEN NPy OMyCKaHm
(5] YNop MarHUTHbIX KOHLEBbIX BbIKMKOYATENEN MY NOAHAMAHUN

JIeBOCTOPOHHSAS aBTOMATMKA [paBOCTOPOHHSS aBTOMATUKA
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CnegyioLLme YepTeXm OTHOCATCS K KOHLIEBbIM BbIK/HOYATENSIM, YCTAHOB/IEHHbIM C ABTOMATUKOA, pacnonomeHHon CNeBa.YCTaHOBKA KOHLEBbIX BbIK/ouaTenen
cnpaea ABNAeTcA CI/IMMETpI/NHOVI.

OTkpoitTe BOpoTA.
YCTaHOBHUTE MarHUTHbIN YNIOp KOHLIEBOTO BbIKNOYATENS OTKPbIBAHNS HA 3y6UaTyHO PeiiKy.

MarHuT ynopa LomKeH pacronararbCst Ha pacctosiHum 0T 10 10 30 MM OT MarHUTHOIO AaTyuka.
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MpuKpenuTe fiepxarent K 3y64aToi perike CTONOPHbIMI BUHTAMI (BXOAST B KOMMEKT).
MarHuT ynopa KoHLEBOr0 BbIKntoyaTens A0/mKeH 6bITb NEPNEHANKYNSPEH MarHUTHOMY AATUUKY.

[PYKPENIATE YNOP KOHLEBOTO BbIKN

3akpoiTe BOpoTA.

YCTaHOBUTE MarHUTHbIA YOp KOHLIEBOIO BbIKMKOYATENS 3aKPbIBAHNS HA 3y64aTyio PEMky.
MarHuT ynopa AoMmkeH pacnonaratbcst Ha paccTosHum ot 10 o 30 MM OT MarHUTHOrO AaTymKa.

P

to4aTens BUHTOM (BXOAWT B KOMMNIEKT).

:

MpukpenuTe fiepxatent K 3y64aToi perike CTONOPHbIMY BUHTAMI (BXOAST B KOMMEKT).
MarHuT ynopa KoHLEBOr0 BbIKMtoyaTens A0/mKeH 6biTb NepneHANKYNSpEH MarHUTHOMY AaTUUKY.
MpuKpenuTe ynop KOHLEBOrO BbIKMIOYATENs BUHTOM (BXOAMT B KOMMIEKT).
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INEKTPHYECKME NOAKNHOYEHNSA

MNpoknapka anekTpokabenein

BbINONHUTE SNEKTPUYECKME NOAKIIOYEHNS B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLMMIA HOPMAMM.
JNeKTPIYECKIe KaBenn He JOMKHbI COMPUKACATbCA C AETANSMIA, KOTOPbIE MOTYT HAarpeBaTbCs BO BPeMSs aKCnyaTaLui (Hanpumep, MOTOPOM 1 TPaHCOPMAaTopoM).

[ins noaKoYeHs YCTPOICTB K 6II0KY ynpaBneHns nenonbayitte repmMoBBofbl. OfvH 13 repMOBBOAOB OMKEH 6biTb NPEAHA3HAYEH HENOCPEACTBEHHO AN
Kabens aNeKTponuTaHms.

Hl:mfm:m] 10

JnekTponutaHue

Y6eMTeCh B OTCYTCTBUN HANPSHKEHIS NEPEL KX/bIM 3TaroM MOHTXHbIX pacoT.

/\ TNMepey, Hayanom pa6oT no 3KCMNyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOVKE 1 PEryMMpOBKe 6NoKa YNPABNEHs OTKIIKYNTE CETEBOE 3NEKTPONUTaHME W/WNN OTCOBMUHUTE
aKKyMyNATOpbI.

MoakntoyeHne K ceTeBoMy anekTponutanuio (~120/230 B, 50/60 ) Bbix0f 3neKTPONMTaHNs akceccyapos
@ BxoaHol NpeoxpaHuTenb BbIxoq cTaHaapTHOro nuTaHns ~24 B.

@ Dasnbiit nposop,

@ Hynesoit nposog

@ Oepput

@ Tposog 3a3emneHus
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- [lepeBof OPUrVHANbHBIX MHCTPYKLWI
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MakcumanbHas Harpyska Ha KOHTaKTbl

[EL] CymmapHas MOLLHOCTb MEPEYMCTIEHHbIX HIDKE BbIXOAO0B HE AOMKHA MPEBbILLATL MAKCHMAbHYH0 MOLLHOCTb BbIX0AA [AKCECCYapbi]

YCTpoicTBO Bbixop nekTponuTaxme (B) MowwHocTs (BT)
Akceccyapbl 10-11 ~24 40
BcnomorarenbHas namna 10-E 24 25
CurHanbHas namna 10-E ~24 25
JlamMna-uHanKaTop COCTOSIHUS aBTO- 10-5 ~24 -
MaTUKL

HanpspkeHie Ha BbIXOAAX NP NMUTaHUNA OT akKyMYISITOPOB COCTABNSIET 24 B NOCTOSIHHOTO TOKa.
YcTpoidcTBa ynpasnieHus

@ AnTeHHa ¢ kabenem RG58

L] BerasbTe nnaty AF B crieuyasbHblii pazbem st AUCTAHLMOHHOMO YNIPaBeH!s ¢ MOMOLLbIO nybTa f1Y.

© KHonka «CTOlM» (HopManbHO-3aMKHYTblE KOHTAKTb)

OcTaHaBnnBaeT BOPOTA 1 OTMEHSET MOCAEAYIOLLMIA LMK aBTOMATUYECKOTO 3aKpbIBaHWS. [1ns BO30GHOBIEHNS IBIKEHISI HEOOXOAMMO UCTONb30BATL COOTBETCTBYHOLLEE

YCTPOIACTBO YMPABNEHNS.
ECN 3TOT KOHTAKT He MCTIONb3YETCS, ero CNeyeT OTKIIOUNTL Ha Tane NporpaMM1poBaHis.

© YCTPOiiCTBO ynpasneHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)

OyHkuna «TOJIbKO OTKPbITb» unn «HACTUHHOE OTPKbIBAHIE>
(06ecneqnBaeT NonHoe WA YaCTUYHOE OTKPbIBAHNE BOPOT.

Mpu akTMBHOM thyHKLm [NPUCYTCTBIUE OMEPATOPA] He06X0AUMO NOAKMOYUTL YCTPOICTBO ynpasneHus anst OTKPbIBAHIS.

O YcTpoincTBO ynpaBneHns (HOpManbHO-pa30OMKHYTHIE KOHTAKTbI)

OyHKums «OTKPbITb-3AKPbITb» (nowwarosblit pexum) nnn «0TKPbITb-CTOM-3AKPBITH-CTOM» (nocneaoBaTenbHbIA Pexmm)

Mpn akTrBHoN yHKLmK [MPUCYTCTBIE OMEPATOPA] Heo6xoaMMOo NOAKMIOYMTL YCTPOACTBO yripasneHus ans 3AKPbIBAHUS.
© CuutbiBaTenb Kapt

BcrasbTe nnaty R700 B CreLyabHblil pasbem.

O MpOKCUMUTU-CYUTLIBATEND

BcragsTe nnaty R700 B crieLyabHblii pasbem.

© KopoHabopHas Knasuatypa

L] BerasbTe nnaty R800 B crieuyasbHblii pasbem.
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YcTpoicTBa curHanmsamm

@ BcnomoratenbHas namna
YBennyuBaet OCBELLIEHHOCTb 30HbI NPOE3/a.

© CurHanbHas namna
Muraet Bo BPeMs OTKPbIBAHWUA 1 3aKpblBaHA aBTOMATUKN.

© Jlamna-uHaMKaTop COCTOSHUS aBTOMATUKM
(0603HaYaeT COCTOSHINE aBTOMATIKM.

BIEEE

10 11 E 5

YcTpoicTBa 6e30nacHoCTy

MomkntounTe ycTpoicTBa 6e3onacHocTy k Bxomam CX, CY u/mnm CZ (koHTakTbl NC).
Ha aTane nporpavMM1pOBaHUs HACTPOIATE AEICTBIE, KOTOPOE AOMKHO BbINOMHATHCS MOAKIIOYEHHBIM K KOHTAKTaM YCTPOIACTBOM.

Ecm KoHTaKTbI CX i/ CY He MCMoAb3yloTes, X HEOBXOAMMO OTKIIOYUTb MPK MPOrpaMMUpPOBaHIN.

®otoanemenTbl DELTA dotoanemenTbl DELTA
(CTaHpapTHOE NOAKIoYeH e MoaKntoYeHne ¢ AuarHoCTUKON
CM. (hyHKLMIO [F5] «[MarHocTvKa YCTPORCTB 6e30MacHOCTY».
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®otoanemenTbl DIR / DELTA-S ®otoanemenTbl DIR / DELTA-S
CTaHmapTHOE NOaKMtYeHNe [oaKmnto4eHme ¢ AnarHoCTKOM
Cm. yHKuMto [F5] «[marHocTika yecTponcTs 6e30MacHoCTI.
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®otoanemenTbl DXR / DLX ®otoanemenTbl DXR / DLX
CTaHpapTHOE NoaKIYeHe [NogKnto4eHre ¢ AnarHoCTUKON
Bo3moxHo NOAKNKYEeHNEe HECKONbKNX KOMMNEKTOB CbOTOSﬂeMeHTOB. BoamoxHo NOAKNKYEHNEe HECKONbKNX KOMMJIEKTOB (I)OTOSHBMEHTOB.

Cm. thyHKLmto [F5] «[lnarHocTuka ycTpoicTs 6e30MacHOCTM».
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NPOrPAMMMPOBAHUE

OYHKLMN KHOMOK NPOrpaMMUpoBaHms

( \Y( \Y( 3 © KHonka ESC

KHonka ESC no3BonsieT BbiNONHUTbL HUXKEONUCaHHbIE AeACTBIS.
BbIiTv 113 MeHI0

OTMEHIUTb M3MEHEHMS

BepHyTbCs Ha MpeablyLLYI0 CTPAHIALY

OCTAHOBHTb ABTOMATYIKY
- © KHonku < >
— — — — KHOMKY < > N03BONSHOT BbINONHUTS HIDKEOMUCAHHbIE AEHCTBIS.
. ' ‘ . HaBurauys no nyHKTaM MeHIo
o o o0 o YBE/MYEHIE VN YMEHbLLEHIE 3HAYEHIS! BLIGPAHHOTO NapameTpa
ENTER 3aKPbITb WY OTKDbITH ABTOMATHIKY

© KHonka ENTER
KHonka ENTER no3BonsieT BbINOMHUTL HKEONUCaHHbIE AECTBUS.

ESC < >

T .\ / T BoifTy B MeHI0
o 9 e MoaTBepauTH BbIGOP
BBog B akcnayatauuio

Mocne BbIMONHEHWS BCEX ANEKTPUYECKMX NOAKIIOYEHNI NEPEXOAUTE K BBOAY CUCTEMBI B 3KCTyaTauutio. Onepawmio JOKEH BbIMONHSATL TObKO KOMMETEHTHBIN
1 KBIM(MLMPOBAHHBI NEPCOHAN.

Y6enuTech B TOM, YTO B 30HE [IENCTBUS aBTOMATUKIA OTCYTCTBYIOT NPENATCTBIS.

lMogaiiTe HaNpsXKeHe 1 BbIMONHUTE NPOrpaMMIUPOBaHIE.

HauHiTe nporpamMmupoBanue ¢ GyHKLUMen F54 (Hanpasnere OTKPbIBaHNS).

Mocne nofaun HanpsXXeHns Ha CUCTEMY BOPOTA BHAuae BCEraa OTKPLIBAIOTCS; JOXANTECH 3aBEPLLEHNS XOLa.

HemeqieHHO HaxmuTe Ha KHomKy ESC ui Ha KHonky «CTOM» npyu 06Hapy)KeHUN HerosaaoK, HeNCTpPaBHOCTENA, NOAO3PUTENLHOMO LyMa W BUGPaLWN, a
TAKXKE MPU HEOXKMAAHHOM MOBELEHIN CUCTEMBI.

Ecnu muraeT Tpu CermeHTa Aucniies, BbiNoNHUTE PErYUPOBKY ABUKEHUS.
MeHio «DyHKUUM»

MonHas ocTaHoBKa
(OcTaHaBNBAET BOPOTA U OTMEHSIET MOCNEZYIOLLNIA LMK aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHWst. [lna BO30GHOBNEHWS BUKEHMS HEOBXOMMO MCTIONb30BATL COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPOICTBO YNpaBneHus.,

F1 OFF (mo ymonyarmio)
ON

BxopHble KoHTaKTbl CX
[No3BonsieT 3aKpenuTb 3a KoHTakTamu CX 0AHY 13 JOCTYMHbIX (DYHKLWIA.

F2 OFF (no ymonyaxmio)
C1 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS ((DOTOANEMEHTBI)
(2 = 3aKpblBaHIe B PeXIME OTKPbIBAHS ((DOTO3NEMEHTI)
(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa
TonbKo Npu BKIOYEHHOM tyHKLK [F19 - ABT. 3aKpblBaHME].
C4 = Q6Hapy»eHe NpensTcTaus ((HOToINEMEHTbI)
C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHWS (YyBCTBUTENbHbIE MPOMMNK)
(8 = 3akpbiBaHue B PeXIME OTKPbIBAHNS (HYBCTBITENbHBIE MPODNN)
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BxopHble KoHTaKTbl CY
M03BONSET 3aKPENUTH 3a BXOAHBIMY KOHTaKTaMu CY OfHY 13 JOCTYMHbIX (DYHKLWIA,

F3 OFF (no ymonyaHwio)
C1 = OTKpbIBaHE B PeXIME 3aKPbIBaHNS ((DOTOSMIEMEHTBI)
(2 = 3akpblBaHue B PeXIME OTKDbIBAHUS ((DOTOINEMEHTB)
(C3 = YactnyHas ocTaHoBKa TonbKO Mpu BKIIOYEHHOM (YHKLWN [ABT. 3aKpbiBaHme].
C4 = O6HapyxeH1e NpensTcTBis ((DOTO3NEMEHTbI)
C7 = OTKpbIBaHE B PEXME 3aKPbIBAHIAS (HYBCTBUTENbHbIE NPOMMAM)
(8 = 3aKpblBaHie B PEXIME OTKPbIBaHNS (YyBCTBUTESbHbIE MPOMNK)

CamopauarHocTika ycTpoincTe 6€30MacHOCTH
AKTI/IBVIpyeT MPOBEPKY DHGOTbI dJOTOSJ'IeMEHTOB, NOAKMOYEHHbIX K BXOAaM, Nocne Ka)K,EI,OI7I KOMaHzbl OTKPbIBAHNA 11 3aKPbIBAHNA.

F5 0 = OTK/I0YEHO (M0 YMOMHaHMI0)
1=0X
2=CY
4 = CX+CY
MpucyTtcTBue oneparopa

[Py BKIOYEHNI 3TOM (YHKLIMN JBWKEHUE BOPOT (OTKPbIBAHIE UMM 3aKPbIBaHIAE) MPEPbIBAETCS, KOrMA MPEKPALLAETCs HaXaTiie COOTBETCTBYIOLLEI KHOMKM YNpaBneHus.

AKTUBaLMS 3TOI (HYHKLIMM GOKMPYET BCE APYrUe YCTPOICTBA YNpaBneHus.

F6 0 = OTK/0Y€EHO (N0 YMONYAHIKO)
1 = BkntoyeHo
Komanpa 2-7
[Ins 3aKpenneHus KoMarfpl 3a YCTPOMCTBOM, MOAKIMIOYEHHBIM K KOHTaKTam 2-7.
F7 0 = lNowaroBbli peXxuM (Mo YMON4aHH0)
1 = [locnenosarenbHbIi Pexim
2 = OTKpbITb
3 = 3aKpbiTh

Pexxum ynpasneHns nis KoHTakTos 2-3P
[pucBanBaET PEXMM YNPABIEHNS YCTPOVCTBY, MOAKMIOYEHHOMY K KOHTaKTaM 2-3P.

F8 1 = YacTuyHoe 0TKpbIBaHIE
912 (OyHKLNS PErynupyeT BPEMS YaCTUYHOrO OTKPbIBaHUS [Bpems YaCTUYHOTO OTKPbIBAHNS).
2 = OTKpbITb

MpenaTcTBue Npy 0CTaHOBNEHHOM NPUBOAE
Tp1 BKIKOYEHNM (DYHKLAM BOPOTA OCTAIOTCA HEMOABIKHbIMK, BCAN YCTPOIACTBA GE30MACHOCTIA 0GHAPYKMBAIOT NPendTcTBIne. OYHKLWS AeICTBYET MPK 3aKPbITbIX U OTKPbI-
ThiX BOPOTAX, @ TAKXE NOCE HAXATNA KHOMKN «CTom>,

F9 OFF (no ymonyaHwto)
ON



Jlamna-ungnkarop «Bopota OTKpbITbI»
[laHHast namna oTo6paXaeT COCTOsHIE BOPOT.

F10 0 = Jlamna-uHankaTop BKoYeHa (Mo yMonyaHuio) - Jlamna-uHanKaTtop BKIoYeHa, Koria BopoTa OTKPbITh Wil HAX0AATCS B
JBKEHIN.
1 = Jlamna-uHauKaTop MUraert - Jlamna-uHAMKaTop MUraeT ¢ YacToToV pas B NONCEKYH/bI, KOraa BOPOTA OTKPbIBAKOTCS, 11 OCTa-
€TCS BKJI04EHHOM, KOra BOPOTA OTKPbIThI. JlamMna-HAMKATOP MUFAET C YacToTOli pa3 B CEKyHAY, KOraa BOpOTa 3aKpbIBaKOTCS, U
BbIK/IOYEHa, KOraa BOPOTA 3aKPbITH.

IHKopep
YnpaBnseT MyHKUMSMU 3aMeaneHns, 06HAPYXEHUS MPENSTCTBUN 1 YyBCTBUTENBHOCTU CUCTEMbI 3ALLNTbI.

F11 OFF
BKJ1. (no ymon4aHumto)

3amepieHHOE Ha4Yano ABUKEeHNs
|/|CI'IOJ'Ib3yeTCFI ona HaCTpOI7IKI/I 3a[IEPXKKN Ha HECKOJIbKO CEKYH[ NEePe[ BbIMOIHEHNEM Ka)K,EI,OVI KOMaHbl OTKPbIBAHNA 11 3aKPbIBAHNA.

F12 OFF (no ymonyaHwto)
ON

Tun gatynka
YcTaHaBnMBaET TUM YCTPOIACTBA YrpaBneHus.

F14 0 = lNpoKCUMUTH-CYNTBIBATENb
1 = KogoHabopHas Knaswuartypa (o ymonyaHmio)

BcnomoratenbHas namna
M03BONSIET BbIOPATH PEXIM PabOTbI OCBETUTENBHOMO YCTPOACTBA, NOAKMIOYEHHOMO K BbIXOMY.

F18 0 = CurHanbHas namna (Mo yMonyaHmio)
1 = Jlamna umkna

Jlamna ocTaetcs BbIK/OYEHHOM, ECIN He yCTaAHOBJIEHO BPEMSA aBTOMATUYECKOI0 3aKpbIBaH!A.

ABTOMAaTNYECKOE 3aKpbiBaHMe
YCTaHaBnMBaeT BpeMsl, KOTOPOE OMKHO NPOVTK Nepef Tem, Kak akTUBMPYETCS aBTOMATYECKOE 3aKPbIBaHIE MOCHE JOCTXKEHNS KDAHEN TOUKM OTKPbIBAHWS.

31a (hyHKLNA HEAKTMBHA NPy CPABaTbIBAHNI YCTPOINCTB 6830MACHOCTY B PE3YNbTATE 06HAPY)KEHMUS NPENATCTBMS, MOCIE HAXATA KHOMKI «CToM», Npy BpemeH-
HOM OTKJTIOYEHIY 3NIEKTPOIHEPIUN U OGHAPYIKEHNA OLLIMGKN.

F19 OFF (no ymonyaxmio)
0T 1 1o 180 cekyHn,

ABTOMATN4eCKOE 3aKpbiBaHNE NOCNE YaCTUYHOrO OTKPbIBAHUSA
YCTaHaBnMBaeT BpeMsl, KOTOPOE OMKHO NPOVTH Nepef Tem, Kak akTUBMPYETCS aBTOMATYECKOE 3aKpbIBaHiMe MOCe MoAaumM KOMaH/bl Ha YaCTUYHOe OTKPbIBaHYE.

9Ta (hyHKLMA HEeaKTUBHA NpU cpabaTbiBaHWM YCTPONCTB 6E30MACHOCTH B PE3yNbTaTe 0OHAPYIKEHNA MPENSTCTBIAS, NOCNE HAXATMS KHOMKKM «CTOM», N1 BpeMeH-
HOM OTKJIOYEHIM ANEKTPOIHEPTIAN UIN OBHAPYIKEHNS OLLINOKI.

He oTkntovaiite yHKUWIO [ABT. 3aKpbiBaHme).

F20 OFF
Ot 1 1o 180 cekyHa (10 cexkyHz, No YMOn4aHK)
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Bpemsi npesgapuTenbHOro BKKYEHNS CUrHANIbHOM Nammbl
YCTaHaBNMBAET BPEMS NPEABAPUTENBHOMO BKIOYEHIS CUTHAIBHOI NaMMbl MEPEL KXIbIM ABUKEHUEM Lnarbayma.

F21 OFF (no ymonyaHwio)
0t 1 10 10 cekyHn,

CKOpoCTb ABMKEHMS
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb ABVKEHNA (B MPOLIEHTHOM COOTHOLLEHWM K MaKCMalIbHOI CKOPOCTH).

F28 ot 50% 10 100 % (no ymonyanmio 100 %)

CkopocTb 3amefneHus
3?1,£laeT CKOPOCTb 3ameneHnd npu 0TKPbIBaHW 1 3aKpbIBaHNN.

JTa (OyHKLNS LOCTYMHA TOMBKO B TOM C/y4ae, ECAM aKTMBMPOBaHa YHKLMSA [IHKOAED].

F30 0110 % 10 50 % (50 % no ymonyaHmio)

YyBCTBUTENLHOCTb NPU ABUXEHUN
972 (hyHKLMS NO3BONSAET OTPETYNNPOBATD YYBCTBUATENBHOCTb CUCTEMBI 3aLLMTHI BO BPEMS BVKEHMS.

F34 ot 10% 1o 100% (no ymonyaruto 100%)

YyBCTBUTENBHOCTb NPU 3aMEANEHUN ABVKEHUSA
9Ta HACTPOIKA NO3BONSET OTPErYNNPOBATb YyBCTBUTESBHOCTb CUCTEMbI 3ALLMTBI Ha 3Tane 3ameIeHus.

JTa (DyHKLMA JOCTYNHA TONLKO B TOM CJlyyae, eCv akTUBMpoBaHa (yHKLuMA [IHKoaep].

F35 ot 10% 1o 100% (no ymonyaruto 100%) - 10 % EI2= makcumarnbHast YyBCTBATENBHOCTb - 100 % = MUHMMAsbHAS YYBCTBUTENb-
HOCTb

Toyka YacTUYHOro OTKPbIBAHUA
Onpezenser TOYKY YaCTUYHOMO OTKPLIBAHKS BOPOT B NPOLEHTHOM OTHOLUEHMI K MOSIHOMY OTKDbIBAHMIO.

3Ta (PyHKLMA JOCTYNHA TONLKO B TOM CJlyyae, eCvt aKTUBMPOBaHa (YHKLuMA [IHKoaep].

F36 ot 10% 10 80% (10% no ymonyaHuio)

Hayano 3amefneHus Npu 0TKpbIBaHNM
HacTpoiika TOUKI Hayana 3amMefNIeHIna OTKPbIBaHIA (B NPOLIGHTHOM OTHOLLIEHNI K OGLLEMY XOfy).

972 (hyHKLNS LOCTYMHA TONbKO B TOM C/y4ae, ECM aKTMBMPOBaHa (yHKLMSA [IHKoAep)].

A Mpu HaMMYNUKM OTKATHBIX CTBOPOK C 60NbLLUIOI I/IHepLLI/IeI;I 11 BbICOKOWA CKOPOCTbIO ABUXXEHWNA BaXKHO 3apaHee onpefennTb TOUKY Havana 3ameyieHna ang AocTuxe-
HUA NONOXEHWUA OTKPbIBAHWUA UNK 3aKpbIBAHWA C Xenaemoi CKOPOCTbH.

F37 0110 % 10 60 % (25 % no ymonyaHmio)

Hayano 3amegnenus npy 3akpbiBaHumn
HacTpoiika To4KIM Hayana 3amemIeHns Npu 3akpbIBaHUi (B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHIM K 0BLLEMY XOAy).

JTa (OyHKLNS LOCTYMHA TOMBKO B TOM C/ly4ae, ECNM aKTMBUPOBaHA (PYHKLMSA [IHKOZED].

A Tpy HAMYKUKM OTKATHBIX CTBOPOK C BOSBLLON MHEPLIMEN 1 BBICOKOI CKOPOCTBIO IBIKEHNS BAXXHO 3apaHee OnpefenuTb TOYKY Hayana 3aMmeanieHns Ans JoCTxXe-
HUA MONOXEHUS OTKPbIBAHWUSA NN 3aKPbIBAHUSA C XKEaeMOil CKOPOCTBIO.

F38 0110 % 10 60 % (25 % No ymonyaHuto)



RSE
HacTpoiika (hyHKLK, KOTOPYHO JOMKHA BbINONHATL NnaTa, BcTaBfeHHas B pagbem RSE.

F49 0 = OTK/0YEHO (M0 YMONYAHMKO)
1 = CMHXPOHHBII peXXuM
3=CRP

CoxpaHeHue faHHbIX

COoXpaHsIeT B 3aMoOMUHatOLLEM YCTPOWCTBE (KApTe NamATI) JaHHbIE, OTHOCSILMECS K MOb30BATENAM, NapaMeTpam BPEMEHW 1 HACTPOKaM.

OyHKLNS 0TOBPAXXAETCS TOMbKO TOrAA, KOraa Koy BeTagseH B nopT USB unu Koraa kapTa namsTi BCTaB/eHa B NiaTy ynpaseHus.

F50 0 = OTK/0YEHO (N0 YMONYAHWKO)
1 = BKntoyeHo

CynTbiBaHME JAHHBIX
3arpyaert 13 3anomMUHaIOLLEro YCTPOICTBA (KApTbl NamMATH) JaHHbIe, OTHOCALUMECS K NONb30BATENSM, BbIAEDXKE BDEMEHM 11 HACTPOMKAM.

OYHKLNA 0TOGPAXKAETCS TONbKO TOTAa, KOra Koy BeTasneH B nopT USB unu Koraa kapTa namsiTii BCTaBeHa B Niaty ynpaBneHus.

F51 0 = OTK/04EHO (M0 YMOMYaHWKO)
1 = BkitoyeHo

Mepepaya napametpos mexpy Beaywum (MASTER) n Begombim (SLAVE) ycTpoiicTBamu
BKntoyaeT COBMECTHOE MCOMb30BaHIe NapameTpoB, 3anporpamMmMupoBaHHbIX Ha BeyLvx Bopotax (Master), BegoMbimi Bopotamu (Slave).

912 (hyHKUMA LOCTYNHA TOMbKO B TOM CNyyae, eciv akTuBupoBaHa yHKuus [RSE].

F52 OFF (no ymonyaHuto)
ON

HanpasneHue oTKpbIBaHuA
YCTaHaBNMBAET HANPABNEHUE OTKPbIBAHUA BOPOT.

F54 0 = Bneso (1o ymonyauto)
1 = Bnpaso
Anpec CRP
HasHavaeT aNeKTPOHHON NnaTe YHUKaNbHbIA AEHTUDUKALMOHHBIA KOA (aapec CRP). GyHKLMS HyXHa B ToM cyyae, ecam yepe3 CRP noakoyaeTcs HECKONbKO aBTOMATH-
YECKIIX CUCTEM.
F56 ot 1 0o 255

CkopocTb nopta RSE
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COBAMHEHIS NSt CUCTEMbI YaNeHHOro AocTyna ansg nopta RSE.

F63 0 =1200 6ut/c
1 =2400 6ut/c
2 = 48006uT1/c
3 =9600 6ut/c
4 = 14400 6uT/c
5 =19200 6uT/c
6 = 38400 61T/C (10 ymONYaHmio)
7 = 57600 6ut/c
8 = 115200 6ut/c
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RIOEDT1
M03BONSET NPUCBOUTL OHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIIA 6ECMPOBOAHOMY YCTPOVCTBY 6€30MACHOCTY.

F65 OFF (no ymonyaHwio)
PO = OctaHaBn1BaeT BOPOTA 11 OTMEHSIET NOCAEAYHOLLMIA LINKN aBTOMATUYECKOrO 3aKPbiBaHIS. [11 BO30OHOBNEHNS [BKEHNS
HEo6X0aMMO 1CMONb30BaTb COOTBETCTBYIOLLEE YCTPOACTBO YNPABEHNS.
P7 = OTKpbIBaHME B PEXXIME 3aKPbIBAHMS.
P8 = 3akpbiBaHuie B pexnMe 0TKPbIBaHKA.

RIO ED T2
M03BONAET NPUCBOUTH OAHY 13 MPELYCMOTPEHHbIX (YHKLIAI GECTIDOBOAHOMY YCTPOICTBY 6830MACHOCTY.

F66 OFF (no ymonyaHuto)
PO = OcTaHaBn1BaeT BOPOTA M OTMEHSIET MOCHEAYIOLLAN LK/ aBTOMATUYECKOr0 3aKpbBaHUS. [11s1 BO30OHOBNEHWS ABIKEHUS
Heo6X0aMMO 1CMONb30BaTb COOTBETCTBYIOLLEE YCTPOACTBO YNPaBEHNS.
P7 = OTKpblBaHME B peXIME 3aKpbIBaHS.
P8 = 3akpblBaHue B pexuMe 0TKPbIBaHMS.

RIOPH T1
[o3BONSIET NPUCBOUTDL OIHY 13 MPEAYCMOTPEHHbBIX (DYHKLIAA 6ECMIPOBOAHOMY YCTPOVCTBY 6€30MaCcHOCTY.

F67 OFF (no ymonyaHuio)
P1 = OTKpbIBaHME B PEXXIME 3aKPbIBAHNS.
P2 = 3akpbiBanue B peXxnMe 0TKPbIBaHMS.
P3 = YactuyHas ocTaHoBKa.
P4 = Q6Hapy»eHe NpensTcTBAS.

RIO PH T2
M03BONSIET NPUCBOUTL OAHY W3 MPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIA 6ECIPOBOAHOMY YCTPOCTBY 6630MACHOCTY.

F68 OFF (no ymonyaxuto)
P1 = OTKpblBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS.
P2 = 3akpblBaHiie B peXuMe OTKpbIBaHNS.
P3 = YactnyHas ocTaHoBKa.
P4 = O6HapyxeHu1e npenaTcTais.

Bpems 4acTU4HOro OTKpbIBaHUA
[o3BONSAET perynupoBaTh Bpemst OTKPbIBaHS BOPOT.

F71 0T 5 10 40 cekyHa (5 CeKyHA, N0 YMONYaHWH0)

HoBblii nonb3oBarenb
Mo3BonsieT 3aperncTpupoBath A0 250 NoNb30BATENEN 1 MPUCBOUTL KXKAOMY 113 HUX ONPEAENEHHYI0 (DYHKLINK.

[Jlo6aBneHue oCyLLECTBNAETCS C NOMOLLbO NynbTa Y unn apyroro yCTponcTBa ynpasnerus. Mnatbl, KOHTPONMPYHOLLME YCTPONCTBA ynpasnenus (AF - R700 -
R800), LomKHbI ObITb BCTAB/IEHbI B COOTBETCTBYHOLLME PA3bEMbI.

3arpysuTe ¢ caiita docs.came.com mogynb «CTMIUCOK 3APETMCTPUPOBAHHbIX MONb30BATENEN», Ha6pas L20180423.

U1 1 = [owwaroBbii pexim
2 = [locnenoBatenbHbIA PEXUM
3 = OTKpbITh
4 = YacTnyHoe 0TKpblBaHNE

BbibepuTe (yHKLMI0, KOTOPYHO XKeNnaeTe Ha3HauUTb NOb30BATENIO.
[MonTeepaute, Haxas ENTER.

0TnpaBbTe KOp, C YCTPOVCTBA YNPaBNEHNS.

[oBTOPUTE NpOLIEAYPY NS J06ABAEHWS APYIAX NONb30BATENEN.



Ynanexue nonb3oBatens
YnanseT ofHOro 13 3apervcTpupoBaHHbIX Noab3oBaTenei.

u2 OFF
ON

CTpenkamu BbIoepITe HOMEP NoAb30BATENS, KOTOPOI0 XKENaeTe YaannTb.

KonnyecTso: 1 > 250

B kauecTBe anbTepHaTBbI MOXHO aKTUBMPOBATb YCTPOICTBO YpaBNeHus, CBA3aHHOE C NoNb30BaTeNeM, KOToporo TpedyeTcs
YOanuTh.

[MonTeepaute, Haxas ENTER.

[osiBuTCS Haanueb «CLr», noATBEPKAAMLLAS YAaneHue.

Ypanutb Bcex nonb3oBarenen
YnanseT BCex 3aperCTprpoBaHHbIX MOfb30BATENEi.

U3 OFF (no ymonyanmio)
ON

Paguogekonep
M03BONSET BbIOPATHL TUM PaAMOKOAa NEPENATYMKOB, YNPABASIOLLMX aBTOMATKOIA.

Mpu BbIGOPE TMNA PALMOKOLA NEPEAATYNKOB [[JuHamuyeckmii koa] unu [Knoueson 6nok TW] — coxpaHeHHble [0 TOro NepesaTyykil ¢ OTINYAKOLLMMCS TUMOM
pajMoKoaa yaanalTcs U3 namaTy.

U4 1 = Bce fekogeps! (Mo ymMonyaHuio)
2 = [IHaMNYeCKIin KOf
3 = Knoyesoit 6ok TW

ABTOMATUYECKOE ONPEAENEHNe AUHAMUYECKOTO Koaa
M03BOMSIET COXPAHUTB HOBbII NEPEAATUMK AMHAMINYECKOTO KO, aKTUBUPYS NONYYEHNe OT YXKe COXpaHeHHOro NepeaTumika AHaMieckoro koaa. MpoLgaypbl CoxpaHeHina
1 NOMyYeHUs PACCMAaTPUBAIOTCS B PYKOBOACTBE NepejaTyvka.

us OFF (no ymonyaHuto)
ON

Mogenb npuBopa
YCTaHaBNMBAET TVM YCTAHOBIEHHOTO ANEKTPONPIUBOAA.

Al 1 =400 kr
2 =600 kr
3=2800 kr
4 =1000 kr

Kannbposka ABWXEHNs

3anyckaeT aBTOMaTUYeCKOe OnpeeneHue napameTpos Xoa.

37a (hyHKLMA JOCTYMHA TONLKO B TOM C/y4ae, eC/u aKTUBIMPOBaHa (YHKLMS [IHKOLEp).

A3 OFF (mo ymonyarmio)
ON

C6poc napameTpoB
BoccTaHaBnMBaET 3aBOACKME HACTPOKM 32 CKMoHeHneM (yHKUI: [Pagvoaexoaep], [Tun npuBoaaj 1 HaCTPOWKIA, CBS3aHHbIE C KaniOpOBKOIA IBUKEHNS.

Ad OFF (mo ymonyaxmio)
ON
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CYeTyMKM ABIDKEHNS
M03BONSET 0TOOPA3NTH KONMMYECTBO KOMAH, BbIMONHEHHbIX aBTOMATVKON.

A5 001 = 100 komaHp,
010 = 1000 KomaHg,
100 = 10000 komaH
999 = 99900 KomaHg,
CSI = MpoBeaeHne TeXHNYECKOro 00CNYKNBAHNS

PerynupoBka KpyTsILLEero MoMeHTa
PerynnpyeT KpyTaLmii MOMEHT NPUBOJA.

A6 OT 1 (MUHUMYM) 0 5 (MakCmMym)

Bepcus npoLUnBKm
MoKa3bIBAET HOMEP YCTAHOBIEBHHOI BEPCU NpoLwmMBKY 11 GUI,

H1

JKCMOpT / UMNOPT JAHHbIX

[laHHble, OTHOCALLIMECS K MOMb30BATENSIM 11 HACTPOIKAM CHUCTEMBI, MOXHO COXPaHUTb Ha KAPTE MAMATIA.
CoxpaHeHHble aHHbIe MOXHO CHOBA MCMOMb30BATH HA PYroii NiaTe YnpasneHus ANs HACTPOWKI TOr0 XXE Pexuma padoTbl Ha [pyroli CUCTEME.

/N OTKJOYUTE 3NEKTPOMUTAHVIE nepes ycTaHoBKoi uau u3sneyeHnem KAPTBI TTAMSITI.
@ Bcrasbre KAPTY MAMATY B creumanbHbli pasbem Ha nnate yrpasnexns.

© HaxwmuTe KHonky Enter 4nst nepexoza K npoLeaype nporpaMM1poBaHys.

© Crpenkamm BbIGEpITE XKenaemyio GyHKLMIO.

OyHKLMKM 0TOGPXAKOTCA TONBKO TOrAa, koraa KAPTA NMAMATI BcTasneHa B nnaty ynpasneHus

- CoxpaHeHue faHHbIX
[o3BONSIET COXPAHITD Ha 3aMOMUHAIOLLEM YCTPOICTBE (KapTe namatyi unn USB-KNoye) AaHHble, OTHOCALLMECS K MONb30BATENSIM 11 HACTPOAKAM.

- CunTbIBaHNE JAHHBIX
[Mo3BONSIET 3arpy3nTh C 3aMOMUHAIOLLETO YCTPONCTBA (KapTbl Namat unu USB-Kntoya) AaHHble, OTHOCALLMECS K MOMb30BATENSIM 11 HACTPOAKAM.

3aBepLunB cOXpaHeHue 1 3arpy3ky AaHHbIX, u3snekute KAPTY NAMATH.

CAME




CUHXPOHHbIN PEXXUM

EnvHasg KomMaHza ang Byx CBA3aHHbIX aBTOMATIYECKIX CUCTEM.

INEeKTpUYEcKne NoaKNYeHNs

[logkntounTe e aNeKTpoHHbIe nnaThl kabenem Tuna UTP CAT 5.
Bctasbte nnaty RSE B 066 nnathl ynpaBneHus.
3aTem NnepexounTe K SNEKTPUYECKOMY MOAKIOYEHIIO YCTPOCTB 11 akKCeccyapos.

YCTpOMCTBa 11 aKceccyapbl NOAKMIOYAIOTCS K ANEKTPOHHOIA nnaTe, KoTopas 6yaeT HacTpoeHa kak MASTER.
[ins BbINONHEHNS ANEKTPUYECKMX MOAKIIOYEHNA YCTPOICTB 1 akceccyapos cM. rnasy «IJIEKTPUYECKINE NOAKITHOYEHNS».

MASTER SLAVE
@? |~~~ ) @? —
= ﬂ Dﬂ L =S U @ﬂ
oz 0= °
..... ol = 9‘__@ = LLIlEse <
{3 5] L

MporpamMmmpoBaHue

Bce HipkecneaytoLme onepaumin nporpaMmMmUpoBaHmns NPOBOAATCS TONbKO Ha Nniate ynpaBNeHus, HacTPOEHHON Ans pa6oTbl B pexxume MASTER.
HayHuTe Nporpammm1poBaHne ¢ HaCTPOWKIA CREAYIOLLMX (DYHKLIAR.
F49 RSE

F54 HanpagneHue OTKpbIBaHusl
F52  Nepepaya napametpos mexay Beaywm (MASTER) u BeaombiM (SLAVE) ycTpoiicTBamu

3anomuHaHue nonb3oBaTenen
Bce onepauuu no 3anomMuHaHNo Nonb3oBaTeneil NPOBOASTCS TONbKO Ha nnaTe ynpaBneHus, HaCTPOEHHON Ans paboTbl B pexxume MASTER.

Bbi6op pexkumoB pa6oThl

© Komanza «4ACTVYHOE OTKPBIBAHVIE»
© Komanga «MOLLIATOBbIN PEXUM>

o ([T [IIIONE,

o [T | ~{IIIITEE
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COOBLLEHNS OB OLUIMBKAX W NPEAYNPEXAEHUA

E1

E2

E3

E4

E7

E9
E10
E11
E13
E14
E15
E17
E18
Co

C1, C2, C3, C4
C7,C8
PO

P1, P2, P3, P4

KannbpoBka [IBYKeHUs npepBaHa u3-3a Haxatus kHonku «CTOM»,
OLwmbKa KanmopoBKm

OuwwmbKa B ynpaBneHun asuratenem

OLwnbka coost camoanarHoCTIKIA

Ouwm6ka BpemeHn padoTbl

06Hapy)XeHo NPensTCTBIE NMPY 3aKPbIBAHIN

OG6HapYXeHO NPensTCTBIE MPY OTKPbIBAHIM

MPeBbILLEHO MAKCUMaTbHOE KOMMYECTBO 0GHAPYXEHHbIX NOAPSA NPENsTCTBUIA
(06a KOHLIEBBIX BbIKIHOHATENS PA3OMKHYTbI

OLwmbKa nocnesoBaTesnbHOM0 NOAKIMOYEHS

OumbKa HecOBMECTUMOCTY NynbTa Y

OtumbKa OTCYTCTBMS CBA3M C BECPOBOAHON CUCTEMON

OuwmbKa He HACTPOEHHOI 6ECMPOBOAHON CUCTEMbI

MpoBofHoM KOHTAKT 1-2 (NC) pasoMKHYT.

MpoBoaHoit KoHTaKT (NC) hoTO3NEMEHTOB PA3OMKHYT.

MpoBoaHol KoHTaKT (NC) 4yBCTBUTENbHBIX NPOINEN PASOMKHYT.
BecnpoBoaHON KOHTAKT 1-2 (H.3.) pasomKHyT.

becnposoaHoi KoHTakT (NC) hoTOANEMEHTOB PA3OMKHYT.

9neKTPOHHast nnaTa 6e3 aBTOMATUYECKOr0 ONPEENeHNs MapamMeTpoB Xoza

PyKoBOLCTBO M0 YCTPAHEHMID HencnpasHOCTEN

Ownbka Ha gucnnee | Jlencteue
CoeauHnTb npoBoaa MN 1 +E-
MpoBepnTb, YTOOLI BOPOTA HE Obinv 3a0/10KMPOBAHbI
Mogynb 3HKOZEpa He YCTaHOBIEH
E3 N3meputb Hanpshkerre mexay M u N

Tepmo3alLuTa akTVBIpOBaHa

[1pOBEPUTH NONOXEHIE KOHLIEBBIX BBIKMHOYATENEN U XOZ (B OTKPBITOM 11 3aKPBITOM MOMIOXEHUM BOPOT)

[POBEPUTb LIENOCTHOCTb MAAThI YrpaBeHust

[pOBEPUTH LIENIOCTHOCTL ABMUraTENs




3AKJIIOYUTEJIbHBIE PABOTDI

Mepez, 3aKpbITUEM KPbILLKK CReayeT yoeauTbCs B repMETUYHOCTY BXOAA Kabesen, 4To6bl NpeaoTBpaTiTh NonajaHne HaceKoMbIX 11 06pasoBaHne Bnaru.

14 m - 400 kr 150000 - - -

18 M - 600 Kkr - 150000 - -

20 M - 800 kr - - 150000 -

20 M - 1000 kr - - - 150000
YCTaHOBKA B 30HE, NOJBEPXEHHON [ECTBII BETpa -15% -15% -15% -15%

TPOLIEHTHbIE 3HAYEHIS! MOKA3BIBAHOT, HACKOMBKO HY)XKHO COKPATUTDL KONIMYECTBO LIVKIOB B 3aBUCUIMOCTY OT TUIMA W KOSMYECTBA YCTAHOBSIEHHO AONOMHUTENIbHOMO 060pYL0BaHMS.
A Mepen, BbIMOMHEHNEM PaBOT MO OUMCTKE, TEXHUYECKOMY 0GCTYMIBAHMIO NN 3aMeHe AeTaneil 06eCTOULTE YCTPOICTBO.
/N [aHHbIit JOKYMEHT COREPXUT MHOPMALWIO 06 06s3aTENbHbIX MPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLVMK JO/KEH OCYLLECTBUTb BO BPEMS TEXOGCTYKVBAHNS.

A Ecnn cuctema He 1cronb3yeTcst B TEYEHUE NPOLODKMTENIbHOMO NEPUoaa, HanpyUMep, ECIM OHa YCTaHOBJIEHA Ha 00bEKTaX CE30HHOMO MCMOMb30BaHNA, HEOOXOAUMO
OTKJIOYUTb MUTAHUE W NIOCIIE €70 BOCCTAHOB/IEHNS NPOBEPUTH NPaBUILHOCTL PAOOTHI.

CBE/eHIA 0 MPaBYIIbHOM YCTAHOBKE M HACTPOMKE NPUBEAEHBI B MHCTPYKLIM 10 YCTAHOBKE M3AENHS.
Heo6xoavmyto MH(HOPMALMIO O BbIGOPE V3LENNA 1 aKCECCYapOB MOXKHO HAiTI B KATaNOre MPOYKLWM.

lepeuncneHHble aanee paéoTbl N0 TEXHUYECKOMY 06CTYKMBAHIKO HEOOX0AMMO NPoBOAUTb Kaxkable 10000 LMKIOB Uin 6 MecsLEB.

BbINONHATE 0GLLYHO 11 MOSTHYIO MPOBEPKY KPEMEXHbIX COBAMHEHIIA.

CMa)KbTe BCE NOMBIKHbIE MEXaHN3Mbl. .

[1POBEPETE MCMIPABHOCTb CHTHABHbIX YCTPOMCTB 1 YCTPOICTB GE30MACHOCTH.

[1POBEPETE COCTOSHYE M3HOCA MOABIKHbIX MEXaHI3MOB 11 MDABUIBHOCTb WX PABOTbI. 5
[1pOBEPETE MCTIPABHOCTb CHCTEMBI PA3BTIOKIPOBKA 1) OTKPOWTE CTBOPKY, YOSMMBLINCH B OTCYTCTBM MPENATCTBHA.
[1POBEPETE LIENIOCTHOCTb MPOBOJOB 1 VX COBIMHEHMI, .

[POBEPETE 11 QUUCTUTE HAMPABTISIOLLYIO CKOMLKEHIAA 11 3YGUATYHO PETKY.

A\
NPUKNEATE 3JECh 3TUKETKY
U3AENUA, NPUNATAEMYIO B
YNAKOBKE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 [loccoH-au-Kasbep
Treviso - Italy (MTanus)
Ten.: (+39) 0422 4940
dakce: (+39) 0422 4941
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