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A\ Wichtige Sicherheitshinweise.
A\ Die Anleitung genau befolgen, eine nicht ordnungsgemalBe Montage kann schwere Schéden zur Folge haben.
A\ Vor der Montage auch die benutzerrelevanten Hinweise durchlesen.

Das Gerdt ist ausschlieBlich flir den Zweck zu verwenden, fiir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke sind
gefahrlich. e Der Hersteller haftet nicht fir durch ungeeignete, unsachgemaBe und fehlerhafte Verwendung verursachte Schaden.
e Bei dem in dieser Anleitung behandelten Gerét handelt es sich nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG um eine "unvollstandige
Maschine". e ,Unvollstdndige Maschinen" stellen eine Gesamtheit dar, die fast eine Maschine bildet, fiir sich genommen aber
keine bestimmte Funktion erflillen kann. e Eine unvollstandige Maschine ist nur dazu bestimmt, in andere Maschinen oder in
andere unvollstandige Maschinen oder Ausriistungen eingebaut zu werden, um zusammen mit ihnen eine Maschine im Sinne
der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG zu bilden. @ Die Installation muss der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und den aktuellen
Euronormen entsprechen. ® Der Hersteller haftet nicht bei Verwendung von nicht originalen Zusatzteilen; in diesem Fall erlischt
die Garantie. e Alle in dieser Anleitung beschriebenen Schritte dirfen nur von entsprechend ausgebildeten und erfahrenen
Fachleuten geméaB den geltenden Gesetzen durchgeflihrt werden. e Das Verlegen der Kabel, die Montage, der Anschluss und
die Abnahme miissen fachgerecht und gemaB den geltenden Vorschriften erfolgen. e Samtliche Montagearbeiten nur bei
unterbrochener Stromzufuhr ausfiihren.  Uberpriifen, dass der angegebene Temperaturbereich fiir den Montageort geeignet
ist. ® Nicht auf Steigungen (nicht ebenen Standorten) montieren. e Den Antrieb nicht auf Teile, die sich verbiegen konnten,
montieren. Wenn nétig, die Befestigungspunkte in geeigneter Weise verstarken. e Darauf achten, dass das Produkt am Aufstellort
nicht durch direkte Wasserstrahlen (Bewésserungsanlage, Hochdruckreiniger usw.) befeuchtet wird. e Im Stromnetz gemaB den
Installationsvorschriften eine angemessene allpolige Trennvorrichtung, die unter den Bedingungen der Uberspannungskategorie
Il das Gerédt vollig abtrennt, vorsehen. e Die Baustelle in geeigneter Weise abgrenzen, um den Zutritt Unbefugter, im Besonderen
von Minderjahrigen und Kindern, zu verhindern.  Bei der manuellen Handhabung je 20 kg Hubgewicht eine Person zum Heben
vorsehen; bei nicht manueller Handhabung geeignete Hebegerate verwenden. ® Wir empfehlen geeignete SchutzmaBnahmen zu
ergreifen, um im Aktionsbereich der Maschine befindliche Menschen gegen mechanische Gefahren zu schitzen. e Zum Schutz vor
mechanischen Schaden miissen elektrische Leitungen durch entsprechende Leerrohre und Kabeldurchflihrungen geflihrt werden.
e Elektrische Leitungen dirfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs hei werden konnten (z.B.: Motor, Trafo) in Beriihrung
kommen. e Bevor Sie mit der Installation beginnen, erst priifen, dass das angetriebene Teil in guter Verfassung ist und sich
ordnungsgeman offnet und schlieBt. ® Der Antrieb darf nicht fiir Tore mit FuBgéngertor eingesetzt werden, es sei denn, dass der
Torlauf nur mit gesichertem FuBgangertor aktiviert werden kann. e Darauf achten, dass wahrend der Betatigung des angetriebenen
Teils keine Quetschgefahr zwischen dem Teil und dem umliegenden Mauerwerk besteht. e Fiir zusatzlichen Schutz sorgen, um zu
vermeiden, dass die Finger zwischen Ritzel und Zahnstange eingeklemmt werden. e Alle festen Befehlsgerdte miissen gut sichtbar
und in einem angemessenen Sicherheitsabstand zum Aktionsbereich des angetriebenen Teils, an einer Stelle, die nicht vom sich
bewegenden Teil erreicht wird, montiert werden. Befehlsgeradte mit Totmannbedienung missen in mindestens 1,5 m Hohe und an
einer flr Unbefugte nicht zuganglichen Stelle montiert werden. e Bei Totmannbetrieb in der Anlage eine STOPP-Taste vorsehen, mit
der die Hauptstromversorgung des Antriebs unterbrochen werden kann, um die Bewegung des angetriebenen Teils zu unterbrechen.
¢ Wenn nicht vorhanden, einen die Verwendung der Entriegelungseinheit beschreibenden permanenten Aufkleber in der Nahe
derselben anbringen. e Sicher stellen, dass der Antrieb in angemessener Weise eingestellt wurde und dass die Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen sowie die manuelle Entriegelungseinheit ordnungsgemaB funktionieren.  Vor der Ubergabe an den Benutzer
tberpriifen, ob die Anlage den harmonisierten Normen und den grundlegenden Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
entspricht. e Restrisiken missen mittels gut sichtbaren Piktogrammen gekennzeichnet und dem Benutzer erklart werden. e Nach
der Montage das Typenschild an einer gut sichtbaren Stelle anbringen. e Sollte das Netzkabel beschadigt sein, zur Vermeidung von
durch Strom verursachten Unféllen daftr sorgen, dass es vom Hersteller, seinem Wartungsdienst bzw. von einem Fachmann ersetzt
wird.  Diese Anleitung zusammen mit den Anleitungen der anderen in die Antriebsanlage eingebauten Gerdte aufbewahren. e
Wir empfehlen dem Benutzer alle Gebrauchsanleitungen der in der fertigen Maschine eingebauten Produkte auszuhdndigen.
Das Produkt darf nur in der Originalverpackung des Herstellers und in geschlossenen Rdumen (Eisenbahnwaggons, Container,
geschlossene Fahrzeuge) transportiert werden. ® \Wenn das Produkt nicht ordnungsgemas funktioniert, nicht mehr verwenden und
den Kundendienst unter https://www.came.com/global/en/contact-us oder unter der auf der Website angegebenen Telefonnummer
kontaktieren.

Das Herstellungsdatum ist in der auf dem Typenschild aufgedruckten Produktionscharge angegeben. Bitte kontaktieren Sie uns
bei Bedarf unter https://www.came.com/global/en/contact-us.

Die Allgemeinen Geschaftsbedingungen sind in den offiziellen Preislisten von Came enthalten.



Potentielle Gefahrpunkte fiir Menschen

® Durchgang wéahrend des Betriebs der Anlage verboten.

& Quetschgefahr.

 Quetschgefahr, Hande.

é Quetschgefahr, FiiBe.

ABBAU UND ENTSORGUNG

w—- CAME S.p.A. wendet im Betrieb das Umweltmanagement gemaB UNI EN ISO 14001 zum Schutz der Umwelt an. Wir bitten
Sie, diese Umweltschutzarbeit, die fir CAME eine Grundlage der Fertigungs- und Marktstrategien ist, durch Beachtung der
Entsorgungsangaben weiterzufiihren:

& ENTSORGUNG DER VERPACKUNG

Die Bestandteile der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) konnen, getrennt gesammelt, mit dem normalen Hausmill entsorgt
werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich tber die am Installationsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!

& ENTSORGUNG DES PRODUKTES

Unsere Produkte bestehen aus verschiedenen Materialien. Der groBte Teil davon (Aluminium, Kunststoff, Eisen, Stromkabel) kann
mit dem Hausmdll entsorgt werden. Sie kdnnen durch getrennte Sammlung in zugelassenen Entsorgungsfachbetrieben recycelt
werden.

Weitere Bestandteile (Platinen, Handsenderbatterien usw.) konnen Schadstoffe enthalten.

Sie miissen dementsprechend entfernt und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.

Vor der Entsorgung ist es empfehlenswert, sich iber die am Entsorgungsort geltenden Vorschriften zu informieren.

NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
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ANGABEN UND INFORMATIONEN ZUM PRODUKT

Zeichenerklarung

Dieses Zeichen steht vor Abschnitten, die sorgféltig durchzulesen sind.
A\ Dieses Zeichen steht fiir sicherheitsrelevante Abschnitte.

w—=-Dieses Zeichen steht fiir benutzerrelevante Abschnitte.

Die MaBangaben sind, wenn nicht anders angegeben, in Millimetern.

Beschreibung

801MS-0570

24V Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fir Schiebetore bis 400 kg Gewicht und 14 m Torweite.
Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0580

24V Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fir Schiebetore bis 600 kg Gewicht und 18 m Torweite.
Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0590

24V Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 1000 kg Gewicht und 20 m Torweite.
Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0650

24\ Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
magnetischen Endschaltern, integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung flir Schiebetore bis 400 kg
Gewicht und 14 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0660

24V Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
magnetischen Endschaltern, integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung fiir Schiebetore bis 600 kg
Gewicht und 18 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

801MS-0670

24\ Antrieb mit Steuerung und Display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, zweitem Ausgangskontakt B1-B2,
magnetischen Endschaltern, integriertem Funkdecoder, Torlaufkontrolle und Hinderniserfassung flir Schiebetore bis 1000 kg
Gewicht und 20 m Torweite. Abdeckung, grau RAL7024.

Verwendungszweck

Losung mit fortschrittlicher Steuerung fiir Industrieanlagen.
Endinstallationen, die NICHT in den Anwendungsbereich der Verordnung (EU) 2023/826 fallen.

Samtliche von den in der Montageanleitung beschriebenen, abweichende Installationen bzw. Verwendungszwecke sind

unzulassig.



Beschreibung der Bestandteile

Antrieb

© Deckel

© Gehduse fiir RLB-Platine

© Platinenhalterung

O Abdeckung der Halteschraube

© Motor

O Montageplatte

@ Mechanischer Endschalter (BXVO4AGE - BXVOGAGE -
BXV10AGE)

O Trafo

© Magnetischer Endschalter (BXVO4AGM - BXVO6AGM -
BXV10AGM)

@ Fach fiir SMA Sensoren

® Fach fir 2 Notbatterien

L Verwenden Sie nur 12V - 5 Ah Notstrombatterien mit
den Abmessungen: 90x70x101 mm pro Stiick.

@ Abdeckung der Steuerung

@® Steuerung

@ Platinenhalterung

® Raum fiir RGSM001/S- oder RSLV001-Modul

® Gehduse flir Thermostat mit Kartusche

@ Entriegelungshebel

@ Schloss

® Betétigung fir magnetischen Endschalter (BXVO4AGM -
BXVO6AGM - BXV10AGM)

@ Betétigung fiir mechanische Endschalter (BXVO4AGE -
BXVOGAGE - BXV10AGE)
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Steuerung

Die Funktionen der Ein- und Ausgangskontakte, die Zeiteinstellungen und die Benutzerverwaltung werden auf dem

Display eingestellt und angezeigt.

Samtliche Anschliisse werden durch Feinsicherungen geschitzt.
A\ Um den ordnungsgeméaBen Betrieb zu gewahrleisten, MUSS DIE STROMZUFUHR GETRENNT und ggf. die Notbatterien

entfernt werden.

A\ \Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).

O Klemmleiste fiir Befehlsgerate

© Anschlussklemmleiste flir Sicherheitsgerate
© Anschlussklemmleiste fir Warngerate

O Klemmleiste flir Ausgangskontakt B1-B2

© Steckplatz fiir RIOKCN8WS Modul

O Klemmileiste flir tber BUS CXN angeschlossene
/usatzgerate

@ Steckplatz fir CLOCK-Platine

© Steckplatz fir Memory Roll

© Anschlussklemmleiste, Endschalter

@ Schmelzsicherung, Zusatzgerdte

@ Sicherung flr Steuerung

@ Versorgungsklemmleiste, Steuerung

® Netzsicherung

_®
—0

@ Versorgungsklemmleiste

® Anschlussklemmleiste, Antrieb

® Anschlussklemmleiste, Encoder

@ Display

@ Programmiertasten

@ Steckplatz fir CAME KEY

@ Steckplatz RSE_1 fiir RSE-Platine

@ Steckplatz RSE_2 fiir RSE-Platine

@ Klemmleiste, die dem RSE_1-Stecker fir die Parallel- oder
CRP zugeordnet ist

@ Klemmleiste flir Steckplatz RSE_2 zum Anschluss von CRP,
Steuerung 10 485 oder Schnittstelle Modbus RTU

@ Steckplatz fir AF-Funksteckmodul

@ Anschlussklemmleiste, Antenne
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Um die Steckmodule auf die entsprechenden Steckplatze zu stecken, die Steuerungsabdeckung entfernen.
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Technische Daten

MODELLE BXVO4AGE BXVO6AGE BXV10AGE BXVO4AGM  BXVO6AGM  BXV10AGM
Betriebsspannung (V - 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
50/60 Hz)

Betriebsspannung Motor 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC 24 DC
(V)

Verbrauch im Stand-By 55 55 55 55 55 55
(W)

Leistung (W) 170 270 400 170 270 400
Maximale 7 11 16 7 11 16
Stromaufnahme (A)

Betriebstemperatur (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Lagertemperatur (°C) -20 + +70 -20 + +70 -20 + +70 -20 - +70 -20 - +70 -20 - +70
SchlieBkraft (N) 350 600 1000 350 600 1000
Max. 12 12 11 12 12 1
Laufgeschwindigkeit (m/

min)

Betriebszyklen/Stunde DAUERBETRIEB  DAUERBETREB  DAUERBETREB  DAUERBETREB  DAUERBETRIEB  DAUERBETRIEB
Schalldruckpegel (dB A) <70 <70 <70 <70 <70 <70
Steuerung /BC1 /BC1 /BC1 /BC1 /BC1 /BC1
Zahnradmodul 4 4 4 4 4 4
Untersetzungsverhaltnis 50 50 40 50 50 40
Endschalter MECHANISCH  MECHANISCH ~ MECHANISCH MAGNET MAGNET MAGNET
Schutzart (IP) 54 54 54 54 54 54
Isolierklasse I I I I I I
Farbe RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Gewicht (kg) 12 12,5 14,2 12 12,5 14,2
Durchschnittliche 150000 150000 150000 150000 150000 150000

Lebensdauer (Zyklen) **

(*) Wenn das Produkt bei sehr niedrigen oder hohen Temperaturen gelagert oder transportiert wurde, muss das Produkt vor der

Montage bei Raumtemperatur gehalten werden.

(**) Bei der angegebenen durchschnittlichen Produktlebensdauer handelt es sich um einen unverbindlichen Schatzwert, wobei
von normalen Einsatzbedingungen sowie der ordnungsgemaBen Installation und Wartung des Produkts entsprechend den in der
technischen Anleitung von CAME enthaltenen Anweisungen ausgegangen wird. Dieser Wert hangt zudem in erheblichem MaBe
von weiteren veranderlichen Faktoren, wie z.B. Klima- und Umweltbedingungen ab (falls vorhanden, siehe MCBF-Tabelle). Die
durchschnittliche Produktlebensdauer entspricht nicht der Produktgarantie.



Kabeltypen und Mindeststarken

Kabellange (m) bis 20 von 20 bis 30
Betriebsspannung 230 V AC 3Gx1,5mm? 3G x 2,5 mm?
Blinkleuchte 24 \/ AC/DC 2 X 1 mm? 2 x 1 mm?
TX-Lichtschranken 2x0,5 mm? 2 x0,5 mm?
RX-Lichtschranken 4% 0,5 mm? 40,5 mm?
Befehlsgeréte *Nr. x 0,5 mm? *Nr. x 0,5 mm?

*Anzahl = siehe Montageanleitung des Produkts - Achtung: die Kabelstarke gilt nur als Angabe, da sie von der Motorleistung
und der Lange des Kabels abhangt.

Bei 230 V Betriebsspannung und Verwendung im Freien, Kabel des Typs HO5RN-F, die der 60245 IEC 57
entsprechen, verwenden; in Innenbereichen Kabel des Typs HOSVV-F, die der 60227 IEC 53 entsprechen, verwenden. Bei
Betriebsspannungen bis 48 V kann man Kabel des Typs FROR 20-22 Il, die der EN 50267-2-1 entsprechen, verwenden.

Fiir die Antenne ein (bis 5 m langes) Kabel des Typs RG58 verwenden.
Fiir die Parallelschaltung und CRP ein (bis 1000 m langes) Kabel des Typs UTP CAT5 verwenden.

Die Wahl der Kabelstarke von Kabeln mit einer anderen Lénge, als die in der Tabelle angeflihrten, muss laut den
Angaben der Richtlinie CEI EN 60204-1 auf der Grundlage der effektiven Leistungsaufnahme der angeschlossenen Gerate
erfolgen.

Fir Anschliisse, die mehrere Belastungen auf der gleichen Leitung (sequentiell) vorsehen, muss die Bemessung
laut Tabelle auf der Grundlage der Leistungsaufnahme und effektiven Entfernung nochmals berechnet werden. Fiir den
Anschluss von in dieser Anleitung nicht beriicksichtigten Produkten, gelten die dem jeweiligen Produkt beigefiigten
Gebrauchsanweisungen.
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INSTALLATION

Die folgenden Abbildungen dienen nur als Beispiel. Der fiir die Montage des Antriebs und der Zusatzgerate notige Raum
hangt vom Standort ab. Der Monteur wahlt die beste Losung.

Die Abbildungen beziehen sich auf einen links montierten Antrieb.

Vorher durchzufiihren

Eine Grube fiir die Verschalung graben.

Die flir die Kabel notwendigen Leerrohre vom Kabelschacht aus auslegen.

L2 Fiir den Anschluss des Antriebs empfehlen wir Leerrohre mit @ 40 mm.

Ein Leerrohr mit @ 20 mm fir die Bowdenzug-Entriegelung vorsehen.d
Die Anzahl der notwendigen Leerrohre hangt vom Anlagentyp und den vorgesehenen Zusatzgerdten ab.

Verlegen der Montageplatte

Eine Holzverschalung anfertigen, die groBer als die Montageplatte ist.

Die Verschalung in die Grube legen.

Die Verschalung muss 50 mm iber den Boden hinausragen.

Ein Rundstahlnetz in die Verschalung legen, um so den Beton zu verstarken.




Die enthaltenen Schrauben in die Bodenplatte stecken.

Die Schrauben mit den enthaltenen Muttern fixieren.

Die vorgepragten Fundamentanker mit einem Schraubendreher herausziehen.
Die Bodenplatte in das Rundstahinetz stecken.

Die Rohre miissen durch die dafiir vorgesehenen Locher gesteckt werden.

Die Bodenplatte platzieren, dabei die in der Abbildung angegebenen Abmessungen einhalten.

Wenn das Tor keine Zahnstange aufweist, mit der Installation fortfahren. Siehe den Abschnitt ZAHNSTANGE BEFESTIGEN.
Siehe den Abschnitt ZAHNSTANGE BEFESTIGEN.

Die Verschalung mit Beton auffillen.

Die Montageplatte muss absolut waagerecht sein und die Schraubgewinde miissen vollstandig herausragen.

Den Beton mindestens 24h fest werden lassen.

95

’4—»

N

N EE
T
i
i
Iy 7
AN
AN A I
[
i N F N
SN N
[N Y
/ Y \
/ Y \
i ¥ \
- A -=1

,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,

- Upersetzung der Originalanleitung

S. 14 - Anleitung FA02300-DE - 09/2025 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.



- Ubersetzung der Originalanleitung

S. 15 - Anleitung FA02300-DE - 09/2025 - © CAME S.p.A. - Der Inhalt der Anleitung kann jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden.

Die Muttern von den Schrauben entfernen.
Stromkabel in die Leerrohre stecken, bis sie ca. 600 mm herausragen.

T

Vorbereitung des Antriebs

Abdeckung des Antriebs entfernen.
Den Antrieb auf die Montageplatte stellen.
Die Stromkabel miissen unter dem Antriebsgehause verlaufen

Die Kabeldurchfiihrung durchbohren.

Stecken Sie die Kabelverschraubung in die Kabel.

Den Antrieb mithilfe der Gewindestifte 510 mm von der Montageplatte anheben, um gegebenenfalls spétere Einstellungen
zwischen Antriebsrad und Zahnstange vorzunehmen.




Befestigung der Zahnstange

© Antrieb entriegeln.
© Die Zahnstange auf das Zahnrad legen.
© Zahnstange in ihrer ganzen Lange am Tor befestigen oder anschweiBen.

Um die verschiedenen Zahnstangenmodule zusammenzubauen, einen Zahnstangenrest unter der Nahtstelle anhalten
und mithilfe von zwei Schraubzwingen befestigen.

Einstellung Zahnrad-Zahnstange

Das Tor von Hand 6ffnen und schlieBen.

Die Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange mit den Gewindestiften (senkrechte Einstellung) und den Osen
(waagerechte Einstellung) einstellen.

Das Torgewicht darf nicht auf dem Antrieb aufliegen.

8
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Befestigung des Antriebs

Erst nach Einstellung der Kopplungsdistanz zwischen Zahnrad und Zahnstange befestigen.
Den Antrieb mit Unterlegscheiben und Muttern an der Montageplatte befestigen.

Einstellung der Endlagen (mit mechanischen Endschaltern) (BXVO4AGE - BXVOG6AGE - BXV10AGE)

© Tor Offnen.

© Die Betatigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.

© Die Betatigung des Auflauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.
~ "

20

—




O Tor schlieBen.
© Die Betatigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

Die Feder muss den Mikroschalter schalten.
O Die Betatigung des Zulauf-Endschalters mit den (enthaltenen) Gewindestiften fixieren.

20

Einstellung der Endlagen mit magnetischen Endschaltern (BXV04AGM - BXVO6AGM - BXV10AGM)

O Endschalterbetatigung Zulauf
O Endschalterbetdtigung Auflauf

=

@ Tor Gffnen.
© Die magnetische Betétigung des Auflauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

© [ Der Magnet der Betatigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.
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O Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.
© (LI Der Magnet der Endschalterbetdtigung muss senkrecht zum Magnetfiihler sein.
O Die Endschalterbetatigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.

© Tor schlieBen.
© Die magnetische Betatigung des Zulauf-Endschalters in die Zahnstange stecken.

© LI Der Magnet der Betatigung muss 10 bis 30 mm vom Magnetfiihler entfernt sein.
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O Die Halterung mit den (enthaltenen) Gewindestiften an der Zahnstange anbringen.
© [ Der Magnet der Endschalterbetatigung muss senkrecht zum Magnetfihler sein.
O Die Endschalterbetatigung mit der (enthaltenen) Schraube fixieren.




Verlegung der Stromkabel

Die Verdrahtung geméas den derzeit geltenden Vorschriften durchflihren.

Elektrische Leitungen drfen nicht mit Teilen, die wahrend des Betriebs heiB werden konnten (z.B.: Motor, Trafo) in Beriihrung
kommen.

[ Verwenden Sie Membrantiillen, um die Gerate mit der Steuereinheit zu verbinden. Eine davon muss ausschlieBlich fiir
das Netzkabel verwendet werden.

A\ Die Kabel durch die Locher in der Platinenhalterung fiihren (). Die Kabel miissen, wie in der Abbildung dargestellt,

genau an der Seite des Antriebs anliegen, damit sich der Deckel schlieBt. Ggf. mit Kabelbindern oder Isolierband befestigen.
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Anschluss an das Stromnetz

A\ \Vor Eingriffen an der Steuerung die Stromzufuhr unterbrechen und die Notbatterien entfernen (sofern vorhanden).
Samtliche Montagearbeiten nur bei unterbrochener Stromzufuhr ausftihren.

Betriebsspannung 230/120 V AC - 50/60 Hz

L - Phasenleiter N - Neutralleiter F - Netzsicherung @ - Erdungskabel
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S. 21

Anschluss Zusatzgerate

Ausgang Spannungsversorgung fiir 24 V-Zusatzgerate

Die Gesamtleistung der unten aufgeflihrten Ausgange darf nicht tber der Hochstleistung des Ausgangs [Zubehor] liegen
Die Ausgangsspannung betragt bei Batteriebetrieb (sofern vorhanden) 24 V DC.

Gerat Ausgang Betriebsspannung (V)  max. Leistung (W)
/usatzgeréte 10 - 11 24 AC 40

E1 - Lampe 10 - E1 24 AC 25

Tor auf-Anzeige 10-5 24 AC 3

Ausgang fiir den Anschluss von AUX-Geréten

Siehe Funktion [Ausgang B1-B2].

Gerat Ausgang Nennstrom (A) Nominalspannung (V)
AUX-Kontakt B1-B2 1 24 AC/DC
CXN BUS Anschluss

A\ Der Ausgang ist nur fiir CAME CXN BUS Zusatzgeréate vorbereitet.
Geréat Ausgang Betriebsspannung (V)  max. Leistung (W)

CXN BUS BUS 15DC 15




Befehlsgerate

3P

N

T

STOPP-Taster (NC-Kontakt)
Die Antriebsbewegung wird unterbrochen und ggf. der Autozulauf ausgeschlossen. Einen
Befehlsgeber betdtigen, um den Betrieb wieder aufzunehmen.

Ly Wenn er verwendet wird, den Kontakt wahrend der Programmierung aktivieren.
Siehe Funktion [Notstopp].

Befehlsgeber (Kontakt NO)
Teil- oder vollstandige Offnung

Bei aktiviertem [Totmannbetrieb] muss das Steuergerat im AUF-Modus
angeschlossen werden.

Befehlsgeber (Kontakt NO)
Teil- oder vollstandige Offnung

Siehe Funktion [Einstellung Teiloffnung].

Befehlsgeber (Kontakt NO)

Zu-Befenl

Bei aktiviertem [Totmannbetrieb] muss das Steuergerat im ZU-Modus
angeschlossen werden.

Befehlsgeber (Kontakt NO)
Schritt-Schritt
Sequentiell

Siehe Funktion [Befehl 2 -7].

Antenne mit Kabel RG58
Die Antenne ber diesen Anschluss verbinden.
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Warngerate

Blinkleuchte oder Zusatzleuchte )
10 Abhdngig von der jeweiligen Einstellung blinkt sie wahrend der Offnungs- und
E1 SchlieBphasen des Antriebs bzw. sorgt flir eine bessere Beleuchtung des Fahrbereichs.

L0 Siehe Funktion [Zusatzleuchte].

10 Antriebsstatusleuchte (Tor auf-Anzeige)
L0 Siehe Funktion [Tor auf-Anzeige].

Lichtschranken und Sicherheitsleisten

Die Gerate an die Eingangskontakte CX, CY, CZ und/oder CK anschlieBen.
Wéhrend der Programmierung, die Aktion, die das am Eingangskontakt angeschlossene Gerat durchfiihren soll, konfigurieren.

Bei Systemen mit mehreren Lichtschrankenpaaren, siehe die Anleitung des entsprechenden Zusatzgerats.

DIR - Lichtschranken

Standardverbindung Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe Funktion [Sicherheitstest].

[10TS 2 CX CY CZ CK| 10 TS 2 CX CY CZ CK|

RIERnER(R AT

B _IJ . _IJ .
I ‘ ] E II.— _

TX_C NC X 2 10 2 TX C NC X 2

Eﬁ e RX or TX[H OEOEE RX or TX[HE




Standardverbindung

DXR / DLX Lichtschranken

10 11 E1 5

1

RE

[10 TS 2 CX
===

T

Anschluss mit Sicherheitstest
Siehe [F5 - Sicherheitstest].

1011 E15

RFEE

Sicherheitsleiste DFWN

10 TS 2 CX CY CZ CKJ

HBBHHHH

C NONC

(i

DFWN
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Zusatzgerate mit BUS CXN-System anschlieBen

Beim CXN-System von CAME handelt es sich um einen nicht gepolten 2-Draht-BUS, an den alle mit CAME kompatiblen

Gerdte angeschlossen werden konnen. Der BUS-Anschluss kann als Kette, Sternnetz oder gemischtes System aufgebaut sein.
Nachdem Sie die Anlage verdrahtet und die jeweilige Adresse aller Gerdte eingerichtet haben, konnen Sie am Bedienfeld die
Funktionen aller Zusatzgeréte einstellen. Auf diese Weise konnen Sie die Anlage programmieren, ohne spéter Anderungen an den
Zusatzgeraten und der Verdrahtung vornehmen zu mussen. Der CXN-BUS unterstiitzt gleichzeitig Steuergerate, Schnittstellen,
Lichtschranken, Sicherheitsgerate, Blinkleuchten und Gateways.

Verdrahtung

@ Kettenschaltung
© Sternnetz-Anschluss
© Gemischte Verbindung

Kabeltypen und Mindeststarken

Lange der Verzweigung Von 0 bis15m Von 15 bis 50 m
KRX BUS Blinkleuchte (max. 1 pro Verzweigung) FROR 2 x 0,5 mm? FROR 2 x 1 mm?
Belastung der Verzweigung unter 20 CXN FROR 2 x 0,5 mm? FROR 2 x 0,5 mm?
Belastung der Verzweigung hoher als 20 CXN FROR 2 x 0,5 mm? FROR 2 x 1 mm?

Kein abgeschirmtes Kabel verwenden.

A\ Eine einzelne Verzweigung darf maximal 50 Meter lang sein. Die Gesamtlange der Verzweigungen darf nicht mehr als
150 Meter betragen.

Hochstzahl der steuerbaren Gerate, nach Typ

Gerat Hdchstzahl der Geréte pro Typ
Funktionsschalter 8
Lichtschrankenpaare 8
Schnittstellen 2
Blinkleuchten 2

Verbrauch von CXN-BUS-Geriten

Der Stromverbrauch von CXN-BUS-Geraten wird in CXN-Einheiten berechnet.

Scannen Sie den QR-Code, um die interaktive Verbrauchstabelle zu 6ffnen und zu berechnen, wie viele
BUS-Gerate hdchstens an die Steuereinheit angeschlossen werden konnen.



https://cameconnect.net/tools/accessories/busCalculation

PROGRAMMIERUNG

Beschreibung der Programmiertasten und LED-Anzeigen

® ® Mit ESC
Mit der ESC-Taste konnen Sie.
e AN i - Aus dem Mend aussteigen
alelR - Anderungen abbrechen
3 O 1l - Zum vorherigen Bildschirm zuriickkehren
- Antrieb stoppen (nicht (iber das Programmiermenti)

Mit den Tasten < >

Mit den Tasten < > konnen Sie:

- Die Menipunkte durchscrollen

- Einen Wert erhohen/senken

] - Antrieb 6ffnen und schlieBen (nicht tiber das Programmiermentl)
- > AUF- oder ZU-Befehl (nicht tiber das Programmierment)

- < AUF- oder ZU-Befenl (nicht iber das Programmiermentl)
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o} o % % © Mit ENTER
Lol I - In Mentis einsteigen
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al - Die Auswahl bestatigen
@ - Anzeige der prozentualen Teildffnung/-schlieBung der Motoren
Um die Motoroffnung in Prozent anzuzeigen, drlicken Sie wéahrend einem

0y © Torlauf auf ENTER

® Programmier-LED
Die LED blinkt, wenn die Firmware auf der Platine installiert ist und l4uft.

® Strom-LED
Die LED leuchtet, wenn die Platine gespeist wird.

P
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Inbetriebnahme

Nach der Verdrahtung in Betrieb nehmen. Die Inbetriebnahme darf nur von erfahrenen Fachleuten durchgefiihrt werden.
Uberpriifen, dass der Aktionsbereich frei von Hindernissen ist.

Mit Strom versorgen und die Display-Anweisungen befolgen.

Mit dem ASSISTENTEN die Programmierung beginnen.

L3 Wenn Sie die Steuerung nicht zum ersten Mal einschalten, das Men(l Konfiguration > Assistent aufrufen. Danach die
Display-Anweisungen befolgen.

A\ Nach der Programmierung tberprifen, ob die Warn- und Sicherheitsgerate sowie die Schutzeinrichtungen und die
manuelle Entriegelung funktionieren.

Nachdem Sie die Anlage mit Strom versorgt haben, ist der erste Torlauf immer ein Auflauf; abwarten, bis der Auflauf
abgeschlossen ist.

Bei Storungen, unerwarteten Gerauschen und Vibrationen oder bei ungewdhnlichem Verhalten des Antriebs, sofort auf
den NOTSTOPP-Taster oder auf ESC drlicken.

Den ersten Torlauf (auch mit Handsender) durchfiinren, wenn Sie den Torlaufbereich im Blick haben, die Lichtschranken
aktiv sind.

[ Wenn am Display EINSTELLUNG NOTIG angezeigt wird, miissen Sie unbedingt den Laufweg einstellen. Die Steuerung
akzeptiert keine Torschaltbefehle, auBer flir den Motortest.

FUNKTIONSMENU

A\ Bei CAME KEY muss immer die neueste Firmware-Version der Platine installiert werden.

Konfiguration
Motoreinstellung

Pfad: KONFIGURATION > MOTOREINSTELLUNG > Auflaufrichtung

Nach links (Werkseinstellung) Mit dieser Funktion konnen Sie Auflaufrichtung des

Auflaufrichtung Nach rechts Tores einstellen.

Pfad: KONFIGURATION > MOTOREINSTELLUNG > Encoder

Aktiviert (Werksteinstellung)

L Die Funktion aktiviert oder deaktiviert den Encoder.
Deaktiviert

Encoder



Pfad: KONFIGURATION > MOTOREINSTELLUNG > Motortest

Mit dieser Funktion konnen Sie Uberprufen, ob die
Offnungsrichtung des Tores stimmt.

— DiehIaste > bewegt das Tor nach Wenn die Taster die Schaltbefehle nicht
LI quc TS e < bewet das Tor nach s CTaNUngsgemaB ausfiiren, die Offnungsrichtung
16 1aste < bewegt das 10rNaCch INKS  yas Tores unter [Offnungsrichtung] umkehren.

Das Tor bewegt sich im Langsamlauf.

Pfad: KONFIGURATION > MOTOREINSTELLUNG > Laufwegeinstellung
Laufwegeinstellung Mit dieser Funktion konnen Sie das Selbstlernen des Laufwegs starten.

Pfad: KONFIGURATION > MOTOREINSTELLUNG > Motortyp

BXV04 Lo L . .
Motortyp BXVO6 Mit @eser Funktion lfonnen Sie installierten
BXV10 Getriebemotor-Typ einstellen.

Laufwegeinstellung

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Auflaufgeschwindigkeit

Mit dieser Funktion konnen Sie die
Offnungsgeschwindigkeit einstellen. Der Prozentsatz
bezieht sich auf die Hochstgeschwindigkeit.

zwischen 30% und 100%

Auflaufgeschwindigkeit (Werkseinstellung 100%)

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Zulaufgeschwindigkeit

Mit dieser Funktion konnen Sie die
SchlieBgeschwindigkeit einstellen. Der Prozentsatz
bezieht sich auf die Hochstgeschwindigkeit.

zwischen 30% und 100%

ZulautgeschWindigkett e iseinstellung 100%)

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Langsamlaufgeschwindigkeit im Auflauf

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den Langsamlauf im
Auflauf einstellen. Der Prozentsatz bezieht sich auf

die Hochstgeschwindigkeit.

£ Der Parameter wird nur dann verwendet, wenn
Langsamlauf in Auf- zwischen 5% und 60% die [Funktion Abbremspunkt im Auflauf] aktiviert
Richtung (Werkseinstellung 50%) wurde.

L1 Wenn die Langsamlaufgeschwindigkeit
versehentlich auf einen hoheren Wert als die
Offnungsgeschwindigkeit eingestellt wird, wird der
Parameter korrigiert.
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Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Langsamlaufgeschwindigkeit im Zulauf

Mit dieser Funktion konnen Sie den Langsamlauf im
Zulauf einstellen. Der Prozentsatz bezieht sich auf die

Hochstgeschwindigkeit.

Der Parameter wird nur dann verwendet, wenn
Langsamlauf in Zu- zwischen 5% und 60% die [Funktion Abbremspunkt im Zulauf] aktiviert
Richtung (Werkseinstellung 50%) wurde.

LI Wenn die Langsamlaufgeschwindigkeit
versehentlich auf einen hoheren Wert als die
SchlieBgeschwindigkeit eingestellt wird, wird der
Parameter korrigiert.

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > AST-Laufwegsteuerung

Deaktiviert] (Werkseinstellung) =
hdchste Schiebekraft und niedrigste
Empfindlichkeit der Hinderniserfassung.
Minimum

Mittel

Max. = min. Schiebekraft und hochste
Empfindlichkeit der Hinderniserfassung.

Individuel Mit dieser Funktion kinnen Sie die Empfindlichieit

der Hinderniserkennung wahrend des Torlaufs in
Prozent einstellen.

AST-Laufwegsteuerung s ,, voryendenden

benutzerdefinierten Werte sind in
Prozenten angegeben:

- von 10% (geringste Schiebekraft
und hochste Empfindlichkeit der
Hinderniserfassung)

- bis 100% (hdchste Schiebekraft
und niedrigste Empfindlichkeit der
Hinderniserfassung)



Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > AST Langsaml.steuerung

Deaktiviert] (Werkseinstellung) =
hochste Schiebekraft und niedrigste
Empfindlichkeit der Hinderniserfassung.
Minimum

Mittel

Max. = min. Schiebekraft und hochste

Empfindlichkeit der Hinderniserfassung. Mit dieser Funktion konnen Sie die Empfindlichkeit

der Hinderniserkennung wahrend des Langsamlaufs

Individuell ) :

AST , in Prozent einstellen.

Langsamlaufsteuerung Di€ U verV\]/cquendeVr\]/ - Der Parameter wird nur dann verwendet, wenn
benutzerdefinierten Werte sind in der Abbremspunkt im Auf- oder im Zulauf aktiviert
Prozenten angegeben: wurde

- von 10% (geringste Schiebekraft
und hochste Empfindlichkeit der
Hinderniserfassung)

- bis 100% (hochste Schiebekraft
und niedrigste Empfindlichkeit der
Hinderniserfassung)

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Langsamer Anlauf

Die Funktion bewirkt nach jedem Offnungs- und
SchlieBbefenl einen einige Sekunden dauernden
Langsamlauf.

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Langsamer Anlauf Aktiviert

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Teiloffnungspunkt

Einstellung der zwischen 10% und 100% Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Teiloffnung des
Teiloffnung (Werkseinstellung 20%) Tores in Prozent einstellen.

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Langsaml.punkt Auflauf

Mit dieser Funktion konnen Sie den Langsamlauf
im Auflauf in Prozenten zum gesamten Torlaufweg
einstellen.

£ Wahrend der Laufwegeinstellung, wird der

Langsamlaufpunkt im Auflauf automatisch
Langsamlaufpunktim  Zwischen 2% und 60% so eingestellt, dass der Abbremsweg 60 cm
Auflauf (Werkseinstellung 25%) entspricht.

A\ Bei Schiebetoren mit hoher Tragheit und hoher
Torlaufgeschwindigkeit muss der Abbremspunkt
vorgezogen werden, um die Auf- bzw. Zulauf-
Endlage mit der gewiinschten Geschwindigkeit zu
erreichen.
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Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > Langsaml.punkt Zulauf

Langsamlaufpunktim  Zwischen 2% und 60%
Zulauf (Werkseinstellung 25%)

Pfad: KONFIGURATION > LAUFWEGEINSTELLUNG > StoBpriifungen

Testbetrieb aktivieren
Testbetrieb deaktivieren
Torfliigelgewicht

Nur BXV04 und BXV06.
Wahlen Sie bei der Angabe des
Torgewichts einen Wert, der dem
tatsachlichen Gewicht am néchsten

. kommt:
StoBpriifungen

[Laufwegeinstellung].

200 (Standard)/300/400 kg bei BXV04
400 (Standard)/500/600 kg bei BXV06
Voreinstellungen anwenden - Die
Torlaufparameter werden abhéngig vom
eingestellten Torgewicht konfiguriert.
Der Parameter ist nur nach der
Laufweg-Einstellung sichtbar. Siehe

Mit dieser Funktion konnen Sie den Langsamlauf
im Zulauf in Prozenten zum gesamten Torlaufweg
einstellen.

Wahrend der Laufwegeinstellung, wird
der Langsamlaufpunkt im Zulauf automatisch
so eingestellt, dass der Abbremsweg 60 cm
entspricht.

A\ Bei Schiebetoren mit hoher Tragheit und hoher
Torlaufgeschwindigkeit muss der Abbremspunkt
vorgezogen werden, um die Auf- bzw. Zulauf-
Endlage mit der gewlinschten Geschwindigkeit zu
erreichen.

Mit dieser Funktion aktivieren/deaktivieren Sie den
Testbetrieb zur Prifung der SchlieBkrafte. Wenn
diese Funktion aktiviert ist, meldet der Antrieb nach
mehreren aufeinanderfolgenden Aufpréllen keine
Fehler bei der Hinderniserfassung.

Mit dieser Funktion kdnnen Sie zudem die
Torlaufparameter abhangig vom Gewicht und

der Lange der Torflligel voreinstellen. Die
Voreinstellungen werden zur Uberpriifung der
Aufpralltests verwendet.

Der Testbetrieb wird 1 Stunde nach der
Aktivierung automatisch deaktiviert.

L1 Wenn die Funktion aktiv ist, ist am Display das
Symbol A\ zu sehen.



Kabelgebundene Sicherheitsgerate

Pfad: KONFIGURATION > KABELGEBUNDENE SICHERHEITSGERATE > Notstopp

Notstopp

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen Stopp des
Antriebs und die Deaktivierung aller anderen Befehle
steuern. Wenn die Funktion aktiviert ist, wird der
Fingang 2-1 als Offner verwendet.

Durch Betatigung eines (normalerweise
geschlossenen) Gerdts, das an den Eingang

2-1 angeschlossen ist, stoppt der Antrieb und

die Ausflihrung aller Befehle, einschlieBlich des
Autozulaufs, wird ausgeschlossen.

Einen Befehlsgeber betatigen, um den Betrieb
wieder aufzunehmen.

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

Pfad: KONFIGURATION > KABELGEBUNDENE SICHERHEITSGERATE > CX Eingang /CY Eingang /Eingang CZ /Eingang

CK

CX Eingang
CY Eingang
Eingang CZ
Eingang CK

Deaktiviert (Werkseinstellung)

C1 = Wiederauflauf bei Zulauf
(Lichtschranken)

C2 = Wiederzulauf bei Auflauf
(Lichtschranken)

C3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem
[Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen
Hinderniserfassung (Lichtschranken)
C7 = Wiederauflauf bei Zulauf
(Sicherheitsleisten)

C8 = Wiederzulauf bei Auflauf
(Sicherheitsleisten)

C13 = Wiederauflauf bei Zulauf

mit sofortiger SchlieBung nach
Hindernisbeseitigung, auch wenn sich
das Tor nicht bewegt

r7 = Wiederauflauf beim SchlieBen
(8K2 Widerstand-Sicherheitsleiste)
r8 = Wiederzulauf beim Offnen (8K2
Widerstand-Sicherheitsleiste)

7 (zwei Sicherheitsleisten) =
Wiederauflauf bei Zulauf (Paar 8K2
Widerstand-Sicherheitsleisten)

r8 (zwei Sicherheitsleisten =
Wiederzulauf bei Auflauf (Paar 8K2
Widerstand-Sicherheitsleisten)

Mit dieser Funktion konnen Sie die Eingange CX, CY,
CZ und CK konfigurieren.
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Pfad: KONFIGURATION > KABELGEBUNDENE SICHERHEITSGERATE > Sicherheitstest

Deaktiviert (Werkseinstellung)

CX___

_CY__

CXCY __

__CZ_ Diese Funktion bewirkt, dass die Steuerung nach

CX_CZ_ jedem Offnungs- bzw. SchlieBbefehl iberpriift, ob

_OYCZ_ die an den gewahlten Eingdangen angeschlossenen

Sicherheitstest CX CYCCKZ - Lichtschranken ordnungsgemaB funktionieren.

EX_ - K Um den Test durchzufiihren, schlieBen Sie
oY CK die Lich_tsct_]ranken an die TS-KIgmme an [s_iehe

CXCY _ CK Abschnitt Lichtschranken und Sicherheitsleisten].

__CzCK

CX_CZCK

_CYCZCK

CX CY CZ CK

Pfad: KONFIGURATION > FUNKTIONEN > Hinderniserfassung bei stehendem Antrieb

Wenn die Funktion aktiv ist und der Antrieb stillstent,
wird der Befehl (Offnen oder SchlieBen) nicht

Hinderniserfassung bei Deaktiviert (Werkseinstellung) ausgefuhrt, wenn die Sicherheitseinrichtungen ein
stehendem Antrieb Aktiviert Hindernis erkennen. Die Funktion ist wirksam bei:
geschlossenem/offenem Zugang oder nach einem
Notstopp.
RIO Sicherheitsgerate

Pfad: KONFIGURATION > RIO SICHERHEITSGERAT > RIO ED T1 / RIO ED T2

Deaktiviert (Werkseinstellung)
PO = Der Torlauf wird unterbrochen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einem kabellosen
und ggf. der Autozulauf

Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen

RIO ED T1 ausgeschlossen. Einen Befehisgeber - * - o
betétigen, um den Betrieb wieder . o . .
RIO ED T2 aufzugehmen. Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die

P7 = Wiederauflauf bei Zulauf. Schnittstellenplatine fiir RIO CONN vorhanden ist.

P8 = Wiederzulauf bei Auflauf.

Pfad: KONFIGURATION > RIO SICHERHEITSGERAT > RIO PH T1/ RIO PH T2

Deaktiviert (Werkseinstellung)
P1 = Wiederauflauf bei Zulauf.

P2 = Wiederzulauf bei Auflauf.
P3 = Teilstopp. Nur mit aktiviertem Mit dieser Funktion konnen Sie einem kabellosen

RIO PH T1 [Autozulauf]. Sicherheitsgerat eine der vorgesehenen Funktionen
P4 = Laufunterbrechung wegen zuzuordnen.

il Hinderniserfassung. Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn die
P13 = Wiederauflauf bei Zulauf Schnittstellenplatine fiir RIO CONN vorhanden ist.

mit sofortiger SchlieBung nach
Hindernisbeseitigung, auch bei
stehendem Tor.



BUS-Gerate

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > Lichtschr. BUS (1 = 8)

Lichtschr. BUS 1

Lichtschranke BUS 2
Lichtschranke BUS 3
Lichtschranke BUS 4
Lichtschranke BUS 5
Lichtschranke BUS 6
Lichtschranke BUS 7
Lichtschranke BUS 8

Deaktiviert (Werkseinstellung)
C1 = Wiederauflauf bei Zulauf

(Lichtschranken)

C2 = Wiederzulauf bei Auflauf

(Lichtschranken)

C3 = Teilstopp Nur mit aktiviertem

[Autozulauf].

C4 = Laufunterbrechung wegen
Hinderniserfassung (Lichtschranken)

Mit dieser Funktion konnen Sie den Eingang der
BUS-Lichtschranken konfigurieren.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine

C13 = Wiederauflauf bei Zulauf BUS-Lichtschranke angeschlossen ist.

mit sofortiger SchlieBung nach
Hindernisbeseitigung, auch wenn sich

das Tor nicht bewegt
Auf
u

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > Schliisseltaster BUS (1 + 8)

Schliisseltaster BUS 1
Schliisseltaster BUS 2
Schliisseltaster BUS 3
Schliisseltaster BUS 4
Schliisseltaster BUS 5
Schliisseltaster BUS 6
Schliisseltaster BUS 7
Schliisseltaster BUS 8

Schliissel nach rechts

Schliissel nach links

Schritt-Schritt - Erster
Schaltbefehl = Offnung
und zweiter Schaltbefehl
= SchlieBen.

Sequentiell - Erster
Schaltbefehl = Offnung
und zweiter Schaltbefehl
= Stopp, dritter

chalTbefehé?ﬁCS|i??1?n Mit dieser Funktion kénnen Sie den
und vierter schaltbefenl  giyqang der BUS-Schiiisselschalter

Z ?TOPP' konfigurieren. Abhangig von der
ZU Drehrichtung des Schilissels konnen
TU'I" . verschiedene Konfigurationen
S?(l)o nung eingestellt werden.

PP ) Die Funktion ist nur dann sichtbar,
Ausgang B1-B2 . .

1 - Der Ausgang 2 angeschlossen ist.

(Relaisausgang) des
/0 BUS-Moduls 1 wird
aktiviert

Relais BUS-Modul

2 - Der Ausgang 2
(Relaisausgang) des
1/0 BUS-Moduls 2 wird
aktiviert
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1/0 Modul BUS 1 - 1/0 Modul BUS 2

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > 1/0 MODUL BUS 1 > Eingang I1 / Eingang 12
Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > I/0 MODUL BUS 2 > Eingang I1 / Eingang 12

Eingang I1
Eingang 12

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Stop = Der Antrieb wird gestoppt und
ggf. der Autozulauf ausgeschlossen.
Einen Befehlsgeber betatigen, um den
Betrieb wieder aufzunehmen.

Wenn aktiviert, wird der Kontakt
als Offner verwendet.

r7 = Wiederauflauf beim SchlieBen

(8K2 Widerstand-Sicherheitsleiste). o o o
8 = Wiederzulauf beim Offnen (8K2 Mit dieser Funktion konnen Sie die Eingdnge der

Widerstand-Sicherheitsleiste). 1/0-Module konfigurieren.

Teiloffnung Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein
Auf /0 BUS-Modul angeschlossen ist.

u

Schritt-Schritt - Erster Schaltbefehl =
Offnung und zweiter Schaltbefehl =
SchlieBen.

Sequentiell - Erster Schaltbefehl =
Offnung und zweiter Schaltbefenl

= Stopp, dritter Schaltbefehl =
SchlieBen und vierter Schaltbefehl =
STOPP.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > 1/0 MODUL BUS 1 > Ausg.Leuchtanz.
Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > I/0 MODUL BUS 2 > Ausg.Leuchtanz.

Ausg.Leuchtanz.

Tor auf-Anzeige - Zeigt den Status
des Antriebs an.

L0 Siehe Funktion [Tor auf-Anzeige].

Betriebszykluslampe - Das Licht L o .
bleibt wahrend des gesamten Torlaufs Mit dieser Funktion konnen Sie den Ausgang 1 der

eingeschaltet. 1/0-Module konfigurieren.

Orientierungsleuchte - Die Leuchte Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein
schaltet sich ein, wenn ein Torlauf /0 BUS-Modul angeschlossen ist.

beginnt und bleibt auch danach

noch eine Zeit lang eingeschaltet,

die Dauer wird mit der Funktion

[Orientierungszeit] eingestellt.



Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > 1/0 MODUL BUS 1 > Relaisausgang
Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > 1/0 MODUL BUS 2 > Relaisausgang

Relaisausgang

Blinkleuchte BUS

Bistabil
Von 1 bis 180 Sekunden
eingeschaltet (Werksteinstellung 1)

Mit dieser Funktion konnen Sie den Ausgang 2 der
1/0-Module konfigurieren.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn ein
/0 BUS-Modul angeschlossen ist.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > BLINKLEUCHTE BUS > Farbe beim Offnen

Farbe beim Offnen

WeiB

Gelb

Orange

Rot (Werkseinstellung)
Lila

Blau

Lichtblau

Grln

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Leuchtfarbe der
BUS-Blinkleuchte, wenn sich der Antrieb offnet,
ginstellen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine
BUS-Blinkleuchte angeschlossen ist.

Wahrend der Aufhaltezeit vor dem Autozulauf
leuchtet die Blinkleuchte in derselben Farbe, wie
beim Offnen.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > BLINKLEUCHTE BUS > Farbe beim SchlieBen

Farbe beim SchlieBen

WeiB

Gelb

Orange

Rot (Werkseinstellung)
Lila

Blau

Lichtblau

Grln

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Leuchtfarbe der
BUS-Blinkleuchte, wenn sich der Antrieb schlieft,
ginstellen.

L Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine
BUS-Blinkleuchte angeschlossen ist.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > BLINKLEUCHTE BUS > Farbe Autozulauf

Farbe fiir Aufhaltezeit
vor Autozulauf

Deaktiviert

WeiB

Gelb

Orange

Rot

Lila

Blau

Lichtblau

Griin (Werkseinstellung)

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Leuchtfarbe
der BUS-Blinkleuchte wahrend der Aufhaltezeit vor
Autozulauf einstellen.

L Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine
BUS-Blinkleuchte angeschlossen ist.
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Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > BLINKLEUCHTE BUS > Farbe Vorblinken

Farbe Vorblinken

WeiB (Werkseinstellung)
Gelb

Orange

Rot

Lila

Blau

Lichtblau

Grlin

Mit dieser Funktion konnen Sie die Leuchtfarbe der
Blinkleuchte vor dem Auf- und Zulauf (Vorblinken)
ginstellen.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine
BUS-Blinkleuchte angeschlossen ist.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > BLINKLEUCHTE BUS > Meldet Fehler

Meldet Fehler

Lichter BUS-Gerite

Deaktiviert (Werkseinstellung)
WeiB

Gelb

Orange

Rot

Lila

Blau

Lichtblau

Grin

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Leuchtfarbe der
BUS-Blinkleuchte bei Fehlermeldung einstellen.
Das Signal wird aktiviert, nachdem ein
Torlaufbefehl Gbertragen wurde.

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine
BUS-Blinkleuchte angeschlossen ist.

Pfad: KONFIGURATION > BUS-GERATE > LICHTER BUS-GERATE > Wartungsmeldung

Wartungshenachrichtigung

Eingange der Befehlsgerate

Deaktiviert (Werkseinstellung)
WeiB

Gelb

Orange

Rot

Lila

Blau

Lichtblau

Grin

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Blinkfarbe

der BUS-fahigen Gerate (Blinkleuchten und
Wahlschalter), die bei Wartungsbedarf aktiviert
werden sollen, einstellen. Wenn diese Funktion
aktiviert ist, signalisieren diese Gerate vor jedem
Torlauf, dass eine Wartung notig ist.

Die Wartung und die Anzahl der
Betriebszyklen muss konfiguriert werden. Siehe
Funktion [Wartung einstellen].

Die Funktion ist nur dann sichtbar, wenn
eine BUS-Blinkleuchte oder ein BUS-Schalter
angeschlossen ist.

Pfad: KONFIGURATION > EINGANGE DER BEFEHLSGERATE > Eingangskontakt 2-7

Schritt-Schritt (Werkseinstellung) -
Erster Schaltbefehl = Offnung und
zweiter Schaltbefehl = SchlieBen.

Eingangskontakt 2-7  Sequentiell - Erster Schaltbefehl =
Offnung und zweiter Schaltbefehl =
Stopp, dritter Schaltbefehl = SchlieBen
und vierter Schaltbefehl = STOPP.

Die Funktion verkniipft einen Schaltbefehl mit dem
auf 2-7 angeschlossenen Gerét.



Funktionen

Pfad: KONFIGURATION > FUNKTIONEN > Totmannbetrieb

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Totmannbetrieb Aktiviert

Pfad: KONFIGURATION > FUNKTIONEN > Ausgang B1-B2

Bistabil
Ausgang B1-B2 Monostabil: von 1 bis 180 Sekunden
eingeschaltet (Werksteinstellung 1)

Pfad: KONFIGURATION > FUNKTIONEN > Hindernis entfernen

Deaktiviert (Werkseinstellung) - Wenn
ein Hindernis erkannt wird, reversiert
der Antrieb bis er den Endschalter
erreicht.

Aktiviert - Wenn ein Hindernis erkannt
wird, reversiert der Antrieb, bis das
Hindernis Uberwunden ist und halt
anschlieBend an.

Hindernis entfernen

Zeiten

Pfad: KONFIGURATION > ZEITEN > Autozulauf

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Autozulauf Von 1 bis 180 Sekunden

Pfad: KONFIGURATION > ZEITEN > Teilweiser Autozulauf

Deaktiviert
Von 1 bis 180 Sekunden
(Werksteinstellung 10)

Autozulauf nach
Teiloffnung

Bei aktivierter Funktion wird die Antriebsbewegung
(Auf-/Zulauf) unterbrochen, sobald das Befehlsgerat
losgelassen wird.

L Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden alle
anderen Befehlsgerate ausgeschlossen.

Mit dieser Funktion konfigurieren Sie den Kontakt
B1-B2.

Mit dieser Funktion konnen Sie nach einer
Hinderniserfassung den Hindernis-Entfernen-Modus
aktivieren.

Mit dieser Funktion konnen Sie die Aufhaltezeit
vor dem Autozulauf nach Erreichen des Auflauf-
Endschalters oder nachdem die Lichtschranken
einen Teilstopp [C3] bewirkt haben, einstellen.

Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach
Hinderniserfassung durch Sicherheitsgerate, nach
einem Notstopp, bei Stromausfall oder wenn eine
Storung vorliegt.

Mit dieser Funktion konnen Sie die Aufhaltezeit vor
dem Autozulauf nach einem Teiloffnungsbefehl oder
nachdem die Lichtschranken einen Teilstopp [C3]
ausgelost haben, einstellen.

L Diese Funktion aktiviert sich nicht, nach
Hinderniserfassung durch Sicherheitsgeréte, nach
einem Notstopp, bei Stromausfall oder wenn eine
Storung vorliegt.
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Lampensteuerung

Pfad: KONFIGURATION > LAMPENSTEUERUNG > Tor auf-Anzeige

Warnleuchte eingeschaltet

(Werkseinstellung) - Die Leuchtanzeige

ist bei sich bewegendem oder offenem

Tor eingeschaltet.

Warnleuchte blinkt - Die Warnleuchte

blinkt im 1/2-Sekunden-Takt, wenn Die Funktion legt die Betriebsweise der Tor-auf-
sich der Zugang offnet und ist bei Anzeige fest.
offenem Zugang eingeschaltet. Die

Warnleuchte blinkt im Sekundentak,

wenn sich der Zugang schlieBt

und ist bei geschlossenem Zugang

ausgeschaltet.

Tor auf-Anzeige

Pfad: KONFIGURATION > LAMPENSTEUERUNG > E1 - Lampe

Blinkleuchte (Werksteinstellung)
Betriebszykluslampe - Das Licht
bleibt wahrend des gesamten Torlaufs
eingeschaltet.

Damit das System
ordnungsgemaB funktioniert,
missen Sie eine automatische
Aufhaltezeit vor Autozulauf tiber die
entsprechende Funktion [Autozulauf]
einstellen.

Orientier.leuchte - Die Leuchte
schaltet sich ein, wenn ein Torlauf
beginnt und bleibt auch danach
noch eine Zeit lang eingeschaltet,
die Dauer wird mit der Funktion
[Orientierungszeit] eingestellt.

Mit dieser Funktion konnen Sie die Betriebsweise
der am Ausgangskontakt angeschlossene Leuchte
auswahlen E1.

E1 - Lampe

Pfad: KONFIGURATION > LAMPENSTEUERUNG > Orientierungszeit

Mit dieser Funktion konnen Sie die Einschaltdauer
Einschaltdauer von 60 bis 180 Sekunden der (als Orientierungsleuchte konfigurierten)
Orientierungsleuchte  (Werksteinstellung 60) Zusatzleuchte nach dem Offnen oder SchlieBen in
Sekunden einstellen.

Pfad: KONFIGURATION > LAMPENSTEUERUNG > Vorblinkdauer

Deaktiviert (Werkseinstellung) Die Funktion regelt Vorblinkdauer der Blinkleuchte

el CENED Von 1 bis 10 Sekunden vor jedemn Torlauf,



RSE-Kommunikation

Pfad: KONFIGURATION > RSE-KOMMUNIKATION > RSE1

RSE-Kommunikation -
RSE1

Mit dieser Funktion konnen Sie das RSE1-
Steckmodul einstellen.

Wenn auf dem RSE_1 Steckplatz eine RSE-Platine
flr die Parallelschaltung vorhanden ist, den
RSE_2 Steckplatz fiir die Fernverbindung (CRP)
verwenden. In diesem Fall kann CAME KEY nicht
angeschlossen werden.

CRP (Werkseinstellung)
Parallelschaltung

Pfad: KONFIGURATION > RSE-KOMMUNIKATION > CRP-Adresse

CRP-Adresse

Mit dieser Funktion konnen Sie der Steuerung einen
eindeutigen ID-Code (CRP-Adresse) zuweisen.

von 1 bis 254 (Werksteinstellung 1) (12 Diese Funktion ist erforderlich, wenn mehrere

Antriebe (iber das CRP-Protokoll an denselben
Kommunikations-BUS angeschlossen sind.

Pfad: KONFIGURATION > RSE-KOMMUNIKATION > RSE1-Geschwindigkeit /RSE2-Geschwindigkeit

RSE1-Geschwindigkeit
RSE2-Geschwindigkeit

Externer Speicher

2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (Werkseinstellung)
57600 bps

115200 bps

Mit dieser Funktion konnen Sie die
Kommunikationsgeschwindigkeit der Fernverbindung
im RSE1- und RSE2-Port einstellen.

Pfad: KONFIGURATION > EXTERNER SPEICHER > Daten speichern

Daten speichern

Mit dieser Funktion werden Benutzerdaten, Zeitsteuerungen und Konfigurationen auf dem
Speichermedium (Memory Roll) gespeichert.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt
wird.

Pfad: KONFIGURATION > EXTERNER SPEICHER > Daten ablesen

Daten ablesen

Mit dieser Funktion werden Benutzerdaten, Zeitsteuerungen und Konfigurationen vom
Speichergerat (Memory Roll) heruntergeladen. Ggf. bereits in der Steuerung gespeicherte
Konfigurationen werden tberschrieben.

Diese Funktion ist nur dann sichtbar, wenn eine Memory Roll in die Steuerung gesteckt
wird.
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Parameter-Reset

Pfad: KONFIGURATION > Parameter-Reset

Die Funktion startet die Wiederherstellung der Werkseinstellungen mit Ausnahme
Parameter-Reset von:[Benutzer], [Passwort], [Motortyp], [CRP Adresse], [RSE-Geschwindigkeit], [Sprache],
[Unhrzeitformat], [Zeiteinstellungen], und die Laufwegeinstellung.

Assistent
Pfad: KONFIGURATION > Assistent
Assistent Mit dieser Funktion konnen Sie den Systemkonfigurationsassistenten starten.
Benutzerverwaltung
Neuer Nutzer

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Neuer Nutzer

Mit dieser Funktion konnen Sie max. 1000 Benutzer anlegen und jedem eine Funktion zuordnen.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen (iber BUS angeschlossenem
Befehlsgerat (z.B. Codeschloss, Transponderleser). Die Steuerplatine der AF-Handsender

Neuer Nutzer muss in den entsprechenden Steckplatz gesteckt werden.

) Angaben zum Speichervorgang finden Sie im Abschnitt [Einen neuen Benutzer
speichern].

Benutzer loschen

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Benutzer lI6schen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen registrierten Benutzer loschen.

Benutzer loschen . , . . — "
11 Angaben zum Loschvorgang finden Sie im Abschnitt [Registrierte Benutzer loschen].

Alle loschen

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Alle loschen
Alle l6schen Mit dieser Funktion werden alle registrierten Benutzer geloscht.

Funkdecodierung

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Funkdecodierung

Mit dieser Funktion konnen Sie die Funkcodierung der
Alle Funkcodierungen (Werkseinstellung) dem Antrieb zugeordneten Handsender auswahlen.

Funkdecodierung Rolling Code L Wenn Sie [Rolling Code] oder [TW Key Block]
TW Key block wahlen, werden zuvor gespeicherte Handsender mit

einer anderen Funkcodierung geloscht.



Self-Learning Rolling

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Self-Learning Rolling

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen neuen
Rolling Code Handsender speichern, indem Sie die
Deaktiviert (Werkseinstellung) Erfassung von einem bereits gespeicherten Rolling
Aktiviert Code Handsender aktivieren. Die Speicherungs-
und Erfassungsverfahren sind in der Anleitung des
Handsenders beschrieben.

Self-Learning Rolling

Betriebsweise dndern

Pfad: BENUTZERVERWALTUNG > Betriebsweise dndern

Mit dieser Funktion kdnnen Sie eine einem Benutzer zugewiesene Funktion dndern.

Betriehsweise andern [ Weitere Einzelheiten zum Verfahren finden Sie im Abschnitt [Einen einem Benutzer
zugeordneten Befehl andern].

Infos
FW-Version

Pfad: INFOS > FW-Version

Mit den Pfeiltasten < > wechseln Sie

zur Anzeige: Mit dieser Funktion konnen Sie die installierte
FW x.x.xx (Firmware) Firmware-Version und GUI aufrufen.

GUI x.x (Grafik)

FW-Version

Status BUS-Gerite

Pfad: INFOS > Status BUS-Gerite

Die Funktion zeigt den Status aller Gerate an, die an
den BUS angeschlossen und von der verwendeten

Lichtschr. BUS 1 = 8 Firmware verwaltet werden konnen.
o Wahischalter BUS 1 + 8 Nicht verfiighare Geratestatus:
Status BUS-Gerate 5.0 chte BUS 1 /2 0K
/0 Modul BUS 1/2 Keine Kommunikation

Sicherheitsvorr. akfiviert
BUS-Adressenkonflikt
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Betriebszyklenzahler

Pfad: INFOS > Betriebszyklenzahler

Betriebszyklen insgesamt - Seit der
Installation des Antriebs durchgefiinrte
Betriebszyklen.

Betriebszyklen Teilzahlwerk - Nach
der letzten Wartung ausgeftihrte
Betriebszyklen.

Betriebszyklenzahler

Wartung einstellen

Pfad: INFOS > Wartung einstellen

Deaktiviert (Werkseinstellung)

Wartung einstellen . '1'4100 bis 500 x100

Wartungsreset

Pfad- INFOS > Wartungsreset

Mit dieser Funktion konnen Sie die Gesamtzahl bzw.
nach einem Wartungseingriff den Teilzahler der vom
Antrieb durchgeflhrten Betriebszyklen aufrufen.

Die Anzahl der Betriebszyklen entspricht der
angezeigten Zahl multipliziert mit 100.

Die Steuerung speichert regelmasig und
automatisch die Anzahl der Betriebszyklen. Bei
einem plotzlichen Stromausfall wird die Anzahl
der durchgefiihrten Betriebszyklen ab der letzten
Speicherung wiederhergestellt.

Mit dieser Funktion konnen Sie die Anzahl der
Betriebszyklen, die der Antrieb durchfiihren kann,
bevor eine Wartungsmeldung erfolgt, einstellen.

Die Meldung wird auf dem Display als [Wartung
ausfuhren] angezeigt und vom Gerat durch 3

+ 3 Blinksignale pro Stunde [Tor auf-Anzeige]
angezeigt.

Wartungsreset Mit dieser Funktion kdnnen Sie das Teilzahlwerk der Torldufe zurticksetzen.

Fehlerliste

Pfad: INFOS > Fehlerliste

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die letzten 8 erkannten Fehler aufrufen. Die Fehlerliste kann

geloscht werden.
Fehlerliste Mit den Pfeiltasten die Liste durchblattern.
Zum Loschen der Fehlerliste wahlen Sie [Fehler ldschen]
Mit ENTER bestétigen.
Timerverwaltung
Uhrzeit aufrufen

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Uhrzeit aufrufen

Uhrzeit aufrufen Mit dieser Funktion rufen Sie die Uhrzeit auf dem Display auf.



Uhrzeit einstellen

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Uhrzeit einstellen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie Datum und Uhrzeit einstellen.

DI Gl ) Mithilfe der Pfeiltasten und Enter die gewtinschten Werte einstellen.

Automatische Sommerzeit

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Automatische Sommerzeit

Deaktiviert (Werkseinstellung)
Aktiviert

. Sommer;eitun]stellung: +1h am letzten Mit dieser Funktion konnen Sie die automatische
Automatische Sonntag im Mérz (Umstellung auf Umstellung auf Sommerzeit aktivieren,

Sommerzeit Sommerzeit). . I
Winterzeitumstellung: -+1h am letzten Gilt nur in Mitteleuropa UTC+1.

Sonntag im Oktober (Umstellung auf
Winterzeit).

Uhrzeit-Format

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Uhrzeit-Format

24 Std. Mit dieser Funktion kdnnen Sie das angezeigte

Uhrzeit-Foriat 12.Std. (AM/PM) Uhrformat auswahen.

Neuen Timer einrichten

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Neuen Timer einrichten

Mit dieser Funktion konnen Sie die Zeiteinstellung fiir eine oder mehrere der verfligbaren
Aktivierungsarten vornehmen.

LI Weitere Einzelheiten zum Verfahren finden Sie im Abschnitt [Einen neuen Timer
erstellen].

Neuen Timer einrichten

Timer loschen

Pfad: TIMERVERWALTUNG > Timer loschen

0 = [Offnung] Mit dieser Funktion konnen Sie eine der gespeicherten
. , P = [Teiloffnung] Zeiteinstellungen loschen.
USSR R B  [Ausgang B1-B2] Mit den Pfeiltasten die zu I6schende Zeiteinstellung
R = [Relais BUS-Modul] auswahlen.
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Sprache
Pfad: SPRACHE

Sprache

Passwort

Passwort aktivieren

Italiano (IT)
English (EN) (Standard)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckui (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcokun (UA)
Nederlands (NL)

Mit dieser Funktion konnen Sie die Sprache der
Benutzeroberflache einstellen.

Pfad: PASSWORT > Passwort aktivieren

Passwort aktivieren

Passwort loschen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie ein vierstelliges Passwort einstellen. Das Passwort wird von
jedem verlangt, der auf das Hauptmentl zugreifen mochte.

Dieser Punkt ist nur dann sichtbar, wenn das Passwort NICHT aktiviert wurde.

Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewtinschten Code eingeben.
Das Passwort mit den Pfeiltasten wiederholen und mit ENTER bestatigen.

Pfad: PASSWORT > Passwort ldschen

Passwort loschen

Passwort andern

Mit dieser Funktion konnen Sie das Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmeni schiitzt,
loschen.

Dieser Punkt ist nur dann sichtbar, wenn das Passwort aktiviert wurde.

Pfad: PASSWORT > Passwort dndern

Passwort dndern

Mit dieser Funktion konnen Sie das Passwort, das den Zugriff auf das Hauptmeni schiitzt,
andern.

Dieser Punkt ist nur dann sichtbar, wenn das Passwort aktiviert wurde.

Mit den Pfeiltasten und ENTER den gewtinschten Code eingeben.
Das Passwort mit den Pfeiltasten wiederholen und mit ENTER bestatigen.



Passwort vergessen

Wenn Sie Ihr Passwort vergessen, missen Sie die Steuerung auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen. Siehe [Werksreset].

Werksreset

Sie kénnen die Daten der Steuerung, in folgender Weise auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen.

Die Stromversorgung der Steuerung unterbrechen.

Die Tasten < und > gedriickt halten und die Steuerung wieder mit Strom versorgen.

Die Tasten < und > weiter gedrtickt halten, bis am Display die Meldung [Reset Werkseinstellung] zu sehen ist.

[Bestati. (ja)] wahlen

Mit ENTER bestatigen.

A\ Wenn die Steuerung zuriickgesetzt wird, werden alle gespeicherten Benutzer, Zeiteinstellungen, Laufeinstellungen und
sonstige Einstellungen gel6scht.

Einen neuen Benutzer speichern

ENTER drlcken, um in die Programmierung einzusteigen.

Zugriff auf: [BENUTZERVERWALTUNG] > Neuer Nutzer

Mit ENTER bestatigen.

Wéhlen Sie unten die Funktion aus, die Sie dem Benutzer zuweisen méchten:
Schritt-Schritt - Erster Schaltbefehl = Offnung und zweiter Schaltbefehl = SchlieBen.
Sequentiell - Erster Schaltbefehl = Offnung und zweiter Schaltbefehl = Stopp, dritter Schaltbefehl = SchlieBen und vierter
Schaltbefehl = STOPP.
Auf
Teiloffnung
Ausgang B1-B2
Relais BUS-Modul 1 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des 1/0 BUS-Moduls 1 wird aktiviert
Relais BUS-Modul 2 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des 1/0 BUS-Moduls 2 wird aktiviert

Der Benutzercode wird abgefragt. Senden Sie innerhalb von 10 Sekunden den Code tber Ihr Steuergerét.

Dies erfolgt mit einem Handsender oder einem anderen tiber BUS angeschlossenem Befehlsgerat (z.B. Codeschloss,
Transponderleser). AF-Steckkarten mit denen Befehlsgeréte gesteuert werden, miissen in die entsprechenden Steckplétze
gesteckt werden.

Den Vorgang wiederholen, um weitere Benutzer zu registrieren.

Einen registrierten Benutzer loschen

ENTER drlicken, um in die Programmierung einzusteigen.

Zugriff auf: [BENUTZERVERWALTUNG] > Benutzer l6schen

Mit ENTER bestatigen.

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten die Nummer des Benutzers aus, den Sie 10schen mochten, und bestatigen Sie mit ENTER.
Alternativ dazu konnen Sie das dem zu loschenden Benutzer zugeordnete Bediengerat betatigen.

Am Display wird eine Bestatigungsaufforderung eingeblendet:

Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten [Ja] und bestétigen Sie den Loschvorgang mit ENTER.
Wiederholen Sie den Vorgang, um weitere Benutzer zu 16schen.
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Eine einem Benutzer zugeordnete Funktion andern

ENTER drlicken, um in die Programmierung einzusteigen.

Zugriff auf: [BENUTZERVERWALTUNG] > Betriebsweise dndern

Mit ENTER bestatigen.

Mit den Pfeiltastern die Nummer des Benutzers, der bearbeitet werden soll, auswahlen. Mit ENTER bestétigen.
L Alternativ dazu konnen Sie das dem zu loschenden Benutzer zugeordnete Bediengerat betatigen.
Wahlen Sie nun die neue dem Benutzer zugeordnete Funktion aus:

Schritt-Schritt - Erster Schaltbefehl = Offnung und zweiter Schaltbefehl = SchlieBen.

Sequentiell - Erster Schaltbefehl = Offnung und zweiter Schaltbefehl = Stopp, dritter Schaltbefehl = SchlieBen und
vierter Schaltbefehl = STOPP.

Auf

Teiloffnung

Ausgang B1-B2

Relais BUS-Modul 1 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des 1/0 BUS-Moduls 1 wird aktiviert

Relais BUS-Modul 2 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des 1/0 BUS-Moduls 2 wird aktiviert

Mit ENTER bestatigen.

Am Display wird eine Bestétigungsaufforderung eingeblendet:
Bestatigen? NEIN
Bestatigen? JA

Wéhlen Sie mit den Pfeiltasten [Ja] und bestétigen Sie die Wahl mit ENTER.
Wiederholen Sie den Vorgang, um weitere Benutzer zu bearbeiten.



Einen neuen Timer einrichten

Sie konnen bis zu 8 Timer und 16 Jolly-Tage erstellen. Jolly-Tage sind Abweichungen vom Wochenplan und betreffen ein
bestimmtes Datum (z. B. einen Feiertag). Sie konnen die Jolly-Tage nur tber die CAME [CONNECT SetUp] App einstellen.

Kabelgebundene Befehlsgerate haben immer Vorrang vor zeitgesteuerten Schaltbefehlen. Uber Timer gesetzte Schaltbefehle
haben Vorrang vor Schaltbefehlen, die von registrierten Benutzern (Wahlschalter und Handsender) tbertragen werden.
Beispiel:

- Das an Klemme 2-4 angeschlossene kabelgebundene Befehlsgerat schlieBt den Antrieb auch dann, wenn der Timer auf
[Offnung] eingestellt ist.

- Ein (iber den Handsender eines registrierten Benutzers Gbertragener SchlieBbefehl wird vom Tor nicht ausgefthrt, wenn der
Timer auf [Offnung] eingestellt ist.

ENTER drlicken, um in die Programmierung einzusteigen.
Pfad: TIMERVERWALTUNG > Neuen Timer einrichten
Wahlen Sie mit den Pfeiltasten eine Funktion aus, die Sie dem Timer zuordnen mochten:

Auflauf

Teiloffnung

Ausgang B1-B2

Relais BUS-Modul 1 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des I/0 BUS-Moduls 1 wird aktiviert
Relais BUS-Modul 2 - Der Ausgang 2 (Relaisausgang) des I/0 BUS-Moduls 2 wird aktiviert

Mit ENTER bestatigen.
Anfangszeit

Stellen Sie die Anfangszeit der Funktionsaktivierung mit den Pfeiltasten ein. Mit ENTER bestatigen.
Endzeit

Stellen Sie die Anfangszeit der Funktionsdeaktivierung mit den Pfeiltasten ein. Mit ENTER bestatigen.

Tage auswéhlen
Ganze Woche

- Drlicken Sie [Tage wahlen], um jeweils einen oder mehrere Wochentage auszuwahlen.
- Driicken Sie [Ganze Woche], um die gesamte Woche auszuwahlen.

Mit ENTER bestatigen.
Wiederholen Sie den Vorgang, um andere Timer einzustellen.

So fiigen Sie einen Timer ein, der sich (iber zwei Tage erstreckt
Erstellen Sie, wie oben beschrieben, zwei einzelne Timer.

Montag Dienstag Mittwoch
00.00 12.00 00.00 12.00 00.00 12.00
21.15 23.|59 06.05 21.15 23.59 06.05 23.59
| | i f | | | f I | I -
A = Erster Timer B = Zweiter Timer
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Daten exportieren/importieren

Die Benutzer und die Anlagenkonfiguration betreffenden Daten konnen auf einer MEMORY ROLL gespeichert werden.
Die gespeicherten Daten konnen mit einer anderen Steuerung desselben Typs wiederverwendet werden, die dieselben
Konfigurationen aufweist.

A\ Bevor Sie die MEMORY ROLL aufstecken/entfernen MUSSEN SIE UNBEDINGT DIE STROMVERSORGUNG TRENNEN.
© Die MEMORY ROLL in den entsprechenden Steckplatz auf der Steuerung aufstecken.

© Mit ENTER auf die Programmierung zugreifen.

© it den Pfeiltasten die gewiinschte Funktion auswahlen.

L1 Die Funktionen werden nur dann angezeigt, wenn eine MEMORY ROLL vorhanden ist

Pfad: KONFIGURATION > EXTERNER SPEICHER > Daten speichern

Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden auf einem

Daten speichern Speichergerat (Memory Roll) gespeichert.

Pfad: KONFIGURATION > EXTERNER SPEICHER > Daten ablesen

Die Benutzer, Zeiteinstellungen und Konfigurationen betreffenden Daten werden von einem

Daten ablesen Speichergerdt (Memory Roll) heruntergeladen.

LI Nach der Einspeicherung und dem Hochladen der Daten, die MEMORY ROLL entfernen.

FCFAF 1, 6A-F LEA-T 24 0 AC

= L
‘ T _
_
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PARALLELSCHALTUNG

Ein Befehlsgerat flr zwei verbundene Antriebe.
Verdrahtung

Die beiden Steuerungen mit einem Kabel des Typs UTP CAT 5 verbinden.

ACHTUNG! In beiden Platinen muss dieselbe, auf die neueste verfligbare Version aktualisierte Firmware installiert sein.

In beide Steuerungen ein RSE-Modul aufstecken.
Die Gerate und Zusatzgerate verdrahten.

Die Gerate und Zusatzgerate werden mit der als MASTER eingestellten Steuerung verbunden.

UTP CAT 5 (max 1000 m)

}

Programmierung

LY Alle im Folgenden beschriebenen Programmierungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.
Wahlen Sie wahrend dem Assistenten den einzustellenden Anlagentyp [Parallelschaltung] oder konfigurieren Sie den RSE_1-Port
in [Parallelschaltung].

Nach der Programmierung des MASTER-Antriebs in [Parallelschaltung] wird der zweite Antrieb automatisch zum SLAVE.
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Benutzer speichern

L Alle die Benutzer betreffenden Einspeicherungen werden nur auf der MASTER-Steuerung vorgenommen.

Funktionsweise

© TEILOFFNUNG
© SCHRITT-SCHRITT

I (I

o [T [T,

MASTER SLAVE

T

MASTER SLAVE

Die Funktion [SchlieBkrafttest] ist eingeschaltet.

Der Antrieb hat beim SchlieBen ein Hindernis erkannt.
Der Antrieb hat beim Offnen ein Hindernis erkannt.

Der Antrieb hat beim SchlieBen zwei Hindernisse erkannt.
(11 Die am Display angezeigte Zahl hangt von der Anzahl der erfassten Hindernisse ab.

L Wenn die maximale Anzahl an Hinderniserfassungen erreicht wird, stoppt der Antrieb und am
Display wird eine Fehlermeldung angezeigt.

Der Antrieb hat beim Offnen zwei Hindernisse erkannt.
£ Die am Display angezeigte Zahl hangt von der Anzahl der erfassten Hindernisse ab.

L Wenn die maximale Anzahl an Hinderniserfassungen erreicht wird, stoppt der Antrieb und am
Display wird eine Fehlermeldung angezeigt.

Mindestens ein Timer ist programmiert.

Ein programmierter Timer lduft.

[ Wenn der Timer auf Offnung oder Teiléffnung eingestellt ist, 6ffnet sich das Tor nach jedem
beliebigen Funkbefehl. Die verdrahteten Befehlsgeber funktionieren weiter, wie normal.



C<n>

r7
r8
2r7
2r8

c<n>

c23
c24
co

P<n>

BUS-
Adressenkonflikt

BUS-Gerat
uberpriifen

RIO nicht
konfiguriert

Einstellung
ausfiihren

Assistent

Wartung
ausfiihren

oP
CL

Kabelgebundenes Sicherheitsgerat aktiv

Der Wert <n> hangt von dem unter Funktionen ausgewahlten Parameter ab [CX Eingang] [CY
Eingang] [CZ Eingang] [Eingang CK].

Sicherheitsgerat R7 (Sicherheitsleiste) aktiv
Sicherheitsgerat R8 (Sicherheitsleiste) aktiv
Sicherheitsgerat R7 (Paar Sicherheitsleisten) aktiv
Sicherheitsgerat R8 (Paar Sicherheitsleisten) aktiv

Sicherheitsgerat BUS-Lichtschranken aktiv

Der Wert <n> hangt von dem unter Funktionen [BUS-Lichtschranke] ausgewéahlten Parameter ab.

Schaltbefehl AUF wegen BUS-Lichtschranken aktiv
Schaltbefehl ZU wegen BUS-Lichtschranken aktiv
Notstopp aktiv

RIO Sicherheitsgerat aktiv

Der Wert <n> hangt von dem unter Funktionen ausgewahlten Parameter ab [RIO ED T1 - RIO ED
T2] und [RIO PHT1 - RIO PH T2]

Es wurde ein ID-Konflikt unter den BUS-Geraten erkannt.

Ein BUS-Gerét, das als Sicherheitsgerat konfiguriert ist, ist nicht vorhanden.

Die RIO Conn-Platine ist nicht konfiguriert bzw. wurde nicht als Sicherheitsgerat konfiguriert.

Es muss eine Torlaufeinstellung vorgenommen werden.

Die Display-Anweisungen befolgen.

Die Wartung muss ausgefiihrt werden (Encoder-Ausschluss und Wartungsiberschreitung).

Vollstandig gedffnetes Tor

Vollstandig geschlossenes Tor
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FEHLERMELDUNGEN

E2
E3
E4
E6
E7
E8
E9
E10
E11
E12
E14
E15
E16
E17
E18
E22
E24

E25
E27

Justierungsfehler

Encodersignal nicht erfasst

Sicherheitstest fehlgeschlagen

Fehler: Motor defekt

Fehler, Betriebszeit

Fehler: Entriegelungsklappe offen
Hinderniserfassung im Zulauf
Hinderniserfassung im Auflauf

Hochstzahl hintereinander erfolgter Hinderniserfassungen tberschritten
Keine Netzspannung

Fehler bei serieller Datentibertragung
Handsender nicht kompatibel

Fehler: Klappe des SLAVE-Antriebs ist offen
Kommunikationsstorung des kabellosen Systems
Kabelloses System ist nicht konfiguriert
FW-Updatefehler

Kommunikationsfehler mit BUS-Geraten
Wéhrend eines Mandvers: Kommunikationsfehler oder Storung eines BUS-Sicherheitsgeréats

Adresseneinstellungsfehler bei BUS-Geréten

Kommunikationsfehler mit dem Motor



Modelle BXVO4AGE BXVO6AGE BXV10AGE BXVO4AGM BXVO6AGM BXV10AGM
Lange - Gewicht 14m-400 18 m-600 20m - 14 m-400 18 m-600 20m -

kg kg 1000 kg kg kg 1000 kg
Betriebszyklen 150000 150000 150000 150000 150000 150000
Installation in Bereichen mit starkem -15 -15 -15 -15 -15 -15
Wind (%)

Die Prozentsétze geben an, wie sehr die Anzahl der Betriebszyklen abhéngig von der Art und Anzahl der installierten
Zusatzgerate verringert werden muss.

A\ \Vor der Reinigung, Wartung oder Reparatur immer die Stromzufuhr unterbrechen.

A\ Diese Anleitung enthélt Angaben fiir den Monteur iiber die wéhrend WartungsmaBnahmen vorzunehmenden Priifungen.

A\ Wenn die Anlage langere Zeit nicht verwendet wird, z.B. bei Installation an Orten, die nur in gewissen Jahreszeiten
geoffnet werden, ist es empfehlenswert die Stromzufuhr zu unterbrechen und bei erneutem Einschalten zu prifen, ob die
Anlage ordnungsgemaB funktioniert.

L Angaben zur ordnungsgemaBen Installation und Einstellung finden Sie in der Montageanleitung des Gerats.
£ Angaben zur Produktwahl und den entsprechenden Zusatzgeraten finden Sie im Produktkatalog.

LY Alle 10.000 Betriebszyklen und auf jeden Fall alle 6 Monate missen die nachstehend aufgefiihrten Wartungsarbeiten
durchgefiihrt werden.

Uberpriifen, dass alle Muttern und Schrauben fest angezogen sind.

Alle beweglichen, mechanischen Teile schmieren.

Die Funktionstiichtigkeit der Warn- und Sicherheitsgerate tberprtifen.

Den VerschleiB der beweglichen mechanischen Teile und deren ordnungsgemaBe Funktion priifen.

Priifen, ob die Entriegelungseinheit funktioniert, dazu das Tor von Hand 6ffnen. Das Tor muss sich problemlos offnen lassen.
Kabel und Anschltsse kontrollieren.

Die Fuhrungsschiene und die Zahnstange priifen und reinigen.
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ABSCHLIESSEND

[ Pridfen Sie, bevor Sie den Deckel schlieBen, ob die Kabeldurchfiihrung abgedichtet ist, um das Eindringen von Insekten

und Feuchtigkeit zu verhindern.
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A\
HIER DAS AUF DER VERPACKUNG
VORHANDENE PRODUKTETIKETT
AUFKLEBEN

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
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