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AVVERTENZE GENERALI

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente studiato e ogni altro uso & da considerarsi pericoloso.
e || produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. ®
Il prodotto oggetto di questo manuale € definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una quasi-macchina. ® La
quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione
ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre
quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale
deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di riferimento vigenti. e Il produttore declina
ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. ® Tutte le operazioni
indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell’arte, in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. e Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. ® Non installare in luoghi posti in
salita o discesa (ovvero che non siano in piano). ® Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario,
aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio. ® Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto non venga
bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di
installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della
categoria di sovratensione Ill. ® Delimitare adeguatamente I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate,
in particolare minori e bambini. ® Nel caso di movimentazione manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel
caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni mezzi per il sollevamento in sicurezza. ® Si raccomanda di utilizzare
adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. e
| cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di garantire un‘adeguata protezione contro
il danneggiamento meccanico. @ | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per
esempio: motore e trasformatore). ® Prima di procedere con I'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone condizioni
meccaniche, e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata
comprensiva di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza. e
Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circostanti a seguito del movimento della parte guidata
stessa. ® Prevedere un'ulteriore protezione per evitare lo schiacciamento delle dita fra pignone e cremagliera. ® Tutti i comandi
fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione tale che la parte guidata sia visibile in maniera diretta,
tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo deve essere installato ad un'altezza
minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al pubblico. e In caso di funzionamento ad azione mantenuta, prevedere
nell'impianto un pulsante di STOP che permetta la disconnessione dell’alimentazione principale dell’automazione al fine di bloccare
il movimento della parte guidata. ® Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare il meccanismo
di sblocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. e Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente
e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo sblocco manuale, funzionino correttamente. ® Prima della consegna
all'utente, verificare la conformita dell’impianto alle norme armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/
CE. e Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere
spiegati all’utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento dell’installazione.
e Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato,
0 comunque da personale debitamente qualificato, per evitare ogni rischio. ® Conservare questo manuale all'interno del fascicolo
tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione. ® Si raccomanda
di consegnare all’'utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale. e Il prodotto nella
confezione originale del produttore pud essere trasportato solo al chiuso (vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di
malfunzionamento del prodotto, interromperne I'uso e contattare il servizio clienti all’indirizzo https://www.came.com/global/en/
contact-us o al numero telefonico indicato sul sito.

La data di fabbricazione € indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta prodotto. Se necessario, contattateci all'indirizzo
https://www.came.com/global/en/contact-us.

Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.



Punti di potenziale pericolo per le persone

w\
<=

® Divieto di transito durante la manovra.

& Pericolo di schiacciamento.

A Pericolo di intrappolamento mani.

é Pericolo di intrappolamento piedi.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W~=" CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN 1SO 14001 a garanzia del
rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELLIMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la
raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere
riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
/N Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
&~=" Questo simbolo indica cosa comunicare all'utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.
Descrizione

801MS-0570
BXVO4AGE - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, uscita secondo contatto
B1-B2, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 400 kg e 14 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0580
BXVOGAGE - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, uscita secondo contatto
B1-B2, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 600 kg e 18 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

801MS-0590
BXV10AGE - Automazione con motore a 24 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, uscita secondo contatto
B1-B2, decodifica radio incorporata, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL7024.

Destinazione d'uso

Soluzione per cancelli scorrevoli residenziali e condominiali
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.



Descrizione delle parti

Automazione
@ Coperchio

® Alloggiamento per n. 2 batterie di emergenza*

@® Coperchio d

protezione della scheda

© Alloggiamento per scheda RLB

© Supporto porta-schede

® Scheda elettronica
@ Supporto pe

scheda elettronica

0 per modulo RGSMO001/S 0 RSLV001

0 per termostato con cartuccia

[

@ Copertura vite di fissaggio

© Motoriduttore

® Alloggiamen

® Alloggiamen

@ Piastra di fissaggio

@ Leva di shlocco
® Serratura

@ Finecorsa meccanico

© Trasformatore

*Utilizzare solo batterie di emergenza da 5Ah (88018-0029).

© Alette per finecorsa meccanico

@ Alloggiamento per sensori SMA
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Scheda elettronica
[EL] Le funzioni sui contatti di ingresso e di uscita le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti sono impostate e visualizzate sul display.
[ Tutte e connessioni sono protette da fusibili rapidi.

/N Per un funzionamento corretto, prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le
batterie.

/\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.
@ Morsettiera per I'alimentazione

® Morsettiera per il collegamento del motoriduttore
@ Morsettiera per il collegamento dell'Encoder

© Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando
© Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di sicurezza
© Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di segnalazione

© Morsttiera per I'uscita B1-B2 ® Display
© Connettore per modulo RIOCN8WS @ Tasti per la programmazione
© Morssttiera per accessori BUS ® Connettore per CAME KEY

@ Connettore per scheda CLOCK
© Connettore per scheda Memory Roll
© Morsttiera per il collegamento dei finecorsa

& Connettore RSE_1 per scheda RSE
& Connettore RSE_2 per scheda RSE
& Morsettiera associata al connettore RSE_1 per collegamento abhinato o CRP

@ Fusibile per gli accessori &® Morsettiera associata al connettore RSE_2 per collegamento CRP, scheda 10
® Fusibile per la scheda elettronica 485 o interfaccia Modbus RTU
@® Morsettiera per I'alimentazione della scheda elettronica & Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF)

® Fusibile di linea & Morsettiera per il collegamento dell'antenna
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Dimensioni
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Limiti di impiego

Modulo del pignone 4 4 4
LLunghezza massima anta (m) 14 18 20
Peso massimo anta (kg) 400 600 1000
Tabella dei fusibili

Fusibile di linea 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Fusibile scheda 1,6 AT 1,6 AT 1,6 AT
Fusibile accessori 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Dati tecnici

Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentazione motore (V) 24 DC 24 DC 24 DC
Consumo in stand-by (W) 55 55 55
Potenza (W) 170 270 400
Massima corrente assorbita (A) 7 11 16
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Temperatura d’esercizio (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Temperatura di stoccaggio (°C)* -20 = +70 -20 = +70 -20 + +70
Spinta (N) 350 600 1000
Velocita massima di manovra (m/min) 12 12 11
Cicli/ora SERVIZIO CONTINUO SERVIZIO CONTINUO SERVIZIO CONTINUO
Livello di pressione acustica (dB A) <70 <70 <70
Grado di protezione (IP) 54 54 54
Classe di isolamento I | |
Rapporto di riduzione (i) 50 50 40

Peso (kg) 10 10 10
Vita media (Cicli)* - 150.000 150.000

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o trasporto a temperature molto basse o molto alte.

(**) La durata della vita media del prodotto indicata deve intendersi come un dato avente carattere puramente indicativo e stimato avendo in considerazione normali
condizioni di utilizzo, nonché una corretta installazione e manutenzione del prodotto conforme alle indicazioni del manuale tecnico CAME. Detto dato & inoltre
influenzato, anche sensibilmente, da ulteriori fattori variabili, quali a titolo esemplificativo e non esaustivo, le condizioni climatiche e ambientali. La vita media del
prodotto non deve essere confusa con la garanzia del prodotto.
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Tipi di cavi e spessori minimi

Alimentazione 230 V AC 3Gx1,5mm2 3G x2,5mm2
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2 X1 mm2 2x1 mm2
Fotocellule TX 2x0,5mm2 2x0,5mm?2
Fotocellule RX 4%0,5mm2 4% 0,5 mm2
Dispositivi di comando *n°x 0,5 mm?2 *n°x 0,5 mm2

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto - Attenzione: la sezione del cavo € indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del
cavo.

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare
cavi tipo HO5V-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi
collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli
assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Tabella dei cavi per BUS

Si raccomanda I'utilizzo di un cavo FROR 2x1mm? con lunghezza max. 50 m dalla scheda elettronica.

Cavo bus 2x1mm?

La somma totale dei rami puo essere al massimo pari a 150 m.

Il cavo non pud essere schermato.



INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione.
Spetta all’installatore scegliere la soluzione pill adatta.

| disegni si riferiscono all’automazione installata a sinistra.

Operazioni preliminari

Fare lo scavo per la cassa matta.
Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Per il collegamento del motoriduttore e degli accessori, si consigliano tubi corrugati @ 40 mm.
Prevedere un tubo @ 20 mm per |'eventuale passaggio del cordino di shlocco [y
I numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

Posa della piastra di fissaggio

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio.
Inserire la cassa matta nello scavo.

La cassa matta deve sporgere di 50 mm dal livello del suolo.

Inserire una griglia di ferro nella cassa matta per armare il cemento.
e
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Inserire le viti fornite nella piastra di fissaggio.

Bloccare le viti con i dadi forniti.

Estrarre le zanche preformate, utilizzando un cacciavite.
Inserire la piastra di fissaggio nella griglia di ferro.

1 | tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Posizionare la piastra di fissaggio rispettando le misure riportate sul disegno.
Se il cancello non ha la cremagliera, procedere con l'installazione.

LD vedere il paragrafo FISSAGGIO DELLA CREMAGLIERA.
Riempire la cassa matta di cemento.

La piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti completamente in superficie.
Attendere che il cemento solidifichi per aimeno 24 ore.

e

Y

8 %
1l £ L

Togliere la cassa matta.
Riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.




Togliere i dadi dalle viti.
Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 600 mm circa.

Preparazione dell'automazione

Rimuovere il coperchio dell'automazione.
Posizionare |'automazione sopra la piastra di fissaggio.

| cavi elettrici devono passare sotto la cassa dell'automazione

Forare il passacavo.
Infilare il passacavo nei cavi.

Sollevare I'automazione di 5+10 mm dalla piastra agendo sui piedini filettati per permettere eventuali regolazioni successive tra pignone e cremagliera.

)

A

. m
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Fissaggio della cremagliera

© Shloccare I'automazione.
© Appoggiare la cremagliera sul pignone.
© Saldare o fissare la cremagliera al cancello in tutta la sua lunghezza.

Per assemblare i moduli della cremagliera utilizzare un pezzo di scarto, appoggiarlo sotto il punto di giuntura e bloccarlo con due morsetti.

Regolazione accoppiamento pignone-cremagliera

Aprire e chiudere il cancello manualmente.
Registrare la distanza dell'accoppiamento pignone-cremagliera con i piedini filettati (regolazione verticale) € le asole (regolazione orizzontale).

Il peso del cancello non deve gravare sull'automazione.




Fissaggio dell'automazione

L0 Procedere al fissaggio solo dopo aver regolato |'accoppiamento pignone-cremagliera.

Fissare I'automazione alla piastra di fissaggio con gli scontri e i dadi.
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(fornite).

Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa meccanici
© Fissare I'aletta di finecorsa di apertura con le viti senza testa

© Infilare I'aletta di finecorsa di apertura sulla cremagliera.

La molla deve far scattare il micro.

@ Aprire il cancello.



|

© Infilare |'aletta di finecorsa di chiusura sulla cremagliera.
La molla deve far scattare il micro.
@ Fissare I'aletta di finecorsa di chiusura con le viti senza testa (fornite).

@ Chiudere il cancello.
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.
| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).

Utilizzare i passacavi a membrana per collegare i dispositivi al quadro comando. Uno di questi deve essere destinato esclusivamente al cavo di alimentazione.

/N Far passare i cavi nei fori del supporto della scheda elettronica D). E importante che i cavi aderiscano perfettamente al lato dell'automazione, come mostrato in
figura, per facilitare la chiusura del coperchio. Se necessario, utilizzare per il fissaggio fascette o nastro isolante.
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Alimentazione
Durante tutte le fasi dell’'installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
/N Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.
Collegamento alla rete elettrica (230 V AC - 50/60 Hz) Uscita alimentazione per accessori
@ Fusibile di linea L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

O Cavo di fase
@ Cavo neutro
@ Cavo di terra

Z
N
4
N

- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

- 11/2022 - © CAME S.p.A.

Pag. 16 - Manuale FA01913-IT



Pag. 17 - Manuale FA01913-IT - 11/2022 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso. - Istruzioni originali

Portata massima dei contatti

L] La potenza complessiva delle uscite qui sotto elencate non deve superare la potenza massima dell'uscita [Accessori]

Accessori 10-11 24 AC 40
Lampada E1 10 - E1 24 AC 25
Spia varco aperto 10-5 24 AC 3

Le uscite erogano 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.

Contatto ausiliario B1-B2 - 24 (24V AC/DC)
BUS CXN BUS 15DC 15

Non collegare niente di diverso dagli accessori BUS Came.
Dispositivi con sistema BUS CXN

II'sistema CXN di CAME & un BUS di comunicazione a 2 fili non polarizzato che permette di collegare tutti i dispositivi CAME compatibili.
La connessione al bus puo essere a Catena, a Stella oppure Mista.
Una volta cablato il sistema, e dopo aver impostato I'indirizzo su ogni dispositivo, & possibile configurare sul quadro comando la funzionalita di ciascun accessorio. Tale
metodo permette di esequire la configurazione senza dover agire in un secondo momento sugli accessori e sul cablaggio del sistema.
EBgf CXN supporta contemporaneamente dispositivi di comando, interfacce, fotocellule, dispositivi di sicurezza, lampeggianti, gateway.
ablaggio

© Collegamento a catena
© Collegamento a stella o
© Collegamento misto

Tipo di cavo

/\ Si raccomanda I'utilizzo di un cavo FROR 2x1mm? con lunghezza max. 50 m dalla scheda elettronica.

Cavo bus 2x1 mm?

La somma totale dei rami puo essere al massimo pari a 150 m.

Il cavo non puo essere schermato.



Numero massimo di dispositivi collegabili per tipologia

Tipo di dispositivo Numero massimo di dispositivi per tipologia
Selettori 7
Coppie di fotocellule 8
Interfacce 2
Lampeggiatori 2

Consumo dispositivi BUS CXN
Scansionare il QR code per accedere alla tabella interattiva dei consumi e calcolare il numero massimo di dispositivi BUS collegabili al quadro
comando.

Il consumo dei dispositivi BUS CXN & calcolato in CXN Unit.

Dispositivi di comando

© Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta I'automazione ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
Quando il contatto viene utilizzato deve essere attivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Apre
Con funzione [Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare un dispositivo di comando in APRE.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Apertura Parziale
Vedi funzione [Regolazione apertura parziale].

O Dispositivo di comando (contatto NO)
Comando Chiude
Con funzione [Azione manutenuta] attiva, & obbligatorio impostare un dispositivo di comando in CHIUDE.

© Dispositivo di comando (contatto NO)

Comando Passo-passo
Comando Sequenziale

Vedi funzione [Comando 2-7].

@O Antenna con cavo RG58

Se il dispositivo di segnalazione prescelto prevede I'integrazione dell'antenna, utilizzare il morsetto indicato per i collegamenti.

9909

e
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Dispositivi di segnalazione

© Lampada supplementare
Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

© Lampeggiatore

Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Spia varco aperto
Segnala lo stato dell'automazione.

Dispositivi di sicurezza

EEEE

10 11 E1 5

In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.

Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX e/o CY e/o CZ e/o CK.

Se vengono utilizzati, i contatti C1 CX CY CZ CK devono essere configurati in fase di programmazione.

In caso di impianto con pit coppie di fotocellule, consultare il manuale del relativo accessorio.

Fotocellule DELTA
Collegamento standard

[10 TS 2 CX CY CZ CK]

A A

r_____

10 11 NO C NC

A R

¢

Fotocellule DELTA

Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

J

@

[10 TS 2 CX CY CZ CK
A
&

10 11 NO C NC RX TX 10 11




Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard
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Fotocellule DXR - DLX
Collegamento standard
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Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

[otrt

=
10 2 TX C NC

HHHEE RX

Fotocellule DXR - DLX
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].

1011 E1 5] |[10 TS 2 CX CY CZ CK|
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

@ Tasto ESC

: I tasto ESC permette di esequire le operazioni di seguito descritte.
r Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

Arrestare |'automazione

© Tasti < >

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Navigare attraverso le voci del menu

Incrementare o decrementare un valore

Chiudere o aprire I'automazione

© Tasto ENTER

Il tasto ENTER permette di esequire le operazioni di seguito descritte.
Entrare nei menu
Confermare la scelta

Messa in funzione

(L1 Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.
Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con le indicazioni a display.

Iniziare la programmazione seguendo la PROCEDURA GUIDATA.

Se non ¢ la prima accensione della scheda, entrare nel menu Configurazione > Procedura guidata. Seguire successivamente le indicazioni a display.
A Completata la programmazione, controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione, di sicurezza e di protezione cosi come lo shlocco manuale.
Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra e sempre in apertura; attendere il completamento della manovra.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette 0 comportamenti
inattesi dell’impianto.

Effettuare la prima manovra con movimentazione in vista e fotocellule attive, anche con comando da remoto.

Se sul display compare la scritta NECESSARIA TARATURA, ¢ indispensabile eseguire la taratura della corsa. Il quadro non accettera comandi di movimentazione
ad esclusione della prova motore.
Menu delle funzioni

Schema menu

L Alcune voci appaiono a display solo se vengono soddisfatti determinati requisiti. Per maggiori informazioni vedere il paragrafo dedicato alla singola funzione.

Livello 1 Livello 2 Livello 3 Livello 4
Configurazione Impostazioni motore Direzione apertura
Encoder

Prova motore

Taratura corsa

Tipo motore




Impostazioni corsa

Velocita apertura

Velocita chiusura

Velocita rall apertura

Velocita rall chiusura

AST control in corsa

AST control in rall.

Partenza rallentata

Punto ap. parziale

Punto rall. apertura

Punto rall. chiusura

Test di impatto

Sicurezze filari

Stop totale

Ingresso CX

Ingresso CY

Ingresso CZ

Ingresso CK

Test sicurezze

Ost. a motore fermo

Sicurezze RIO

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPH T2

Dispositivi BUS

Fotocellula BUS 1

Fotocellula BUS 2

Fotocellula BUS 3

Fotocellula BUS 4

Fotocellula BUS 5

Fotocellula BUS 6

Fotocellula BUS 7

Fotocellula BUS 8

Selettore a chiave BUS 1 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 2 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 3 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra
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Selettore a chiave BUS 4

Chiave verso destra

Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 5 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 6 Chiave verso destra
Chiave verso sinistra

Selettore a chiave BUS 7 Chiave verso destra

Chiave verso sinistra

Modulo /0 BUS 1

Ingresso 11

Ingresso 12

Uscita spia

Uscita rele

Modulo I/0 BUS 2

Ingresso 11

Ingresso 12

Uscita spia

Uscita rele

Lampeggiatore BUS

Colore in apertura

Colore in chiusura

Colore ch. Auto.

Colore prelampeggio

Segnala errori

Luci dispositivi BUS

Segnala manutenz.

Ingressi comando

Comando 2-7

Funzioni Azione mantenuta
Uscita B1-B2
Libera ostacolo

Tempi Ch. automatica

Ch. auto. parziale

Gestione lampade

Spia varco aperto

Lampada E1

Tempo cortesia

Tempo prelampeggio

Comunicazione RSE

RSE1

Indirizzo CRP

Velocita RSET

Velocita RSE2

Memoria esterna

Salvataggio dati

Lettura dati




Reset parametri

Procedura guidata

Gestione utenti

Nuovo utente

Rimuovi utente

Rimuovi tutti

Decodifica radio

Self-learning rolling

Cambio modalita

Informazioni Versione FW
Stato dispositivi BUS
Conteggi manovre
Conf. manutenzione
Reset manutenzione
Lista errori
Gestione timer Mostra orologio
Imposta orologio
DST automatico
Formato ora
Crea nuovo timer Apertura Orario inizio
Orario fine
Giorni settimanali
Apertura parziale Orario inizio
Orario fine
Giorni settimanali
Uscita B1-B2 Orario inizio
Orario fine
Giorni settimanali
Rimuovi timer
Lingua
Password Abilita password

Rimuovi password

Cambia password
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Elenco funzioni

Direzione apertura
Impostazione della direzione di apertura del cancello..

Configurazione > Direzione apertura Verso sinistra (Default)

. \erso destra
Impostazioni motore

Encoder

Utilizza I'ingresso encoder proveniente dal motore.

Configurazione > Encoder Attivato (Default)
Disattivato

Impostazioni motore

Prova motore
Verifica il corretto senso di apertura del cancello.

Se i tasti non eseguono correttamente i comandi, invertire il senso di apertura del cancello dalla funzione [Direzione Apertura].
Il movimento del cancello avverra a velocita ridotta.

Configurazione > Prova motore |l tasto > fa muovere il cancello verso destra

L |l tasto < fa muovere il cancello verso sinistra
Impostazioni motore

Taratura corsa
Avvia |'auto-apprendimento della corsa.

Configurazione > Taratura corsa

Impostazioni motore

Tipo motore
Imposta il tipo di motoriduttore installato.
Configurazione > Tipo motore BXVO4AGE
Impostazioni motore Billetes
p BXV10AGE
Velocita apertura
Imposta la velocita di apertura (percentuale della massima velocita).
Configurazione > Velocita apertura da 30% a 100% (Default 100%)
Impostazioni corsa
Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura (percentuale della massima velocita).
Configurazione > Velocita chiusura da 30% a 100% (Default 100%)

Impostazioni corsa

Velocita di rallentamento in apertura
Imposta la velocita di rallentamento in apertura (percentuale della massima velocita).

Il parametro viene utilizzato solo con funzione [Punto di rallentamento in apertura] attivata.
Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di apertura, il parametro viene corretto.
Configurazione > Velocita rall apertura da 5% a 60% (50% Default)

Impostazioni corsa



Velocita di rallentamento in chiusura
Imposta la velocita di rallentamento in chiusura (percentuale della massima velocita).

Il parametro viene utilizzato solo con funzione [Punto di rallentamento in chiusura] attivata.

Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di chiusura, il parametro viene corretto.

Configurazione > Velocita rall chiusura da 5% a 60% (50% Default)

Impostazioni corsa

AST control in corsa
Regola, in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

Configurazione > AST control in corsa Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo.

Minimo
Medio
Massimo*

*[ELJ Minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo.

Personalizzato

[ valori personalizzati da utilizzare sono in percentuale:

- da 10% (minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo)
- a 100% (massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo)

AST control in rallentamento
Regola, in percentuale, la sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

Il parametro viene utilizzato solo se € attivo il punto di rallentamento in chiusura o in apertura.

Configurazione > AST control in rall. Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo.

Minimo
Medio
Massimo*

Minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo.

Personalizzato

| valori personalizzati da utilizzare sono in percentuale:

- da 10% (minima spinta e elevata sensibilita all'ostacolo)
- a 100% (massima spinta e bassa sensibilita all'ostacolo)

Partenza rallentata
Impostazione di un rallentamento di qualche secondo, dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

Configurazione > Partenza rallentata Disattivato (Default)
L Attivato
Impostazioni corsa
Regolazione dell'apertura parziale
Determinazione della percentuale di apertura parziale del cancello.
Configurazione > Punto ap. parziale da 10% a 100% (20% Default)

Impostazioni corsa
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Punto di rallentamento in apertura
Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per il rallentamento in apertura del cancello.

L] Durante Ia taratura della corsa, il punto di rallentamento in apertura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.
Configurazione > Punto rall. apertura Da 2% a 60% (25% Default)

Impostazioni corsa

Punto di rallentamento in chiusura
Imposta la percentuale della corsa totale da utilizzare per il rallentamento in chiusura del cancello.

Durante la taratura della corsa, il punto di rallentamento in chiusura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.

Configurazione > Punto rall. chiusura Da 2% a 60% (25% Default)

Impostazioni corsa

Test di impatto

Attiva/disattiva la modalita di test per la verifica delle prove d'impatto. Con funzione attiva, I'automazione non segnala gli errori legati al rilevamento ostacoli dopo pili impatti
consecutivi.

Esegue un preset dei parametri della corsa, in funzione del peso del cancello, da cui partire per la verifica delle prove d'impatto.

La modalita di Test si disattiva automaticamente dopo 1 ora dall'attivazione.
Con funzione attiva compare a display I'icona A

Configurazione > Test di impatto Attiva modalita
_— Disat. modalita
Impostazioni corsa
Peso anta

Solo versioni BXVO4AGE e BXVO6AGE.

Selezionare il il valore del peso del cancello pili vicino al valore reale:
200 (Default)/300/400 kg per BXVO4AGE
400 (Default)/500/600 kg per BXVOGAGE

Applica Preset
Configura i parametri della corsa sulla base del peso anta impostato.

Stop totale
Attiva o disattiva I'ingresso 2-1. Se attivato, I'ingresso viene utilizzato come normalmente chiuso.

Se I'ingresso ¢ attivo esclude I'esecuzione di ogni comando compresa I’eventuale chiusura automatica.

Configurazione > Stop totale Disattivato (Default)

Sicurezze filari Attivato



Ingresso CX, ingresso CY, ingresso CZ, Ingresso CK
Associa una funzione all'ingresso CX CY CZ CK

Configurazione > Ingresso CX
Sicurezze filari Ingresso CY
Ingresso CZ
Ingresso CK

Test sicurezze

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = Richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = Riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = Richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi selezionati, dopo ogni comando di apertura e chiusura.
Eseguire il test collegando le fotocellule al morsetto TS [vedi paragrafo Dispositivi di sicurezza).

Configurazione > Test sicurezze

Sicurezze filari

Ostacolo a motore fermo

Con la funzione attiva, I'automazione rimane ferma se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con: cancello chiuso, cancello aperto o dopo uno

stop totale.

Configurazione > Ost. a motore fermo

Sicurezze filari

RIO ED T1 e RIO ED T2

Disattivato (Default)
CX

_CY__
CXCY__
__CZ_
CX_CZ_
_CYCZ_
CXCYCZ _
___CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCzCK

CX CY CZ CK

Disabilitato (Default)
Attivato

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.
La funzione appare solo se € presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

Configurazione > RIOED T1
Sicurezze RIO RIO ED T2

Disattivato (Default)

PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di

comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante I'apertura.

- Istruzioni originali

Pag. 28 - Manuale FA01913-IT - 11/2022 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.



- Istruzioni originali

RIOPHT1 e RIO PH T2

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.
L] La funzione appare solo se & presente la scheda di interfaccia RIO Conn.

Configurazione >

Sicurezze RIO

Fotocellule BUS

RIOPHT1
RIO PH T2

Associa una funzione all'ingresso delle fotocellule BUS.

La funzione appare solo se & presente una Fotocellula BUS collegata.

Configurazione>
Dispositivi BUS

Fotocellula BUS 1
Fotocellula BUS 2
Fotocellula BUS 3
Fotocellula BUS 4
Fotocellula BUS 5
Fotocellula BUS 6

Disattivato (Default)

P1 = Riapertura durante la chiusura.

P2 = Richiusura durante I'apertura.

P3 = Stop parziale. Solo con [Ch. automatica] attivata.

P4 = Attesa ostacolo.

P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento.

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(C3 = Stop parziale Solo con [Ch. automatica] attivata.

(C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

(13 = Riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

Apre
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Chiude
Fotocellula BUS 7

Fotocellula BUS 8

Selettore a chiave BUS
Associa una funzione all'ingresso dei selettori a chiave BUS. Possono essere impostate funzioni differenti a seconda del verso di rotazione della chiave.

La funzione appare solo se & presente un selettore a chiave BUS collegato.

Configurazione> Selettore a chiave BUS 1 Chiave verso destra
Dispositivi BUS Selettore a chiave BUS 2 T WS B
Selettore a chiave BUS 3 Scegliere il comando da associare al movimento della chiave.
Selettore a chiave BUS 4 Passo-passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo comando € di chiusura.
Selettore a chiave BUS 5 Sequenziale - Il primo comando ¢ di apertura, il secondo comando e di STOP, il terzo
comando ¢ di chiusura e il quarto comando & di STOP.
Selettore a chiave BUS 6 Apre
Selettore a chiave BUS 7 Chiude
Apertura parziale
Stop
Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del modulo I/0 BUS 1
Rele modulo BUS 2 - Attiva |'uscita 2 (uscita rele) del modulo I/0 BUS 2

Modulo I/0 BUS - Ingressi
Associa una funzione agli ingressi dei modulo /0.

La funzione appare solo se & presente un modulo /0 BUS collegato.

Configurazione> Ingresso I1 Disattivato (Default)
Stop = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo
di comando per riprendere il movimento.

Se attivato, I'ingresso viene utilizzato come normalmente chiuso.

Dispositivi BUS> Ingresso 12
Modulo I/0 BUS 1

Modulo 1/0 BUS 2 r7 = Riapertura durante la chiusura (Bordo sensibile con resistenza 8K2)

r8 = Richiusura durante I'apertura (Bordo sensibile con resistenza 8K2)

Apertura parziale

Apre

Chiude

Passo passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo comando € di chiusura.
Sequenziale - Il primo comando € di apertura, il secondo comando € di STOP, il terzo

comando ¢ di chiusura e il quarto comando ¢ di STOP.



Modulo 1/0 BUS - Uscita spia
Associa una funzione all'uscita 1 dei moduli 1/0.

La funzione appare solo se & presente un modulo I/0 BUS collegato.

Configurazione> Uscita spia
Dispositivi BUS>
Modulo I/0 BUS 1
Modulo 1/0 BUS 2

Modulo 1/0 BUS - Uscita relé
Associa una funzione all'uscita 2 dei moduli /0.

La funzione appare solo se & presente un modulo /0 BUS collegato.

Configurazione> Uscita rele
Dispositivi BUS>
Modulo 1/0 BUS 1
Modulo I/0 BUS 2

Lampeggiatore BUS <Colore in apertura>

Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante I'apertura dell'automazione.
La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore in apertura
Dispositivi BUS>
Lampeggiatore BUS

Lampeggiatore BUS <Colore in chiusura>

Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante la chiusura dell'automazione.
La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore in chiusura
Dispositivi BUS>
Lampeggiatore BUS

Lampeggiatore BUS <Colore tempo chiusura automatica>

Spia varco aperto - Segnala lo stato dell'automazione.
Viedi funzione [Spia varco aperto].

Lampada ciclo - La lampada rimane accesa per tutta la manovra.
Lampada di cortesia - La lampada si accende all'avvio di una manovra e resta accesa

anche dopo il termine della manovra per il tempo impostato dalla funzione [Tempo cortesia].

Bistabile
Monostabile - acceso da 1 a 180 secondi (Default 1)

Bianco

Giallo

Arancio

Rosso (Default)
Viola

Blu

Azzurro

Verde

Bianco

Giallo

Arancio

Rosso (Default)
Viola

Blu

Azzurro

Verde

Imposta il colore del lampeggiatore BUS durante il tempo di chiusura automatica.

La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore ch. Auto.
Dispositivi BUS>
Lampeggiatore BUS

Disattivato
Bianco

Giallo

Arancio

Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde (Default)
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Lampeggiatore BUS <Colore prelampeggio>
Imposta il colore del lampeggio antecedente alle manovre di chiusura ed apertura (prelampeggio).

L] La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Colore prelampeggio Bianco (Default)
Giallo
Arancio
Lampeggiatore BUS Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde

Dispositivi BUS>

Lampeggiatore BUS <Segnala errori>
Imposta il colore del lampeggiatore BUS in caso di segnalazione di un errore.

La segnalazione si attiva dopo aver inviato un comando di movimentazione.
La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS collegato.

Configurazione> Segnala errori Disattivato (Default)
Bianco
Giallo
Lampeggiatore BUS Arancio

Rosso

Viola

Blu

Azzurro

Verde

Dispositivi BUS>

Segnala manutenzione
Imposta il colore del lampeggio dei dispositivi BUS abilitati (lampeggiatori e selettori) in caso di manutenzione necessaria. Con funzione attiva questi dispositivi segnaleranno
la necessita di eseguire la manutenzione all'avvio di ogni manovra.

E necessario configurare la manutenzione e impostare il numero di manovre. Vedi funzione [Configura Manutenzione].

La funzione appare solo se & presente un Lampeggiatore BUS o un Selettore BUS collegato.

Configurazione> Segnala manutenz. Disattivato (Default)
. e Bianco
Dispositivi BUS> Giallo
Luci dispositivi BUS Arancio
Rosso
Viola
Blu
Azzurro
Verde
Comando 2-7
Associa un comando al dispositivo collegato su 2-7.
Configurazione > Comando 2-7 Passo-passo (Default) - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo comando ¢ di chiusura.

Sequenziale - Il primo comando ¢ di apertura, il secondo comando e di STOP, il terzo

)izt G L comando ¢ di chiusura € il quarto comando & di STOP.

Azione mantenuta
Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

Configurazione > Azione mantenuta Disattivato (Default)

_— Attivato
Funzioni



Uscita B1-B2
Per la configurazione del contatto.

Configurazione > Uscita B1-B2 Bistabile
- Monostabile: acceso da 1 a 180 secondi (Default 1)
Funzioni
Libera ostacolo

Con funzione attiva, quando I'automazione rileva un ostacolo tramite I'AST control della scheda o tramite bordo sensibile, il movimento dell'anta si inverte per o spazio
necessario a liberare I'ostacolo e successivamente si ferma.

Configurazione > Libera ostacolo Disattivato (Default)

L Attivato
Funzioni

Chiusura automatica

Imposta il tempo che precede la chiusura automatica, una volta raggiunto il punto di finecorsa in apertura o dopo I'intervento delle fotocellule con funzione di stop parziale
[C3].

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

Configurazione > Ch. automatica Disattivato (Default)

. Da 1 a 180 secondi
Tempi

Chiusura automatica dopo apertura parziale

Imposta il tempo che precede la chiusura automatica dopo che & stato eseguito un comando di apertura parziale o dopo I'intervento delle fotocellule con funzione di stop
parziale [G3].

La funzione non si attiva nei casi in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale, in caso di mancanza di
tensione o in presenza di un errore.

Configurazione > Ch. auto. parziale Disattivato

. Da 1 a 180 secondi (10 secondi Default)
Tempi

Spia varco aperto
Segnala lo stato dell'automazione.

Configurazione > Spia varco aperto Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando il cancello & in movimento o aperto.
Spia lampeggiante - La spia lampeggia ogni mezzo secondo quando il cancello si sta
aprendo e rimane accesa quando il cancello & aperto. La spia lampeggia ogni secondo
quando il cancello si sta chiudendo ed & spenta quando il cancello € chiuso.

Gestione lampade

Lampada E1
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita E1.

Configurazione > Lampada E1 Lampeggiatore (Default)

Lampada ciclo - La lampada rimane accesa per tutta la manovra.

La lampada rimane spenta se non viene impostato un tempo di chiusura
automatica.

Lampada cortesia - La lampada si accende all'avvio di una manovra e resta accesa anche
dopo il termine della manovra per il tempo impostato dalla funzione [Tempo cortesia].

Gestione lampade

Tempo cortesia
Definisce quanti secondi la lampada supplementare (configurata come lampada di cortesia) rimane accesa dopo una manovra di apertura o chiusura.

Configurazione > Tempo cortesia da 60 a 180 secondi (60 secondi Default)

Gestione lampade

- Istruzioni originali

Pag. 32 - Manuale FA01913-IT - 11/2022 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.



- Istruzioni originali

Pag. 33 - Manuale FA01913-IT - 11/2022 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

Tempo prelampeggio
Regola il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore prima di ogni manovra.

Configurazione > Tempo prelampeggio Disattivato (Default)

Gestione lampade Da 1210 secondi

Comunicazione RSE

Configurazione della funzione svolta dalla scheda innestata sul connettore RSET.

Se sul connettore RSE_1 & presente una scheda RSE configurata per il collegamento abbinato, utilizzare il connettore RSE_2 per la connessione remota (CRP). In
questo caso, viene esclusa la possibilita di collegare CAME KEY.

Configurazione > RSE1 CRP (Default)

Comunicazione RSE Abbinato

Indirizzo CRP
Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica.

La funzione & necessaria nel caso ci siano pit automazioni connesse allo stesso BUS di comunicazione mediante protocollo CRP.

Configurazione > Indirizzo CRP da 1 a 254 (Default 1)

Comunicazione RSE

Velocita RSE
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE1 e RSE2.
Configurazione > Velocita RSE1 2400 bps
. s 4800 bps
Comunicazione RSE Velocita RSE2 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Salvataggio dati

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.
La funzione & visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.
Configurazione > Salvataggio dati

Memoria esterna

Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

La funzione & visibile solo quando viene inserita una memory roll nella scheda elettronica.
Configurazione > Lettura dati

Memoria esterna

Reset parametri
Ripristina le configurazioni ai valori di fabbrica ad esclusione di: [utenti], [temporizzazioni], [tipo motore], [indirizzo CRP], [velocita RSE], [password], [lingua], [formato ora] e
le impostazioni relative alla taratura della corsa.

Configurazione Reset parametri Confermi? NO
Confermi? Sl



Procedura guidata
E possibile utilizzare la procedura guidata di configurazione dell’'impianto.

Configurazione Procedura guidata

Nuovo utente
Permette di registrare un massimo di 1000 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o un dispositivo selettore a BUS (per esempio: tastiera, lettore transponder). La scheda che gestisce i
dispositivi di comando (AF) deve essere innestata nel connettore.

Gestione utenti Nuovo utente Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.

Passo passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo comando € di chiusura.
Sequenziale - Il primo comando & di apertura, il secondo comando & di STOP, il terzo
comando ¢ di chiusura e il quarto comando ¢ di STOP.

Apre

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del modulo 1/0 BUS 1

Rele modulo BUS 2 - Attiva I'uscita 2 (uscita rele) del modulo 1/0 BUS 2

Premere ENTER per confermare.

Viene richiesto I'inserimento del codice utente, inviare il codice dal dispositivo di comando
(trasmettitore, tastiera, transponder).

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

Gestione utenti Rimuovi utente Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.
In alternativa e possibile selezionare I'utente inviando un comando dal dispositivo
associato.

Premere ENTER per confermare
Confermi? S
Confermi? NO

Rimuovi tutti

Rimuove tutti gli utenti registrati.

Gestione utenti Rimuovi tutti Confermi? NO
Confermi? S

Decodifica radio
Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block] eventuali trasmettitori precedentemente memorizzati verranno cancellati.

Gestione utenti Decodifica radio Tutte le decodifiche
Rolling code
TW key block

Confermi? NO
Confermi? S

Self-learning rolling
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore rolling code attivando I'acquisizione da un trasmettitore rolling code gia memorizzato. Le procedure di memorizzazione e di
acquisizione sono spiegate nel manuale del trasmettitore.

Gestione utenti Self-learning rolling Disattivato (Default)
Attivato
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Cambio modalita
Cambia la funzione assegnata ad un determinato utente.

Gestione utenti Cambio modalita Usare le frecce per selezionare il numero associato all'utente da modificare.
In alternativa & possibile selezionare I'utente inviando un comando dal dispositivo
associato.

Premere ENTER per confermare.
Scegliere il comando da associare all'utente.

Passo passo - Il primo comando ¢ di apertura e il secondo comando é di chiusura.
Sequenziale - I primo comando & di apertura, il secondo comando & di STOP, il terzo
comando ¢ di chiusura e il quarto comando & di STOP.

Apre

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva |'uscita 2 (uscita relé) del modulo I/0 BUS 1

Rele modulo BUS 2 - Attiva |'uscita 2 (uscita relé) del modulo I/0 BUS 2

Premere ENTER per confermare.
Confermi? NO

Confermi? S
Versione FW
Permette di visualizzare la versione firmware e GUI installate.
Informazioni Versione FW FW x.x.xx (firmware)

GUI x.x (grafica)

Stato dispositivi BUS
Indica lo stato di tutti i dispositivi che possono essere collegati al BUS e gestiti dal firmware in uso.

Informazioni Stato dispositivi BUS Dispositivi Stati dispositivo disponibili
Fotocellula BUS <n> 0K
<n>vadaia8 Non comunica
Selettore BUS <n> ez i

Conflitto indirizzo BUS
[ <n>vadata7

Lampeggiat. BUS <n>
<n>vadala?
Modulo I/0 BUS <n>
<n>vadala?

Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione, totale o parziale (dopo un'operazione di manutenzione).

Il numero di manovre € il numero visualizzato moltiplicato per 100.

Informazioni Conteggi manovre Manovre totali
Manovre effettuate dall'installazione dell'automazione.

Manovre parziali
Manovre effettuate dopo I'ultima manutenzione.

Configura manutenzione
Imposta il numero di manovre eseguibili dall'automazione prima che venga notificata la necessita di effettuare la manutenzione.

L'avviso viene visualizzato a display con la scritta [Eseguire manutenzione] e segnalato con lampeggi 3 + 3 ogni ora dal dispositivo collegato su 10-5.

Informazioni Conf. manutenzione Disattivato (Default)
da 1 x100 a 500 x100



Reset manutenzione
Azzera il conteggio del numero delle manovre parziali.

Informazioni Reset manutenzione

Lista errori

Visualizza gli ultimi 8 errori rilevati. La lista errori pud essere cancellata.
Informazioni Lista errori

Mostra orologio

Abilita la visualizzazione dell'orologio sul display.
Gestione timer Mostra orologio

Imposta orologio
Permette di impostare data e ora.

Gestione timer Imposta orologio

DST automatico
Abilita I'impostazione automatica dell'ora legale.

X valido solo in Europa centrale UTC+1.

Gestione timer DST automatico

Formato ora
Permette di scegliere il formato di visualizzazione dell'orologio.

Gestione timer Formato ora

Confermi? NO
Confermi? Sl

Usare le frecce per scorrere la lista.
Per cancellare la lista errori selezionare [Cancella errori]
Premere ENTER per confermare.

Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per inserire i valori desiderati.

Disattivato (Default)
Attivato
Commutazione estiva: +1h ultima domenica del mese di marzo (passaggio a ora legale).

Commutazione invernale: -1h ultima domenica del mese di ottobre (passaggio a ora solare).

24 ore
12 ore (AM/PM)
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Crea nuovo timer

Permette di temporizzare una o piu tipologie di attivazioni a scelta tra quelle disponibili.

L] E possibile impostare fino ad 8 timer e 16 giorni speciali.

Gestione timer

Rimuovi timer

Crea nuovo timer

Rimuove una delle temporizzazioni salvate.

Gestione timer

Lingua

Imposta la lingua del display.

Lingua

Abilita password

Rimuovi timer

[taliano (IT)
English (EN) (Default)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espafiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkui (UA)
Nederlands (NL)

Usare le frecce per scegliere il comando desiderato.

Apertura

Apertura parziale

Uscita B1-B2

Rele modulo BUS 1 - Attiva |'uscita 2 (uscita relé) del modulo I/0 BUS 1
Relé modulo BUS 2 - Attiva I'uscita 2 (uscita relg) del modulo I/0 BUS 2
Premere ENTER per confermare.

Orario inizio

Usare le frecce per impostare I'ora di inizio dell'attivazione della funzione.
Premere ENTER per confermare.

Orario fine
Usare le frecce per impostare I'ora di fine dell'attivazione della funzione.
Premere ENTER per confermare.

Giorni settimanali

Usare le frecce per impostare i giorni di attivazione della funzione.
Seleziona giorni

Tutta la settimana

Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per scegliere la temporizzazione che si desidera rimuovere.
0 = [Apertura]

P = [Apertura parziale]

B = [Uscita B1-B2]

R = [Relé modulo BUS]

Premere ENTER per confermare.

Permette di impostare una password di 4 cifre. La password sara richiesta a chiunque voglia accedere al menu principale.

Questa voce compare solamente se NON & stata abilitata la password.

Password

Abilita password

Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.



Rimuovi password
Rimuove la password che protegge I'accesso al menu principale.

Questa voce compare solamente se € stata abilitata la password.

Password Rimuovi password Confermi? NO
Confermi? S

Cambia password
Cambia la password che protegge I'accesso al menu principale.

Questa voce compare solamente se é stata abilitata la password.

Password Cambia password Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.

Smarrimento password
In caso di smarrimento della password & necessario eseguire un ripristino della scheda ai valori di fabbrica. Vedere [Reset di Fabbrica].

Reset di fabbrica

E possibile ripristinare i dati della scheda elettronica ai valori di fabbrica eseguendo le seguenti operazioni.
Togliere I'alimentazione alla scheda elettronica.

Tenendo premuti i tasti < >, ridare tensione alla scheda elettronica.

Continuare a tenere premuti i tasti < > fino a quando appare a display [Reset fabbrica].

Selezionare [Confermi? SI].

Premere ENTER per confermare.

/\ Ripristinando la scheda elettronica, vengono cancellati tutti gli utenti memorizzati, le temporizzazioni impostate, le configurazioni di manovra e le operazioni di
taratura.

A\ Gon dispositivo CAME KEY, aggiornare sempre il firmware della scheda all'ultima versione disponibile.
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Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto in una scheda MEMORY ROLL.
| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un‘altra scheda elettronica dello stesso tipo per riportare le stesse configurazioni.

/N Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.

@ Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elttronica.
© Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

© Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.

Configurazione > Memoria esterna >  Salvataggio dati

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Configurazione > Memoria esterna >  Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati & possibile rimuovere la MEMORY ROLL.
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OPERAZIONI FINALI

Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare I'entrata di insetti e la formazione di umidita.




FUNZIONAMENTO ABBINATO

Comando unico di due automazioni collegate.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

| dispositivi e gli accessori vanno collegati sulla scheda elettronica che verra impostata come MASTER.
Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.

o

135y
(LY

=l

Programmazione

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

Tutte le operazioni di programmazione di seguito descritte vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Selezionare il tipo di impianto [Abbinato] durante la procedura guidata o configurare la porta RSE_1 in [Abbinato].

Dopo la programmazione dell'automazione MASTER in [Abbinato], la seconda automazione diventa automaticamente SLAVE.

Memorizzazione degli utenti

Tutte le operazioni di memorizzazione degli utenti vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.

Modalita di funzioname

© Comando APERTURA PARZIALE

g

© Comando PASSO-PASSO

nto

T
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LEGENDA SEGNALAZIONI A DISPLAY

A
>

| <

~>|2

2|«

C<n>

r7
r8
2r7

2r8
c<n>

c23
c24

Co
P<n>

Conflitto indirizzo
BUS

Verificare disposit.
BUS

RIO non configurato
Eseguire taratura

Procedura guidata

La funzione [Test d'impatto] ¢ attiva.
['automazione ha rilevato un ostacolo in chiusura.
[ 'automazione ha rilevato un ostacolo in apertura.

L'automazione ha rilevato due ostacoli in chiusura.
Il numero a display varia a seconda della quantita di ostacoli rilevati.

Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

L'automazione ha rilevato due ostacoli in apertura.
Il numero a display varia a seconda della quantita di ostacoli rilevati.

Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

C’e almeno un timer programmato.

E in esecuzione un timer programmato.

Con il timer programmato per I'apertura o per I'apertura parziale, qualsiasi comando radio dato permettera sempre I'apertura. |
comandi filari continuano a funzionare normalmente.

Sicurezza filare attiva
Il valore <n> ¢ associato al parametro selezionato sulle funzioni [Ingresso CX] [Ingresso CY] [Ingresso CK] [Ingresso CZ].

Sicurezza R7 (bordo sensibile) attiva
Sicurezza R8 (bordo sensibile) attiva
Sicurezza R7 (coppia di bordi sensibili) attiva
Sicurezza R8 (coppia di bordi sensibile) attiva

Sicurezza fotocellule BUS attiva
Il valore <n> ¢ associato al parametro selezionato sulle funzioni [Fotocellula BUS].

Comando Apre attivo per le fotocellule BUS
Comando Chiude attivo per le fotocellule BUS
Stop totale attivo

Sicurezza RIO attiva
II valore <n> € associato al parametro selezionato sulle funzioni [RIO ED T1 - RIO ED T2] e [RIO PHT1 - RIO PH T2]

Rilevato un conflitto di ID sui dispositivi BUS.

Un dispositivo BUS che ha una funzione di sicurezza configurata non risulta presente.

La Scheda RIO Conn non & configurata 0 non presenta nessuna configurazione di sicurezza.
E necessario eseguire una taratura della corsa.

Seguire la procedura guidata a display.



Eseguire E necessario eseguire la manutenzione (esclusione encoder e superamento manovre per manutenzione).
manutenzione

oP Varco completamente aperto

CL Varco completamente chiuso

MESSAGGI DI ERRORE

E2 Errore taratura

E3 Errore segnale encoder non rilevato

E4 Errore di test servizi fallito

E6 Errore di rottura del motore

E7 Errore tempo di lavoro

E8 Errore sportello shlocco aperto

E9 Ostacolo rilevato durante la chiusura

E10 Ostacolo rilevato durante I'apertura

E11 Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
E12 Tensione di linea assente

E14 Errore comunicazione seriale

E15 Errore trasmettitore non compatibile

E16 Errore sportello aperto del motore SLAVE
E17 Errore sistema wireless non comunica

E18 Errore sistema wireless non configurato

E22 Errore aggiornamento FW

E24 Errore di comunicazione con i dispositivi BUS

Durante una manovra: errore di comunicazione o malfunzionamento di un dispositivo di sicurezza BUS

E25 Errore di impostazione indirizzi sui dispositivi BUS

E27 Errore di comunicazione con il motore
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14 m - 400 kg 150000 - -

18 m - 600 kg - 150000 -

20 m - 1000 kg - - 150000
Installazione in zona ventosa -15% -15% -15%

Le percentuali indicano di quanto si debba ridurre il numero di cicli in relazione al tipo e numero di accessori installati.
/\ Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere 'alimentazione al dispositivo.
N\ Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di manutenzione.

/\ Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, & opportuno togliere I'alimentazione e,
al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di installazione del prodotto.
Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

Ogni 10.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.

Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con anta libera. L'anta non deve trovare impedimenti.
Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Controllare e pulire la guida di scorrimento e la cremagliera.



A
INCOLLARE QUI L'ETICHETTA DI
PRODOTTO PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
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GENERAL PRECAUTIONS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for any
damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. ® This product is defined by the Machinery Directive (2006/42/EC)
as partly completed machinery. e Partly completed machinery means an assembly which is almost machinery but which cannot
in itself perform a specific application. e Partly completed machinery is only intended to be incorporated into or assembled with
other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby forming machinery to which the Machinery Directive
(2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products, which would also void the warranty.
e All operations indicated in this manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance
with the regulations in force. ® The device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice,
in compliance with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation
procedures. @ Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Do not install on slopes i.e. any
surfaces that are not perfectly level. ® Do not install the operator on surfaces that could yield and bend. If necessary, add suitable
reinforcements to the anchoring points. ® Make sure that no direct jets of water can wet the product at the installation site
(sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set up a suitable dual-pole cut-off device along the power supply that is
compliant with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category Ill surcharge conditions.
e Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised personnel from entering, especially minors. @ In case of manual
handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual handling, use proper hoisting equipment in safe
conditions. e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to persons loitering within the operating range of the
operator. ® The electrical cables must pass through special pipes, ducts and cable glands in order to guarantee adequate protection
against mechanical damage. ® The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor
and transformer). ® Before installation, check that the guided part is in good mechanical condition, and that it opens and closes
correctly. ® The product cannot be used to automate any guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled
when the pedestrian gate is secured. ® Make sure that nobody can become trapped between the guided and fixed parts, when the
guided part is set in motion. e Use additional protection to prevent your fingers from being crushed between the pinion and rack. e
All fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the guided part to be directly visible, but far away
from moving parts. In the case of a hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the ground and
must not be accessible to the public. ® Where operated with a hold-to-run control, install a STOP button to disconnect the main
power supply to the operator, to block movement of the guided part. e If not already present, apply a permanent tag that describes
how to use the manual release mechanism close to it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety
and protection devices and the manual release are working properly. ® Before handing over to the final user, check that the system
complies with the harmonised standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/EC). ® Any residual
risks must be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID
plate in a visible place when the installation is complete. ® If the power supply cable is damaged, it must be immediately replaced
by the manufacturer or by an authorised technical assistance centre, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep
this manual inside the technical folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system. e Make
sure to hand over to the end user all the operating manuals of the products that make up the final machinery. ® The product, in its
original packaging supplied by the manufacturer, must only be transported in a closed environment (railway carriage, containers,
closed vehicles). @ If the product malfunctions, stop using it and contact customer services at https://www.came.com/global/en/
contact-us or via the telephone number on the website.

The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If necessary, contact us at https://www.
came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.



Main points of danger for people

DISMANTLING AND DISPOSAL

W~=" CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN 1SO 14001 standard to ensure
that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and
market strategies. Simply follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.
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PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.
/\ This symbol shows which parts describe safety issues.
B=="This symbol shows what to tell users.

LI The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.
Description

801MS-0570
BXVO4AGE - Operator with 24 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, B1-B2 second contact output, on-
hoard radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to 400 kg that are up to 14 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0580
BXVOGAGE - Operator with 24 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, B1-B2 second contact output, on-
hoard radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to 600 kg that are up to 18 m long. RAL7024 grey cover.

801MS-0590
BXV10AGE - Operator with 24 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, CXN BUS, B1-B2 second contact output, on-
board radio decoding, movement and obstruction detecting device for gates weighing up to 1000 kg that are up to 20 m long. RAL7024 grey cover.

Intended use

Sliding gate solution for residential buildings and apartment blocks
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.



Description of parts

Operator
© Cover

® Housing for two emergency batteries*

@® Board protection cover

® Control board

© Housing for the RLB card
© Board-holder support

© Fastening screw cover

© Gearmotor

@ Control board holder

® Housing for the RGSM001/S or RSLY001 module

@ Housing for thermostat with cartridge

@ Release lever
@ Lock

@ Anchoring plate

@ Mechanical limit switch

© Transformer

*Only use emergency batteries 5Ah (88018-0029).

© Mechanical limit-switch tabs

@ Housing for SMA sensors
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Control board

L] The functions on the input and output contacts, the time settings and user management are set and viewed on the display.

LD All connections are protected by quick fuses.

/\ For the system to work properly, before fitting any plug-in card, DISCONNECT THE MAIN POWER SUPPLY and remove any batteries.

/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

@ Terminal board for connecting control devices

© Terminal board for connecting the safety devices
© Terminal board for connecting the signalling devices
© Terminal board for B1-B2 output

© Connector for the RIOCN8WS module

@ Terminal board for BUS accessories

@ Connector for the CLOCK card

© Memory Roll card connector

© Terminal board for connecting the limit switches

@ Accessories fuse

® Control board fuse

@® Terminal board for power supply to the control board
® Line fuse

| e
P

@ Power supply terminal block

@® Terminal board for connecting the gearmotor

@ Terminal board for connecting the encoder

® Display

@ Programming buttons

® Connector for CAME KEY

€ RSE_1 connector for RSE card

€ RSE_2 connector for RSE card

@ Terminal block associated with the RSE_1 connector for paired or CRP
connection

&® Terminal board associated with the RSE_2 connector for CRP connection, 10
485 card or Modbus RTU interface

& Connector for plug-in radio frequency card (AF)

€ Terminal board for connecting the antenna
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Usage limitations

Pinion module 4 4 4
Maximum gate-leaf length (m) 14 18 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 400 600 1000
Fuse table

Line fuse 1.6 A-F 1.6 A-F 1.6 A-F
Control-board fuse 1.6 AT 1.6 AT 1.6 AT
Accessory fuse 1.6 A-F 1.6 A-F 1.6 A-F
Technical data

Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC
Motor power supply (V) 24DC 24DC 24DC
Standby consumption (W) 55 55 55
Power (W) 170 270 400
Maximum current draw (A) 7 1 16
Colour RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Operating temperature (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Storage temperature (°C)* -20 = +70 -20++70 -20++70
Thrust (N) 350 600 1000
Maximum operating speed (m/min) 12 12 11
Cycles/hour CONTINUOUS OPERATION CONTINUOUS OPERATION CONTINUOUS OPERATION
Sound pressure level (dB A) <70 <70 <70
Protection rating (IP) 54 54 54
Insulation class | [ |
Reduction ratio (i) 50 50 40
Weight (kg) 10 10 10
Average life (cycles)™ 150.000 150.000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or transported at a very high or very low temperature.

(**) The average product life specified should be understood purely as an indicative estimate. It applies to normal usage conditions and where the product has been
installed and maintained in compliance with the instructions provided in the CAME technical manual. The average product life is also affected, including significantly,
by other variables such as, but not limited to, climatic and environmental conditions. The average product life should not be confused with the product warranty.
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Cable types and minimum thicknesses

Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm?2 3G x 2.5 mm?2
24\ AG/DC flashing beacon 2x 1 mm2 2x1 mm2
TX Photocells 2 x 0.5 mm2 2 x0.5mm2
RX photocells 4x 0.5 mm2 4x 0.5 mm2
Command and control devices *no. x 0.5 mm2 *no. x 0.5 mm2

*no. = see product assembly instructions - Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when indoors, use HO5VV-F cables compliant with 60227 IEC 53
(IEC). For power supplies up to 48 V, use FROR 20-22 Il cables compliant with standard EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).
For paired connection and CRP, use UTP CAT5 cable (up to 1,000 m).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in
line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.

BUS cable table

L We recommend using a FROR 2x1mm? cable, maximum length from the control board: 50 m.

BUS cable 2x1mm?
£ The total length of all branches can be a maximum of 150 m.
L) The cable cannot be shielded.




INSTALLATION

The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is installed. It is
up to the installer to find the most suitable solution.

The drawings show an operator fitted on the left.

Preliminary operations

Dig a hole for the foundation frame.
Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

Use @ 40 mm corrugated tubes to connect the gearmotor to the accessories.
Prepare a @ 20 mm tube to run the release cord through 3
The number of tubes depends on the type of system and the accessories that are going to be fitted.

Laying the anchoring plate

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate.
Insert the foundation frame into the dug hole.

The foundation frame must protrude by 50 mm, above ground level.

Fit an iron cage in the foundation frame to reinforce the concrete.
e
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Insert the screws supplied in the anchoring plate.
Lock the screws in place with the nuts supplied.
Remove the pre-shaped clamps using a screwdriver.
Fit the anchoring plate in the iron cage.

ELl The tubes must pass through the existing holes.

Position the anchoring plate, taking note of the measurements shown in the drawing.
If the gate does not have a rack, proceed with the installation.

See the section “FASTENING THE RACK”.
Cast cement into the foundation frame.

X The plate must be perfectly level and the screw threads completely above surface.
Wait at least 24 hours for the cement to dry.

e

Y

8 %
1l £ L

Remove the foundation frame.
Fill the hole with soil around the concrete block.




Remove the nuts from the screws.
Insert the electrical cables into the tubes until they protrude by about 600 mm.

Setting up the operator

Remove the operator cover.
Place the operator on top of the anchoring plate.

The electrical cables must pass under the operator foundation frame

Male a hole in the cable gland.
Thread the cables through the cable gland.

Lift the operator by 5-10 mm from the plate by adjusting the threaded feet, to allow for any adjustments that may need to be made between the rack and pinion.

)

A

. m
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Fastening the rack

© Release the operator.
© Rest the rack on the pinion.
© Weld or fasten the rack to the gate along its entire length.

To assemble the rack modules, use an extra piece and rest it under the join, then fasten it in place using two clamps.

Adjusting the pinion-rack coupling

Open and close the gate manually.
Adjust the pinion-rack coupling distance using the threaded feet (vertical adjustment) and the holes (horizontal adjustment).

L The weight of the gate must not bear down upon the operator.




Fasten the operator to the anchoring plate using stoppers and nuts.

Only fasten the operator after adjusting the pinion-rack coupling.

Fastening the operator in place
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Determining the travel end points with mechanical limit switches

© Fasten the opening limit-switch tab using the grub screws supplied.

© Insert the opening limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

© Open the gate.



|

O Fasten the closing limit-switch tab using the grub screws supplied.

© Insert the closing limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

O Close the gate.
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.
The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).

Use membrane cable glands to connect the devices to the control panel. One of these must be intended exclusively for the power supply cable.

/\ Thread the cables through the holes in the control board holder (E¥). The cables need to sit perfectly flush to the side of the operator as shown below to ensure
the cover closes. Use cable ties or insulating tape if necessary.
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Power supply
Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.
/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.
Connecting to the mains (230 V AC - 50/60 Hz) Power supply output for accessories
@ Line fuse The output normally delivers 24 V AC.
O Phase
@ Neutral
& Earth

4
N
4
N
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Maximum capacity of contacts

The total power of the outputs listed below must not exceed the maximum output power [Accessories]

Accessories 10-11 24 AC 40
Light E1 10 - E1 24 AC 25
Passage-open warning light 10-5 24 AC 3

The outputs deliver 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.

Auxiliary contact B1-B2 - 24 (24V AC/DC)
BUS CXN BUS 15DC 15

Do not connect anything other than CAME BUS accessories.

Devices with BUS CXN system

The CXN CAME system is a two-wire non-polarised communication BUS which allows you to connect up all compatible CAME devices.
Connection to the BUS can be in a chain, star or mixed formation.
Once the system has been wired, and after having set the address on each device, the function of each accessory can be configured on the control panel. This method
allows you to configure the set-up immediately without having to do so later and intervene directly on the accessories and system wiring.
Eheb?XN BUS can support control devices, interfaces, photocells, safety devices, beacons and gateways at the same time.
abling

© Chain connection
© Star connection o
© Mixed connection

Cable type

/\ We recommend using a FROR 2x1mm? cable, maximum length from the control board: 50 m.

BUS cable 2x1mm?

L] The total length of all branches can be a maximum of 150 m.
The cable cannot be shielded.



Maximum number of devices that can be connected, by type

Type of device Maximum number of devices per type
Selectors 7
Photocell pairs 8
Interfaces 2
Flashing beacons 2

BUS CXN device consumption
Scan the QR code to access an interactive table showing consumption data, and calculate the maximum number of BUS devices you can connect
to the control panel.

BUS CXN device consumption is calculated in CXN units.

Command and control devices

@ STOP button (NC contact)
This stops the operator and excludes automatic closing. Use a control device to resume movement.
When the contact is being used, it must be activated during programming.

© Control device (NO contact)
Open command
When the [Hold-to-run] function is active, a control device must be set to OPEN.

© Control device (NO contact)
Partial Opening command
See [Adjusting partial opening] function.

O Control device (NO contact)
Close command
When the [Hold-to-run] function is active, a control device must be set to CLOSE.

© Control device (NO contact)

Step-by-step command
Sequential command

See control [Function 2-7].
O Antenna with RG58 cable

If the chosen signalling device can be fitted with an antenna, use the terminal shown to connect it.

‘\ N
L1 @o%
I u

WEy
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Signalling devices

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.

© Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Passage-open warning light
It notifies the user of the operator status.

Safety devices

EEEE

10 11 E1 5

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
Connect the safety devices to the CX and/or CY and/or CZ and/or CK inputs.

If used, the contacts C1 CX CY CZ CK must be configured during programming.

For systems with multiple pairs of photocells, please see the manual for the relevant accessory.

DELTA photocells
Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

DELTA photocells
Standard connection

[10 TS 2 CX CY CZ CK]

A A

r_____

10 11 NO C NC

A R

¢

oL

J

@

[10 TS 2 CX CY CZ CK
A
&

10 11 NO C NC RX TX 10 11




DIR / DELTA-S photocells
Standard connection

0TS 2 CX CY CZ mﬂ

ooadeamdaad

c—

iy
10 2 TX C NC

HEED RX X

o, )
- 7
- =

/ \

C

DXR - DLX photocells
Standard connection

1011 E1 5] |[10 TS 2 CX CY CZ CK]

FeHE  HHHAHHH

e dowmdowd

iy |

10 11 OUT

Py

0 11 SY

X o

Koy

DFWN sensitive edge

HHHHAHEE

C _NO NC

0TS 2 OX OV CZ CKJ ™)

T
DFWN

DIR / DELTA-S photocells
Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

[otrt

=
10 2 TX C NC

HHHEE RX

DXR - DLX photocells
Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

1011 E1 5] |[10 TS 2 CX CY CZ CK|
e i i H@E@

]
]
—demdemd

i

11
10 11 OUT 10 11 SY

X O0@xm
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PROGRAMMING

Programming button functions

© ESC button

: The ESC button is used to perform the operations described below.
(T Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

Stop the operator

© < > huttons

The <> buttons are used to perform the operations described below.
Navigate the menu

Increase or decrease values

Open or close the operator

© ENTER button

The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus
Confirm choice

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.
Make sure that there are no obstacles in the way.

Power up the device and follow the instructions on the display.

Start programming following the wizard.

If this is not the first time the board is being switched on, go to the menu Configuration > Wizard. Follow the indications shown on the display.

A Complete programming and check the warning, safety and protection devices, and the manual release, are working properly.

(L] After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be completed.

Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the system.
Perform the first manoeuvre where you can see the gate in motion and with the photocells active, including where remotely controlled.

If CALIBRATION REQUIRED appears on the display, you must calibrate the travel. The panel will not accept motion commands, except for the motor test.

Functions menu

Menu layout

Some options only show on the display if certain conditions are met. For more information, please see the information for the individual functions.

Level 1 Level 2 Level 3 Level 4
Configuration Motor settings Opening direction
Encoder
Motor test

Travel calibration

Motor type




(Gate travel settings

Opening speed

Closing speed

Opening slowdown speed

Closing slowdown speed

Travel AST control

Slowdown AST control

Soft start

Part. open point

Opening slowdown point

Closing slowdown point

Impact test

Wired safety devices

Total stop

CXinput

CY input

CZ input

CK input

Safety devices test

Obst. with motor stopped

RIO safety devices

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPH T2

BUS Devices

BUS Photocell 1

Photocell BUS 2

Photocell BUS 3

Photocell BUS 4

Photocell BUS 5

Photocell BUS 6

Photocell BUS 7

Photocell BUS 8

BUS 1 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 2 key selector Key to the right
Key to the left
BUS 3 key selector Key to the right

Key to the left
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BUS 4 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 5 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 6 key selector

Key to the right

Key to the left

BUS 7 key selector

Key to the right

Key to the left

1/0 module BUS 1

input 11

input 12

Light output

Relay output

1/0 module BUS 2

input 11

input 12

Light output

Relay output

BUS flashing beacon

Opening colour

Closing colour

Auto. cl. colour

Pre-flashing colour

Signal error

BUS device lights

Signal maintenance

Command inputs Command 2-7
Functions Hold-to-run
B1-B2 output
Removing obstacles
Times Automatic close

Automatic partial close

Manage lights

Passage-open warning light

Light E1

Courtesy time

Pre-flashing time

RSE communication

RSE1

CRP address

RSET speed

RSE2 speed

External memory

Save data

Read data




Parameter reset

Guided procedure (Wizard)

Manage users

New user

Remove user

Remove all

Radio decoding

Rolling self-learning

Change mode

Information FW version
BUS device status
Manoeuvre counter
Maintenance conf.
Maintenance reset
Errors list
Timer management Show clock
Set the clock
Automatic DST
Time format
Create new timer Open Start time
End time
Days of the week
Partial opening Start time
End time
Days of the week
B1-B2 output Start time
End time
Days of the week
Remove timer
Language
Password Enable password

Remove password

Change password
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List of functions

Opening direction

Set gate-opening direction.
Configuration > Opening direction

Motor settings

Encoder
Use the encoder input from the motor.

Configuration > Encoder

Motor settings

Motor test
Check correct gate-leaf opening direction.

To the left (Default)
To the right

Activated (Default)
Off

If the buttons do not execute the commands correctly, invert the gate-opening direction using the [Opening direction] function.

EdThe gate will move at reduced speed.

Configuration > Motor test

Motor settings

Travel calibration
Start the travel self-learning.

Configuration > Travel calibration

Motor settings

Motor type
Set the type of gearmotor installed.

Configuration > Motor type

Motor settings

Opening speed

Set the opening speed (percentage of maximum speed).
Configuration > Opening speed

Gate travel settings

Closing speed
Set the closing speed (percentage of maximum speed).

Configuration > Closing speed

Gate travel settings

Opening slowdown speed

The > button moves the gate to the right
The < button moves the gate to the left

BXVO4AGE
BXVOGAGE
BXV10AGE

30% to 100% (Default 100%)

30% to 100% (Default 100%)

Set the slowdown speed during opening (as a percentage of the maximum speed).
X The parameter is only used with the [Opening slowdown point] function active.

If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the opening speed by mistake, the parameter is corrected.

Configuration >

Gate travel settings

Opening slowdown speed

5% to 60% (Default 50%)



Closing slowdown speed

Set the slowdown speed during closing (as a percentage of the maximum speed).
The parameter is only used with the [Closing slowdown point] function active.

If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the closing speed by mistake, the parameter is corrected.

Configuration > Closing slowdown speed

Gate travel settings

Travel AST control

5% to 60% (Default 50%)

Adjust the obstruction detection sensitivity during the gate travel in percentage terms.

Configuration > Travel AST control

Gate travel settings

Slowdown AST control

Deactivated (Default)
Maximum thrust and low obstruction sensitivity.

Minimum
Average
Maximum*

* L4 Minimum thrust and high obstruction sensitivity.

Customised

The personalised values to be used are expressed as a percentage:
- from 10% (minimum thrust and high obstruction sensitivity)

- 10 100% (maximum thrust and low obstruction sensitivity)

Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown in percentage terms.
The parameter is only used if the opening or closing slowdown point is active.

Configuration > Slowdown AST control

Gate travel settings

Soft start

Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.

Configuration > Soft start

Gate travel settings

Adjusting the partial opening
Set the gate’s partial-opening percentage.

Configuration > Part. open point

Gate travel settings

Deactivated (Default)
Maximum thrust and low obstruction sensitivity.

Minimum
Average
Maximum™*

* b4 Minimum thrust and high obstruction sensitivity.

Customised

The personalised values to be used are expressed as a percentage:

- from 10% (minimum thrust and high obstruction sensitivity)
- 10 100% (maximum thrust and low obstruction sensitivity)

Deactivated (Default)
On

10% to 100% (20% Default)
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Opening slowdown point
Set the percentage of the total travel to be used for slowdown during gate opening.

(L] During travel calibration, the opening slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.
Configuration > Opening slowdown point 2% t0 60% (Default 25%)

Gate travel settings

Closing slowdown point
Set the percentage of the total travel to be used for slowdown during gate closing.

During travel calibration, the closing slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.

Configuration > Closing slowdown point 2% to 60% (Default 25%)

Gate travel settings

Impact test

Activate/deactivate test mode for impact tests. With the function on, the operator does not signal errors connected to obstacle detection after more than one consecutive
impact.

Pre-set the travel parameters, according to the gate weight, to use for impact tests.

I Test mode is deactivated automatically after 1 hour.

EL with the function on, the display shows the A icon.

Configuration > Impact test Activate mode
Deactivate mode
Leaf weight

Only versions BXVO4AGE and BXVO6AGE.

Gate travel settings

Select the gate weight value closest to the real weight:
200 (Default)/300/400 kg for BXVO4AGE
400 (Default)/500/600 kg for BXVOBAGE

Apply pre-set
Configure the travel parameters according to the set leaf weight.

Total stop
Activate or deactivate input 2-1. If it is activated, the input is used as a normally closed contact.

If the input is active, this excludes all commands, including any automatic closing.

Configuration > Total stop Deactivated (Default)

Wired safety devices on



CX input, CY input, CZ input, CK input
Associate a function with the input CX CY CZ CK

Configuration > CX input Deactivated (Default)
C1 = Reopen while closing (photocells)
(2 = Reclose while opening (photocells)
CZ input (3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.
. (4 = Obstacle standby (photocells)
CKinput C7 = Reopen while closing (sensitive edges)
(8 = Reclose while opening (sensitive edges)
(13 = Reopen while closing, with immediate closure once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)
7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2 resistor)

Wired safety devices CY input

Safety devices test
Check that the photocells connected to the selected inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

Run the test by connecting the photocells to the TS terminal [see paragraph on Safety devices].
Configuration > Safety devices test Deactivated (Default)

Wired safety devices ===

CXCYCZ _
___CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCzCK
CX CY CZ CK

Obstacle with motor stopped
With the function active, the operator remains stopped if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the gate is closed, open or after a complete stop.

Configuration > Obst. with motor stopped Disabled (Default)

Wired safety devices e

RIO ED T1 and RIO ED T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

The function only appears if the RIO CONN interface board is present.

Configuration > RIOED T1 Deactivated (Default)

RIO safety devices RIO ED T2 PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume
movement.

P7 = Reopen while closing.

P8 = Reclose while opening.
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RIO PH T1 and RIO PH T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

L] The function only appears if the RIO CONN interface board is present.

Configuration > RIO PH T1
RIO safety devices RIO PH T2

BUS photocells
Associate a function with the input for the BUS photocells.

L) The function only appears if there is a BUS photocell connected.
Configuration> BUS Photocell 1
BUS Devices Photocell BUS 2
Photocell BUS 3
Photocell BUS 4
Photocell BUS 5
Photocell BUS 6
Photocell BUS 7
Photocell BUS 8

BUS key selector

Deactivated (Default)

P1 = Reopen while closing.

P2 = Reclose while opening.

P3 = Partial stop. Only with [Automatic close] activated.

P4 = Obstacle standby.

P13 = Reopening during closure with immediate stop once the obstacle has been removed,
even with the gate not in motion.

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(C2 = Reclose while opening (photocells)

(C3 = Partial stop Only with [Automatic close] activated.

(C4 = Obstacle standby (photocells)

(13 = Reopen while closing, with immediate closure once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion

Open

Close

Associate a function with the BUS key selector inputs. Different functions can be set according to the key turning direction.

L] The function only appears if there is a BUS key selector connected.
Configuration> BUS 1 key selector
BUS Devices BUS 2 key selector
BUS 3 key selector
BUS 4 key selector
BUS 5 key selector
BUS 6 key selector
BUS 7 key selector

1/0 BUS module - Inputs
Associate a function with the /0 module inputs.

L The function only appears if there is a BUS 1/0 module connected.

Configuration> input 11
BUS Devices> input 12
1/0 module BUS 1
1/0 module BUS 2

Key to the right
Key to the left

Choose the command to associate with the key movement.

Step-by-step - The first command is to open and the second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the
fourth to STOP.

Open

Close

Partial opening

Stop

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 1 I/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 2 /0 module

Deactivated (Default)
Stop = Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume
movement.

If it is activated, the input is used as a normally closed contact.

r7 = Reopen while closing (sensitive edge with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edge with 8K2 resistor)

Partial opening

Open

Close

Step-by-step - The first command is to open and the second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the
fourth to STOP.



1/0 BUS module - Light output
Associate a function with output 1 on the 1/0 modules.

The function only appears if there is a BUS I/0 module connected.

Configuration> Light output
BUS Devices>

1/0 module BUS 1

1/0 module BUS 2

1/0 BUS module - Relay output
Associate a function with output 2 on the 1/0 modules.

The function only appears if there is a BUS I/0 module connected.

Configuration> Relay output
BUS Devices>

1/0 module BUS 1

1/0 module BUS 2

<0Opening colour> BUS flashing beacon
Set the BUS flashing beacon colour during operator opening.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Opening colour
BUS Devices>

BUS flashing beacon

<Closing colour> BUS flashing beacon
Set the BUS flashing beacon colour during operator closing.

The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Closing colour
BUS Devices>

BUS flashing beacon

BUS flashing beacon <Automatic closing time colour>
Set the BUS flashing beacon colour during the automatic closing time.

[E] The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Auto. cl. colour
BUS Devices>

BUS flashing beacon

Passage-open warning light - It notifies the user of the operator status.
See function [Passage-open warning light].

Cycle lamp - The lamp stays on during the manoeuvre.
Courtesy light - The light switches on when a manoeuvre starts and remains on once the
manoeuvre has finished, for the time set under the [Courtesy time] function.

Bistable
Monostable - on from 1 to 180 seconds (Default 1)

White

Yellow
Orange

Red (Default)
Purple

Blue

Light blue
Green

White

Yellow
Orange

Red (Default)
Purple

Blue

Light blue
Green

Off

White

Yellow

Orange

Red

Purple

Blue

Light blue
Green (Default)
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<Pre-flashing colour> BUS flashing beacon
Set the flash colour for before opening and closing manoeuvres (pre-flash).

L] The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Pre-flashing colour White (Default)
Yellow
Orange

BUS flashing beacon Red
Purple
Blue
Light blue
Green

BUS Devices>

<Signal error> BUS flashing beacon
Set the colour of the BUS flashing beacon in the event of an error signal.

EdThe warning light is activated after sending a command for movement.
L] The function only appears if there is a BUS flashing beacon connected.

Configuration> Signal error Deactivated (Default)
White
Yellow
BUS flashing beacon Orange
Red
Purple
Blue
Light blue
Green

BUS Devices>

Signal maintenance
Set the colour of the flash on enabled BUS devices (flashing beacons and selectors) when maintenance is necessary. With the function activated, these devices will signal
that maintenance needs to be carried out at the start of each manoeuvre.

Configure maintenance and set the number of manoeuvres. See function [Configure maintenance].

£ The function only appears if there is a BUS flashing beacon or a BUS selector connected.

Configuration> Signal maintenance Deactivated (Default)
BUS Devices> White
Yellow
BUS device lights Orange
Red
Purple
Blue
Light blue
Green
Command 2-7
Associate a command to the connected device on 2-7.
Configuration > Command 2-7 Step-by-step (Default) - The first command is to open and the second to close.
Command inputs Sequential - The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the
fourth to STOP.

Hold-to-run
With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.

When the function is active, it excludes all other control devices.

Configuration > Hold-to-run Deactivated (Default)

Functions o



B1-B2 output
Configure the contact.

Configuration > B1-B2 output Bistable

. Monostable: on from 1 to 180 seconds (Default 1)
Functions

Removing obstacles
If the function is active, when the operator detects an obstacle via the AST control on the control board or via the sensitive edge, the leaf movement inverts to create the
space required to free the obstacle and then stops.

Configuration > Removing obstacles Deactivated (Default)

Functions by

Automatic closure
Set the time before automatic closure, once the opening travel end point has been reached or once the photocells have caused a partial stop [C3].

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

Configuration > Automatic close Deactivated (Default)

. From 1 to 180 seconds
Times

Automatic closing after partial opening
Set the time before automatic closure after a partial opening command has been performed or after the photocells have caused a partial stop [C3].

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a complete stop, during a power outage or if there is an
error.

Configuration > Automatic partial close Off

) 1 to 180 seconds (Default 10 seconds)
Times

Passage-open warning light
It notifies the user of the operator status.

Configuration > Passage-open warning light Warning light on (Default) - The warning light stays on when the gate is moving or open.
Warning light flashing - The warning light flashes every half second when the gate is
opening and stays on when the gate is open. The light flashes every second when the gate
is closing, and remains off when the gate is closed.

Manage lights

Light E1
Choose the operating mode for the lighting device connected to output E1.

Configuration > Light E1 Flashing beacon (Default)
Cycle lamp - The lamp stays on during the manoeuvre.

Manage lights
The light remains off if an automatic closing time is not set.

Courtesy light - The light switches on when a manoeuvre starts and remains on once the
manoeuvre has finished, for the time set under the [Courtesy time] function.

Courtesy time
Define how many seconds the additional light (set up as courtesy light) stays on after an opening or closing manoeuvre.

Configuration > Courtesy time 60 to 180 seconds (Default 60 seconds)

Manage lights
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Pre-flashing time
Adjust the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

Configuration > Pre-flashing time Deactivated (Default)

Manage lights 110 10 seconds

RSE communication
Configure the function performed by the board inserted in connector RSE1.

If an RSE card — configured for paired connections — is plugged into the RSE_1 connector, use the RSE_2 connector for remote connection (CRP). In this case, a

CAME KEY cannot be connected.
Configuration > RSE1 CRP (Default)

RSE communication Paired

CRP address
Assign a unique identification code (CRP address) to the control board.

L The function is used where there are multiple operators connected to the same communication BUS using the CRP protocol.

Configuration > CRP address 110 254 (Default 1)

RSE communication

RSE speed
Set the remote connection system communication speed on ports RSE1 and RSE2.
Configuration > RSE1 speed 2400 bps
- 4800 bps
RSE communication RSE2 speed 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).
LI The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.

Configuration > Save data

External memory

Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

EL The function is displayed only when a memory roll card is inserted into the control board.
Configuration > Read data

External memory

Parameter reset

Restore the factory configurations except for: [users], [timers], [motor type], [CRP address], [RSE speed], [password], [language], [time format] and the settings related to the

travel calibration.

Configuration Parameter reset Confirm? NO
Confirm? YES



Guided procedure (Wizard)
You can use the system configuration wizard.

Configuration Guided procedure (Wizard)

New user
Register up to a maximum of 1000 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or a BUS selector device (e.g. a keypad or transponder reader). The board that manages the control
devices (AF) must be inserted into the connector.

Manage users New user Choose the function to be assigned to the user.

Step-by-step - The first command is to open and the second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the
fourth to STOP.

Open

Partial opening

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 1 1/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 2 I/0 module

Press ENTER to confirm.

You will be asked to enter your user code. Send the code from the control device
(transmitter, keypad or transponder).

Repeat the procedure to add other users.

Remove user
Remove one of the registered users.

Manage users Remove user Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.
Alternatively, you can select a user by sending a command from the associated
device.

Press ENTER to confirm
Confirm? YES
Confirm? NO

Remove all

Remove all registered users.

Manage users Remove all Confirm? NO
Confirm? YES

Radio decoding

Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.
If you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters saved previously will be deleted.

Manage users Radio decoding All decodings
Rolling code
TW key block

Confirm? NO
Confirm? YES

Rolling self-learning
Save a new rolling code transmitter by activating acquisition from a rolling code transmitter that has already been saved. The saving and acquisition procedures are
explained in the transmitter manual.

Manage users Rolling self-learning Deactivated (Default)
On
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Change mode
Change the function assigned to a specific user.

Manage users Change mode Use the arrows to choose the number associated with the user to be changed.

Alternatively, you can select a user by sending a command from the associated
device.

Press ENTER to confirm.
Choose the command to associate with the user.

Step-by-step - The first command is to open and the second to close.

Sequential - The first command is to open, the second to STOP, the third to close and the
fourth to STOP.

Open

Partial opening

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 1 I/0 module

BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 2 I/0 module

Press ENTER to confirm.
Confirm? NO
Confirm? YES
FW version
Display the firmware version and the GUI installed.
Information FW version FW x.x.xx (firmware)

GUI'x.x (graphics)

BUS device status
Show the status of all devices that can be connected to the BUS and managed by the firmware in use.
Information BUS device status Devices Device statuses available
Photocell BUS <n> OK
<n>from 110 8 Not communicating

Safety device active

B ey < BUS address conflict

<n>from 1o 7
BUS flashing beacon <n>
<n> from 1 to 2
1/0 module BUS <n>
<n> from 10 2

Manoeuvre counter
View the number of total or partial operator manoeuvres (after maintenance).

(] The number of manoeuvres is the number shown multiplied by 100.

Information Manoeuvre counter Total manoeuvres
Manoeuvres performed since the operator was installed.

Partial manoeuvres
Manoeuvres carried out after the last maintenance.

Configure maintenance
Set the number of manoeuvres the operator can perform before a maintenance warning signal is generated.

EThe warning is displayed as an [Maintenance required] message and signalled by 3 + 3 flashes every hour on the device connected to the 10-5 output.

Information Maintenance conf. Deactivated (Default)
from 1 x100 to 500 x100



Maintenance reset
Reset the number of partial manoeuvres.

Information Maintenance reset
Errors list
View the last 8 errors detected. The error list can be deleted.
Information Errors list
Show clock
Enable the clock on the display.
Timer management Show clock
Set the clock
Set the date and time.
Timer management Set the clock
Automatic DST

Enable automatic daylight saving time setting.
X valid in Central Europe only UTC+1.

Timer management Automatic DST

Time format
Choose the clock display format.

Timer management Time format

Confirm? NO
Confirm? YES

Use the arrows to scroll through the list.
To cancel the error list, select [Delete errors]
Press ENTER to confirm.

Use the arrows and the Enter button to enter the desired values.

Deactivated (Default)

On

Summer changeover: +1 hour on the last Sunday in March (change to daylight saving time).
Winter changeover: -1 hour on the last Sunday in October (change to standard time).

24-hour
12-hour
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Create new timer

Time one or more types of activation chosen from those available.

LD You can set up to 8 timers and 16 special days.

Timer management

Remove timer

Removes one of the saved timings.

Timer management

Language

Set the display language.

Language

Enable password

Create new timer

Remove timer

[taliano (IT)
English (EN) (Default)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espafiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcokii (UA)
Nederlands (NL)

Use the arrows to choose the desired command.

Open

Partial opening

B1-B2 output

BUS 1 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 1 I/0 module
BUS 2 module relay - Activate output 2 (relay output) on BUS 2 I/0 module
Press ENTER to confirm.

Start time
Use the arrows to set the function activation start time.
Press ENTER to confirm.

End time
Use the arrows to set the function activation end time.
Press ENTER to confirm.

Days of the week

Use the arrows to set the function activation days.
Select days

All week

Press ENTER to confirm.

Use the arrows to choose the timing to be removed.
0 = [Opening]

P = [Partial opening]

B = [Output B1-B2]

R = [BUS module relay]

Press ENTER to confirm.

Set a 4-digit password. The password will be requested to anyone who wants to access the main menu.

EdiThis option only shows if a password has NOT been enabled.

Password

Enable password

Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.
Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.



Remove password
Remove the password that protects access to the main menu.

This option only shows if a password has been enabled.

Password Remove password Confirm? NO
Confirm? YES

Change password
Change the password protecting access to the main menu.

This option only shows if a password has been enabled.

Password Change password Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.

Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.

Forgotten password
If you lose the password, you will need to reset the board to its factory settings. See [Factory reset].

Factory reset

To restore the electronic board data to factory settings:

Disconnect the control board from the power supply.

Press and hold the < and > buttons, then reconnect the control board to the power supply.
Continue to press and hold the < > buttons until [Factory reset] is displayed.

Select [Confirm YES].

Press ENTER to confirm.

/\ When you reset the control board, all saved users, set times, manoeuvre configurations and calibration operations are deleted.

A\ When using a CAME KEY device, always update the board firmware to the latest version.

Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.
The stored data can be reused for another control board of the same type to carry across the same configuration.

A\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.

@ Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.
© Press the “Enter” button to access programming.

© Use the arrows to choose the desired function.

Configuration > External memory >  Save data

Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration > External memory > Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Once the data have been saved and loaded, the MEMORY ROLL can be removed.
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FINAL OPERATIONS

L] Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent damp.
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PAIRED OPERATION

Two connected operators are controlled with one command.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Insert an RSE card into both control boards.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

The devices and accessories must be connected to the control board which will be set as the MASTER.
For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.

o

135y
(LY

=l

Programming

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

LIV All programming operations described below must be performed only on the control board set as the MASTER.
Select the [Paired] system type when following the guided procedure, or configure the RSE_1 port to [Paired] mode.

After programming the MASTER operator in [Paired], the second operator automatically becomes SLAVE.

Saving users

LIV All save user operations must be performed only on the control board set as the MASTER.

Operating modes

@ PARTIAL OPENING command
© STEP-BY-STEP command

g

T
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DISPLAY WARNINGS KEY

A
>

| <

->|2

C<n>

r7
r8
2r7

2r8
c<n>

c23
c24

Co

P<n>

BUS address conflict

Check BUS device
RIO not configured
Calibration needed

Guided procedure

(Wizard)

The [Impact test] function is on.
The operator detected an obstacle during closing.
The operator detected an obstacle during opening.

The operator detected two obstacles during closing.
The number on the display varies according to the number of obstructions detected.

When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the
display.

The operator detected two obstacles during opening.
The number on the display varies according to the number of obstructions detected.

When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the
display.

There is at least one programmed timer.

A programmed timer is running.

With the timer programmed for opening or partial opening, any given radio command will always allow opening. The wired
commands continue to operate normally.

Wired safety device active
The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [CX input] [CY input] [CK input] [CZ input].

R7 safety device (sensitive edge) active
R8 safety device (sensitive edge) active
R7 safety device (pair of sensitive edges) active
R8 safety device (pair of sensitive edges) active

BUS photocell safety device active
The <n> value is associated with the selected parameter for the [BUS photocell] functions.

Open command active for BUS photocells

Close command active for BUS photocells

Total stop active

RIO safety device active

The <n> value is associated with the selected parameter for the functions [RIO ED T1 - RIO ED T2] and [RIO PH T1 - RIO PH T2]

ID conflict detected on BUS devices.

No BUS device with a safety function configured.
The RIO Conn board is not configured or has no safety configuration.
Travel calibration required.

Follow the on-screen wizard.



Maintenance Maintenance required (excl. encoder and manoguvres exceeded for maintenance).
required

oP Passage fully open

CL Passage fully closed

E2 Calibration error

E3 Encoder signal not detected error

E4 Service test failure error

E6 Motor failure error

E7 Operating time error

E8 Open release-hatch error

E9 Obstacle detected during closing
E10 Obstacle detected during opening
E11 The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded
E12 No line voltage

E14 Serial communication error

E15 Incompatible transmitter error

E16 Open SLAVE-motor hatch error

E17 Wireless system communication error
E18 Wireless system not configured error
E22 FW update error

E24 BUS device communication error

During a manoeuvre: communication error or malfunction of a BUS safety device

E25 Address settings error on BUS devices

E27 Communication error with motor
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14 m - 400 kg 150000 - -

18 m - 600 kg - 150000 -

20 m - 1000 kg - - 150000
Installation in windy area -15% -15% -15%

The percentages indicate how much the number of cycles should be reduced in relation to the type and number of accessories installed.
/N Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.
/\ This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

/N If the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, disconnect the power supply. When the power supply is
reconnected, check the system is working correctly.

For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.
For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

Every 10,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the leaf free. The gate leaf must not be obstructed.
Check the cables are intact and connected correctly.

Check and clean the slide guide and rack.



A
AFFIX THE PRODUCT LABEL
FROM THE BOX HERE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso — Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941
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INSTRUCTIONS GENERALES

A\ Consignes de sécurité importantes.
A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves lgsions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est a considérer
comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'éventuels dommages provoqués par des utilisations
impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est defini, conformément a la Directive
Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition, un ensemble qui constitue presque
une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre
incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements en vue de constituer une machine a
laquelle s'applique la Directive Machines 2006/42/CE. e Linstallation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE
et aux normes européennes de reférence. e Le fabricant décline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux, ce
qui implique également I'annulation de la garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que
par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La position des cables, la pose, la connexion et 'essai
doivent étre realises selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S’assurer, durant toutes les phases
d’installation, que I'automatisme est bien hors tension. ® S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur |'automatisme. @ Ne pas installer I'automatisme dans des endroits en montée ou en descente (c'est-a-dire non situés
sur une surface plane). ® Ne pas installer I'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter si nécessaire des renforts
appropriés aux points de fixation. e Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs
HP. etc.) sur le lieu d'installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de
deconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension categorie lll. ® Déelimiter soigneusement toute
la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants. e En cas de manutention
manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes
a assurer le levage securisé. e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mecanique lié a la présence de
personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des goulottes et
des passe-cables appropriés pour assurer une protection adéquate contre les dommages mécaniques. @ Les cables électriques ne
doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur). e Avant
de procéder a l'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement.
e | e produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement s'il peut étre actionné avec
le portillon en position de securité. e S'assurer que I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les
parties fixes présentes tout autour. e Prévoir une protection supplémentaire pour éviter I'écrasement des doigts entre le pignon et
la crémaillere. e Les commandes fixes doivent toutes étre clairement visibles apres I'installation et étre positionnées de maniere a
ce que la partie guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute commande a action maintenue doit
étre installée a une hauteur minimum de 1,5 m par rapport au sol et doit étre inaccessible au public. ® En cas de fonctionnement a
action maintenue, doter I'installation d'un bouton d'ARRET permettant la mise hors tension de I'automatisme et donc le blocage du
mouvement de la partie guidée. ® A défaut d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme
de déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. ® S'assurer que I'automatisme a bien été réglé comme
il faut et que les dispositifs de sécurité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement. o Avant la
livraison a I'utilisateur, verifier la conformité de I'installation aux normes harmonisées et aux exigences essentielles de la Directive
Machines 2006/42/CE. e Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes
spécifiques bien en vue qu'il faudra lui expliquer. ® Au terme de I'installation, appliquer la plaque d’identification de la machine dans
une position bien en vue. @ Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou
par son service d'assistance technique agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce
manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. @
Il est recommandeé de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine. e Le produit,
dans I'emballage d'origine du fabricant, ne peut étre transporté qu'a I'intérieur (wagons de chemin de fer, conteneurs, véhicules
fermés). e En cas de dysfonctionnement du produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV a I'adresse https://www.came.
com/global/en/contact-us ou au numero de téléphone indiqué sur le site.

La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du produit. Si nécessaire, nous contacter a
I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-us.

Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels Came.



Points potentiellement dangereux pour les personnes

w\
<=

® Passage interdit durant la manceuvre.

& Danger d’écrasement.

A Danger de coincement des mains.

é Danger de coincement des pieds.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

W~=" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme 2 la norme UNI EN 1SO 14001 qui garantit le respect et la
sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et & les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
/\ Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
&==" Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.
Description

801MS-0570
BXVO4AGE - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, sortie deuxiéme contact B1 et B2,
décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’'a 400 kg et 14 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0580
BXVOBAGE - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, sortie deuxieme contact B1 et B2,
décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 600 kg et 18 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

801MS-0590
BXV10AGE - Automatisme avec moteur 24 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, BUS CXN, sortie deuxiéme contact B1 et B2,
décodage radio incorporé, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1000 kg et 20 m de longueur. Couvercle gris RAL7024.

Utilisation prévue

Solution pour portails coulissants résidentiels et collectifs
[ Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.



Description des parties

Automatisme
@ Couvercle

® Logement pour 2 batteries de secours*
@® Couvercle de protection de la carte

® Carte électronique

© Logement pour carte RLB
© Support porte-cartes

© Couvercle vis de fixation

© Motoréducteur

@ Support pour carte électronique

® Logement pour module RGSM001/S ou RSLV001

@® Logement pour thermostat avec cartouche

® Levier de déblocage

® Serrure

@ Plague de fixation

@ Fin de course mécanique

© Transformateur
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*N'utiliser que des batteries de secours de 5 Ah (88018-0029).

© Ailettes pour fin de course mécanique
@ Logement pour capteurs SMA
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Carte électronique

LI Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur |'afficheur.
] Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

/N Pour un fonctionnement correct, IL EST OBLIGATOIRE, avant d'enficher la carte, DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

/\ Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

@ Bornier de connexion des dispositifs de commande @ Bornier d'alimentation

© Bornier de connexion des dispositifs de sécurité @® Bornier de connexion du motoréducteur

© Borier de connexion des dispositifs de signalisation @ Bornier de connexion de I'encodeur

@ Bornier pour la sortie B1-B2 ® Afficheur

© Connecteur pour module RIOCN8WS ® Touches de programmation

@ Borier pour accessoires BUS @® Connecteur pour CAME KEY

@ Connecteur pour carte CLOCK & Connecteur RSE_1 pour carte RSE

© Connecteur pour carte Memory Roll & Connecteur RSE_2 pour carte RSE

© Bornier de connexion des butées de fin de course & Bornier associé au connecteur RSE_1 pour la connexion Vis-a-vis ou CRP
@ Fusible pour les accessoires & Bornier associé au connecteur RSE_2 pour connexion CRP, carte 10 485 ou
® Fusible pour la carte électronique interface Modbus RTU

@ Bornier pour I'alimentation de la carte électronique @ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF)

® Fusible de ligne €D Bomier de connexion de I'antenne
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Dimensions
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Limites d'utilisation

Module du pignon 4 4 4
Longueur maximum vantail (m) 14 18 20
Poids maximum vantail (kg) 400 600 1000
Tableau des fusibles

Fusible de ligne 16AF 16A-F 1,6 A-F
Fusible carte 1,6 A-T 1,6 AT 1,6 AT
Fusible accessoires 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
Données techniques

Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentation moteur (V) 24DC 24 DC 24DC
Consommation en stand-by (W) 55 55 55
Puissance (W) 170 270 400
Courant absorbé maximum (A) 7 1 16
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Température de fonctionnement (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Température de stockage (°C)* -20++70 20+ +70 -20 + +70
Poussée (N) 350 600 1000
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 11
Cycles/heure SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU SERVICE CONTINU
Niveau de pression sonore (dB A) <70 <70 <70
Degré de protection (IP) 54 54 54
Classe d'isolation | | |
Rapport de réduction (i) 50 50 40

Poids (kg) 10 10 10
Durée de vie moyenne (Cycles)** - 150.000 150.000

(*) Avant l'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de transport a des températures tres basses ou trés élevées.
(**) La durée de vie moyenne du produit indiquée est a considérer comme étant purement indicative et estimée en tenant compte des conditions normales

-11/2022 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

d'utilisation, ainsi que d'une installation et d'un entretien corrects du produit, conformément aux instructions du manuel technique CAME. Cette donnée est en outre
sensiblement influencée par d'autres facteurs variables tels que, a titre d'exemple et sans s'y limiter, les conditions climatiques et environnementales. La durée de
vie moyenne du produit ne doit pas étre confondue avec sa garantie.
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Types de cables et épaisseurs minimum

Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x2,5mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x 1 mm? 2x1 mm?
Photocellules TX 20,5 mm? 2% 0,5 mm?
Photocellules RX 4x0,5mm? 40,5 mm?2
Dispositifs de commande *n° x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n® = voir les instructions de montage du produit - Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la
longueur du cable.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser
par contre des cables HO5VV-F conformes & la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 Il
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEI).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des
dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces
derniers.

Tableau des cables pour BUS

II est recommandé d'utiliser un cable FROR 2x1mm? d’une longueur max. de 50 m par rapport & la carte électronique.

Cable BUS 2x1mm?

La somme totale des segments ne peut pas dépasser 150 m.
Le céble ne peut pas étre blindé.



INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone
d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Les dessins illustrent I'automatisme installé a gauche.
Opérations préliminaires

Creuser la fosse pour le coffrage.
Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

Il est conseillé de prévoir des gaines annelées @ 40 mm pour la connexion du motoréducteur et des accessoires.
Prévoir un tuyau de @ 20 mm pour I'éventuel passage du cable de déblocage [y

Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

Pose de la plaque de fixation

Préparer un coffrage plus grand que la plaque de fixation.
Introduire le coffrage dans le trou.
Le coffrage doit dépasser de 50 mm du sol.

Insérer une grille en fer dans le coffrage pour couler le ciment.
e
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Insérer les vis fournies dans la plaque de fixation.
Bloquer les vis a I'aide des écrous fournis.

Extraire les agrafes préformées a |'aide d'un tournevis.
Introduire la plaque de fixation dans la grille en fer.

L) Les tuyaux doivent passer & travers les trous prévus.

Positionner la plaque de fixation selon les dimensions indiquées sur le dessin.
Si le portail est sans crémaillere, procéder a I'installation.

LI Voir le paragraphe FIXATION DE LA CREMAILLERE.
Remplir le coffrage de ciment.

La plaque doit étre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.
Attendre que le ciment se solidifie pendant au moins 24 heures.

e

Y

8 %
1l £ L

Enlever le coffrage.
Remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.




Enlever les écrous des vis.
Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 600 mm.

~

Préparation de I'automatisme

Enlever le couvercle de I'automatisme.
Positionner I'automatisme sur la plaque de fixation.

Les cables électriques doivent passer sous la caisse de I'automatisme.

Percer le passe-cable.
Enfiler les cables dans le passe-cable.
Soulever I'automatisme de 5 a 10 mm de la plaque en intervenant sur les pieds filetés afin de permettre, par la suite, les éventuels réglages entre pignon et crémaillere.

5=10

Ca—— :‘

. =

.

A

- Traduction des instructions originales
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Fixation de la crémaillére

© Débloquer 'automatisme.
© Poser la crémaillére sur le pignon.
© Souder ou fixer la crémaillere au portail sur toute sa longueur.

Pour I'assemblage des modules de la crémaillere, positionner un morceau de rebut sous le point de jonction et le blogquer au moyen de deux mors.

Réglage de I'accouplement pignon-crémaillere

Ouvrir et fermer le portail manuellement.
Régler la distance de I'accouplement pignon-crémaillere a I'aide des pieds filetés (réglage vertical) et des fentes (réglage horizontal).

Le poids du portail ne doit pas peser sur I'automatisme.




Fixation de I'automatisme

[EL] Ne fixer qu’apres avoir réglé I'accouplement pignon-crémaillére.

Fixer I'automatisme a la plaque de fixation a I'aide des butées et des écrous.
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‘ouverture sur la crémaillere.
aide des vis sans téte (fournies).

Définition des points de fin de course avec butées de fin de course mécaniques

© Glisser I'ailette de la butée de fin de course d
Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.
© Fixer I'ailette de fin de course d’ouverture a I

@ Ouuvrir e portail.



|

© Glisser 'ailette de fin de course de fermeture sur la crémaillére.
O Fixer l'ailette de fin de course de fermeture & I'aide des vis sans téte (fournies).

Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.

@ Fermer le portail.
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).

Utiliser des passe-cables a membrane pour connecter les dispositifs a I'armoire de commande. Un de ces passe-cables ne doit étre destiné qu’au cable
d'alimentation.

/\ Faire passer les cables a travers le support de la carte électronique (E3). Il est important que les cables adhérent parfaitement au coté de I'automatisme, comme
illustré sur la figure, pour faciliter la fermeture du couvercle. Si nécessaire, utiliser des serre-cables ou du ruban isolant pour la fixation.
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Alimentation
Sassurer, durant toutes les phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension.
/N Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.
Branchement au secteur (230 VAC - 50/60 Hz) Sortie alimentation pour accessoires
@ Fusible de ligne La sortie alimente normalement en 24 VAC.
O Cable de phase
@ Cable neutre

@ Cable de mise ala terre

Z
N
4
N
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Portée maximum des contacts

L] La puissance totale des sorties indiquées ci-dessous ne doit pas dépasser la puissance maximale de la sortie [Accessoires]

Accessoires 10 - 11 24 AC 40
Lampe E1 10 - E1 24 AC 25
\oyant passage ouvert 10-5 24 AC 3

Les sorties fournissent une alimentation 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles piles.

Contact auxiliaire B1-B2 - 24 (24 VAC/DC)
BUS CXN BUS 15DC 15

Ne rien connecter d'autre que les accessoires BUS Came.

Dispositifs avec systeme BUS CXN

Le systéme CXN de CAME est un BUS de communication & 2 fils non polarisé permettant de connecter tous les dispositifs CAME compatibles.

La connexion au BUS peut étre en chaine, en étoile ou bien mixte.

Il'est possible, apres le cablage du systéme et aprés avoir configuré I'adresse sur chaque dispositif, de configurer la fonctionnalité de chaque accessoire sur I'armoire de
commande. Cette méthode permet d'effectuer la configuration sans devoir intervenir ultérieurement sur les accessoires et sur le cablage du systeme.

Le BUS CXN supporte en méme temps les dispositifs de commande, les interfaces, les photocellules, les dispositifs de sécurité, les clignotants et les passerelles.
Cablage

© Connexion en chaine

© Connexion en étoile o
© Connexion mixte

Type de cable

/N 1l est recommands d'utiliser un cable FROR 2x1mm? d’une longueur max. de 50 m par rapport  la carte électronique.

Cable BUS 2x1mm?

L1 La somme totale des segments ne peut pas dépasser 150 m.
Le céble ne peut pas étre blindé.



Nombre maximum de dispositifs connectables par typologie

Type de dispositif Nombre maximum de dispositifs par typologie
Sélecteurs 7
Paire de photocellules 8
Interfaces 2
Clignotants 2

Consommation des dispositifs BUS CXN

connectés a I'armoire de commande.
La consommation des dispositifs BUS CXN est calculé en CXN Unit.

Dispositifs de commande

© Bouton d'ARRET (contact NF)

Arréte I'automatisme et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Si le contact est utilisé, il doit étre activé pendant la programmation.

© Dispositif de commande (contact NO)
Commande Ouverture
L] Avec fonction [Action maintenue] activée, la configuration d'un dispositif de commande en OUVERTURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)
Commande Ouverture Partielle
Voir fonction [Réglage ouverture partielle].

O Dispositif de commande (contact NO)
Commande Fermeture
L] Avec fonction [Action maintenue] activée, la configuration d'un dispositif de commande en FERMETURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)

Commande Pas-a-pas
Commande séquentielle

Voir fonction [Commande 2 -7].

O Antenne avec cable RG58

Si le dispositif de signalisation choisi prévoit I'intégration d'une antenne, utiliser la borne indiquée pour les connexions.

Scanner le code QR pour accéder au tableau interactif des consommations et calculer le nombre maximal de dispositifs BUS pouvant étre

- Traduction des instructions originales
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Dispositifs de signalisation

© Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de mancsuvre.

© Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

© Voyant passage ouvert
Signale I'état de I'automatisme.

EEEE

10 11 E1 5

Dispositifs de sécurité

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.

Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX et/ou CY, et/ou CZ, et/ou CK.

En cas d'utilisation des contacts, C1 CX CY CZ CK les configurer en phase de programmation.

En cas d'installation avec plusieurs paires de photocellules, consulter le manuel de I'accessoire correspondant.

Photocellules DELTA Photocellules DELTA
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard

0TS 2 CX CY CZ mﬂ

ooadeamdaad

HAS

i
10 2 TX C NC

]

Photocellules DXR - DLX
Connexion standard
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Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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i
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Photocellules DXR - DLX
Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

© Touche ESC

‘ La touche ESC permet d'effectuer les opérations décrites ci-aprés.
r Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

Arréter I'automatisme

© Touches < >

Les touches <> permettent d’effectuer les opérations décrites ci-aprés.
Naviguer dans les options du menu

Augmenter ou diminuer une valeur

Fermer ou ouvrir I'automatisme

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d'effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus
Confirmer le choix

Mise en fonction

(L) Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. L'opération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.
S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et suivre les indications affichées a I'écran.

Commencer la programmation en suivant la PROCEDURE GUIDEE.

S'il ne s'agit pas de la premiére activation de la carte, aller dans le menu Configuration > Procédure guidée. Suivre ensuite les indications affichées a I'écran.

A\ Auterme de la programmation, controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation, de sécurité et de protection ainsi que le dispositif de déblocage
manuel.

(AR Aprés avoir mis I'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre I'exécution compléte de la manceuvre.

(L2 Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de I'installation.

Effectuer la premiére manceuvre avec mouvement bien en vue et photocellules activées, y compris avec la commande a distance.

Si I'écran affiche le message « AUTO-APPRENTISSAGE NECESSAIRE », il faut absolument effectuer I'auto-apprentissage de la course. L'armoire n'acceptera
aucune commande de mouvement a I'exception du test moteur.

Menu des fonctions

Schéma menu

Certains éléments n'apparaissent a I'écran que si certaines conditions sont remplies. Pour de plus amples informations, voir le paragraphe dédié a chaque
fonction.

Niveau 1 Niveau 2 Niveau 3 Niveau 4
Configuration Configurations moteur Sens d'ouverture
Encodeur

Essai moteur

Auto-apprentissage de la course

Type moteur




Configurations de la course

Vitesse ouverture

Vitesse fermeture

Vitesse ral. ouverture

Vitesse ral. fermeture

Controle AST durant la course

AST controle au ral.

Départ ralenti

Point ouv. partielle

Point ral. ouverture

Point ral. fermeture

Essai de choc

Sécurités filaires

Arrét total

Entrée CX

Entrée CY

Entrée CZ

Entrée CK

Test sécurité

Obst. avec moteur arrété

Sécurités RIO RIOED T1
RIOED T2
RIOPHT1
RIO PH T2
Dispositifs BUS Photocellule BUS 1

Photocellule BUS 2

Photocellule BUS 3

Photocellule BUS 4

Photocellule BUS 5

Photocellule BUS 6

Photocellule BUS 7

Photocellule BUS 8

Sélecteur a clé BUS 1

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 2

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 3

Clé vers la droite

Clé vers la gauche
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Sélecteur a clé BUS 4

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 5

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 6

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Sélecteur a clé BUS 7

Clé vers la droite

Clé vers la gauche

Module 170 BUS 1

Entrée I1

Entrée 12

Sortie témoin

Sortie relais

Module I/0 BUS 2

Entrée I1

Entrée 12

Sortie témoin

Sortie relais

Clignotant BUS

Couleur en ouverture

Couleur en fermeture

Couleur fer. auto.

Couleur préclignotement

Signal. erreurs

Lumieres dispositifs BUS

Configuration entretien

Entrées commande

Commande 2-7

Fonctions Action maintenue
Sortie B1-B2
Mode sans obstacle
Temps Ferm. automatique

Ferm. auto. partielle

Gestion lampes

Voyant passage ouvert

Lampe E1

Temps accueil

Temps préclignotement

Communication RSE

RSE1

Adresse CRP

Vitesse RSE1

Vitesse RSE2

Mémoire externe

Sauvegarde des données

Lecture données




RaZ paramétres

Procédure guidée

Gestion utilisateurs

Nouvel utilisateur

Supprimer utilisateur

Supprimer tous

Décodage radio

Auto-apprentissage rolling

Changement de modalité

Informations

Version FW

Etat dispositifs BUS

Comptage manceuvres

Conf. entretien

RaZ entretien

Liste erreurs

Gestion minuterie

Visualiser horloge

Configurer horloge

DST automatique

Format heure

Créer nouvelle minuterie

Ouverture

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Ouverture partielle

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Sortie B1-B2

Horaire début

Horaire fin

Jours semaine

Eliminer minuterie

Langue

Mot de passe

Permet d’activer le mot de passe

Eliminer mot de passe

Modifier mot de passe
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Liste fonctions

Sens d'ouverture
Configuration du sens d'ouverture du portail.

Configuration > Sens d'ouverture

Configurations moteur

Encodeur
Utilise I'entrée encodeur provenant du moteur.

Configuration > Encodeur

Configurations moteur

Essai moteur
Contrdle du bon sens d’ouverture du portail.

Vers la gauche (par défaut)
Vers la droite

Activé (par défaut)
Désactivé

Si les touches n’exécutent pas correctement les commandes, inverser le sens d’ouverture du portail au moyen de la fonction [Sens Ouverture].

Le portail se déplacera a une vitesse réduite.

Configuration > Essai moteur

Configurations moteur

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer I'auto-apprentissage de la course.

Configuration > Auto-apprentissage de la course

Configurations moteur

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installg.

Configuration > Type moteur

Configurations moteur

Vitesse ouverture

Configure la vitesse d'ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration > Vitesse ouverture

Configurations de la course

Vitesse fermeture

Configure la vitesse de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration > Vitesse fermeture

Configurations de la course

Vitesse de ralentissement en ouverture

La touche > permet le déplacement du portail vers la droite
La touche < permet le déplacement du portail vers la gauche

BXVO4AGE
BXVOGAGE
BXV10AGE

de 30 % a 100 % (par défaut 100 %)

de 30 % a 100 % (par défaut 100 %)

Permet de configurer la vitesse de ralentissement en phase d’ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).
Ce parametre n'est utilisé qu'avec la fonction [Point de ralentissement en ouverture] activée.

Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse d'ouverture, le parametre est corrigé.

Configuration > Vitesse ral. ouverture

Configurations de la course

de 5% a 60 % (50 % par défaut)



Vitesse de ralentissement en fermeture
Configure la vitesse de ralentissement en phase de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

Ce parametre n'est utilisé qu'avec la fonction [Point de ralentissement en fermeture] activée.
Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse de fermeture, le paramétre est corrigé.
Configuration > Vitesse ral. fermeture de 5% a 60 % (50 % par défaut)

Configurations de la course

Controle AST durant la course
Regle la sensibilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la course.

Configuration > Contréle AST durant la course Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle.

Minimum
Moyen
Maximum*

* [0 Poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle.

Personnalisé

Les valeurs personnalisées a utiliser sont exprimées en pourcentage :

- de 10 % (poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle)
- 2100 % (poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle)

AST contrdle au ralentissement
Regle la sensihilité de détection des obstacles, en pourcentage, durant la phase de ralentissement.

Ce parametre n'est utilisé que si le point de ralentissement en fermeture ou en ouverture est activé.

Configuration > AST contrdle au ral. Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Poussée maximale et faible sensibilité a I'obstacle.

Minimum
Moyen
Maximum™*

* [0 Poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle.

Personnalisé

Les valeurs personnalisées a utiliser sont exprimées en pourcentage :

- de 10 % (poussée minimum et haute sensibilité a I'obstacle)
- a 100 % (poussee maximale et faible sensibilité a |'obstacle)

Départ ralenti
Configuration d'un ralentissement de quelques secondes apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.
Configuration > Départ ralenti Désactivé (par défaut)
Activé

Configurations de la course

Réglage de I'ouverture partielle
Détermination du pourcentage d'ouverture partielle du portail.

Configuration > Point ouv. partielle de 10 % a 100 % (20 % par défaut)

Configurations de la course
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Point de ralentissement en ouverture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale & utiliser pour le ralentissement a I'ouverture du portail.

L] Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement & I'ouverture est automatiquement réglé pour avoir une distance de ralentissement de 60
cm.
Configuration > Point ral. ouverture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)

Configurations de la course

Point de ralentissement en fermeture
Permet de configurer le pourcentage de la course totale a utiliser pour le ralentissement a la fermeture du portail.

Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement a la fermeture est automatiquement réglé pour avoir une distance de ralentissement de 60
cm.

Configuration > Point ral. fermeture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)

Configurations de la course

Essai de choc

Permet d'activer/désactiver la modalité de test pour le contréle des essais de choc. Lorsque la fonction est activée, I'automatisme ne signale pas les erreurs de détection
d'obstacles apres plusieurs impacts consécutifs.

Permet d'effectuer un préréglage des parametres de la course, en fonction du poids du portail, duquel partir pour le controle des essais de choc.

La désactivation du mode test est automatique 1 heure aprés |'activation.
(1] Avec fonction activée, I'icone A s'affiche.

Configuration > Essai de choc Activation mode

. . Désact. modalité
Configurations de la course . .
Poids vantail

Uniquement les versions BXVO4AGE et BXVO6AGE.

Sélectionner la valeur du poids la plus proche de la valeur réelle :
200 (Défaut)/300/400 kg pour BXVO4AGE
400 (Défaut)/500/600 kg pour BXVOGAGE

Appliquer pré-régl.
Permet de configurer les parametres de la course en fonction du poids du vantail
programme.

Arrét total
Permet d'activer ou de désactiver I'entrée 2-1. Lorsque I'entrée est activée, elle est utilisée comme étant normalement fermée.

Lorsque I'entrée est activée, toute commande, y compris I'éventuelle fermeture automatique, est désactivée.

Configuration > Arrét total Désactivé (par défaut)

Sécurités filaires Activé



Entrée CX, entrée CY, entrée CZ, Entrée CK
Permet d'associer une fonction a I'entrée CX CY CZ CK

Configuration > Entrée CX Désactivé (par défaut)
C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
Entrée CZ (3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.
Entrée CK (C4 = Attente obstacle (Photocellules)
(C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)
(8 = Refermeture durant I'ouverture (bords sensibles)
(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r7 (deux bords sensibles) = Réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)
r8 (deux bords sensibles) = Refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles avec
résistance 8K2)

Sécurités filaires Entrée CY

Test sécurité
Permet d'activer le controle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, aprés chaque commande d'ouverture et de fermeture.

Effectuer le test en connectant les photocellules a la borne TS [voir paragraphe Dispositifs de sécurité].

Configuration > Test sécurité Désactivé (par défaut)
CX

Sécurités filaires C? __

CXCY__
__CZ_
CX_CZ_
_CYCZ_
CXCYCZ _
___CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzCK
CX_CZCK
_CYCzCK

CX CY CZ CK

Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée, I'automatisme reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction est activée avec : portail fermé, portail ouvert
ou apres un arrét total.

Configuration > Obst. avec moteur arrété Désactivé (par défaut)

Sécurités filaires Activé

RIO ED T1 et RIO ED T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

Configuration > RIOED T1 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO RIO ED T2 PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif
de commande pour reprendre le mouvement.
P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.
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RIO PH T1 et RIO PH T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

L] La fonction n'apparait qu'en présence de la carte d'interface RIO Conn.

Configuration > RIO PH T1 Désactivé (par défaut)
S P1 = Réouverture durant la fermeture.
Securtes RID DL P2 = Refermeture durant I'ouverture.
P3 = Arrét partiel. Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.
P4 = Attente obstacle.
P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination de
I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét.

Photocellules BUS
Permet d'associer une fonction a I'entrée des photocellules BUS.

La fonction n'apparait qu'en présence d'une photocellule BUS connectée.
Configuration> Photocellule BUS 1 Désactivé (par défaut)
S C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
Do el i T B (2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
Photocellule BUS 3 (C3 = Arrét partiel Uniquement avec [Ferm. automatique] activée.
Photocellule BUS 4 (C4 = Attente obstacle (Photocellules)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination de
Photocellule BUS 5 I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

Ouverture
Photocellule BUS 6 T
Photocellule BUS 7

Photocellule BUS 8

Sélecteur a clé BUS
Permet d'associer une fonction a I'entrée des sélecteurs a clé BUS. Il est possible de définir des fonctions différentes selon le sens de rotation de la clé.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un sélecteur a clé BUS connecté.

Configuration> Sélecteur a clé BUS 1 CIé vers la droite
Dispositifs BUS Sélecteur a clé BUS 2 Bt e
Sélecteur a clé BUS 3 Choisir la commande & associer au mouvement de la clé.
Sélecteur a clé BUS 4 Pas-a-pas - La premiére commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxiéme
Sélecteur a clé BUS 5 est une commande de fermeture.
. . Séquentielle - La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme
Selecteur a clé BUS 6 une commande d'ARRET, la troisiéme une commande de fermeture et la quatriéme une
Sélecteur a clé BUS 7 commande d'ARRET.
Ouverture
Fermeture
Ouverture partielle
Arrét
Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module 1/0 BUS 1
Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module I/0 BUS 2



Module 1/0 BUS - Entrées
Permet d'associer une fonction aux entrées des modules 1/0.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un module 1/0 BUS connecté.

Configuration> Entrée I1
Dispositifs BUS>
Module I/0 BUS 1

Module 1/0 BUS 2

Entrée 12

Module 1/0 BUS - Sortie témoin
Permet d'associer une fonction a la sortie 1 des modules 1/0.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un module 1/0 BUS connecté.

Configuration> Sortie témoin
Dispositifs BUS>
Module 1/0 BUS 1

Module 1/0 BUS 2

Module 1/0 BUS - Sortie relais
Permet d'associer une fonction a la sortie 2 des modules 1/0.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un module I/0 BUS connectg.

Configuration> Sortie relais
Dispositifs BUS>
Module 1/0 BUS 1

Module 1/0 BUS 2

Clignotant BUS <Couleur en ouverture>

Désactivé (par défaut)
Arrét = Arréte le portail et désactive |'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un
dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Lorsque I'entrée est activée, elle est utilisée comme étant normalement fermée.

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bord sensible avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bord sensible avec résistance 8K2)
Ouverture partielle

Ouverture

Fermeture

Pas-a-pas - La premiére commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxieme

est une commande de fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme
une commande d'ARRET, la troisiéme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET,

Vloyant passage ouvert - Signale I'état de I'automatisme.

Voir fonction [Voyant passage ouvert].

Lampe cycle - La lampe reste allumée pendant toute la manceuvre.

Lampe d'accueil - La lampe s'allume au lancement d'une manceuvre et reste également

allumée au terme de la manceuvre pendant le temps configuré par la fonction [Temps
accueil].

Bistable
Monostable - allumé de 1 & 180 seconde (par défaut 1)

Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant I'ouverture de |I'automatisme.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.
Configuration> Couleur en ouverture
Dispositifs BUS>

Clignotant BUS

Clignotant BUS <Couleur en fermeture>

Blanc

Jaune

Orange

Rouge (par défaut)
Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert

Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant la fermeture de |'automatisme.

La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.
Configuration> Couleur en fermeture
Dispositifs BUS>

Clignotant BUS

Blanc

Jaune

Orange

Rouge (par défaut)
Violet

Bleu

Bleu ciel

Vert
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Clignotant BUS <Couleur temps de fermeture automatique>
Permet de configurer la couleur du clignotant BUS durant la fermeture automatique.

L] La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connects.
Configuration> Couleur fer. auto. Désactive
Dispositifs BUS> Blanc
Jaune
Clignotant BUS Orange
Rouge
Violet
Bleu
Bleu ciel
Vert (par défaut)

Clignotant BUS <Couleur préclignotement>
Permet de configurer la couleur du clignotement précédant les manceuvres de fermeture et d'ouverture (préclignotement).

La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.
Configuration> Couleur préclignotement Blanc (par défaut)
Dispositifs BUS> ‘(‘)a“”e
range
Clignotant BUS Rouge
Violet
Bleu
Bleu ciel
Vert

Clignotant BUS <Signal. erreurs>
Permet de configurer la couleur du clignotant BUS en cas de signalisation d'une erreur.

Il'y a activation de la signalisation qu'aprés I'envoi d'une commande d'actionnement.
La fonction n'apparait qu'en présence d'un clignotant BUS connecté.
Configuration> Signal. erreurs Désactivé (par défaut)
Dispositifs BUS> B
Jaune
Clignotant BUS Orange
Rouge
Violet
Bleu

Bleu ciel
Vert

Configuration entretien
Permet de configurer la couleur du clignotement des dispositifs BUS activés (clignotants et sélecteurs) en cas d'entretien nécessaire. Lorsque la fonction est activée, ces
dispositifs signalent le besoin d'effectuer I'entretien au début de chaque manceuvre.

Il est nécessaire de configurer I'entretien ainsi que le nombre de manceuvres. Voir fonction [Configuration de I'entretien].
La fonction n'apparait qu'en présence d'un Clignotant BUS ou d'un Sélecteur BUS connecté.
Configuration> Configuration entretien Désactivé (par défaut)
Dispositifs BUS> Blanc
Jaune
Lumieres dispositifs BUS Orange
Rouge
Violet
Bleu

Bleu ciel
Vert



Commande 2-7
Associe une commande au dispositif connecté sur 2-7.

Configuration > Commande 2-7 Pas-a-pas (par défaut) - La premiere commande est une commande d'ouverture tandis que
la deuxieme est une commande de fermeture.
Séquentielle - La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme
une commande d'ARRET, la troisiéme une commande de fermeture et la quatriéme une
commande d'ARRET,

Entrées commande

Action maintenue
Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.

L'activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

Configuration > Action maintenue Désactivé (par défaut)
. Activé

Fonctions

Sortie B1-B2

Pour la configuration du contact.

Configuration > Sortie B1-B2 Bistable

. Monostable : allumé de 1 a 180 seconde (par défaut 1)
Fonctions

Mode sans obstacle
Avec fonction activée, lorsque I'automatisme détecte un obstacle moyennant I'AST control de la carte ou le bord sensible, le mouvement du vantail s'inverse sur I'espace
nécessaire pour libérer I'obstacle puis s'arréte.

Configuration > Mode sans obstacle Désactivé (par défaut)

Fonctions B

Fermeture automatique
Configure le temps devant s'écouler avant la fermeture automatique, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture ou apres I'intervention des
photocellules avec fonction d'arrét partiel [C3].

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

Configuration > Ferm. automatique Désactivé (par défaut)

De 1 & 180 secondes
Temps

Fermeture automatique aprés une ouverture partielle
Configure le temps devant s'écouler avant la fermeture automatique, apres exécution d’une commande d’ouverture partielle ou apres I'intervention des photocellules avec
fonction d'arrét partiel [C3].

La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, apres un arrét total, a défaut de tension ou en présence
d'une erreur.

Configuration > Ferm. auto. partielle Désactivé

De 1 a 180 secondes (10 secondes par défaut)
Temps

Voyant passage ouvert
Signale I'état de I'automatisme.

Configuration > Voyant passage ouvert Témoin allumé (par défaut) - Le témoin reste allumé lorsque le portail est en mouvement ou
qu'il est ouvert.

Témoin clignotant - Le témoin clignote toutes les demi-secondes durant I'ouverture du
portail et reste allumé lorsque ce dernier est ouvert. Le témoin clignote toutes les secondes
durant la fermeture du portail et s’éteint lorsque ce dernier est ferme.

Gestion lampes
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Lampe E1
Permet de choisir le mode de fonctionnement du dispositif d'éclairage connecté a la sortie E1.

Configuration > Lampe E1 Clignotant (par défaut)

Lampe cycle - La lampe reste allumée pendant toute la manceuvre.

EL] La lampe reste éteinte & moins qu'un temps de fermeture automatique ne soit
configuré.

Lampe d'accueil - La lampe s'allume au lancement d'une manceuvre et reste également

allumée au terme de la manceuvre pendant le temps configuré par la fonction [Temps
accueil].

Gestion lampes

Temps accueil
Définit pendant combien de secondes la lampe supplémentaire (configurée comme lampe d'accueil) reste allumée aprés une manceuvre d'ouverture ou de fermeture.

Configuration > Temps accueil de 60 a 180 secondes (60 secondes par défaut)

Gestion lampes

Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.

Configuration > Temps préclignotement Désactivé (par défaut)

. De 1 a 10 secondes
Gestion lampes

Communication RSE
Configuration de la fonction exécutée par la carte enfichée dans le connecteur RSET.

En cas de présence, sur le connecteur RSE_1, d’une carte RSE configurée pour la connexion vis-a-vis, utiliser le connecteur RSE_2 pour la connexion a distance
(CRP). Dans ce cas, la possibilité de connecter CAME KEY est exclue.

Configuration > RSE1 CRP (par défaut)

Communication RSE Vis-a-vis

Adresse CRP
Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique.

Cette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont connectés via le protocole CRP au méme BUS de communication.

Configuration > Adresse CRP de 1 a 254 (par défaut 1)

Communication RSE

Vitesse RSE
Configure la vitesse de communication du systéme de connexion a distance sur le port RSE1 et RSE2.

Configuration > Vitesse RSE1 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (par défaut)
57600 bps

115200 bps

Communication RSE Vitesse RSE2

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une memory roll dans la carte électronique.
Configuration > Sauvegarde des données

Mémoire externe



Lecture données

Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).
La fonction n’est visualisée qu’a I'introduction d’une memory roll dans la carte électronique.

Configuration > Lecture données

Mémoire externe

RaZ paramétres

Permet de restaurer les configurations d'usine a I'exception des fonctions suivantes : [utilisateurs], [temporisations], [type moteur], [adresse CRP], [vitesse RSE], [mot de
passe], [langue], [format heure] et les configurations pour I'auto-apprentissage de la course.

Configuration RaZ parametres

Procédure guidée
Vous pouvez utiliser I'assistant de configuration du systéme.

Configuration Procédure guidée

Nouvel utilisateur

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Permet d'enregistrer jusqu'a 1000 utilisateurs et d'attribuer une fonction & chacun d'eux.
Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif sélecteur a BUS (ex. : clavier, lecteur transpondeur). La carte qui gére les

dispositifs de commande (AF) doit étre enfichée dans le connecteur.

Gestion utilisateurs Nouvel utilisateur

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer utilisateur

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer tous

Choisir la fonction a attribuer a Iutilisateur.

Pas-a-pas - La premiere commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxieme
est une commande de fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme

une commande d'ARRET, la troisiéme une commande de fermeture et la quatriéme une
commande d'ARRET,

Ouverture

Ouverture partielle

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module 1/0 BUS 1

Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module I/0 BUS 2

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Le systeme requiert la saisie du code utilisateur. Envoyer le code depuis le dispositif de
commande (émetteur, clavier, transpondeur).

Répéter la procédure pour ajouter d'autres utilisateurs.

Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a I'utilisateur a éliminer.

II est également possible de sélectionner I'utilisateur en envoyant une commande
depuis le dispositif associé.

Appuyer sur ENTER pour confirmer
Confirmer ? OUI
Confirmer ? NON

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI
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Décodage radio
Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

LD La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur précédemment mémorisé.

Gestion utilisateurs Décodage radio Tous les décodages
Rolling code
TW key block

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Auto-apprentissage rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur rolling code en activant I'acquisition a partir d'un émetteur a code tournant déja mémorisé. Les procédures de mémorisation et
d'acquisition sont expliquées dans le manuel de I'émetteur.

Gestion utilisateurs Auto-apprentissage rolling Désactivé (par défaut)
Activé

Changement de modalité
Modifie la fonction attribuée a un utilisateur bien précis.

Gestion utilisateurs Changement de modalité Se servir des fleches pour sélectionner le numéro associé a I'utilisateur a modifier.
Il est également possible de sélectionner I'utilisateur en envoyant une commande
depuis le dispositif associé.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.
Choisir la commande a associer a |'utilisateur.

Pas-a-pas - La premiere commande est une commande d'ouverture tandis que la deuxieme
est une commande de fermeture.

Séquentielle - La premiere commande est une commande d'ouverture, la deuxieme

une commande d'ARRET, la troisiéme une commande de fermeture et la quatrieme une
commande d'ARRET.

Ouverture

Ouverture partielle

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (ortie relais) du module I/0 BUS 1

Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module I/0 BUS 2

Appuyer sur ENTER pour confirmer.
Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Version FW
Permet de visualiser la version firmware et GUI installées.

Informations Version FW FW x.x.xx (firmware)
GUI'x.x (graphique)

Etat dispositifs BUS
Indique I'état de tous les dispositifs pouvant étre connectés au BUS et gérés par le firmware utilisé.
Informations Etat dispositifs BUS Dispositifs Etats dispositif disponibles
Photocellule BUS <n> OK
<n>dela8 Ne communique pas
Sécurité activée

Sélecteur BUS <n>
<n>dela’
Clignotant BUS <n>
<n>vade1a?
Module I/0 BUS <n>
<n>vade1a?

Conflit adresse BUS



Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme, totale ou partiel (apres une opération d'entretien).

Le nombre de manceuvres est le nombre visualisé multiplié par 100.

Informations Comptage manceuvres Manceuvres totales
Manceuvres effectuées a compter de I'installation de I'automatisme.

Manceuvres partielles
Manceuvres effectuées apres le dernier entretien.

Configuration de I'entretien
Permet de définir le nombre de manceuvres que I'automatisme peut exécuter avant que la nécessité d’effectuer la maintenance ne soit notifiée.

La notification est affichée a I'écran moyennant le message [Effectuer entretien] et signalée toutes les heures par 3 + 3 clignotements provenant du dispositif

connecté sur 10-5.

Informations Conf. entretien Désactivé (par défaut)
de 1 x100 a 500 x100

RaZ entretien
Remet a zéro le calcul du nombre des manceuvres partielles.

Informations Raz entretien Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Liste erreurs
Permet de visualiser les 8 dernieres erreurs détectées. La liste erreurs peut étre éliminée.

Informations Liste erreurs Se servir des fléches pour faire défiler Ia liste.
Pour effacer la liste des erreurs, sélectionner [Effacer erreurs]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Visualiser horloge
Permet d’activer la visualisation de I'horloge sur I'afficheur.

Gestion minuterie Visualiser horloge
Configurer horloge

Permet de configurer la date et I'heure.

Gestion minuterie Configurer horloge Se servir des fleches et du bouton Enter pour ajouter les valeurs souhaitées.
DST automatique

Permet d’activer la configuration automatique de I'heure d'été.
Valide uniquement en Europe centrale UTC+1.

Gestion minuterie DST automatique Désactive (par défaut)
Activé

Passage heure d'été : +1h le dernier dimanche de mars (passage a I'heure d'été).
Passage heure d'hiver : -1h le dernier dimanche d'octobre (passage a I'heure d'hiver).

Format heure
Permet de choisir le format de visualisation de I'horloge.
Gestion minuterie Format heure 24 heures
12 heures (AM/PM)
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Créer nouvelle minuterie

Permet de temporiser un ou deux types d’activations au choix parmi ceux disponibles.
LD 11 est possible de configurer jusqu'a 8 temporisateurs et 16 jours spéciaux.

Gestion minuterie

Eliminer minuterie

Créer nouvelle minuterie

Permet d'effacer une des temporisations sauvegardées.

Gestion minuterie

Langue
Configure la langue de I'afficheur.

Langue

Permet d’activer le mot de passe

Eliminer minuterie

[taliano (IT)
English (EN) (par défaut)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espafiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkui (UA)
Nederlands (NL)

Se servir des fleches pour choisir la commande souhaitée.

Ouverture

Ouverture partielle

Sortie B1-B2

Relais module BUS 1 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module 1/0 BUS 1
Relais module BUS 2 - Permet d'activer la sortie 2 (sortie relais) du module I/0 BUS 2
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Horaire début
Se servir des fleches pour configurer I'heure de début de I'activation de la fonction.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Horaire fin
Se servir des fleches pour configurer I'heure de fin de I'activation de la fonction.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Jours semaine

Se servir des fleches pour configurer les jours d’activation de la fonction.
Sélectionner jours

Toute la semaine

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour choisir la temporisation a éliminer.
0 = [Ouverture]

P = [Ouverture partielle]

B = [Sortie B1-B2]

R = [Relais module BUS]

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Permet de configurer un mot de passe de 4 chiffres. Le mot de passe sera demandé a quiconque souhaite accéder au menu principal.

Cette option n'apparait que si le mot de passe N'a PAS été activé.

Mot de passe

Permet d’activer le mot de

passe

Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaité.
Répéter le mot de passe a I'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.



Eliminer mot de passe
Permet d’éliminer le mot de passe de protection de I'accés au menu principal.

Cette option n'apparait que si le mot de passe a été activé.

Mot de passe Eliminer mot de passe Confirmer ? NON
Confirmer ? QUI

Modifier mot de passe
Permet de modifier le mot de passe de protection de I'accés au menu principal.

Cette option n'apparait que si le mot de passe a été activé.

Mot de passe Modifier mot de passe Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaité.
Répéter le mot de passe a |'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.

Mot de passe perdu

En cas de perte du mot de passe, la carte doit étre réinitialisée aux valeurs d'usine. Voir [Réinitialisation].
Réinitialisation

Il est possible de restaurer les données de la carte électronique aux valeurs d'usine en effectuant les opérations suivantes.
Mettre la carte électronique hors tension.

Appuyer sur les touches < > et les maintenir enfoncées puis remettre la carte électronique sous tension.

Maintenir les touches < > enfoncées jusqu'a ce que I'écran affiche [RaZ par défaut].

Sélectionner [Confirmer ? OUIJ.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

/\ La procédure de réinitialisation de la carte électronique supprime tous les utilisateurs enregistrés, les temporisations et les manceuvres configurées ainsi que les
données d'étalonnage.

A\ Avec le dispositif CAME KEY, toujours mettre a jour le firmware de la carte a la derniére version disponible.
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Exporter / importer les données

Il est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.
Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique du méme genre pour adopter les mémes configurations.

N\ Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.

© Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.
© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder & la programmation.

© Se servir des fléches pour choisir la fonction souhaitée.

Configuration > Mémoire externe >  Sauvegarde des données

Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Configuration > Mémoire externe >  Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la MEMORY ROLL.
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OPERATIONS FINALES

[ Avant de fermer le couvercle, s'assurer que I'entrée des cables est bien scellée de maniére a éviter la pénétration d'insectes ainsi que la formation d'humidité.




FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Commande unique de deux automatismes connectés.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.
Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques.
Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

Les dispositifs et les accessoires doivent étre connectés sur la carte électronique qui sera configurée comme MASTER.
Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.

o

135y
(LY

el

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

Programmation

Toutes les opérations de programmation décrites ci-aprés ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Sélectionner le type d'installation [Vis-a-vis] durant la procédure guidée ou bien configurer le port RSE_1 dans [Vis-a-vis].

L Apres la programmation de I'automatisme MASTER en [Vis-a-vis], le deuxieme automatisme devient automatiquement SLAVE.

Mémorisation des utilisateurs
Toutes les opérations de mémorisation des utilisateurs ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.

Modalité de fonctionnement
@ Commande OUVERTURE PARTIELLE
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LEGENDE SIGNALISATIONS AFFICHEES

A
>

| <

|2

2|«

C<n>

r7
r8
2r7

2r8
c<n>

c23
c24

Co
P<n>

Conflit adresse BUS

Contréler disposit.
BUS

RIO pas configuré

Effectuer auto-
apprentissage

Procédure guidée

Effectuer I’entretien

La fonction [Essai de choc] est actvée.
L'automatisme a détecté un obstacle a la fermeture.
L'automatisme a détecté un obstacle a I'ouverture.

[ 'automatisme a détecté deux obstacles a la fermeture.
Le numéro affiché varie en fonction de la quantité d'obstacles détectés.

Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

[ 'automatisme a détecté deux obstacles a I'ouverture.
Le numéro affiché varie en fonction de la quantité d'obstacles détectés.

Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

II'y a au moins une minuterie programmeée.

Une minuterie programmée est en cours d'exécution.

Avec la minuterie programmée pour |'ouverture ou I'ouverture partielle, toute commande radio donnée permettra toujours
I'ouverture. Les commandes cablées continuent de fonctionner normalement.

Sécurité filaire activée
La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions [Entrée CX] [Entrée CY] [Entrée CK] [Entrée CZ].

Sécurité R7 (bord sensible) activée
Sécurité R8 (bord sensible) activée
Sécurité R7 (paire de bords sensibles) activée
Sécurité R8 (paire de bords sensibles) activée

Sécurité photocellules BUS activée
La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions [Photocellule BUS].

Commande Ouverture activée pour les photocellules BUS
Commande Fermeture activée pour les photocellules BUS
Arrét total active

Sécurité RIO activée
La valeur <n> est associée au parametre sélectionné sur les fonctions [RIO ED T1 - RIO ED T2] et [RIO PHT1 - RIO PHT2]

Conflit d'ID détecté sur les dispositifs BUS.

Absence d'un dispositif BUS avec fonction de sécurité configurée.

La Carte RIO Conn n'est pas configurée ou ne présente aucune configuration de sécurité.

II'est nécessaire d'effectuer I'auto-apprentissage de la course.

Suivre la procédure guidée a I'écran.

II'est nécessaire d'effectuer I'entretien (désactivation encodeur et dépassement manceuvres pour I'entretien).



oP Passage completement ouvert

CL Passage completement fermé

E2 Erreur auto-apprentissage

E3 Erreur signal encodeur non détecté

E4 Erreur test services échoué

E6 Erreur de rupture du moteur

E7 Erreur temps de fonctionnement

E8 Erreur porte dispositif de déblocage ouverte

E9 Obstacle détecté durant la fermeture

E10 Obstacle détecté durant I'ouverture

E11 Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement
E12 Absence de tension

E14 Erreur communication série

E15 Erreur émetteur incompatible

E16 Erreur porte ouverte moteur SLAVE

E17 Erreur le systeme sans fil ne communique pas
E18 Erreur le systeme sans fil n’est pas configuré
E22 Erreur mise a jour du FW

E24 Erreur de communication avec les dispositifs BUS

Durant une manceuvre : erreur de communication ou de mauvais fonctionnement d'un dispositif de sécurité BUS

E25 Erreur de configuration des adresses sur les dispositifs BUS

E27 Erreur de communication avec le moteur

Page 42 - Manuel FA01913-FR - 11/2022 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales



Page 43 - Manuel FA01913-FR - 11/2022 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

14 m - 400 kg 150000 - -

18 m - 600 kg - 150000 -

20 m - 1000 kg - - 150000
Installation dans une zone exposée au -15% -15% -15%
vent

Les pourcentages indiquent dans quelle mesure il faut réduire le nombre de cycles par rapport au type et au nombre d'accessoires installés.
/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de piéces détachées, mettre le dispositif hors tension.
/\ Ce document fournit a I'installateur les indications sur les contréles obligatoires a effectuer durant les interventions de maintenance.

/\ Si le systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d'installations dans des endroits & ouverture saisonniére, il est
recommandé de couper 'alimentation électrique et de vérifier, & la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation du produit.
LD Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le catalogue des produits.

Tous les 10 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.

Contrdler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec vantail libre. Le vantail ne doit rencontrer aucun obstacle.
S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Controler et nettoyer le rail de guidage et la crémaillere.



COLLER ICI L'ETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tél. (+39) 0422 49 40

Fax (+39) 0422 49 41

info@came.com - www.came.com
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Ctp. 3 - PykoBoacteo FA01913-RU

OBLLWE NMPABUJIA BE3OMACHOCTU

/\ BaXKHble MHCTPYKLUM 10 TEXHUKE 6E30MaCHOCTH.
/N CTporo cnegyite BCeM MHCTPYKLMSM 10 GE30MACHOCTH, MOCKO/IbKY HENPAaBUNbHBIA MOHTaX MOXET MPUBECTU K
Cepbe3HbIM YBEYbAM.
A\ [pexge 4em npofo/mKuUTb, BHUMATEbHO MPOYUTANTE 00LLME NPEAYNPEXAEHNS /1A N0/Ib30BATENS.

370 U3aenne JOMKHO MCTONb30BATHCA UCKITKOUUTENBHO M0 HA3HAYEHVI0. /ICT0Nb30BaHIE HE MO HA3HAYEHMIO CHUTAETCS OnacHbIM. @ [1po-
W3BOANTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTY 3a YLLEPO B PE3yNbTATe HEMPABUILHOM, OLLMOOYHOIO UiN HEBPEXXHOTO VCMONb30BAHIS U3aENKA.
® [POZYKLNS, ONnCaHHAsA B 3TOM PYKOBOLCTBE, OTHOCKTCS K KATEropun «HacTVYHO 3aBEPLLEHHON MaLLHbI U MEXaH3Ma», COrTIacHo
JVIPEKTIBE 0 6830MacHOCTI MaLnH 1 o6opynosaHis 2006/42/CE. e o, «4acTU4HO 3aBEPLLUEHHON MALLVHOW Wi MEXaH3MOM>» TOHM-
MaETCs COBOKYIMHOCTb KOMMMIEKTYIOLLX, COCTABASIOLLYAX YACTUYHO 3aBEPLLEHHYIO MaLLVHY WK MEXaHI3M, KOTOpbIe N0 OTAENbHOCTI He
MOrYT GbiTb MCMOMb30BaHbI M0 HA3HAYEHNI0. ® YaCTYHO 3aBEPLLIEHHbIE MALLIMHBI MPEAHASHAYEHDI UCKIIOYMTENBHO A1st BCTPOEHHOO MOH-
TaKa WK VHTErpaLm B ApYrie MalLMHb! A YaCTUYHO 3aBEPLLIEHHBIE MALLIMHBI 11 MEXaHIU3MbI A1s CO3[aHNs MaLLIVHbI, COOTBETCTBYHOLLIEN
TpeboBaHuam [upexTviBbl 0 6e30MacHOCTU MaLLiH 1 06opyaoBaHis 2006/42/CE. @ Coopka [omKHa BbIMOMHATLCS COMIACHO [MpeKTuBe
0 0630MacHOCTV MaLLH 11 06opynoBaHis 2006/42/CE 1 COOTBETCTBYHOLLMM €BPOMENCKIM CTaHaapTaM. ® pon3BOANTENb OTKA3bIBAETCS
OT OTBETCTBEHHOCTY 3a VCM0b30BAHIE W3 CTOPOHHIAX MPOU3BOANTENEN; 3TO TaKKE BIIEYET 3a COO0M aHHY/IMPOBAHINE rapaHTUK. ®
Bce onmcaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE OnepaLin JOMKHbI BbIMOMHATHCS UCKITIOUUTENBHO KBANAMMLPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM MEPCOHATIOM 1
B MOJHOM COOTBETCTBUM C IGVCTBYIOLLIM 3aKOHOAATENBCTBOM. ® MOHTAX, MPOKMaaKa Kabenel, aNeKTPYECKe NOAKMIYEHIs 1 Hanazka
CHCTEMbI [I0MKHbI BBINOMHATLCS B COOTBETCTBIAM C YCTAHOBMEHHBIMIA NpaBiATiami, Mepami 6e30MacHOCTY 11 COOTBETCTBYOLLAMIA MPOLIEYPa-
MU 3KCTITyaTaLym. @ YoeamuTech B OTCYTCTBUI HAMPSKEHNS NEPE. KK/bIM STanoM MOHTXKHbIX PaboT. © YOEOMTECh B TOM, YTO YKa3aHHbIiA
JanasoH Temnepatyp COOTBETCTBYET TEMMEPATYPE OKPYKALOLLEV CPEIbl B MECTE YCTaHOBKW. ® He yCTaHaBMMBaNTE CUCTEMY Ha HAKIOHHOM
(HEPOBHOW) MOBEPXHOCTYA. ® 3AMPELLEHO YCTaHABMMBATH ABTOMATUHECKYHO CHCTEMY HA ANIEMEHTBI, KOTOPbIE MOTYT MPOrHYTHCS MOJ, 68 BECOM.
[p1 HEOOXOZVMOCTY YCUTIBTE KPEMEXHbIE COBANHEHIS [OMONHUATENbHbIMIA AETaNAMIA. © YORAUTECH B TOM, YTOObI B MECTE YCTaHOBKW U3/e-
JINS Ha HEro He noraaani CTPYW BOfbl (113 YCTPOCTB 1t MONMBA ra30Ha, MUHIA-MOEK U T. 1.). ® P11 NOAKIKOYEHIAN K CETU SNIEKTPONUTAHNA
HEOOX0MMO MPEyCMOTPETb aBTOMATYECKMIA BCENONSIPHBIA BbIKIHOYATESb, 00ECTIEUMBAIOLLIAN 3aLLMTY OT nepeHanpshkerusa lll creneHu. e
OrpaaumTe BECh Y4aCTOK paboTbl aBTOMATVKW [1/151 MPEAOTBPALLEHNA JOCTYMA Ha HEMO MOCTOPOHHMX, B YaCTHOCTW HECOBEPLLEHHOMETHIX 1A
JeTell. ® B cryyae nepemeLLieHns BpYYHYH Ha KaXaoro YenoBeka A0MKHO MpuxoamTsest He 6onee 20 K. B apyrvix cnyyasix nepeMeLLieHmns
CNIeMyeT 1CM0Mb30BaTh COOTBETCTBYHOLLIME MEXaH3MbI 15 6E30MacHOro Mofbema. ® PekoMeHayeTcs UCronb3oBath Hayiexallye cpe-
CTBA 3aLLMTHI BO 130€XKaH1e BO3HUKHOBEHMS ONACHOCTI MEXaHUYECKOr0 MOBPEXIEHNS, CBS3aHHOM C NPUCYTCTBUEM JIHOAEi B 30HE PaboThl
YCTPOMCTBA. ® INEKTPUYECKIE KADEM [0MKHbI ObITb MPONOXKEHDI B CriELMabHbIX TPYOONPOBOAAX, KaHaMax 1 Yepes CanbHKIA, YTOObI
00€CMEYNTb HafIEALLYHO 3aLLWTY OT MEXAHWUHYECKMX MOBPEMXIEHA. ® NEKTPIYECKUE Kaben He [I0MKHbI COMpIKacaTbes C AETanamu,
KOTOPbIE MOTYT HarpeBarsCsl BO BPEMS KCryaraLyn (Hanprumep, MOTOPOM 1 TpaHcdopMaTopom). @ Mpexae Y4em MpoaomKaTh YCTAHOBKY,
yOEOMTECH B TOM, YTO [BVDKYLLMECS KOMIMOHEHTHI 000DYI0BAHIS HAXOASTCS B HAZIEXALLIEM MEXaHUYECKOM COCTOSIHUI, OTKDbIBAKOTCS U
3aKPbIBAKOTCS MPABUIBHO. © V3aenne He MOXET MCTONb30BATHCS C NOMBMMKHBIM OrPaXKIEHUEM, 000PYA0BAHHBIM MELLEXOAHON KAUTKON,
3a VICKMKOYEHNEM CUTYaLM, KOTfia ABKEHNE OrPaXKaeHIst BO3MOXHO TONBKO MK 6E30MaCHOM MOSIOKEHUN KAUTKIA. ® YOeIuTeCh B He-
BOSMOMHOCT 3aCTPEBAHIS MEXY MOBVKHBIM OrPXKIEHWEM U OKPYXAOLLIMMIA (DUKCUPOBAHHBIMI YACTAMI B Pe3yribTare BVKEHNS
orpaxeHis. ® O6ecrieysTe JONONHUATENbHYIO 3aLLMTY S NPeoTBPALLIEHNS CAABMMBAHIS NANbLEB MEXIY LLIECTEPHEN 1 3y64aToN peil-
Koi. @ Bce (DVKCMpOBaHHbIE YCTPOMCTBA YrpaBeHIs A0KHbI ObITb XOPOLLO BUAHbI MOCHIE YCTAHOBKM M HAXOAUTLCS B TAKOM MOSIOXKEHIN,
YTOObI MaHesb YrPaBNeHNs Haxoaunach B MPSMON BUAVMOCTY, OIHAKO B JOCTATOYHOM OTAANIEHAM OT [BUXKYLLMXCS KOMIMOHEHTOB. ECm
YCTPOIICTBO YMpaB/eHyist paboTaeT B pexxumMe «[lpucyTCcTBIME Oneparopa», OHO JOKHO ObITb YCTAHOBMEHO Ha BbICOTE MUHUMYM 1,5 M OT
3eMII 11 ObITb HEAOCTYMHO [i/151 MOCTOPOHHIAX. @ [pu paboTe B pexiMe «[TprcyTCTBIE Onepatopa» HEOOXOAMUMO NPEIYCMOTPETb B CUCTEME
KHOMKy «CTOM», N03BONSAIOLLYHO OTKMHOYATL OCHOBHOE SMEKTPONMTAHIE ABTOMATUKIA /151 OFIOKVPOBKIA IBVXKEHIA MOLBVKHOMO NIEMEHTA. @
ECnu 310 eLLe He CaENaHo, MPUKPENUTE NOCTOSHHYO TABMYKY, ONMCHIBAIOLLLYIO CTIOCOO MCTIONBE30BAHISA MEXaH3MA Py4HO PasbiioKMPOBKY,
PAZIOM C COOTBETCTBYHOLLIVM IEMEHTOM aBTOMATVIKW. ® YOEIMTECH B TOM, YTO aBTOMATUKA NPABUIBHO OTPENYMMPOBAHA 11 YTO 3aLLMTHbIE 1
MPeIoXPAHNTENbHBIE YCTPOMCTBA, a TaKKe PyyHast PastiokMpOBKa, PaboTaioT NPaBUIbHO. @ [1eper 0CTaBKOM MoMb30BATEN) MPOBEPLTE
COOTBETCTBME CHCTEMbI FAPMOHI3MPOBAHHBIM CTAHAAPTAM 11 OCHOBHBIM TPEO0BAHMAM [VPEKTIBbI 0 630MACHOCTY MaLLIH 11 060PYI0BaHIS
2006/42/CE. @ O Bcex 0CTaTO4HbIX PUCKAX HEOOXOAMMO MPEyNPEXATb MOCPEACTBOM CrieLMabHbIX CYMBOMIOB, PACTIONOXMB VX HA BUIHOM
MECTE, 11 [OXOAUMBO OOBSCHUTB 11X KOHEYHOMY MoNb30BaTento 060pya0BaHiis. @ 10 3aBepLLEHII YCTAHOBKYA MPUKPENIATE K 000PY0BAHNIO
MACMOPTHYHO TabNMYKY Ha BIAIHOM MECTE. @ Bo 13bexaHiie prcka 3ameHa noBPeXIeHHON0 Kabens niuTaHins [A0MKHa BbINOMHATLCA npeq-
CTaBYTESEM W3rOTOBUTESIS, ABTOPU30BAHHON CIY)KOO0N TEXHUHECKOM MOLAEDMKIA UM KBAEDULPOBAHHBIM MEPCOHANIOM. ® XpaHUTE UH-
CTPYKLMIO B NArKe C TEXHNYECKOI [I0KYMEHTALIEN BMECTE C MHCTPYKLISIMM 110 MOHTAXKY [DYIUX YCTPOVCTB, UCTIONb30BAHHBIX /151 CO3aHNS
370N ABTOMATUYECKOW CUCTEMBI. ® PEKOMEHIYETCS NepenaTh KOHEYHOMY MOMb30BaTeNo BCE VHCTPYKLIW MO SKCTyaTauym U3nenui, 13
KOTOPbIX COCTOUT KOHEYHAs MaLLIMHA. ® VI3aenue B 0pUriHaIbHOi YakoBKe KOMMAaHWI-MPOM3BOANTENS MOXET TPAHCTIOPTUPOBATHLCS TOMBKO
B 3aKPbITOM BUAE (B YKENE3HOLOPOXHbIX BArOHAX, KOHTEMHEPAX, 3aKPbITOM aBTOTPAHCTIOPTE). @ B ciyyae 00HAPY)XEHIs HEUCTIPABHOCTYA
n3nenst HeOOXOVMMO MPEKPATITL €ro KCMyaTaLi 1 CBA3ATHCA C CEPBUCHOM CyXO0i No aapecy https://www.came.com/global/en/
contact-us unm no3BOHNTb M0 HOMEPY, YKa3aHHOMY Ha CalTe.

Jlata 13roToBNeHNs ykasaHa B napTum NPOLYKLIAW, HaneyaTaHHO! Ha aTUKETKe u3genis. Mpn HeoOX0AUMOCTHU CBSXKITECH C
Hamu no aapecy https://www.came.com/global/en/contact-us.

C 00LLMMM YCNOBUSIMIA NPOLAAKN MOXHO 03HAKOMUTHCS B O(IULMANBHBIX NpeicKypaHTax Came.



MecTa, ABNAOLMECS NOTEHUMANbHBIM NCTOYHUKOM ONACHOCTY NS NI0AEI

® Mpoxoz, BO BpeMs paboThl aBTOMATIYECKON CUCTEMbI 3arpeLLEH.

& OnacHOCTb CAABANBAHMS.

A OnacHOCTb TPaBMIPOBAHMS PYK.

é OnacHoCTb TPaBMMPOBAHNS HOT.

YTUIU3ALUA

W=="CAME S.p.A. umeet ceptudunkar cucTembl 3atuTbl okpyxatoer cpeast UNIEN ISO 14001, rapaHTupyoLLmin 3Konori4eckyo 6e30nacHocTb Ha ee 3aBogax. Mol
MpOCUM Bac Npunaratb MakcuManbHbIE YCUNS N0 3allyTe OKpyxaroLLen cpesl. Komnanus CAME cuntaeT ogHAM 13 GyHaaMEHTaNbHbIX MyHKTOB CTPATEr M PhIHOYHbBIX
OTHOLLIEHWIA BbIMONHEHIE 3TWX KPaTKIAX PYKOBOAALLIMX MPUHLIMOB:

&3 YTUMN3ALAS YTAKOBKN

YNakoBOYHble MaTepuanbl (KapToH, NNACTVK 1 T. [1.) CYMTAIOTCS TBEPAbIMIA FOPOACKMMM OTXOAAMM 1 YTUAN3MPYIOTCS 683 NPO6EM NPOCTO NyTeM PasaenbHOro coopa ans ux
nocneaytoLLein nepepadoTku.

YTUn3aumio He06X0ay“MO NPOBOAUTH B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLLMM 3aKOHOAATEbCTBOM MECTHOCTY, B KOTOPOI NPOU3BOAMNACH SKCMyaTaLus 13aenns.

HE [10MYCKATb MOMALAHIA B OKPYXAOLLYHO CPEAY!

& YTUIN3ALNS USAENNS

Hatwa npoayKumst M3roToBReHa ¢ MCMonb30BaHIEM Pa3niyHbIX MaTepranos. bombLuas X YacTb (aMOMHNIA, MNACTUK, XKENe30, NeKTPUYECKNE Kabeni) NpUpaBHNUBAETCS K
rOPOACKUM TBEPAbIM 0TX0AaM. OHI MOTYT ObITb YTUNM3MPOBAHbI MyTEM PA3AENbHOr0 coopa v NepepaboTki CreLnaniaupoBaHHbIMIA KOMMAHNSMU.

[lpyrue KOMMOHEHTbI (3NEKTPOHHbIE MNATbI, ANEMEHTbI NUTAHIS ANCTAHLMOHHOTO YNPABAEHNS 1 T.4.), HANPOTMB, MOTYT COAEPXaTb ONACHbIE BELIECTBA.

OHU IOMKHbI N3BNEKATHCA 11 NEPeaaBaThCst KOMNaHUSM, UMEIOLLM JIMLIEH3MIO HA 11X COOP W NepepatoTy.

YTunuaaumio HeobxoayuMo NPOBOANTL B COOTBETCTBIM C AEACTBYHOLIMM 3aKOHOAATENHCTBOM MECTa, Fe MPOU3BOAMAACH AKCMyaTaLms U3Nenns.

HE Z10MYCKATb MOMALAHUSA B OKPYXXAIOLLIYKO CPELTY!

CTp. 4 - PykosoacTao FA01913-RU - 11/2022 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHue aToro PyKOBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B /0060 BpeMs 683 NPeABapUTENbHOT0 YBEAOMNEHUS. - [1epeBOf OPUTMHAIBHBIX MHCTPYKLMA
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Ctp. 5

JAHHbIE U UHOOPMALIUA 06 N3AEJIUN

YcnoBHble 0003Ha4YeHUS

3TOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEGYIOLLMiT 0C060r0 BHUMAHMS.
/\ 3107 cMBON 0G03HAYAET pasfen, CBA3aHHbIN C BOMPOCAMI 6E30NACHOCTH.
&~=" 370T CvMBON 0603HAYAET PA3AEN, MPEAHA3HAYEHHbIV TSt 03HAKOMAEHUS KOHEYHOMO MONIb30BATENS.

Bce pa3mepbl nNpuBeeHbl B MM, €CJIN HE YKa3aHOo UHOe.
OnucaHue

801MS-0570

BXVO4AGE - ABTomatnka ¢ MOTOpoM 24 B, yKOMNNeKToBaHHasi NAaToil ynpaBneHns ¢ aycnneem, TEXHONOr e afanTBHOrO YpaBneHust CKOPOCTbIO W KDYTALMM MO-
MEHTOM, LWuHOM CXN, BbIX040M BTOPOrO KOHTaKTa B1-B2, BCTPOEHHbIM paanofeKoaepoM, MyHKLMEN yipaBneHus ABKEHNEM W 0BHAPYXEHNEM NPENSTCTBIR, A5 BOPOT
maccoi o 400 kr 1 gavHon fo 14 m. Cepast Kpbilika RAL7024.

801MS-0580

BXVOBAGE - ABTomMaTika ¢ MOTOPOM 24 B, yKOMNNeKTOBaHHas NiaToil ynpaBneHns ¢ aycnneem, TEXHONOr e afanTBHOrO YpaBneHnst CKOPOCTbIO W KPYTALLMM MO-
MEHTOM, LWiHOM CXN, BbIXOZOM BTOPOrO KOHTaKTa B1-B2, BCTPOEHHBIM PaanoaeKoaepoM, (yHKUMeN ypaBnerist ABVKEHEM 11 0BHapYXKeHNeM NPENSTCTBUN, ANt BOPOT
maccoi o 600 kr 1 gavHon fo 18 m. Cepast Kpbilika RAL7024.

801MS-0590

BXV10AGE - ABTOMaTiKa C MOTOPOM 24 B, yKOMNNEKTOBAHHAS NNATON YNpaBNeHNs ¢ AUCINEEM, TEXHONOMe aaanTUBHOMO YNPaBNEeHNs CKOPOCTBIO U KPYTSLLMAM MO-
MEHTOM, LWiHOM CXN, BbIXOZOM BTOPOrO KOHTaKTa B1-B2, BCTPOEHHBIM PaanoaeKoaepoM, (OyHKLUMEN ypaBnerist ABVKEHIEM 11 0BHapYXKeHNeM NPENSTCTBUI, ANt BOPOT
maccoi o 1000 kr 1 gavHoi fo 20 m. Cepast Kpbilika RAL7024.

HasHayeHune

PelueHIe s OTKATHBIX BOPOT YACTHBIX KWSbIX JOMOB 11 KOHAOMUHIYMOB
3anpeLLeHo 1cnonb3osarh YCTDOVICTBO He N0 Ha3Ha4eHuto 1 yCTaHaBNBaTb €ro METoAamu, He ONCaHHbIMK B 31O WNHCTPYKLMW.



OnucaHne KOMMOHEHTOB

ABTOMATNKA
@ Kpbiwka

® Orcex o1 2 akkyMynaTOpoB aBapUIHOMO MUTAHNS*

@® 3awwtHas Kpbika nnarbl
® 3nekrporHas nnara

@ KpoHuwe

© MecTo ycTaHoBKi nnatsl RLB

© Cynnopt 0cHOBaHIA NnaThl

WH 3NIEKTPOHHOW Mnatbl

© 3arnylika 415 KPenexHoro BiHTa

© Mpusog

® Mecro ycraHosku Mogyna RGSM001/S unn RSLV001

@ MecTo YCTaHOBKM TEPMOCTATA C KAPTPUKEM

@ Puivar pas6nok1poBKiA

@ 3amox

© MoHTaXHOE 0CHOBaHME

YAMMALOHN XI9H9LeHMIMdO Togaday | - “BUHBLWOTeaA 0JoHALBLMdRaTadU €80 BNAdE 80Q0IL 8 OHSHIEM 91190 LOWOW aL10T0d0MAd 01016 BUHEMWASTOY - ' d'S JAVD @ - 2202/LL - NY-E L6 L0V 0910T0g0MAd - 9 *d1)

*Ilcnonb3yiiTe TONbKO akkymynsTopbl 5 Ay (88018-0029).

© Ynopbl MEXaHUYECKHX KOHLIEBLIX BbIKMI0UaTENei
@ Mecro ycTaHoBKi gaTumnkos SMA

@ MexaHu4eckuii orpaHuduTenb Xona

© Tparcthopmatop
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IneKTPOHHas nnara

YcTaHoBKa (hYHKLMI BXOAHbIX/BbIXOAHBIX KOHTAKTOB, HACTPOWKIA BPEMEHI 1 YTpaBieHe NoNb3oBaTeNs M OCYLLECTBASIOTCS M 0TOGPAXAIOTCS Ha aucree.

Bce noaxmtoyenna 3aluLLeHbl NnaskuMmu NpesoxpaHnTenamMu.

/N [Ins o6ecneyens NpaBubHOi patoTbl Nepes YCTaHOBKON Nto6ot nnaTbl B pasbem OTKIMOYUTE CETEBOE S/IEKTPOMUTAHUE 1 0TCOBIMHNTE aKKyMYRSTOPbI.

A Mepes Hayanom paboT no aKcnyarawum, PEMOHTY, HAaCTPOIKE W PErynnpoBKe 610Ka YNpaBieHns OTKIKOYUTE CETEBOE ANEKTPONUTAHNE W/WUIK OTCOEAUHWUTE

AKKYMYNATOPbI.

@ KoHTaKTbI MOJKII0YEHIS YCTPOICTB YNpaBIeHIs

© KoHTaKTbI NOAKMOYEHIA YCTPOIACTB 6830MACHOCTY
© KoHTaKTbI 47151 MOKIMOYEHNS CUTHATBHBIX YCTPOICTB
O KnemmHas naqens Bbixoga B1-B2

© Pasbem ang moayna RIOCNSWS

O KnemmHast navens ans akceccyapos LUVHbI

@ Pasvem ang nnarsl CLOCK

© Pasbem 4ng KapTbl namaT

© KnevmmHas naHenb Ast NoaKIIoUeHs! KOHLEBBIX BbIKHOUaTene
@ MMpenoxpaHuTens s JOMONHUTENHbIX YCTPOVCTB
® Mpenoxpanutens Ans nnarbl ynpasnequs

@® KOHTaKTbI MBKTPONATAHMS NNATbI YripaBneHms

® BxoaHoit npenoxpaHuTens

| -
®
—0
©
o

@ KoHTakTbl anekTponuTaHus

® KnemmHaq nasenb Ans noakMoyeHns aneKTponpusoda

@ KnemmHaq naHenb Ans noaKmoyeHna aHKoaepa

® Jvcnnein

@ Kronku nporpammuposanms

@ Pasvem gna CAME KEY

& Pasbem RSE_1 gns nnatbl RSE

€D Pasbem RSE_2 ang nnatsl RSE

@ KnemmHaa Konogxa pasbema RSE_1 Ans NOAKIIUEHNS B CUHXPOHHOM PEXiMe
nm CRP

® KnemmHaq nasenb pasbema RSE_2 ang nogknioderna CRP, nnatl BBoa-Bbl-
Bozia 485 umm nHtepaeitca Modbus RTU

€ Pasbem [ BeTpanBaeMoil NnaTbl paauonpuemHinka (AF)

€D KoHTaKTbl 4019 NOAKMIOYEHINA aHTEHHbI
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la6apuTHble pasmepsbl

OrpaHnyeHns no NPUMeHeHNo

425

117

bl
106

O
g\

160
212

Mogynb LIeCTEpPHM 4 4 4
Make. fnnHa cTBopkm (M) 14 18 20
Makc. Macca CTBOpKY (Kr) 400 600 1000
Tabnuua npepoxpaHuteneil
BxozHoi npefoxpaHnTenb 1,6 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
[penoxpaHuTenb niatbl 1,6 A-T 1,6 A-T 1,6 A-T
[penoxpaHuTeNb akceccyapoB 16 A-F 1,6 A-F 1,6 A-F
TexHUYeCKmne xapakTepucTuku
HanpspkeHue nutanmsa (B, 50/60 M) ~230 ~230 ~230
AnekTponi1TaHne npueoaa (B) =24 =24 =24
[otpe6neHue B pexumMe oxupgarus (BT) 55 55 5.5
MolwHocTb (BT) 170 270 400
MakcumanbHblit nOTpe6nsieMblil TOK (A) 7 11 16
Lier RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
[lnanasoH pabounx Temnepartyp (°C) -20 = +55 -20 + +55 -20 = +55
[lnanasoH Temneparyp xpaHenusa (°C)* 20+ +70 -20++70 -20 = +70
[loxum (H) 350 600 1000
MaKc. CKOpOCTb ABWXKEHNS (M/MIH) 12 12 1
Lnknos/vac WHTEHCVBHOIO CMONMb30BAHNA  MHTEHCMBHOIO CMOMb30BAHNA  MHTEHCBHOIO 1CTOIb30BAHNA
YpoBEHb 3BYKOBOM MOLLHOCTY (OBA) <70 <70 <70
Knacc sawmtsl (IP) 54 54 54
Knacc usonsuum | | |
[NepenatoyHoe OTHOLLEHNE (i) 50 50 40
Macca (kr) 10 10 10
CpeaHuii Cpok Cnyx6bl (B LiAKnax)*™ - 150.000 150.000

(*) Nepeg, yCTaHOBKOIA N3/eNe HEOOXOAUMO XPaHUTh MPY KOMHATHON TeMMepaType, e TPAHCTIOPTUPOBKA UKW XpaHEeHE Ha CKNajae OCYLLECTBAANNCH NPU KpaitHe

BbICOKMX WUJIN HU3KNX TEMnepartypax.

(**) YKasaHHbIA CpeaHuiA CPOK CRYXObl N3AeNNst HOCUT UCKIIOYNTENBHO OPUEHTMPOBOYHBIN XapakTep 1 PaCCUMTHIBAETCS C Y4ETOM CTAHAAPTHBIX YCNOBMIA 3KCMNY-
araumn, NpaBWIbHOMO MOHTAXa 11 TEXHUYECKOr0 0GCY)KNBAHNA U3AENNA B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMAMU, COREPX)ALLMMIACS B HACTOSILLEM pykoBopcTe CAME.
Ha 370 3HayeHue Takxe CyLLECTBEHHO BAUSIOT AipYrve NepeMeHHble (hakTopbl, BKIKOYas, CPELN NPOYEro, KNMMaTUYeCKue W NorofHbIe yenosus. He cnegyet nytatb

CPEHNI CPOK CNYXObl M3AENNS C rapaHTMen Ha Hero.

- [lepeBof;, OPUTVHANBHBIX MHCTPYKLWI
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Cp. 9

Tun 1 MMHUManbHOE ceyeHne Kabenen

HanpskeHie anektponuTaus ~230 B 3Gx1,5Mm2 3G x2,5Mm2
CurHanbHas namna ~/=24 B 2x1 mm2 2 X1 Mm2
®oTo3nemeHThl TX (nepedarymkm) 2x0,5 mm2 2x0,5mMm2
®aroanemenTbl RX (MpremHIKy) 4x0,5 Mm2 4x0,5 Mm2
YCTPOACTBA yNpaBNeHus *n°x 0,5 mm?2 *n°x 0,5 mm2

*N® = CM. MHCTPYKLIMKO N0 MOHTAXY NPOAYKLMI - BHUMaHKe: yKa3aHHOe CeveHne Kabens HocUT OPMEHTUPOBOYHBIN XapaKTep W 3aBUCUT OT MOLLHOCTI MOTOpa 1
JNMHbI Kabens.

Mpu HanpshkeHun 230 B 1 MpuMeHeHN BHe NOMELLLEHNIA Heo6XoaMMO 1cnonb3osath kabenn Tuna HOSRN-F, cooteeTcTBytowme 60245 IEC 57 (IEC); B nome-
LLEHNSIX CneayeT nenonb3osathb kabenn tuna HO5VV-F, cooteetcTBytowme 60227 IEC 53 (IEC). [insi aneKTponuTaHms yCTPOCTB HanpshkeHnem Ao 48 B MoXHO
ucnonb3osatb kabenb FROR 20-22 II, cootBeTcTBytowmin EN 50267-2-1 (CE).

[insi NOAKII0YEHNS aHTEHHbI MCTONb3YITeE Kabenb Tuna RG58 (PeKOMEHAYETCS Ans pacCTOSHMIA [0 5 M).
[inst cuHXpoHHoro nogkntoueHus n CRP ucnonb3yitte kabenb Tuna UTP CAT5 (go 1000 m).

Ecnu pnvHa kabens 0TAMYaeTcs OT NPUBELEHHOI B TaBNULE, €r0 CEYeHUe ONPeLeNseTcs Ha OCHOBaHUM PeANbHOTO NOTPe6NEHNs TOKa NOAKIIOYEHHbIMM YCTPOIA-
CTBamu 1 B COOTBETCTBUU C YKa3aHWAMK, Cofepxatumucs B Hopmatuse CEl EN 60204-1.

Jlnst nocnesoBaTenbHbIX NOAKIYEHNI, MPeAyCMaTPUBAIOLLIMX GOSbLUYIO HArPY3KY HA TOT KE Y4aCTOK LIENK, 3HAYEHNS B TABNNLE JOMKHbI GbITb NEPECMOTPEHbI
C Y4ETOM peanbHblX NoKasareneil NoTpe6neHns u (hakTUYECKIX PAcCTOAHIA. MPI NOAKIIOYEHUN YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMBIX B 3TOI MHCTPYKLIVW, ClieayeT
PYKOBOZACTBOBATLCS TEXHUYECKON [OKYMEHTALMEN HA COOTBETCTBYIOLLEE U3AENNE.

Tabnuua Kabeneii WnHbI:

PekomeHayeTcs ucnosb3osarb kaéenb FROR 2x1 Mm? fyivHoit He Gonee 50 M OT nnaTbl yripasneHus.

Kabenb LumHbl 2 X1 MM

06Las AnvHa BETBEI He MOXET ObiTb 6onee 150 M.

Kabenb He MOXET ObITb 3KPAHUPOBAHHbIM.



MOHTAX

MpuBELEHHbIE HUKE PUCYHKI HOCAT MAIOCTPATUBHBIA XapakTep, NOCKONbKY NPOCTPAHCTBO 4151 KPEMEHNS aBTOMATUKIA 1 LONOSHUTENbHBIX NPUHALNEXHOCTEN
MOXET U3MEHSATbCS OT Cyyast K cnyyato. Boi6op Hanbonee noaxoAaLLero peLeHns SoMKeH 0CYLLECTBAATLCH MOHTAXKHUKOM BO BPEMS YCTaHOBKM.

Ha pucyHKax noKasaH MOHTaX JIEBOCTOPOHHEI! aBTOMATVIKM.

MNpenBapuTtenbHble PaboThl

BbinonHuTe BbIEMKY rpyHTa 1of, onanyoky.
[oaroToBbTe TPYOHI 1 FOMPOLLAAHTY A1 NPOBOJOB 1 KAGENEN, WAyLLMX OT Pa3BETBUTENBHOMO KONoALa.

[lns NopKIioYeHNs NpuBOAA M aKCECCyapoB PEKOMEHAYETCS MCMOb30BaTb rO(pUpPoBaHHbie Tpy6bl P40 Mm.
MoAroToBLTE rotpUPOBaHHYI0 TPYOY Avam. 20 MM st NPoKNaaKK Tpoca pasenokuposki Y

KonnyecTBo rohpoLLNaHroB 3aBUCUT OT BapuaHTa aBTOMATUYECKOIA CUCTEMbI U NPEIYCMOTPEHHBIX JOMONHUTENbHbIX YCTPOACTB.

YcTaHoBUTE MOHTAXKHOE 0CHOBaHUe

MogroToBeTe onany6ky G0MbLUErD, YeM MOHTAXHOE OCHOBAHME, pasMepa.
YcTaHoBuUTE onany6Ky B BbIEMKY.

Onany6Ka JI0SKHA NOAHUMATBLCA Hajl YPOBHEM rPYHTa Ha 50 MM.

BcTaBbTe KenesHyio CeTKy B onayoky Ans apMupoBaHus GeToHa.
- .~ A
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BcTaBbTe BXOAALLYME B KOMMNEKT BUHTbI B MOHTaXHOE OCHOBaHE.

3a000KMPYATE BUHTbI Falikamin 13 KOMMeKTa.

OTBEPTKOI1 U3BNEKMUTE 13 MOHTAXKHOTO OCHOBAHMS NPeABAPUTENLHO BbIGUTHIE 3aKNafHbIE MNACTMHbI.
BcTaBbTe MOHTaXHOE OCHOBAHWE B XKENE3HYH CETKY.

L] TpyGbl ZOMKHbI MPOXOLUTb YePE3 CrIeLManbHO NPEAYCMOTPEHHbIE OTBEPCTH.

Pa3mecTiTe MOHTXHOE OCHOBaHUE, COOMIOAAS PACCTOAHMS, YKa3aHHbIE HA PUCYHKE.
Ecnu BopoTa He OCHaLLeHbl 3y64aTon Peikom, NPOLOMKIATE YCTAHOBKY.

Cwm. paspen «KPEMEHVUE 3YBYATOW PEMKM».
3aneite onany6ky LIEMEHTHbIM PACTBOPOM.

MOHTaXXHOE 0CHOBaHWE J0MKHO ObITb AGCONKOTHO POBHbIM, Pe3b6a BUHTOB [0/HKHA MONHOCTBIO BbICTYNATh HAJ, NOBEPXHOCTHIO.
[opoxauTe He MeHee 24 4acoB, Noka PacTBOp NOSHOCTBK) HE 3aTBEPEET.
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Ynanute onasnyoky.
3achinbTe NPOCTPAHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOTO 6/10Ka 3eMAIel.




OTBUHTITE raikn 1 CHUIMUTE WX C BUHTOB.
BcTaBbTe anekTpuyeckie kaben B TpyObl TakMM 06pa3oM, HTOObI OHU BbICTYMANM Kak MUHUMYM Ha 600 MM.

~

MogroToBka aBTOMaTUKK

CHUMNTE KPBILLIKY aBTOMATAYECKOr0 NPUBOAA.
YCTaHOBMTE aBTOMATNYECKMIA MPUBOA Ha MOHTXXHOE OCHOBAHME.

JNeKTpUYecKIe KaGenu LOMKHbI NPOXOAUTh NOJ KOPMYCOM aBTOMATUK.

PaccBepnnTe repmoBBo,.

HazeHbTe repmoBBOA Ha MPOBOAA.

MpUNOAHAMUTE ABTOMATIKY Hafi MOHTAXHbIM OCHOBAHIEM Ha 5-10 MM, UCNONb3yst CTasbHbIE PEryNMPOBOYHbIE LLNMMBKY, YTOGI NO3AHEE MPONU3BECTIA PETYIMPOBKY 3aLie-
NNEHNS MEXTY LUECTEPHEI 11 3y64aToil PEKOil.
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KpenneHue 3y64aton penku

© Pas6rokpyiiTe aBTOMATHKY.
© YcTaHoBuTe 3y6uaTyI0 Peiiky Ha LLIECTEPHIO.
© MMpviBapuTe MM NPUKPENITE 3y6UaTYI0 PEitky K BOPOTam no BCel fMHe.

[lnst COOPKI CEerMeHTOB 3yGYaToi Peikin UCToNb3YiATe OCTABLLNIACS OTPE30K Peitku, NOANIOXKUTE €ro NMof MEcTO COeAMHEHWst CETMEHTOB U 3adiUKCUPYiATe ABYMS

3aKumamu.

PerynupoBka paccTosiHus MEXAY LECTEPHE 1 PerKkon

OTKpOWTE 1 3aKPOVITE BOPOTA BPYUHYIO.

OTperynupyiiTe paccTosHIe OT LUECTEPHIA 0 3y64aTot PekL, UConb3ys LMUAbKK C pe3b0oi (1S BEPTUKaIbHOI HACTPOIAKY) 11 0BanbHbIE OTBEPCTIAS (AN FOPU30HTAb-
HOW HaCTPOMKL).

Bec BOPOT He AOMKEH AaBUTb Ha ABTOMATUKY.




KpenneHue aBToMaTUKu

i1 penKoN.

MepexoauTe K KPeneHuio ToNbKO NOCNE TOro, Kak GYIeT 0TPErynMpoBaHo paccTosHNE MeX.Y LIECTEPHENA 1 3y6yaTo

MPUKPeniTe aBTOMATMKY K MOHTXKHOMY OCHOBAHUIO CTONOPaMIA 1 raiikamu,
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© 3atvKeupyiiTe ynop KOHLEBOO BbIKIIOYATENS 3aKPbIBAHUS CTONOPHbIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMEKT).

© YcTaHoByTe YO KOHLIEBOO BbIKHOUATENS 3aKPbIBAHMS Ha 3yGUaTyIo PEiiKy.
MpyXKNHA JOMKHA KACATbCA MUKPOBBIKTIHOYATENS.,

@ 3axpoiiTe BopoTa.
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INEKTPHYECKME NOAKNHOYEHNSA

MNpoknapka anekTpokabenein

BbINONHUTE SNEKTPUYECKME NOAKIIOYEHNS B COOTBETCTBUM C [IEACTBYIOLMMIA HOPMAMM.

JNeKTPIYECKIe KaBenn He JOMKHbI COMPUKACATbCA C AETANSMIA, KOTOPbIE MOTYT HAarpeBaTbCs BO BPeMSs aKCnyaTaLui (Hanpumep, MOTOPOM 1 TPaHCOPMAaTopoM).

JIn9 NOAKII0YeHNs YCTPOIACTB K GI0KY YNpaBAeHNa UCTOb3yiTe MemMOpaHHble repMoBBofbl. OAUH 13 repMOBBOOB AOMKEH GbiTh NPeAHa3HAYeH UCKIIOUUTENb-
HO NSl KaGens ANeKTPONUTaHNS.

/N NpoTsHUTE NPOBOZA YEPe3 OTBEPCTYS B OCHOBAHMM 3NEKTPOHHON nnarbi (). BXHO creavTb 3a TeM, YToGbl MPOBOAA MAOTHO MPUAEraNM K CTOPOHE aBToMaTh-
K, KaK MOKa3aHo Ha pUCYHKe, NS YNPOLLIEHIs 3aKPbITISH KPbILLKWA. [P HEOGXOAMMOCTY UCTIONb3YIATE AN KPEMNEHIUS XOMYTbI WA U30EHTY.
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InekTponuTaHue

Y6eauTech B OTCYTCTBUW HANPSHKEHUS Nepef, KaKabIM 3TaroM MOHTaXHbIX PaboT.

/\ Mepey, Hayanom paGoT no 3KCTyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOVKE 1 PEryMMpOBKe 610K YTIPABNEHMS OTKIIIUNTE CETEBOE 3NEKTPOMMTAHME W/WMIM OTCOBMMHUTE
aKKYMYTISITOpbI.

MoakntoyeHne K ceTeBomy anekTponutanuio (~230 B, 50/60 ) Bbixog, aneKTponuTaHms akceccyapos
@ BxoaHoli npeoxpaHuTenb BbIxon CTaHAapTHOMO NuTaHns ~24 B.
O Oaznbili Nposog

@ Hynesoit nposog
@ Mporog 3a3emneHus
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MakcumanbHas Harpyska Ha KOHTaKTbl

CymmapHas MOLLHOCTb NMepeYnCeHHbIX HIXKE BbIXOLOB HE NOMKHa NMpeBbillaTh MaKCMManbHYH0 MOLLHOCTb BbiXoda [AKceccyapbi]

Akceccyapbl 10- 11 ~24 40
Jlavna E1 10 - E1 ~24 25
Jlamna-uHankarop «[1poesf oTKpbIT» 10-5 ~24 3

L] Hanpshxetue Ha BbIX0Aax Npy MATAHIAM OT aKKYMYASTOPOB COCTABASIET 24 B MOCTOSHHOMO TOKA.

BcnomorarenbHble KOHTaKTbI B1-B2 - 24 (~/=24 B)
LUHA CXN LLUMHA =18 15

PaspeLuaeTcs NoACOEANHATD TOMKO LUKHHBIE YCTPOMCTBA Came.
Yctpoiictea, noakntoyaemblie K LUMHE CXN

Cuctema CXN CAME npefctasnsieT co60i 2-NpoBOAHY HEMONSPU30BAHHYHO LLKHY, NO3BONSIOLLYKO COBANHATH BCE COBMECTUMbIE yeTporicTea CAME.

CoefiHEHME C LUMHON MOXXET ObITb CAIeyHOLLVM: NOCNEA0BATENbHBIM, 3BE30I A CMELLAHHBIM.

Mocne BbINOMHEHIS KabesbHOIM MPOBOAK!A CUCTEMBI 11 HACTPOMKM aipeca Ha KoM YCTPOACTBE MOXHO 3afiaTh (DYHKLMIO KXKIOr0 akceccyapa Ha 6/0Ke ynpasneHus. 310
MO3BONSET BHINOMHUATS KOHAUYPUPOBaHIE cpasy, 6e3 HEOOXOAUMOCTI MOCTEAYIOLLETO BO3AENCTBUA HA aKCECCyapb! UN MPOBOAKY CUCTEMBI.

BUS CXN noaepuBaeT 0AHOBPEMEHHO YCTPONCTBA YNPABNEHNs, MHTEPEIChI, (DOTO3NEMEHTbI, YCTPOACTBA 6830MACHOCTH, CUTHAMbHbIE NAMMbI, LMO3bI.

BapuaHTbl COeAMHERNIA

© INocnenoBatenbHoe coeanHeHne
© CoeavHerve 38e3n0it o
© CwieianHoe cosavHeHne

Tun kabens

/N PexoMenyeTcs Mcnonb3osath kabens FROR 2x1 MM? AnnHoil He Gonee 50 M 0T nnaTbl ynpaseHus.

KaGerb LwiHbl 2% 1 mm?

06Las AnnHa BETBEIA He MOXET ObiTb 6onee 150 M.

Kabenb He MOXET ObITb 3KPAHUPOBAHHbIM.



MakcumanbHoe KonnYecTBo NOACOEANHAEMbIX YCTPONCTB MO TMMY

Tun ycTpoiicTea MakcumanbHoe KOnMYecTBo YCTPOICTB KaXKA0ro Tuna
Cenektopbl 7
DOTOANEMEHTBI (NEPEaATUNK 11 NMPUEMHIK) 8
NHTepdeiic 2
CurHanbHble namnbl 2

Motpe6nenue yctpoiicte BUS CXN

OtckanupyiTe QR-Kof AN AOCTYNA K MHTEPaKTUBHOM TaBauLg MoTPe6IsHIAA U pacyeTa MakCUMAbHOro KoayecTsa yeTporicTs BUS, nogkmioya-
EMbIX K 610Ky YTIPaBNEHN.

Motpe6nenue yctporcts BUS CXN paccumtbiBaeTcs B CXN Unit.

YcTpoincTea ynpasneHus

© KHonka «CTOlM» (HopmanbHO-3aMKHYTbIE KOHTaKTbl)

OYHKLWS 0CTaHABMUBAET BOPOTA W UCKMIOYAET NOCAEAYHOLLMIA KN aBTOMATUYECKOro 3aKpbiBaHus. [1nst BOOGHOBNEHUA ABUKEHINA HEOBXOAMMO MCTIONb30BATL COOTBET-
CTBYIOLLEE YCTPOWCTBO YNpaBieHWs.

ECNn 3TOT KOHTAKT MCNONb3YETCS, €ro CreayeT akTUBMPOBATb HA 3Tane nporpaMMupoBaHms.

© YcTpoiicTBO ynpasneHns (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
Komanpa «OTKpbITb»
Mpu BKNOYEHHOI tyHKLWK [TpuUcyTCTBME OnepaTopa) Heo6XxoanuMo 06513aTeNlbHO NEPeBECTY YCTPONCTBO ynpanerus B pexiumM «OTKPbITb».

© YcTponcTBo ynpasneHns (HOpManbHO-pa30OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
KomaHza «4acTuyHoe oTKpbIBaHue»
CM. (hyHKLIIO [PerynmpoBKa 4acTU4HOr0 OTKPbIBaHUS].

© YcTpoiicTBO ynpasneHuns (HOPMabHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
KomaHaa 3akpbiTb
Mpn BKNKOYEHHOI (DYHKLWK [TpucyTCTBME OnepaTopa) Heo6XoanMMo 06513aTeNbHO NepeBeCTM YCTPOMCTBO ynpasneHus B pexxium «3AKPbITb».

© YCTpOiiCTBO ynpaBneHus (HOpManbHO-PasoMKHYTbIE KOHTAKTbl)

MoLLaroBblii PeXIM
MocneaoBaTesbHbIA PEXIM

CmoTpUTe (PYHKLMIO [PEXMM YripaBNeHUs KOHTAKTOB 2-7].
O AnTeHHa ¢ kabenem RG58

Ecnv npenBapuTenbHo BbIGPaHHOE CUrHANbHOE YCTPONCTBO NPeaycMaTPUBAET BCTPOBHHYO aHTEHHY, HEOGXOAUMO UCT0Nb30BaTb YKA3aHHbIE KOHTAKTbI NSt
NOAKIOYEHWIA.
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YcTpoicTBa cUrHanmaaumm

© BcnomoratenbHasa namna
YBenuumsaet OCBELLIEHHOCTb 30HbI NMPOE3Aa.

© CurHanbHas namna
MuraeT Bo BpeMA OTKPbIBAHWA W 3aKPbIBAHNA aBTOMATUKNA.

© MHavKatop OTKpbITUA BOPOT
0603Ha4aeT COCTOSHIE aBTOMATYUKM.
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YctpoiicTBa 6e30MacHOCTH

Ha arane nporpamMmupoBaHis HaCTpoTe ENCTBIE, KOTOPOE AOSDKHO BbIMOMHATLCS NOAKMIOYEHHBIM K KOHTAKTaM YCTPONCTBOM.
MomkniounTe ycTpoicTBa 6e3onacHocTy Ko Bxomam CX n/uni CY w/mnn CZ w/wnm CK.

Ecnn koHTakTbl ncnonbaytotest, G1 CX CY CZ CK nx Heo6x0aMMO HAacTPOUTb Ha aTane nporpaMMUpOBaHms.
Ecnun B cucTeMe YCTaHOBNEHO HECKOSbKO KOMNIEKTOB (DOTO3NEMEHTOB, 03HAKOMBTECH C MHCTPYKLVEN HA COOTBETCTBYIOLLMIA aKCECCyap.
®otoanemenTbl DELTA ®otoanemenTbl DELTA
CTaHmapTHOE NOaKIoYeHNe [logKntoyeHme ¢ AnarHoCTUKOM
CM. yHKLMHO [[IMarHocTiKa yCTponcTB 6e30nacHoCTH).

[10 TS 2 CX CY CZ CK] [10 TS 2 CX OV CZ CK]
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dotoanemenTbl DIR / DELTA-S
MofKnto4eHne ¢ AuarHoCTUKON
Cwm. yHKUMKO [[warHocTiKa yCTPOMCTB 6e30nacHoCTH].
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MoaKntoYeHne ¢ auarHoCTUKON
CM. (yHKLMIO [[InarHocTKa ycTpoiicTB 6e3onacHocTy].
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NMPOrPAMMMUPOBAHUE

OYHKLWN KHOMOK NPOrpaMmM1poBaHms

© Kronka ESC

, Knonka ESC no3BonsieT BbINOMHUTL HIXKEOMUCAHHbIE AENCTBIAS.
(T BbiliTvt 13 MeHio

OTMEHIUTb U3MEHEHA

BepHyTbCA Ha NPeabIAYLLYIO CTPaHILlY

(OCTaHOBYTbL aBTOMATUKY

© Khonku < >

KHOMKY < > NO3BOMSHOT BLINOMHITL HXKEONNCAHHbIE [EICTBIS.
HaBurauys no nyHKTam MeHto

YBENNYEHUE UM YMEHbLLEHNE 3HAYEHNS BbIGPAHHOO napameTpa
3aKPbITh UK OTKPbITH ABTOMATHKY

© Kronka ENTER

KHonka ENTER no3BonisieT BbINOMHUTL HKEONUCAHHbIE AENCTBMS.
BoiiTi B MeHI0
MoaTBepanTh BbIGOP

BBog B aKkcnnyarauuio

Mocne BbINONHEHS BCEX 3NEKTPUYECKNX NOAKIHOYEHNIA NEPEXOANTE K BBOZY CMCTEMbI B 3KCmNyaTaumio. Onepauiio LOMKEH BbINOHATL TONbKO KOMMETEHTHbIN
1 KBUM(DMLMPOBAHHBIA NEPCOHa.

Y6enuTeCh B TOM, YTO B 30HE IEVICTBIA aBTOMATWKI OTCYTCTBYIOT NPENSTCTBIAS.

MopaiTe HanpsSKeHe U CefyiTe ykasaHnaMm Ha Aucnnee.

MpuCTyNWUTe K NPOrpamMM1poBaHKio ¢ nomoLLbio MACTEPA HACTPOIKI.

Ecnu BKIIOYEHME MnaTbl NPOMCXOAUT HE B MEPBbIA Pas, BOMAMTE B MeHI0 HacTpoika KoHdurypaumm > MacTep HacTpoiku. MocnesoBaTesnbHO BbINONHANTE
yKasaHus Ha gucnnee.

A Mocne 3aBepLeHns nporpaMMmnpoBaHins NpoBepbTe NPaBUJIbHOCTb paGOTbI CUTrHaNbHbIX yCTpOI7ICTB, yCTpOI?ICTB 6e30MacHOCTM 1 3aLlKTbl, @ TAKXE MeXaHn3ma
pas6roKUpOBKY.

locne nojayn HanpAXXeHus Ha cucTemy BOpoTa BHAYane BCeraa OTKPbIBAIOTCS; JOXANTECH 3aBEPLLEHNA X0Aa.

HemezanenHo HaxmuTe Ha kHonKy ESC unu Ha kHonky «CTOM» npu 06HapyXeHnu HenonagoK, HeMCNpaBHOCTEN, NOLO3PUTENBHOIO LUyMa UK BUbpauum, a
TaKXKE NPW HEOXKMAAHHOM NOBEAEHUN CUCTEMDI.

L NopaitTe nepsyto komaray npu paGoTaowwyx HOTO3NEMEHTAX 1 C aBTOMATUKOIA B MONE 3PEHs, AaXE C MOMOLLI0 AVCTAHLMOHHOTO YPaBIeHuS.

Ecnu Ha aucnnee nosinsetcs Hapnuck «TPEBYETCA KANBPOBKA», Heo6X0auMO BbINONHUTL KanubpoBKY ABMKEHMS. BNOK ynpaBneHus He NpUHUMAET KOMaH-
bl ynipaBneHns ABMKeHEM 6e3 NpeaBapuTenbHOr0 TECTUPOBAHNS NpUBOaA.

MeHi0 «DyHKLMMN»

Cxema MeHto

HekoTopble NYHKTbI MeH0 0TOGPAXAKOTCS Ha ANCHNee TONbKO NpW BbINOHEHWI ONPeaeneHHbIX YCnoBmil. bonee Noapo6HY MHKOPMALMIO MOXHO HANTL B
naparpacde, NoCBALLEHHOM KOHKPETHON (DYHKLM.

YposeHb 1 YpoBeHb 2 YposeHb 3 YpoBeHb 4
HacTpoiika HacTpoitku npueoga HanpasneHune oTkpblBaHns
IHKOmEP

TecT npuBoaa

KannbpoBka [BKEHMS

Mogenb npueoaa




HacTtpoiiku xona

CKOpOCTb OTKPbIBAHMSE

CKOpOCTb 3aKPbIBaHMA

3amefiiieHHas CKOPOCTb OTKPbIBAHMS

3ame/eHHas CKOPOCTb 3aKPbIBaHMs

Cuctema ynpasnexus AST npu
TIBVKEHIN

CucTema ynpasnenus AST npu 3am.

3amezIeHHO. Havano BUKEHMS!

ToYKa 4aCTUYHOrO OTKPbIBAHWS

Hayasno 3ame/ieHHOr0 OTKPbIBaHNS

Hauano 3ameieHHor0 3akpbiBaHNA

TecT cucTembl

MpoBOAHbIE YCTPONCTBA 6E30MACHOCTY

lMonHas ocTaHoBKa

BxoaHble KoHTakTbl CX

BxogHble KoHTaKThl GY

Bxop CZ

Bxop CK

CamoauarHocTuka ycTponcTs 6e30-
nacHoCTU

MpenaTcTBiMe NpK OCTAHOB/EHHOM
npnsoae

YcTpoictea 6esonacHocTu RIO

RIOED T1

RIOED T2

RIOPHT1

RIOPH T2

YCTPOACTBA Ha LLKHE

®otoanemeHT LUHbI 1

®otoanemeHT LLUAHbBI 2

®otoanemeHT LLUNHBI 3

®otoanemeHT LLUNHbBI 4

®otoanemeHT LUMHBI 5

®otoanemeHT LUNHbBI 6

®otoanemeHT LLUNHBI 7

®otoanemeHT LLUNHBI 8

Kntoy-sbikntoyatens LLUAHDI 1 Kntoy Bnpaso
Knioy Bneso

Knioy-Bbikntodarens LLAHBI 2 Kntoy Bnpaso
Knioy Bneso

Kniou-Bbikntoyatens LLAHBI 3 Knioy Bnpaso
Kntoy Bneso
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Kntou-Boikntoyarens LLUIVHBI 4 Knioy BnpaBo
Kntou Bneso
Kntou-Boikntoyarens LLUVHBI 5 Knioy Bnpaso
Kntoy Bneso
Knioy-Bbikntosarens LUVHbI 6 Knioy Bnpaso
Knioy Bneso
Kntoy-sbikntoyatens LLUAHbBI 7 Kntoy Bnpaso
Kntoy Bneso
Mopaynb BBOAA/BbIBOAA BUS 1 Bxon 11
Bxon 12
Bbixoa nHamkatopa

PeneiHbii BbIXOf,

Mogaynb BBORa/BbIBoAA BUS 2

Bxon 11

Bxop 12

Bbixoz nHankaTopa

PeneitHbiin BbIXOA,

CUrH. naMna WuHl

LIBeT npy OTKPbIB

LIBeT npy 3aKpbis

LIBer. aBT. 3akp.

Bpemsa npefs. BKN. CUrH. lamnibl

CurHanuampyet 06 oLLnoKax

CBeT. yCTP. LWiHbI

CUrHanmaupyeT o Texo6CyKMBaHNN

Bxogp! kKomaHp,

KomaHpa 2-7

OyHKLMM

MpucyTcTBIe oneparopa

Bbixon B1-B2

0cBOGOX[EHE OT NPensTCTBIAS

HacTpoiiku Bpemenm

ABT. 3aKpbIBaHMe

YacTnyHoe aBTOMATU4ECKOE 3aKpbl-
BaHne

YnpasneHue navnami

VIHAMKATOP OTKPbITUS BOPOT

Jlamna E1

Bpems J0N0NHNTENBHOTO OCBELLEHNS

Bpems npeaBapuTeNbHOr0 BKIOUYEHNS
CUTHaNbHOR Namnbl

CBa3b RSE

RSE1

Anpec CRP

CkopocTb RSET

CkopocTb RSE2




BHewuHas namatb

CoxpaHeHue JaHHbIX

CuuTbIBAHIE [aHHbIX

C6poc napameTpoB

Ynpas/eHite npoLieccom

YnpaBneHue nonb30BaTensmu

HoBbIll NoNb30BaTeNb

Ynanexue nonb30Bartens

YnanuTb BCeX nonb3oBatenel

Paanonekonep

ABT. onpeaeneHue uH. Kofa

3meHeHne pexuma

NHbopmauys

Bepcus npoLLmMBKm

Cocr. ycTp. LLNHDBI

CYETHMKIA [IBVKEHNS

MoaTB. TEX00CNYXMBaHNE

C6pOC TEXHUYECKOrO 06CYKIBAHIA

Cnmcok oLwmnbok

YnpaBnexue TaiiMepom

Mokasarb Yachl

HacTpolika yacoB

ABTOMATUYECKWIA NEPEX0/, Ha NETHEE
BpeMms

®opmar BpemeHn

Co3natb HOBbIA TaMep

OTKpbIBaHWE

Bpewms Havana

Bpems okoH4aHms

[IH1 Hepenn

YacTiyHoe oTKpbIBaHKE

Bpems Havana

Bpems oKoH4aH!s

[lHu Hepenn

Bbixon B1-B2

Bpems Havana

Bpemst okoH4aHus

[IH1 Hepenn

Ynanutb Taimep

A3bIK

Maponb

AKTVBIPOBATHL NAPOITb

Ynanutb naposib

3meHUTb Naposb
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Cnmncok yHKumi

HanpasneHue OTKpbiBaHUSA
YCTaHOBKa HanpaBneHins OTKPbIBaHNS BOPOT.

Hactpoiika > HanpasneHue oTKpbIBaHus BneBo (o ymonyaxmio)

. Bnpaso
HacTpoiiku npusopa

JHKopep
VcnonbayeT BXof SHKOLEpa OT ABUraTens.
Hactpoiika > JHKozep BKoYeHo (Mo ymonyanuio)
OTKIH04EHO

HacTpoitku npuBoaa

TecT npuBoga
MpoBepbTe NPaBUbHOE HANPaBEHIE OTKPbIBAHIS BOPOT.

Ecnm npn HaXKaTum KHOMOK KOMaHAb! BbINOSHAOTCS HENPABUBHO, U3MEHUTE HaNPaB/eHNe OTKPbIBaHWUS BOPOT C NOMOLLbIO (DyHKLK [HanpasneHue 0TKpbiBa-
Hu).

BopoTa Gy/yT ABUraTbCA C MEHbLUEIH CKOPOCTIO.

HacTpoiika > TecT npuBoga [Tpw HaXXaTUI KHOMKM > BOPOTA [IBUrAOTCA BNPaBo

. [py HAXXATUN KHOMKW < BOPOTA ABUFAKTCS BNEBO
HacTtpoitkn npusoga

KannbpoBka aBmxeHus
3anyckaeT aBTOMATUYeCKOe OnpeaeneHe NnapameTpoB Xoaa.

HacTpoiika > Kann6poBka ABMKEHMS

HacTpoiiku npusopa

Mopenb npuBoga
YcTaHaBNMBAET TUN YCTAHOB/IEHHOMO 3NEKTPONPUBOAA.

HacTpoiika > Mogenb npusoaa BXVO4AGE
BXVOBAGE

Hacrpoitku npusoga BXV10AGE

CKopoCTb OTKpbIBAHUSA
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHMS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHMIA K MAKCUMambHOI CKOPOCTH).

Hactpoiika > CKOpOCTb OTKPbIBAHUS ot 30 % 0 100 % (no ymonyaHuto 100 %)

HacTtpoitkn xopa

CKopocTb 3aKpblBaHMs
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aKPbIBaHNS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM K MaKCAMaIbHOW CKOPOCTH).

Hactpoiika > CKopocTb 3aKpbiBaHMs o1 30 % 0 100 % (no ymonyaHuto 100 %)

HacTpoitkn xopa



CxopocTb 3aMepsieHst Npy OTKPbIBaHUM
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMEANIEHIS MPU OTKPbIBAHIM (B MPOLIGHTHOM COOTHOLLEHIM K MaKCUMaIIbHOM CKOPOCTH).

MapameTp 1CMONb3yeTcs TONbKO B TOM ClyYae, eClA aKTUBHA (YHKLNA [«TOYKA 3aMefIEHMSt IPY OTKPbIBAHU].
Ecnu ckopocTb 3ame/eHns Mo OLUMOKE MPEBbILLAET CKOPOCTb OTKPbIBAHUS, 3HAYEHME NapameTpa KOpPeKTUPYETCS.

HacTtpoiika > 3amepieHHas CKOPOCTb OTKPbl- 0T 5 % 110 60 % (50 % Mo ymMonyaHuio)

. BaHus
Hactpoiikn xona

CKopocTb 3aMep/IeHnst NP 3aKpbIBaHUM
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMEANEHIS NPU 3aKPbIBAHM (B NPOLIEHTHOM COOTHOLLBHUN K MaKCHManbHOiA CKOPOCTH).

MapameTp MCrosb3YETCA TOMLKO B TOM CyYae, 6C/M aKTUBHA (DYHKLNA [«TOuKa 3aMefieHnsl Npy 3aKpbiBaHni»].
Ecnm ckopocTb 3amMe/ieHIs No OLLINGKE NPEBbILLAET CKOPOCTb 3aKPbIBaHKS, 3HAYEHNE napameTpa KoppeKTUpYeTcs.

HacTtpoiika > 3amepneHHas CKOpocTb 3aKpbl- 0T 5 % 10 60 % (50 % no ymonyanmio)

. BaHus
HacTtpoiikn xopa

Cuctema ynpasneHus AST Npu IBIKEHUN
OYHKLWS PeryanpyeT YyBCTBUTENLHOCTb CUCTEMbI 0GHAPYXKEHWS NPENSTCTBIIA (B NPOLIGHTHOM OTHOLLBHIAK) BO BPEMA JBIXEHIA.

HacTtpoiika > Cucrema ynpasnenus AST npu OTK104EHO (M0 YMONYaHMHo)
ABIDKEHNN

Hactpoiikn xona

MuH.

Cpeg.

Make.*

* L] MuHuManbHbIi B0XKIUM 1 BbICOKAs YyBCTBUTENbHOCTb 0OHAPYXXEHMS NpensiT-
CTBUIA.

[epCoHan3MpOoBaHHbI

Vlcnonb3yemble NepcoHaavupoBaHHbIe 3HaYEHNA aHbl B MPOLIEHTAX:

- Ha 10% (MMHVUMANIBHBIA ZI0XKIM 1 BbICOKAsH YyBCTBUTESBHOCTb OOHAPY)XEHS MPensiT-
CTBUN)

- Ha 100% (MakcumanbHbIA JOXMM 11 HU3KAs YyBCTBUTENBHOCTb OGHAPYXEHUS NPEnsT-
CTBUN)

Cuctema ynpasnenus AST npu 3ameanesun
OYHKLAA PErymupyeT YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI OGHAPYXKEHIA NPENSTCTBIN (B MPOLIEHTHOM OTHOLLBHM) BO BPEMS 3aMeAIeHNs.

MapameTp 1CMONb3yeTcs TONbKO B TOM Clyyae, eciiA 3a[aHa TOYKa Havana samMefneHns Npu OTKPbIBaHAM U 3aKpbIBaHIN.

Hactpoiika > Cuctema ynpasnenus AST npu OTKNOYEHO (M0 YMONYaHMH0)

. 3am. v v
HacTpoiiku xoa MaKCuManbHbIii JOXIM 1 HU3KAs YYBCTBUTEIHOCTb OGHapYXKeHs NPensTCTBui.

MuH.

Cpen.

Make.*

* L MnHMManbHbIA fOXAM 1 BbICOKAS YyBCTBUTENbHOCTb 0OHAPY)XXEHUS NPEnsT-
CTBUIA.

[lepcoHan3npoBaHHbI

/lcnonb3yemble NepcoHaNManNpoBaHHbIe 3Ha4eHNs AaHbl B NPOLEHTaX:

- Ha 10% (MUHUMANBHbIA JOXWM W BbICOKAS YYBCTBUTENBHOCTb 0BHAPYXKEHUS NpensT-
CTBUN)

- Ha 100% (MakcumanbHbI JOXUM 11 HU3Kas YyBCTBUTENBHOCTb OGHAPYKEHUS NMPEndT-
CTBUN)

MakCcUMasbHbIN JOXXMM 1 HIN3KAsA YYBCTBUTENbHOCTb 0BHAPY)KEHMS MPENATCTBYIA.
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3amepIeHHOe Hayano ABVKEHUS
YCTaHaBNMBAET 3a[IEPXKKY B HECKOMbKO CEKYH/ NEpes BbiNOHEHEM NtoGOi KoMaHbl OTKPbIBAHIA U 3aKPbIBaHKS.

Hactpoiika > 3amefneHHoe Hayano asmxe- OTK/04EHO (M0 YMOMYaHWKO)

. Hust AKTV/BMPOBAHO
HacTpoitkn xoga

PerynupoBka 4acTM4HOro OTKPbIBaHUS
Onpenenexie NpoLEeHTa YacTUYHOMO OTKPbIBAHWS BOPOT.

HacTpoiika > Toyka YacTUYHOro OTKPbIBAHUSA ot 10% 1o 100% (20% no ymonyaHmio)

Hactpoiikn xoaa

Hayano 3amepsieHnst npu OTKpbIBaHUU
YCTaHaBNMBAET TOUKY Havyana 3aMef1eHnst CTBOPKI BOPOT NPy OTKPLIBAHWI B MPOLIEHTHOM OTHOLUEHWI KO BCEV TPAEKTOPIN ABKEHMS.

Bo Bpemsi KanuGpoBKM BUKEHNS HAYaso 3amMeaneHns Npu OTKPbIBAHIM 3a[1aeTCS aBTOMATUYECKM 1St 06ECNEYEHMst PACCTOSAHUS 3ameneHns 60 cm.

Hactpoiika > Hayano 3amepieHHOr0 OTKpbI- 0T 2% 10 60% (25% N0 yMON4yaHWto)

. BaHus
HacTtponkun xopga

Hayano 3amefineHus npu 3akpbiBaHUi
YcTaHaBnMBaeT TOUKY Hauana 3aMefiieHust CTBOPKIA BOPOT MU 3aKpblBaHi B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHI KO BCEIA TPAEKTOPIM ABIDKEHIS.

Bo Bpems Kanu6poBKM BIKEHNS HAYaN0 3amMeNeHnsa Npu 3aKpblBaHUN 33AeTCA aBTOMATUYECKW AN 06eCreyeHs pacCTOAHUA 3ameaneHns 60 cm.

HacTpoiika > Hayano 3ameaneHHoro 3akpbl- 0T 2% 110 60% (25% N0 YMONyaHuto)

. BaHus
HacTpoitkn xoga

TecT cuctemsl

BKnto4aeT/BbIKMOYAET PEXMM TECTMPOBAHNS A1 NPOBEPKY TONKAOLLEr0 yeunns. Ecnv aTa (yHKUWS BKNKOYEHa, aBTOMATUKA He CO0OLLAET 00 OLIMOKAX, CBA3AHHBIX C
06HaPYXKEHMEM NPENATCTBUIA NOCNE HECKOMbKIX NOCNEN0BATE/bHbIX COMPUKOCHOBEHNIA,

BbINonHseT NpeaBapuTesbHY0 HACTPOVIKY NapameTpOB ABUKEHIS B 3aBACUMOCTM OT MacChl BOPOT, HA OCHOBE Yero BbINOMHAET MPOBEPKY TONKAIOLLETO YCUANS.

PeXuM TecTUpOBaHMs OTKIIOYAETCS aBTOMATUYECKI CMYCTA 1 Yac Nocne akTvBauyi.
Ecnu thyHKUMS BbIGpaHa, Ha AMCTnee NosBNSIETCS NKOHKaA A

Hacrpoika > TecT cucTembl AKTVBNPOBATbL PEXIM
OTKMOUUTL PEXUM
Macca cTBopky

[ Tonbko Bepcuv BXVO4AGE v BXVOGAGE.

HacTpoitkn xopa

BbibepunTe 3HayeHe Macchl BOPOT, MAKCUMaNbHO MPUOMVKEHHOE K (haKTYecKomy:
200 (no ymonyanuto)/300/400 kr ans BXVO4AGE
400 (no ymonyaHuio)/500/600 kr ans BXVOBAGE

[MpumennTb 3aBoACKME HacTPOKY (MpuM. 3aB. HacTp.)
YCTaHaB/MBAET 3aBOACKIE HACTPOMKIA IBVXKEHS B 3aBICUMOCTI OT 3alaHHOI Macchl
CTBOPKM.

MonHas ocTaHoBKa
AKTI/IBVIpyVITe N OTKNIOYNTE BXOL 2-1. Ecnm BXO[ aKTUBEH, KOHTAKTbI NCMOMb3YHOTCA KakK HOPMaslbHO-3aMKHYTbIE.

Ecnu BX0Z aKTUBEH, OH BIOKMPYET BbINOHEHME NI060I KOMaH[bI, BKIH0Yas aBTOMATUYECKOE 3aKPbIBAHME.

Hactpoiika > MonHas ocTaHOBKa OTKMK04EHO (M0 YMONYaHWHO)

. AKTVBIPOBAHO
lpoBogHble ycTpoiicTBa 6e30-

nacHoOCTH



Bxop, CX, Bxop CY, Bxop, CZ, Bxoa CK
MpuceamsaeT (yHKuK Bxoay CX CY CZ CK

Hactpoiika > BxopaHble KoHTaKTbl CX OTK/IOYEHO (M0 YMONYaHMH0)
C1 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHWS ((DOTOANEMEHTBI)
(2 = 3aKpblBaHe B PEXMME OTKPbIBAHS ((DOTO3NEMEHTI)
Bxop CZ (3 = YacTnyHas ocTaHoBKa TofbKO MpK BKIKOYEHHOM (yHKLMN [ABT. 3aKpbIBaHME].
Bxoa CK C4 = O6HapyeHe NpensTcTeus ((HOTONEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBAHWS (HyBCTBUTENbHbIE MPOGNK)
(8 = 3aKpbiBaHie B PEXMME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHBIE MPON)
(13 = OTKpbIBaHME B PEXIIME 3aKPbIBAHUS C HEME/IEHHBIM 3aKPbIBAHWEM MOCHE YCTpa-
HEHWs NPENSTCTBISA, B TOM YUCIE MPY HENOABKHBIX BOPOTaX
r7 = OTKpbIBaHWE B PEXXNME 3aKPbIBAHUS (HYBCTBITENbBHbIE MPOUN C CONPOTIBIIEHEM
8K2)
r8 = 3aKpblIBaHIE B PEXMME OTKPbIBAHS (YBCTBUTESbHBIE MPO(UN C COMPOTUBEHNEM
8K2)
r7 (mBa YyBCTBUTENbHBIX NMPOtnNs) = OTKPbIBAHIE B PEXMME 3aKPbIBAHMS (KOMMEKT
YYBCTBUTENbHBIX NPOUNeit ¢ conpotusneHnem 8K2)
r8 (1Ba YyBCTBUTE/bHbIX MPOMNNS) = 3aKPbiBAHNE B PEXIIME OTKPbIBAHUS (KOMMIEKT
YYBCTBITENbHBIX MPOMNEN ¢ conpoTuBeHueM 8K2)

lpoBoAHbIE YCTPOIiCTBA 6€30- BxopHble KoHTaKTbl CY
nacHocTy

CamopaumarHocTiKa ycTpoiicTB 6e30MacHoOCTH
AKTMBMpyeTHpOBepKypaGOTbl¢OT03ﬂeMeHTOB,HOAKHDQEHHbM KBb@paHHMM BXozam, nocne KaMﬂOﬂ KOMaHbl OTKPbIBAHNA 11 3aKPbIBaHNA

BbInonHUTE TECT, NOAKNIYMB DOTOINEMEHTDI K KOHTaKTaM TS [CM. pa3aen «YCTpoicTa 6e30nacHoCTH»].

Hactpoiika > CamopgumarHocTiKa ycTpoiicTs OTKH04EHO (M0 YMONYaHmio)

. 6e30nacHoCTH CX___
lpoBoAHbIe yeTpoIicTBa 6€30-

nacHocTy O __
CXCY_ _
__Cz_
CX_CZ_
_CYCZ_
CXCYCZ _
___CK
CX__CK
_CY_CK
CXCY _CK
__CzZCK
CX_CZCK
_CYCZCK

CX CY CZ CK

MpensTCTBME NPU OCTAHOBAEHHOM NPUBO/iE
Moy BKAKOYEHUN 3TOi (yHKLMYM aBTOMATIKA OCTAETCS HENOABIXHOIA, €CII YCTPOACTBA GE30NACHOCTY 0GHAPYKUBAIOT NPEnsTCTBre. DYHKLMS AGACTBYET NPH 3aKPLITLIX U
OTKPBITHIX BOPOTAX, @ TAKXKE MOCTE HAXKATUSA KHOMKY «CTOm>,

HacTtpoiika > lpengTcTBUE NPU OCTAHOBEH- OTKMH04EHO (M0 YMONYaHuio)

. HOM NnpuBofe AKTMBIPOBaHO
lpoBoaHbIe yeTpolicTBa 6€30-

NacHoOCTH

RIO ED T1 n RIO ED T2
[03BOMSIET MPUCBOUTH OHY U3 MPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLMIA GECTIPOBOAHOMY YCTPOIACTBY GE30MACHOCTH.

L) oyHKums LocTynHa ToNbKo Npy HanM4MmM uHTepdeiicHoi nnatsl RIO Conn.

Hactpoiika > RIOED T1 OTK/IOYEHO (M0 YMOMYaHMH0)

PO = OcTaHaBnvBaeT BOPOTA 1 OTMEHAET NOCNEAYIOLLIA LK aBTOMATYECKOr0 3aKpbl-
BaHus. [InA BO30GHOBNEHMS [BVKEHNS HEOOXOAMMO MCTONb30BATL COOTBETCTBYIOLLEE
YCTPOMCTBO YNPABIEHNS.

P7 = OTKpbIBaHNE B PEXXUME 3aKDbIBAHMA.

P8 = 3aKpblBaHe B PEXMME OTKDbIBAHNS.

YctpoiicTBa 6e3onacHocTy RIO RIO ED T2
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RIO PH T1 nRIO PH T2

M03BONSET NPUCBOUTL OHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIIA 6ECMPOBOAHOMY YCTPOVCTBY 6€30MACHOCTY.
L] dyKkuma nocTynHa TonbKo Mpu HanMumn uHTEpdeiicHoit nnatbl RIO Conn.

Hactpoiika > RIO PH T1

YctponcTea 6e3onacHocTu RIO RIO PH T2

®otoanemeHTbl BUS
[puceavBaeT (hyHKLMIO BXofy (hoToanemenTos BUS.

OTKK04EHO (M0 YMONYaHWHo)

P1 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS.

P2 = 3aKpbiBanue B PeXXIMe OTKPbIBAHMS.

P3 = YactnyHas ocTaHoBKa. ToNbKO NPy BKIKOYEHHOI (YHKLMK [ABT. 3aKpbIBaHME].

P4 = Q6Hapy»eHWe NpensTCTBuS.

P13 = OTKpblBaHe B pexxiMe 3aKpblBaHIS C HEMESIEHHbIM 3aKPbIBAHIEM NOCNE YCTPa-
HeHIs MPensTCTBUA, B TOM YUCIE MPU HEMOABWXKHbIX BOPOTAX

OYHKLNS NOABNSETCS TONKO MPW HANMYUK NOLAKIHOYEHHOrO (POTO3NEMEHTA C LUMHHBIM COELNHEHUEM.

HacTpoitka> ®otoanemeHT LUNHBI 1
YcTpolicTBa Ha LWnHE ®otoanemenT LUNHbI 2
®otoanemeHT LLNHbI 3
®otoanemenT LUNHbI 4
®otoanemeHt LLKHbI 5
®otoanemeHTt LUNHDI 6
®otoanemeHT LUWHbI 7
®otoanemenTt LLNHbI 8

Kntoy-bikntoyatens BUS

OTKMK04EHO (M0 YMONYaHMHO)

C1 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKPbIBAHUS ((DOTOANEMEHTbI)

(2 = 3akpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)

(C3 = YacTnyHas ocTaHoBKa TofbKo Npu BKIKOYEHHOI (YHKLIK [ABT. 3aKpblBaHHE].

C4 = O6HapyxeHwe npensTcTaus ((DOTONEMEHTB)

(13 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBAHUS C HEMENEHHbIM 3aKPbIBAHWEM MOCTE YCTPa-
HEHNA NPENSTCTBIAS, B TOM YICTE NPY HEMOABVKHbIX BOPOTAX

OTKpbITb

3aKpbITh

MpucBanBaeT MYHKLNIO BX0AY Kitouer-Boiknouatener BUS. MoXHO yCTaHOBUTb pasninyHble (YHKLMIA B 3aBUCUMOCTY OT HANPaBeHNs BPALLEHNs Kioya.

OYHKLMS JOCTYMHA TOMBKO NPU HAINYUM NOAKIIOYEHHOTO KIioya-Bbikoyarens BUS.

Hactpoiika> Kntou-Bbikntoyatenb LUNHbI 1
YcTpoicTBa Ha LWnHe Kntoy-Bbikntoyarens LLUWHbI 2
Kntoy-sbikmtoyarens LWHbI 3
Kntoy-biknioyarens LUWHbI 4
Kntoy-sbikntoyarens LLWHbI 5
Kntoy-biknioyarenb LLNHbI 6

Kntou-Bbikntoyarens LLUWHbI 7

Kntoy Bnpago
Kntoy BneBo

BbiGpaTh KoMaHy AN COMPSOKEHIS C ABKEHNEM KITH0ua.

[Mowwarossiri - Ciepsa BbIMOMHAETCS OTKDbIBAHME, @ 3aTeM 3aKpblBaHWe BOPOT.
[ocnenosaresnbHO - Criepsa BbIMOMHAETCS OTKPbIBAHUE, 3aTEM 0CTAHOBKA, MOTOM 3aKpbl-
BaHYe 11 CHOBA OCTAHOBKA BOPOT.

OTKpbITb

3aKpbITb

YacTnyHoe oTKpbIBaHWE

Cron

Bbixon B1-B2

Pene mogyna BUS 1 - AKTMBIPOBaH BbIXOZ, 2 (DENerHbIi BLIXOZ) MOZYNS BBOAR/BbIBOAA
BUS 1

Pene moayns BUS 2 - AKT1BIMPOBaH BbIX0f, 2 (DENelHblil BbIXOI) MOAYNs BBOA/BbIBOAA
BUS 2



Mogynb BBOga/BbIBOAA BUS - BX0gb!
MpucBanBaeT yHKLMIO BX0AaM MOZyNs BBOAa/BbIBOJA.

OYHKLMA JOCTYMHA TONbKO MPU HANUYMIA NOAKMIOYEHHOT0 MOJyNA BBOAA/BbIBoAA BUS.

Hactpoiika> Bxoa I1 OTK/IOYEHO (M0 YMONYaHMH0)

Cton = OcTaHaBn1BagT BOPOTA M OTMEHSIET MOCEAYIOLLNAN LIAKI aBTOMATAYECKOrO 3a-
KpblBaHs. [1n BO30OHOBNEHMS ABKEHNS HEOOXOAMMO 1 CMONb30BaTh COOTBETCTBYIOLLEE
Mogynb BBOAa/BbIBOAA BUS 1 YCTPOMCTBO YNPABAEHNS.

Mopynb BBOf@/BbIBOAA BUS 2 Ecnu BXOZ, aKTWBEH, KOHTaKTbl UCMOSb3YHOTCA KaK HOPMasibHO-3aMKHYTbIE.

r7 = OTKpbIBaHE B PEXXVME 3aKPbIBAHNS (HYBCTBUTENbHBIA MPOMTIL C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

r8 = 3aKpbiBaHE B PEXXMME OTKDBIBAHNS (HyBCTBUTENbHBIA MPOMIIL C CONPOTUBAEHUEM
8K2)

YacTnyHoe OTKpbIBaHIE

OTKPbITb

3aKpbITh

Mowaroso - Criepea BbIMOMHIETCS OTKPbIBAHNE, a 3aTEM 3aKPbIBAHIE BOPOT.
MocnefoBaTensHo - Cnepsa BbINOMHAETCS OTKPLIBAHWE, 3aTEM OCTAHOBKA, MOTOM 3aKpbl-
BaHWe 11 CHOBA OCTAHOBKA BOPOT.

YcTpoiicTBa Ha LWnHE> Bxop, 12

Mogynb BBOga/BbIBOAA BUS - Bbixog uHamkaropa
MpucBarBaeT MyHKLKMIO BbIxody 1 Moayneit BBOAa/BbIBOAA.

OYHKLMA JOCTYNHA TONbKO MPU HANUYMI MOAKMIYEHHOT0 MOAYNA BBOAA/BbIBoAA BUS.

Hactpoiika> BbIX04 MHAMKaTOPa VIHEMKATOP OTKPLITMS BOPOT - 0603HAYAET COCTOSHME ABTOMATUKY.
YCTPOMCTBA HA WHHE> CM. (hyHKUMIO [MHAVKATOP OTKPLITUS BOPOT].

Jlamna Lykna - Jlamna ocTaeTcsl BKOYEHHON B TEYEHNE BCEr0 BDEMEHM ABIKEHUS.
Jlamna [,0NoAHATENBHOTO OCBELLEHNS - JlaMna BKMKOYAETCS B HAYane BVKEHUS 1
Mopynb BBOAa/BbIBOAA BUS 2 MPOJO/KAET FOPETh AaXKe MOC/e 3aBEpLLEHNS ABWKEHUS B TEYEHWE BPEMEHN, 3ajaHHOr0
(yHKUWeN [Bpemst LOMONHUTENBHOMO OCBELLEHMS].

Mogaynb BBOAa/BbIBOAA BUS 1

Mopgynb BBOAA/BbIBOAA BUS - BbiXog pene
[prCBaMBaET YHKLMIO BbIXOLY 2 MOZY/EN BBOAA/BbIBOAA.

OYHKLMA JOCTYNHA TONMbKO NPY HAMNYMM NOAKITIOYEHHOro MOAyNA BBOAa/BbiBoa BUS.

Hactpoiika> PeneliHbIn BbIX0p, BucTabunbHbIi
. MoHocTabunbHbIN - BKto4eH oT 1 a0 180 cekyHa (o ymonyaHmio 1)
YcTponcTea Ha LmnHe>
Mopynb BBOAa/BbiBOAA BUS 1

Mogynb BBOAa/BbIBOAA BUS 2

CurnanbHas namna LUWHbI <LigeT npu 0TKpbIB.>
YcTaHaBnMBaeT LIBET cUrHanbHoM namnbl LLUVMHbI Bo Bpemst OTKpbIBaHWS aBTOMATUYECKON CUCTEMbI.

DYHKUMS A0CTYNHA TONBKO NPY HANUYMK NOAKNKOYEHHON curHanbHoM namnbl LLINHbI.

Hactpoiika> LiBeT npm oTKpbIB benbii
JKentbii
OpaHxeBblit
CvrH. namna LWiHbl KpacHbil (1o ymMonyaHuio)
®10NeToBbIA
CuHUiA
Tony6ol
3eneHbli

YcTpoiicTBa Ha LWnHE>

CurHanbHas namna LUWHbI <LiBeT npu 3akpbiB.>
YCTaHaBNMBAET LBET LNHHON CUrHANBHOM Namnbl BO BPEMS 3aKPbIBAHWS aBTOMATUKIA.

OyHKUNS JOCTYMHA TONBKO NMPY HANNYMK NOAKIIOYEHHOI CUrHanbHOM namnbl LUMHDI.

Hactpoika> Liget npu 3akpbIB Benbiin
JKenTblid
OpaHXxeBblit
CurH. naMna LWmHbI KpacHbili (M0 ymMonyaHuo)
®noneToBbIi
CuHMI
lony6ov
3eneHbli

YCTpOACTBA Ha LKMHE>
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CvrvanbHag namna BUS <LiBet aBT. 3akp.>
YCTaHaBNMBAET LBET CUrHabHOM Namnbl BUS Ha Bpemst aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHHs.

L] dyHKuma [OCTYNHA TONLKO MY HAMYIMN MOAKMIOYEHHOI CUTHANBbHOM nammbl LLUINHDI.

Hactpoiika> Lier. aBT. 3aKp. OTKMt04EHO
benbin
JKenbii
CuWrH. namna LUMHbI OparxeBblit
KpacHbiii
®unoneToBbIl
CuHwi
[ony6oin
3eneHbli (Mo yMonyaHmio)

YcTpoincTea Ha WnHe>

CvrHanbHas namna LLUWHbI <LiB. npea.Bkn. nam.>
YCTaHaBNMBAET LIBET MUraHUst CUrHaNbHOV NTaMnbl Mepef 3aKpbiBaHeM W OTKPbIBAHUEM (MPEABAPUTENBHOE BKIOYEHIE CUTHANIBHOM NamMnbi).

OYHKLMS JOCTYMHA TONBKO NPY HANMYMI MOAKITIOYEHHOI curHanbHon namnbl LUNHBI.

Hactpoiika> Bpems npepB. BKA. CUrH. namnbl  benbifi (10 ymonyaxuto)
JKentblin
OpaHxeBbii
CuWrH. namna LUMHbI KpacHbii
OunoneToBbIN
CyHuin
[ony6oin
3eneHbli

YCTPOIACTBA Ha LNHE>

CurnanbHag namna LLIWHbI <CurH. 06 owmbkax>
YCTaHaBNMBAET LIBET cUrHanbHoil namnbl LLIMHbI B cnyyae owmbkn.

CurHanbHas namna BKOYaeTcs Nocne nofayn KOMaHfbl Ha ABMKEHME.
OYHKLNS SOCTYMHA TONMBKO NPU HANNYNAN NOAKIIOYEHHOI CUrHANbHOM namnbl LUNHDI.

Hactpoiika> CurHanuaupyert 06 omnbKax OTKI0YEHO (M0 YMONYaHWKO)
benbin
JXenbiit
CuWrH. namna LUnHbI OparxeBblit
KpacHbiii
®uoneTosbIi
CuHi
[ony6on
3eneHbli

YCTPOIACTBA Ha LLNHE>

CurHanuaupyert o Texo6cnyuBanum (CurH. o Texo6enyx.)

OYHKLMS YCTAHABNMBAET LIBET MUraHNS BKMIOYEHHbIX LMHHBIX YCTPONCTB (CUrHANbHBIX 1AMN 11 CENEKTOPOB YNPaBNeHis) Ans YBEAOMAEHIS 0 He0OX0AMMOCTA NPOBEAEHMS
TEXHNYECKOr0 06CNYXMBAHIS. ECNN 3Ta (DYHKLWS aKTIBHA, YCTPOCTBA OYAYT Co06LLaTh O HEOBXOAMMOCTI TEXHUYECKOr0 0OCNY)XMBAHS NMEPef, BbINOHEHNEM KXXA0M
KOMaHbl.

Heo6X0A1MMo HacTPOMTb TEXHUYECKOE 06CNY)KMBAHME W YKA3aTb KOMMYECTBO AeiCTBMIA. CMOTpUTE DyHKLMIO [HAacTpoiiKa Texo6eyXmnBaHms].
OYHKLMS JOCTYMHA TONKO NPY HANNYMM MOAKIIOYEHHON curHanbHon namnbl LUVHBI unu cenektopa ynpasnetus LUAHDBI.

Hactpoiika> CvrHanuaupyer o Texo06CnyXu- OTK/I0YEHO (M0 YMONYAHWKO)
BaHUU benbin
JKentbiii
CBeT. ycTp. WiHbI OpaxxeBblit
KpacHbiii
®unoneToBbIl
CuHwi
[ony6oin
3eneHbiii

YcTpoicTea Ha LWnHe>



KomaHpa 2-7
lprcBanBaeT KOMaHAy ynpaBneHust YCTPOACTBY, NOAKIOYEHHOMY K KOHTaKTam 2-7.

Hactpoiika > Komanpa 2-7 [oLLaroBebIi PeXIM (M0 yMoNyaHuto) - Criepsa BbIMOMHAETCS OTKPbIBaHUE, a 3aTeM 3aKpbl-
BaHVe BOPOT.

MocnefoBarensHo - Cnepsa BbINOMHAETCS OTKPbIBAHWE, 3aTEM OCTAHOBKA, MOTOM 3aKpbl-
BaHWe 1 CHOBa 0CTaHOBKA BOPOT.

Bxoapl KOMaHp,

MpucyTcTene oneparopa
(K BKITKOYEHNM 3TOI (YHKLW ABUXKEHWE BOPOT (OTKPbIBAHWE WM 3aKPbIBAHIE) NPEPBIBAETCS, KOrA MPEKPALLAETCs HKATUE COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKM YNpaBneHus.

L) Aktvauws soit (hyHKLMKM 6NOKMPYET BCe Apyrie YCTPOMCTBA ynpaBeHus.

Hactpoiika > MpucyTcTene oneparopa OTK/OYEHO (M0 YMONYaHMH0)
AKTVBMPOBaHO
OyHKuMK
Bbixop, B1-B2
[Inst HAaCTPOIKI pexIMa pPadoTbl KOHTAKTA.
Hactpoiika > Bbixog B1-B2 BuctabunbHbin
MoHocTabunbHbIA: BKto4eH oT 1 10 180 cekyHa (Mo ymonyaHmio 1)
OyHKuMN

OcBo60XaeHNe OT NpensTCcTBUSA
Ecnu aTa (DyHKLWS aKTUBMPOBaHa, NpK 0BHAPYXXEHUM NPENSTCTBUS C MOMOLLbK (DyHKLM AST nAaThl UK YyBCTBUTENBHOMO NPOCHINS CTBOPKA HAYMHAET BUraThCs B
NPOTVBOMNONOXHOM HANPaBNEHM HA PACCTOSHINE, HEOOXOAMMOE ANS YCTPaHEHUs NPENSTCTBIAS, MOCNE Yero 0CTaHaBNMNBAETCS.

HacTtpoiika > OcBo6oxaeHue ot npenstcTBus  OTKIIOYEHO (MO yMONYaHMIo)

OYHKLMN AKTVBMpPOBaHO

ABTOMaTNYECKOE 3aKPbIBAHUE
YCTaHaBnMBaeT Bpemsl, KOTOPOE NMPeALECTBYET aBTOMATAYECKOMY 3aKPbIBAHIIO MOCAE AOCTIKEHUS KpaliHel TOUKM OTKPbIBAHIS UM NOCAe CpabaTbiBaHns (hOTO3NEMEH-
TOB C (DYHKLMEN YaCTU4YHON 0CTaHOBKM [C3].

91a (yHKUMA He aKTMBMPYETCA Npu cpabaTbiBaHWM YCTPONCTB 6E30MACHOCTY B pe3yNbTaTe 06HApYXKeHUs NPEnsTCTBUS, NOCAE HAXXATMS KHOMKK «CTomn», npu
BPEMEHHOM OTKJTIOYEHMI 3NIEKTPOSHEPTU UM 0GHAPYXXEHNS OLLIMOKN.

Hactpoiika > ABT. 3aKpblBaHue OTK/IOYEHO (M0 YMONYaHMH0)

HacTpoiiku BpemeHu 0T 1 10 180 cekyHa

ABTOMaTNYECKOE 3aKPbIBAHME NOCAE YACTUYHOrO OTKPbIBAHMUS
YcTaHaBNMBaeT BPEMS!, KOTOPOe MPe/LLIECTBYET aBTOMATUYECKOMY 3aKpbIBaHI0 NOCTE NOAAYM KOMaH[bl Ha YaCTYHOE OTKPbIBAHWE UMK Mocne cpabaTbiBaHus (hoToafe-
MEHTOB C (YHKLIMEN YacTU4HOI ocTaHoBKK [C3].

9Ta (hyHKLNA He aKTUBUPYETCS NPy cpaGaTbiBaHNM YCTPONCTB GE30MacHOCTY B pe3yribTaTe 06HapYXKeHWs NPensTCTBUS, NOCNE HaXaTust KHOMKi «CTom», npu
BPEMEHHOM OTKMHOYEHIM 3NEKTPOIHEPTUN MM 0BHAPYIKEHS OLLIMGK.

Hactpoiika > YacTnyHoe aBTOMaTU4YECKOE OTKTH04EHO

HaCTDORKA BpEMEHM 3aKpblBaHue Ot 1 no 180 cekyHz (10 cekyHa, no ymonyaHmio)

NHanKaTop OTKPbITIS BOPOT
0603Ha4aeT COCTOSIHIE aBTOMATHKIA.

Hactpoiika > WNHauKaTop OTKPbITIS BOPOT Jlamna-uHaMKaTop BKI0YeHa (M0 YMON4aHKo) - Jlamna-uHANKaTop BKIOYEHa, Koraa
BOPOTA OTKPbITbI UM HAXOAATCS B IBUKEHUN.

VHavkaTopHas namna MUraer - Jlamna-MHANKaTop MIUraeT C YacTOTON Pa3 B MOACEKYHABI,
KOrJ1a BOPOTA OTKPLIBAIOTCS, M OCTAETCS BKMIOYEHHOW, KOF1a BOPOTA OTKPbITbI. Jlamna-uH-
J/KaTOP MIUraeT ¢ YacTOTON pa3 B CEKyHY, KOraa BOpoTa 3aKpbIBAOTCS, U BbIKIHOYEHa,
KOr/a BopoTa 3aKpbITbl.

YnpasneHue namnamu
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Jlamna E1
Mo3BonsieT BbIGPaTh PEXIM PaboThbl OCBETUTESBHOMO YCTPOCTBA, NOAKMKYEHHOO K BbIXody E1.
Hactpoiika > Jlamna E1 CurHanbHas namna (Mo yMonyaHmio)
Jlamna uykna - Jlamna 0cTaeTcs BKIHYEHHO B TEYEHIe BCEr0 BPEMEHM ABIKEHMS.

Jlamna ocTaeTcs BbIK/OYEHHOM, ECIN HE YCTAHOBNEHO BPEMSA aBTOMATWN4YECKOI0
3aKpbIBaHMA.

YnpasneHue namnamu

Jlamna gononHUTENLHOTO OCBELLEHIS - Jlamna BKIOYaeTCs B Hayane ABUKEHNS 1
MPOAOMKAET FOPETh aXKe NOCNE 3aBEPLUEHIS ABIKEHNS B TEYEHNE BPEMEHN, 3aIaHHOT0
(hyHKLMe [Bpemst JOMONHUTENBHOM OCBELLEHMS].

Bpems 0NONHUTENLHOIO 0CBELLEHNS
MapameTp OnpenensieT, CKOMbKO CeKyHZ, AONONHUTENbHAA TaMna (HACTPOEHHAS Kak Namna [ONONHUTENbHOTO OCBELLEHIS) MPOLOMKAET FOpeThb NOCTe OTKPbIBAHMUS UK
3aKpbIBaHKA.

Hactpoiika > Bpems fononHUTeNbHOrO ot 60 10 180 cexkyHz (60 cekyHa, No ymMonyaHuio)

0CBeLLeHuns
Ynpasnexue namnamu

Bpems NpefBapuTeNbHOr0 BKMOYEHNS CUrHANbHOI Namnbl
YCTaHaBNMBAET BPEMS NPEABAPUTENbHOMO BKIIOYEHNS CUTHATILHOIA TaMMbl NEpes, KK AbIM BUKEHNEM aBTOMATUKN.

Hactpoiika > Bpems npeaBapuTeNbHOro OTKI0YEHO (M0 YMONYaHWKO)
BK/II0YEHNs curHanbHom namnbl - OT 1 10 10 cekyHa
YnpasneHue namnamu
Cesi3b RSE

HacTpoiika (hyHKLymM nnarbl, BCTaBNEHHOM B pasbem RSET.

Ecnu B pasbeme RSE_1 Haxoautcs nnata RSE, HACTPOEHHas Ans CUHXPOHHOM paboTbl, HEO6X0AMMO UCMONb30BaTh PasbeM RSE_2 ans AUCTAHLMOHHOIO Noj-
Knioyenuns (CRP). B naHHOM cnyyae UCKoYeHa BO3MOXHOCTb noakntoyeHust CAME KEY.

HacTpoiika > RSE1 CRP (no ymonyaruto)
Css3b RSE CMHXpOHHas paboTa
Anpec CRP

HasHa4aeT aneKTPOHHON Nnate YHUKaNbHbIA MAEHTUDIUKALMOHHBIA Kop (aapec CRP).
OyHKUNS TpeByeTcs B TOM C/y4yae, €CNN C OAHOM LUMHOW COEANHEHO HECKONbKO aBTOMATUYECKIX CUCTEM Yepe3 npoTokon CRP.

Hactpoiika > Anpec CRP ot 1 10 254 (no ymonyaxmio 1)
Cesizb RSE

CkopocTb nopta RSE
YCTaHaBMBAET CKOPOCTb COEAVHEHWS 1Sl CUCTEMBI YaNeHHoro goctyna ans nopta RSE1 1 RSE2.

Hactpoiika > CkopocTb RSE1 2400 6urt/c

4800 6ut/c
CBs3b RSE CkopocTb RSE2 9600 6uT/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 61T/C (N0 yMONYaHWKO)
57600 out/c
115200 6ut/c

CoxpaHeHue faHHbIX
COXpaHFIeT B 3anomunHaroLem yCTpOI7ICTBe (KapTe I'IaMFITVI) JaHHble, OTHOCALLMECA K N0Nb30BaTendm, napaMmeTpam BpEMEHN 1 HaCTpOI7IKaM.

OyHKLNS 0TOGPaXAETCS TOMbKO TOrAA, KOrAA KapTa namsTi BCTaB/eHa B naty ynpaseHus.

HacTpoiika > CoxpaHeHne faHHbIX

BHewwHas namsTb



CynTbiBaHME JAHHBIX

3arpyxaet 13 3anoMIHaIOLLEr0 YCTPOMCTBA (KApTbl MAMSTL) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K NONb30BATENAM, BLIIEPMKKE BDEMEHI 1 HACTPOIIKAM.
OyHKLMS 0TOGPaXAETCs TONbKO TOrfla, KOTfa KapTa NaMsTIA BCTaBNeHa B NiaTy ynpasneHus.

Hactpoiika > CymnTblBaHUE AAHHbIX

BHewWwHss namsTb

C6poc napameTpoB

BoccTaHaBnMBaeT 3aBOACKIIE HACTPOKIA 3a UCKITIOYEHUEM (YHKLMIA: [nonb3osateni], [Taimepsl], [Tun npusoaal, [agpec CRP], [ckopocTb RSE], [napone], [s3bIK], [(hopmar

BPEMEH] 1 HACTPOVIKN, CBA3AHHbIE C KANNOPOBKON ABKEHMS.
Hactpoiika C6poc napameTpoB

YnpasneHue npoLeccom

MomTeepamTb? HET
MonTeepanTs? [a

MoXHO MCToNb30BaTb NPOLIEAYPY YIPABNEHNA MPOLECCOM ANA KOHDUrYPaLiA CUCTEMbI.

Hactpoiika YnpasneHue npoLeccom

HoBblit nonb3osarenb

Mo3BonseT 3aperncTpuposath 0 1000 Nonb3oBaTeNel u NPUCBOUTL KXKAOMY 13 HUX ONpPeaeNeHHYI0 (YHKLMIO.

Onepauys 0CYLLECTBAAETCS C MOMOLLbH MynbTa Y Unn WMHHOMO YCTPOCTBA (HaNpUMep KOLOHAb0PHOM KNaBmaTypbl, NPOKCUMUTU-CYNTbIBaTENS). Mnara,
KOHTPOMMPYIOLLAs YCTPONCTBA ynpasneHus (AF), A0mKHA ObiTb BCTABEHA B PA3beM.

YnpasneHue nonb3oBaTensiMu HoBbIl1 nonb3oBarenb

Ypnanexue nonb3osarens
Ynanser 0ZHOro 13 3aperncTprpoBaHHbIX Monb3oBaTene.

YnpaBneHue nonb3oBatensiMm YnaneHue nonb3oBarens

Ypanutb Bcex nonb3oBarenen
YnanseT BCex 3apericTprpoBaHHbIX MOfb30BATENEi.

YnpasneHue nonb3oBaTensiMu Ynanutb Bcex nonb3oBarene

BbiGepuTe (hyHKLMI0, KOTOPYIO XKeNaeTe HasHauuTh MOfb30BATENO.

Mowaroso - Crepa BbIMONHIETCS OTKPbIBAHNE, A 3aTEM 3aKPbIBAHIE BOPOT.
MocnefoBaTensHo - Cnepsa BbINOMHAETCS OTKPbIBAHIE, 3aTEM OCTAHOBKA, MOTOM 3aKpbl-
BaHWe 1 CHOBA OCTAHOBKA BOPOT.

OTKpbITb

YacTnyHoe OTKpbIBaHME

Bbixon B1-B2

Pene moayns BUS 1 - AKTUBIPOBaH BbIX0f, 2 (DENeiHbIA BbIXOM) MOAYNS BBOAA/BbIBOAA
BUS 1

Pene mogyns BUS 2 - AKTUBIPOBaH BbIX0f, 2 (DENEHbIA BbIXOA) MOAYNS BBOAA/BbIBOAA
BUS 2

MoaTBepauTe, Haxas ENTER.

MoTpebyeTcs BBOZA KoZa nonb3osaress. Heobxoaumo 0TnpasuTh KOZ C YCTPOCTBA Yrpas-
nenua (nynsra 1Y, KoLoHabopHOW Knasuatypbl, MPOKCUMUTH-YCTPONCTBA).

MoBTOPUTE MPOLIEAYPY AN AOGABNEHNS APYTUX MONb30BATENEN.

CTpenkamu BbIOgpUTE HOMEP NoMb30BATENS, KOTOPOr0 XKENagTe YAanuTh.

Monb3oBaTens MOXHO TaKXKe BbIGPaTh, OTMPABNB KOMAHAY C COMPSHKEHHOTO G HUM
YCTPOACTBA.

MoaTBepavTe, HXaB KHomKy ENTER
MonTeepanTs? [a
MogTBepauTb? HET

MomTeepamTs? HET
MonTeepanTs? [a
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Papnopekopep
Mo3BonsieT BbIGPaTh TN PaMOKOAA NEPEAATHMKOB, YIPABASIHOLLNX aBTOMATIKON.

L] Mpu BbiGope TUNa pasvokoaa nepeaaTynkos [AuHamuyeckuit o] uam [Knioyesoil 6510k TW] coxpaHeHHble paHee NepeaaTyuky yaansiotcs 13 namsit.

YnpasneHue nonb3oBaTensimMu Papnopexonep Bce pexonepsl
[IMHamMn4eckii Kog,
TW key block

[MoaTBepanTsb? HET
[MoaTBepanTs? [la

ABT. OnpefeneHne avH. Koga
M03BONAET COXPAHUTL HOBBIN NEPEATYNK ANHAMUYECKOTO KOAA, aKTUBIPYS MONY4YEHNE OT YXKE COXPAHEHHOTO NepeaTymka AUHaMUYecKoro Koaa. MpoLeaypbl CoxpaHeHms
11 NIONYYEHINA PACCMATPUBAIOTCS B PYKOBOACTBE NepeaaTyyka.

YnpasneHue nonb3osatensivMu ABT. onpepenexne auH. Koga OTKMK04EHO (N0 YMONYaHWHO)
AKTVBMpOBaHO

U3meHeHne pexuma
VisMeHsIET (DYHKLVIO, 3aKPEMNeHHYH0 3a OrpeaeneHHbIM Nofb30BaTErNeM.

YnpasneHue nonb3oBatenamu M3aMeHeHne pexuma VlcnonbayitTe CTPeNnKI Ans BbiGopa HOMepa, NPUCBOBHHOTO M3MEHAEMOMY MONb30BATENO.

[onb30BaTens MOXHO TaKKe BblﬁpaTb, 0TnpaBnB KOMaHAy C COMPAXKEHHOro ¢ HUM
YCTPONCTBA.

[NonTeepaute, Haxas ENTER.
BblOpath KoMaHzy Anst CONPsKeHUs ¢ Nob30BaTeNem.

MoLwaroso - Crepea BbIMOMHAETCS OTKPbIBAHIE, A 3aTEM 3aKPbiBaHE BOPOT.
locnenoBaresbHO - Criepsa BbIMOMHAETCS OTKPbIBaHUE, 3aTeM 0CTaHOBKA, MOTOM 3aKpbl-
BaH/e 11 CHOBA OCTAHOBKA BOPOT.

OTKpbITb

YacTinyHoe 0TKpbIBaHME

Brixop B1-B2

Pene moayns BUS 1 - AKTUBMPOBAH BbIXOZ, 2 (DENeiHbI BbIX0A) MOAYNS BBOAA/BbIBOAA
BUS 1

Pene moayna BUS 2 - AKTMBIPOBaH BbIXOZ, 2 (DeNerHbIiA BLIXOZ) MOZYNS BBOAR/BbIBOAA
BUS 2

[oaTBepante, Haxas ENTER.
MoaTepanTb? HET
MoaTBepanTsb? [la

Bepcus NpoLuBKm
OYHKLWS M03BONAET 0TOGPAXKATb BEPCHIO YCTAHOBIIEHHOM MPOLLMBKM 1 Mpadhyeckoro nofb3oBaTenbCKoro MHTepaelica.

WHchopmaums Bepcus npowumsku FW X.x.xx (MpoLunBKa)
GUI x.x (rpachmka)



Coct. yctp. LUNHDI
YKka3blBaeT COCTOSHE BCEX YCTPONCTB, KOTOPbIE MOMYT ObiTb NOAKIKOYEHDI K LUMHE W YNPABAATHCS CNONb3YEeMOli MPOLLMBKON.

WHchopmaums Cocr. yctp. LLIWHbI YcTpoiicTea Ioctyn. cocT. ycTpoicTBa
®oroanemeHT LLNHBI <n> 0K
<n>011008 He otBevaer

besonacH. BK.

Commep bl < KoHdnvkT agpecos Ha LLIVHE

<n>ot1p07

CurHanbHas namna WnHbl <n>
<n>or1 7302

Mogaynb BBOAa/BbIBOAA BUS <n>
<n>ot 1702

CyeTymKmn fBnKeHNs
M03BONSIET 0TOOPA3NTL KONMYECTBO KOMAH, BbIMOMHEHHBIX aBTOMATUKOM, 0BLLEE MK YaCTUYHOE (MOCTE OnepaLiym TEXOOCTYKIBaHMS).

KonnyectBo KoMaHz, NpefcTaBAseT co60i 0TOGpaXKaeMoe Yncno, yMHOXeHHoe Ha 100.
UHdopmauus CYETYMKM [BIKEHUS [onHble xop!

061LLiee KONMYECTBO BbIMOHEHHbIX KOMaHL C MOMEHTA YCTAHOBKM aBTOMATAYECKOM
CUCTEMbI.

YacTyHble Xofpl
KonnyecTBo KOMaHZb!, BbIMOMHEHHBIX MOCTE MOCEAHEr0 TEXHUYECKOT0 00CNYXKMBAHMS.

HacTpoitka Texo6cnyxuBaHus
YCTaHaBNMBAET KONMYECTBO JICTBIIA, OCYLLECTBNSEMbIX ABTOMATUKOMA, NPex e Yem OyaeT NojaH curHan o Heo6XOAUMOCTI NPOBEAEHMS TEXHUECKOrO 06CTY)XIBAHHS.

MpemynpexaeHne 0TOOpaXaeTCs Ha AucnNee B BIALE HAANNCH [BbINONMHUTbL TEXHUYECKOE 0GCNYKBAHWE] U B BUIE E)KEYACHOTO MUraHus «3 + 3» YCTPOCTBA,
MOAKIIOYEHHOr0 K KOHTakTam 10-5.

WHchopmauws MoaTs. TExo6CnyXuBaHme OTKIOYEHO (M0 YMONYaHMH0)
ot 1x100 o 500x100

COpocC TeXHNYECKOro 06CayXuBaHus
(C6poc CYETHMKA YMCNa YACTUYHBIX X008,

WHchopmauws COpoc TEXHNYECKOro 06CnyXu- MomTeepanTb? HET
BaHus MogTeepanTs? [la
Cnucok owmn6ok
MokasblBaeT nocneaHne 8 oLwMBOK COOTBETCTBYIOLLEN KaTeropuit. CMCOK OLUMOOK MOXHO OYUCTUTD.
WHchopmauus Crucok owmbok CTpenkami MpoKpyTUTE CTICOK.

[Insg 04MCTKM crincka OLLIMOOK BbiGepuTe [COPOC OLLMOOK]
MoaTBepauTe, Haxas ENTER.

lMokasatb yachl
BKrtoyaeT 0ToOpaeHre BpeMEHN Ha aucnnee.

YnpaBneue Taiimepom lNokasatb Yachbl

HacTpoiika yacos
Mo3Bonset HaCTPOUTL JiaTy 1 BPEMd.

Ynpaenexue TaiiMepom Hactpoiika yacoB VlcnonbayiiTe CTPENKM 1 KnasuLLy Enter Ang BBOAa HYMKHbIX SHAYEHWI.
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ABTOMATUYECKMIl NEPEXOJ, HA NETHeE Bpems
BKntoyaeT aBTOMATIYECKIAN Nepexof Ha NeTHee Bpems.

L] fieiicTauTensHo Tonbko ans LieHTpanbHoit Esporbl UTC+1.

Ynpaenexue TaiMepom ABTOMATUYECKMIl NEPEXOJ Ha
neTHee Bpems

®opmar BpemeHu
[o3BonsieT BbIGPATL (HOPMAT 0TOOPAKEHUS YACOB.

YnpasneHue TaliMepom dopmar BpemMeHn

Co3partb HOBbIN Tamep

OTKK04EHO (M0 YMONYaHWHo)

AKTUBMPOBAHO

JleTHee Bpems:; +1 yac B nocneaHee BOCKPeCeHbe MapTa (Mepexof Ha IEKPETHOE Bpewms).
3UMHee Bpems: -1 4ac B nocneaHee BOCKPECEHbE OKTAGPS (Mepexof Ha aCTPOHOMUYECKOE
COJTHEYHOE BpeMs]).

24 vaca
12 4acoB (10 nonyaHs/nocne noayaHs)

[M03BONSIET HACTPOWTB MO BPEMEHM OAUH WM HECKOMBKO TUMOB aKTUBALMI Ha BbIGOD 113 [OCTYMHbIX.

MO0XXHO ycTaHOBUTb 10 8 TaiiMepoB 1 16 0Co6bIX AHEN.

YnpaBnexue Taiimepom Co3aatb HOBbI Talimep

Ypanutb Taiimep
YnansieT ofiHy U3 COXpaHeHHbIX BDEMEHHbIX HACTPOEK.

Ynpasnexue Tanmepom Ynanutb Tanmep

/cnonb3yiTe CTPENKM Ans BbiGopa Xenaemoii KoMaHgp!.

OTKpbIBaHIE

YacTiYHOE OTKPbIBaHIE

Bbixon B1-B2

Pene moayna BUS 1 - AKTMBIPOBaH BbIXOZ, 2 (DEfEerHbIi BLIXOZ) MOZYNS BBOAR/BbIBOAA
BUS 1

Pene moayns BUS 2 - AKTMBIMPOBaH BbIX0f 2 (DENelHblil BbIXOI) MOAYNs BBOAA/BbIBOAA
BUS 2

[NonTeepaute, Haxas ENTER.

Bpewms Hayana
[cnonbayiiTe CTPENKky AN HACTPOVIKA BPEMEHN HaYana akTBaumn MyHKLK.
[oaTBepante, Haxas ENTER.

Bpemst 0koH4aHwst
/lcnonb3yiiTe CTPENKu Anst HACTPOVKI BPEMEHI KOHLIA aKTVBALWIA (DYHKLIAK.
[MonTeepaute, Haxas ENTER.

JIH1 Hepenn

C NOMOLLbO CTPENOK HACTPONTE AHM aKTUBALAM (DYHKLMA
Bbibepute fHK

Bes Hepens

[oaTBepante, Haxas ENTER.

CTpenkamu Bbl6epUTe BDEMEHHYIO HACTPONKY, KOTOPYIO XKeNaeTe yaauTh.
0 = [OTKpbIBaHME]

P = [YacTnyHoe OTKpbIBaHME]

B = [Bbixon B1-B2]

R = [Pene mopyns BUS]

[NonTeepaute, Haxas ENTER.



A3bIK
HacTpoiika s3blka aucnnes.

A3bIK Italiano (IT)
English (EN) (no ymonyaruto)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espafiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuii (RU)
Polski (PL)
Romanesc (RO)
Magyar (HU)
Hrvatski (HR)
YkpaiHcbkui (UA)
Nederlands (NL)

AKTVBUPOBATb NAposb
[03BONSIET HACTPOUTH 4-3HA4HbII NAPONb. [1aponb OYAET 3anpalMBATLCA MPY KKAON NOMBITKE BX0AA B MEHIO.

3TOT NYHKT NOSIBNAETCA TONbKO B TOM Cyyae, ecnv HE Obin aKTUBUPOBAH Naposib.

Maponb AKTUBMPOBATH NAPOSb Vlcnonb3yiTe CTPeNKM 1 KHonKy Enter ans Habopa Tpebyemoro Kofa.
CHoBa BBEANTE Naponb, MCMOMb3ys CTPENKM U kHonKy ENTER ans noaTBepXaeHIS.

Ypanutb naponb
Ynanset naponb, KOTOPbIiA 3aLLMLLAET JOCTYN K MABHOMY MEHHO.

JTOT NYHKT NOSABAAETCSA TOMLKO B TOM C/ly4ae, eCNv Gbifl aKTUBUPOBAH NAP0Jb.

Naponb Ynanutb naponb MonTeepanTb? HET
MonTeepanTs? [a

N3meHuTb Naponb
/I3MeHsET Naponb, 3aLLMLLAIOLLIAI AOCTYN K FMABHOMY MEHIO.

3TOT NYHKT NOSBASETCA TOMLKO B TOM CNyyae, ecnv 6bi1 aKTUBUPOBAH Naposib.

Maponb N3meHuTb naponb VcnonbayiTe CTPenku 1 KHomky Enter ans Habopa Tpebyemoro Koaa.
CHoBa BBEANTE Napofb, MCMOMb3ys CTPENKM U kHonKy ENTER ans noaTBepXaeHIs.

Moteps napons
B Cnyyae noTepn napons Hy>HO BOCCTAHOBUTbL B NNATE YNpaB/iEHNA 3aBOLCKNE HaCTpOI7IKI/I npon3soanTens. CMOTpVITe [CﬁpOC K 3aBOACKUM HaCTDOFIKaM].

COpOC K 3aBOACKNUM HACTPOIKaM

3aBOJICKYE HACTPOIAKI NNATbl MOXHO BOCCTAHOBWTb, BbINOMHMB CREAYIOLME AEACTBUS.

OTKNIOYNTE NNaTy YNpaBneHust OT NUTaHNS.

YaepxuBast HaxaTbiMy KnaBuLLi < 1 >, NOAKNIOYNTE NNaTy YNpaBReHus K CeTH.

YnepvBaiTe HaKaTbIMK KNaBuLLIK < > 10 NOSIBNEHS Ha ayucnnee Haanuew [HacTpoiki npousBoauTens].

BoibepuTe [MoarBepauts? [A].

MoaTteepamte, Haxas ENTER.

/\ Tipouieaypa BOCCTAHOBMEHMUS! MIaTbl YNIPABNEHNs YAANSET BCEX COXPAHEHHbIX NONb30BATENEN, HACTPOIKY BPEMEHHU, HACTPOIKY ABIDKEHNS M KAMMGPOBOYHbIE
[JaHHble.

A\ Bceraa 00HOBASANTE NPOLIMBKY NaThl A0 NOCNAEAHEN AOCTYNHOM Bepcum ¢ nomolubio CAME KEY,
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IKCNOpT / MMNOPT AAHHBIX

[laHHble, OTHOCALLMECS K MONb30BATENSM 11 HACTPOKAM CICTEMbI, MOXHO COXpaHUTb Ha KAPTE MAMATH.
CoxpaHeHHble JaHHbIe MOXHO CHOBA MCMONb30BATb MOBTOPHO HA APYro Nate ynpaBneHIs TOM Xe MOAENN AN YCTAHOBKYN aHaNOornyHbIX HACTPOEK.

/N OTKIHOYUTE 3NEKTPOMUTAHUE nepep, ycTaHoBKOI Unu n3sneyeHnem KAPTbI MAMATHN.

@ Bcrasste KAPTY MAMATI B crigumantHblit pasbem Ha nnate ynpasneHns.
© Haxwmure KHonky Enter fns nepexoga K npoLeaype nporpaMMiupoBaHus.
© Crpenkamm BbIGEpUTE XKenaemylo yHKLMIO.

HacTpoiika > BHeLHss namsTb >  CoxpaHeHue AaHHbIX

CoxpaHsieT B 3an0MMHAIOLLEM YCTPOACTBE (KapTe NamsTi) faHHble, OTHOCALLMECS K NONb30BATENAM, NapaMeTpamM BPeMEHM 11 HacTPOMKaM.

HacTtpoiika > BHewHss namatb >  CunTbiBaHWE [AHHbIX
3arpyXxaeT 13 3anoMUHAIOLLIEr0 YCTPOACTBA (KAPTbl NAMSATH) JaHHbIe, OTHOCALLMECS K NONb30BATENSM, BbIAEPKKE BDEMEHN 11 HACTPONKAM.

3aBepLUMB COXPAHEHWE 1 3arpy3Ky AaHHbIX, nocne yero u3sneknte KAPTY NAMSATI.

FCFAF _ 1,6A-F  LBAT g4 10 v
‘+

3AKJIOYMTENIbHBIE PABOTbI

Mepes 3aKpbITUEM KPbILLKKM CNeLyeT YOeauTsCs B repMETUYHOCTI BXOAA Kabenei, YTo0bl NPeSoTBPpaTUTL NonajaHue HaceKoMbIX 1 06pa3oBaHue Biari.




CUHXPOHHbIN PEXXUM

EnvHasg KomMaHza ang Byx CBA3aHHbIX aBTOMATIYECKIX CUCTEM.

INEeKTpUYEcKne NoaKNYeHNs

[logkntounTe e aNeKTpoHHbIe nnaThl kabenem Tuna UTP CAT 5.
Bctasbte nnaty RSE B 066 nnathl ynpaBneHus.
3aTem NnepexounTe K SNEKTPUYECKOMY MOAKIOYEHIIO YCTPOCTB 11 akKCeccyapos.

YCTpOMCTBa 11 aKceccyapbl NOAKMIOYAIOTCS K ANEKTPOHHOIA nnaTe, KoTopas 6yaeT HacTpoeHa kak MASTER.
[ins BbINONHEHNS ANEKTPUYECKMX MOAKIIOYEHNA YCTPOICTB 1 akceccyapos cM. rnasy «IJIEKTPUYECKINE NOAKITHOYEHNS».

T

(LY

el

UTP CAT 5 (max 1000 m)

\L

MporpamMmmpoBaHue

Bce HipkecneaytoLme onepaumin nporpaMmMmUpoBaHmns NPOBOAATCS TONbKO Ha Nniate ynpaBNeHus, HacTPOEHHON Ans pa6oTbl B pexxume MASTER.
Bbi6epute Tvn 060pynoBaHus [CHXPOHNU3MPOBAHO] B MPOLIECCE HACTPOMKIA WK HAacTpoiTe Bxod RSE_1 B pexximm [CUHXPOHIU3MPOBAHO].

Mocne HacTpoiiku aTomaTikin MASTER (0CHOBHOW) B pexxiMe [CMHXPOHM3MPOBaHO], BTOPas aBTOMATIKa aBTOMATUYECKM CTaHeT ycTponcTBom SLAVE (ynpas-
NIEMOIA).

3anomuHaHue nonb3oBarenen

Bce onepauun no 3anomMuHaHuio nonb3oBaTeneil NpoBOAATCS TOMbKO Ha NnaTe ynpaBNneHus, HaCTPOEHHON Anst pa6oTbl B pexxume MASTER.

Bbi6op pexxumoB paooTbl

© Komanzna «4ACTUYHOE OTKPBIBAHVIE»
© Kowmaraa MOLLIATOBBIN PEXKIM»

o [T (IIITITE,

o TP | <A
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YCJIOBHbIE 0603HAYEHNS HA IUCTUIEE

A
>

| <

->|2

C<n>

r7
r8
2r7

2r8

c<n>

c23
c24

Co

P<n>

KoHthnuKT agpecos
Ha LLIMHE

Mposeputb LLUWHHLIE
ycTp.

Hactpoiika RIO He
BbIMOJIHEHA

BbinonHuTh Kanu-
6pOBKY

OyHKUNS [TeCT Ha MaKCHManbHOE TONKatoLLee Yeuiine] BKMoYeHa.
ABTOMaTHKa 0BHAPYXXIA MPENATCTBUE MPY 3aKPbIBAHNN.
ABTOMATIKA OBHAPYXKMNA MPENATCTBIAE MPU OTKPbIBAHMN.

ABToMaTHKa 06HAPYXXINa [1Ba NPENSTCTBIAR MPY 3aKPbIBAHNI.
Yncno Ha Ancnnee 3aBUCUT OT KONIMYECTBA 0BHAPYXKEHHBIX NPENATCTBUIA.

Mocne JOCTVKEHNS MAKCUMaNbHOTO KONMYECTBA 06HAPYXKEHNA aBTOMATIKA 0CTAHABAUBAETCS, U HA AUCMNEE NOSBASETCS CO06-
LLieHne 06 OLLINOKE.

ABTOMATIKA O6HAPY)XXWNA 1B MPENATCTBAS MPU OTKPbIBAHMI.
Yucno Ha pvcninee 3aBUCUT OT KONNYECTBA 06HAPYEHHBIX NPENATCTBUIA.

locne HOCTVXEHNS MAKCMMANbHOTO KONMYeCTBa 0OHAPYXKEHMIA aBTOMATMKA OCTAHABNMBAETCS, 11 HA AUCTNEe NOSBNSETCS CO00-
LLieHNe 06 oLmbKe.

meeTcs x0T Obl 0AVH 3anporpaMMUPOBaHHbI TaiiMep.

BbInonHsEeTCS 3anporpaMmMupOBaHHbIA TaiiMep.

C Taiimepom, 3anporpamMMI1pOBaHHbIM Ha OTKPbIBAHWE WAN YaCcTUYHOE OTKPbIBaHME, Nto6as 0TNpaBieHHas paguokomanaa 6yaet
BCceraa o6ecrneynBatb OTKpbIBaHue. NPOBOAHbIE KOMaHALI NPOAOIKAT PaboTy B 00bIYHOM PEXMME.

[POBOAHOE YCTPONCTBO 6E30MACHOCTYA BKJI.

3HayeHne <n> NpMCcBOEHO NapameTpy, BbibpaHHoMy ans dyHkumi [CX Input] (Bxog CX) [CY input] (Bxog CY) [Bxoa CK] [CZ input]
(Bxog C2).

YCTpoIcTBO 6e30nacHoCT R7 (YyBCTBUTENbHBIV MPOMNb) BKJ.

YcTpoiicTBo 6e3onacHocTy R8 (HyBCTBUTENbBHbIA MPOGIL) BKI.

YcTpolicTBo 6e3onacHocTy R7 (napa YyBCTBUTENbHbIX MPOChuNen) BKI.

YcTporicTeo 6e3onacHocTy R8 (mapa YyBCTBUTENbHbIX Mpodhunen) BKI.

®oToanemeHTbl BUS BKL.
3HayeHue <n> NpUCBOEHO NapameTpy, BbiGpaHHOMY Ans (hyHKumiA [DoToanemeHTbl BUS).

KomaHpa «OTKpbITb» BKI. NS (hoToanemenToB BUS
Komarpa «3akpbiTb» BKA1. Ans (hotoanemeHToB BUS
®yHKLWS «CTON» B,

Yctp. 6e3onacH. RIO Bk,
3HayeHne <n> NpuCcBOEHO NapameTpy, BbibpaHHOMY Ansi pyHKumia [RIO ED T1 - RIO ED T2] 1 [RIO PHT1 - RIO PHT2]

06HapyxeH koH(AKKT ID Ha ycTpoicTBax BUS.

YctpoiicTeo BUS ¢ 3amaHHoii (hyHKLUyeid 6e30MacHOCTY OTCYTCTBYET B CUCTEME.

Mnara RIO Conn He KOHMMrypupoBaHa i B Hel OTCYTCTBYIOT HACTPOVKI 6E30MacHOCTH.

Heo6X0ayMO BbINOMHUTbL PETYANPOBKY ABUMKEHIAS.



Ynpasnenue npo- CnepyiiTe MoLLAroBOA MHCTPYKLMK Ha AUCTIee.
Lieccom

TpeﬁyeTCﬂ TeXOﬁCﬂy- Heo6xo/mMo BLINOMHUTD TEXOBCAYKMBAHNE (MCKIIOYEHNE SHKOAEPA U NPEBBILUEHIE KONMYECTBA AENCTBII 1S TEXOOCTYXMBAHNS).
XuBaHue

OP [1poesz, MonHOCTLI0 OTKPLIT
CL Mpoe3y NOMHOCTbHO 3aKPbIT
E2 OLwmbKa KanuepoBKN
E3 OwwvbKa curHana sHkozepa
E4 OLwumbKa c60s1 camoamarHoCTUKN
E6 Ouwm6Ka — HEMCTIPABHOCTb JBUraTens
E7 Ouwm6ka BpemeHn paboTbl
E8 OwmbKa — BepLia pastnoKUPOBKY OTKPbITA
E9 (06Hapy>KeHO NPENSTCTBYE MPI 3aKPbIBAHUM
E10 O6HapyxeHo NPensaTCTBIE MPI OTKPbIBAHNM
E11 MpeBbILLEHO MaKCUMaNbHOE KONMMYECTBO 06HAPYXKEHHbIX MOAPSA MPEnsTCTBui
E12 OTCYTCTBYET CETEBOE HAMPSKEHME
E14 Owwm6Ka nocnef0BaTENbHOMO MOAKMI0YEHMS
E15 Owm6ka HecoBmecTMMOCTY nynbTa Y
E16 OLwunbKa OTKpbITISA ABEPLb NpuBoaa SLAVE
E17 OLwumbKa oTCyTCTBIS CBA3M C BECMPOBOHOIA CUCTEMON
E18 OwwmbKa He HAaCTPOEHHOIA 6ECNPOBOAHOIA CUCTEMI
E22 Om6Ka 06HOBNEHNS MPOLLMBKY
E24 Owmbka cesian ¢ LLMHHBIMIA yeTpoiicTBamu
Bo Bpems ABVXEHMS: OLLIMOKA KOMMYHIKALM UM HEMCTIPABHOCTb YCTPOiACTBA 6e3onacHocTy BUS
E25 OwwmbKa HacTPOKI aapecoB Ha yeTpoicTaax LUMHDI
E27 OwwmbKa CBS3N C MPUBOAOM
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14 m - 400 kr 150000 - -

18 M - 600 Kkr - 150000 -

20 m - 1000 kr - - 150000
YCTaHOBKa B 30HE, NOBEPKEHHON -15% -15% -15%

JeiCTBIIO BETpa

MPOLIEHTHbIE 3HAYEHMS MOKA3bIBAIOT, HACKOMLKO HY)XXHO COKPATUTh KONMYECTBO LIMKIOB B 3aBUCUMOCTM OT TUMA 11 KONIMYECTBA YCTAHOBNEHHOTO [OMOSHUTENbHO-
r0 060pYA0BaHNS.

/\ Tlepep BbINONHEHMEM PAGOT N0 04MCTKE, TEXHNYECKOMY OGCAYXXUBAHMIO UM 3aMeHe [iETaneil 06ecToubTe YCTPOMCTBO.
/N JlaHHbIil JOKYMEHT COAEPXXUT MHGOPMALMIO 06 06A3aTENbHbIX MPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLUWK OMIKEH OCYLLECTBUT BO BPEMS TEXOGCTY)KVBAHUS.

/N Ecnv cucTema He CNONb3YETCA B TEYEHNE NPOJO/IKMTENBHOMO NepUoAa, HanpuUMep, EC OHA YCTAHOBIIEHA HA 00bEKTAX CE30HHOM0 UCMONb30BaHMA, HE06X0AN-
MO OTKJ/IHOYMTb NMUTaHUE 1 MOC/E ero BOCCTAHOBIIEHUA MPOBEPUTDL NPABUILHOCTL PaBoThI.

CBe/eHIs 0 NPaBuIIbHOI YCTAHOBKE M HACTPOKE NPUBEAEHDI B MHCTPYKLMIA MO YCTAHOBKE U3AENNS.
HeoGxoauMyto MHGOPMALINIO O BbIGOPE M3LENNS 11 aKCECCYapOB MOXHO HAlTV B KaTanore NpoayKLum.

lepeyncnenHble fanee padotbl N0 TEXHUYECKOMY 06C/TYXIMBAHMIO HEOOXOAUMO NPOBOAUTL Kaxable 10000 LMKIOB 1nn 6 MecALEB.

BbiNonHTe 0GLLY0 11 NOMHY0 MPOBEPKY KPENEXHbIX COBAUHEHHIA.

CMaXbTe BCE NOABUMKHbIE MEXaHN3Mb.

MPpOBEPbTE UCMPABHOCTb CUrHAMBHBIX YCTPOICTB 11 YCTPOICTB 6E30MaCHOCTH.

MPpOBEPbTE COCTOSHME U3HOCA MOABKHBIX MEXaHW3MOB 11 NPaBUNbHOCTb UX PABOTI.

MpOBEPLTE UCMPABHOCTb CUCTEMbI PA3BIIOKMPOBKA 11 OTKPOATE CTBOPKY, YOEAMBLLMCH B OTCYTCTBIAV NPEMATCTBHIA.
MpoBepbTe LENOCTHOCTL MPOBOZOB 1 UX COBAMHEHUN.

MPOBEPLTE Y OYMCTUTE HAMPABNSIOLLYIO CKOMBXKEHNA 1 3y6YATYIO PEIKY.



NPUKNEATE 3JECh ITUKETKY
N3AENUA, NPUNATAEMYIO B
YNAKOBKE

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 [loccoH-amn-Kasbep
Treviso - Italy (Atanws)
Ten.: (+39) 0422 4940
dakce: (+39) 0422 4941

info@came.com - www.came.com
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