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I\ ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza.
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’istallazione non corretta puo portare a
lesioni gravi.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale & stato espressamente studiato.
Ogni altro uso e da considerarsi pericoloso. Came S.PA. non ¢ responsabile per eventuali
danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli e Il prodotto oggetto di questo
manuale ¢ definito ai sensi della direttiva macchine 2006/42/ CE come una “quasi-
macchina”. La “quasi-macchina” & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma
che, da solo, non € in grado di garantire un’applicazione ben determinata. Le quasi-
macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre
macchine o0 ad altre quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata
dalla Direttiva 2006/42/CE. L'installazione finale deve essere conforme alla 2006/42/CE
(Direttiva europea) ed agli standard europei vigenti di riferimento e In virtu di queste
considerazioni, tutte le operazioni indicate in questo manuale devono essere effettuate
esclusivamente da personale esperto e qualificato @ La predisposizione dei cavi, la posa
in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la regola dell’arte e
in ottemperanza alle norme e leggi vigenti ® Prima di installare I'automazione, controllare
che la porta sia in buone condizioni meccaniche, sia bilanciata correttamente e si chiuda
bene: nel caso di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato agli
obblighi di messa in sicurezza e Accertarsi della presenza di un finecorsa di apertura e
chiusura e Fare in modo che I'automazione sia installata su una superficie resistente e al
_ riparo da possibili urti ® Assicurarsi che siano gia presenti fermi meccanici appropriati ® Se
S l'automazione viene installata a un’altezza inferiore a 2,5 m da terra o da un altro livello di
%” accesso, verificare la necessita di eventuali protezioni e/0 avvisi per salvaguardia dai punti
§ di pericolo ® Non montare |'automazione capovolta o su elementi che potrebbero piegarsi
£ con il suo peso. Se necessario, aggiungere rinforzi sui punti di fissaggio ® Non installare
- Su porte non in piano e Delimitare accuratamente I'intero sito per evitare I'acceso da
Sparte di persone non autorizzate, in particolare minori € bambini e Posizionare segnali
w di avviso (ad es. targa ) ove necessario e bene in vista ® Si raccomanda di utilizzare
S adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone
© nel raggio d’azione dell’automazione (ad es. evitare lo schiacciamento di dita tra braccio
S d| trasmissione e fermi meccanici, evitare lo schiacciamento nella fase di apertura della
m porta, ecc.) ® | cavi elettrici devono passare attraverso i passacavi e non devono entrare
.\ in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (motore, trasformatore, ecc.)
= * Tutti i dispositivi di comando e controllo devono essere installati ad almeno 1,85 m dal
S perlmetro dell'area di movimento della porta oppure dove non possono essere raggiunti
S dall'esterno attraverso la porta e Tutti gli interruttori in modalita di azione mantenuta
£ = devono essere posizionati in luoghi dove la porta, le aree di transito e i passi carrabili
g S risultano Completamente visibili, tuttavia lontano dalle parti in movimento ® A meno
3 che non sia previsto I'azionamento a chiave, i dispositivi di comando devono essere
°;installati a un'altezza di almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico ® Prima
< della consegna all’utente, verificare la conformita dell'impianto alle norme armonizzate



nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata
adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come 1o sblocco
manuale, funzionino correttamente e Applicare un’etichetta permanente che descriva
come usare il meccanismo di shlocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento
e Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che
compongono la macchina finale e prevedere nella rete di alimentazione e conformemente
alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che
consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il
e || motoriduttore deve essere alimentato esclusivamente ad una bassissima tensione di
sicurezza corrispondente a quanto riportato nella marcatura del motoriduttore stesso @
Conservare la sezione di questo manuale relativa all'installazione all'interno del fascicolo
tecnico, congiuntamente ai manuali di installazione degli altri dispositivi utilizzati per la
realizzazione dell'impianto di automazione. Si raccomanda di consegnare all’utente finale
tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale.

Nella figura seguente sono indicati i principali punti di potenziale pericolo per le persone.

A Pericolo per presenza di tensione;
& Pericolo di schiacciamento;

A Pericolo di schiacciamento piedi;

A Pericolo di intrappolamento mani;
@ Divieto di transito durante la manovra.
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LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Automazione completa di quadro comando con encoder per porte sezionali e porte basculanti.

Destinazione d’uso

Le automazioni VER10DMS / VER13DMS sono state progettate per motorizzare porte basculanti e sezionali per
uso residenziale o condominiale.
L1 Ogniinstallazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Limiti d’impiego

Tipo VER10DMS VER13DMS
Superficie max della porta (m?) 18 21
Altezza max basculanti a contrappesi (m) 2,40
Altezza max basculanti a molle (m) 3,25
Altezza max sezionali (m) 3,20
Dati tecnici
Tipo VER10DMS VER13DMS
Grado di protezione (IP) 40
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentazione motore (V) 24DC
_ Consumo in stand-by (W) 5 7
% Consumo in stand-by RGP1 (W) 0,5
:§ Potenza max accessori (W) 40
'§ Potenza max (W) 180 280
3 Velocita di manovra (m/min) 7
— Forza di trazione (N) 1.000 1.300
o Pressione acustica LpA (dBA) <70
< Cicli/ora 30
3 Temperatura di esercizio (°C) -20 — +55
 Classe dell'apparecchio |
Peso (kg) 5,7 58
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Dimensioni
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Descrizione delle parti

Automazione

Coperchio

Motoriduttore

Trasformatore

Scheda elettronica

Pulsanti configurazione automazione
Braccio di trasmissione standard per VER10DMS*
Braccio di trasmissione standard per VER13DMS*
Staffa di fissaggio porta

Staffa di fissaggio guida

10. Staffe di fissaggio a soffitto

11. Passacavo

12. Vit di fissaggio

13.  Cerniera di fissaggio del coperchio
14. Lampada di cortesia

©oONDO N~

= (*) Solo per porte sezionali.

m
\
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i
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Guida
Guida

SR

Guide a catena

Catena o cinghia
Pattino di scorrimento con leva di shlocco
Fermo meccanico
Tiranti di sostegno

covoocooccooWoooooooooo0,

cocccocoocococcc0o00000

001V0679

Guida a catena L = 3,02 m.

- Porte basculanti a contrappesi fino a 2,40 m di altezza.
- Porte basculanti a molle fino a 2,25 m di altezza.

- Porte sezionali* fino a 2,20 m di altezza.

001v0682

Guida a catena L = 3,52 m.
- Porte basculanti a molle fino a 2,75 m di altezza.
- Porte sezionali* fino a 2,70 m di altezza.

001V0683

Guida a catena L = 4,02 m di un pezzo.
- Porte basculanti a molle fino a 3,25 m di altezza
- Porte sezionali* fino a 3,20 m di altezza.

001V0684

Guida a catena L = 3,02 m in due pezzi.

- Porte basculanti a contrappesi fino a 2,40 m di altezza.
- Porte basculanti a molle fino a 2,25 m di altezza.

- Porte sezionali* fino a 2,20 m di altezza.

Guide a cinghia

001v0685

Guida a cinghia L = 3,02 m.

- Porte basculanti a contrappesi fino a 2,40 m di altezza.
- Porte basculanti a molle fino a 2,25 m di altezza.

- Porte sezionali* fino a 2,20 m di altezza.

001V0686

Guida a cinghia L = 3,52 m.
- Porte basculanti a molle fino a 2,75 m di altezza.
- Porte sezionali* fino a 2,70 m di altezza.

001V0687

Guida a cinghia L = 3,02 m in due pezzi.

- Porte basculanti a contrappesi fino a 2,40 m di altezza.
- Porte basculanti a molle fino a 2,25 m di altezza.

- Porte sezionali* fino a 2,20 m di altezza.

001V0688

Guida a cinghia L = 4,02 m.
- Porte basculanti a molle fino a 3,25 m di altezza.
- Porte sezionali* fino a 3,20 m di altezza.

= (*) Per le porte sezionali, vedere il paragrafo ESEMPI DI APPLICAZIONE




Accessori

001V005 Prolunga per guida a catena tipo: V0679, V0682, V0683, V0684.
001v201 Braccio di trasmissione per porte basculanti a parziale rientranza.

Braccio di trasmissione per porte sezionali con distanza tra il filo superiore della porta € il
001v122

gruppo palo-molle compresa tra 300 e 600 mm.
001vi21 Dispositivo di shlocco a cordino e rinvio per applicazione sulla maniglia della porta.
801XC-0010 Scheda per il funzionamento in caso di blackout completa di batterie.

Esempi di applicazione

PORTA SEZIONALE

Porta sezionale con guide di
scorrimento doppie

Porta sezionale con guide
di scorrimento singole

PORTA A CONTRAPPESI, PORTA A MOLLE,
DEBORDANTE A PARZIALE RIENTRANZA DEBORDANTE A TOTALE RIENTRANZA
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Impianto tipo

Automazione

Guida

Dispositivo di shlocco
Braccio di trasmissione
Selettore a chiave
Fotocellule

Dispositivo di comando
Bordo sensibile
Lampeggiatore e antenna

i

RX




INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A Linstallazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto € nel pieno rispetto delle normative
vigenti.

Tipo cavi e spessori minimi

lunghezza cavo
Collegamento
<20m 20<30m

Alimentazione quadro 230 V AC 3Gx15 mm’ 3Gx25 mm’
LLampeggiatore 2x0,5 mm’

Dispositivi di comando 2x0,5 mm2

Fotocellule TX 2%x0,5mm’

Fotocellule RX 4x0,5 mm2

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245
IEC57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione
dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla
normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pill carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti
non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Pag. 10 - Manuale FAO1100M-IT - 02/2018 - © CAME S.p.A. -Istruzioni originali



Pag. 11 - Manuale FAO1100M-IT - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Istruzioni originali

INSTALLAZIONE

A Linstallazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative
vigenti.

A\ Le seguenti illustrazioni sono solo esempi, in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli
accessori varia a seconda degli ingombri. Spetta quindi all'installatore scegliere la soluzione piu adatta.

Assemblaggio della guida

Posizionamento della guida

Porte sezionali: sopra I'ingombro della staffa del palo-molla. Se la distanza tra il palo-molla e la parte superiore
della porta & compresa tra 300 mm e 600 mm, utilizzare il braccio di trasmissione V122.

300+ 600




Per porte basculanti debordanti, tenere la guida a 20 mm dal punto d'ingombro pit alto durante I'apertura.

ooooo SISTSINTENS) S
N S

S NSOSOSHS

Oo@o
=
o

(&)

2400

H

= Per porte basculanti debordanti a parziale rientranza, utilizzare il braccio di trasmissione V201 (accessorio
opzionale).

Fissaggio del coperchio
Fissare la cerniera al coperchio utilizzando le viti fornite @. Fissare il coperchio all'automazione @.
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Fissaggio della guida

La guida va fissata al centro del vano porta, utilizzando viti adeguate @.
Sollevare la guida e posizionarla orizzontalmente per misurare la distanza dal soffitto e fissarla @.

Fissare le staffe alla guida e direttamente al soffitto oppure utilizzando le prolunghe fornite, adattandole all'altezza
necessaria ©.

A\ Se necessario utilizzare dei tiranti di sostegno aggiuntivi @.

Utilizzare viti e tasselli adeguati.

M6 §/;£
o N
M g
gl
‘ g
@/ | M6 x 14
&



Ifeutbuo juoiznisi- 'y°d's NV @ - 810¢/20 - LI-W00LLOVS senue - 1 “Oed

L’automazione pud essere fissata anche in posizione ortogonale @.
UNI 6955 0 6,3 x 45—

Fissaggio dell’automazione alla guida
Fissare |'automazione alla guida con le tre viti fornite @.

Spostare il gruppo di trascinamento verso la porta @ e fissarlo al braccio di trasmissione con il bullong fornito @.

Ruotare la leva di shlocco in senso anti-orario ©.



Forare il passacavo © far passare i cavi @ e inserire il passacavo nella sede predisposta ©.
I'numero di cavi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

[ A

k=] COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

S A\ Prima di intervenire sulla scheda elettronica, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.
5 Alimentazione scheda elettronica e dispositivi di comando: 24 V AC/DC.

= Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate
;(- e visualizzate sul display della scheda elettronica.

%Tutte le connessioni sono protette da fusibili.

I

original

W

= Fusibili ZL57
S

© Linea 630 mAT (230 V)
g‘ Motore 8 A-F
§ Accessori 2A-F
=

=

S Lampada di cortesia

S Tecnologia LED
w

§ Alimentazione (V) 24 DC
§ Attacco E14
w Consumo (W) 1




Descrizione delle parti

©oOoNDO N~

Lampada cortesia

Morsettiera encoder

Morsettiera motoriduttore
Morsettiera alimentazione scheda
Fusibile accessori

Fusibile motore

Scheda elettronica

LED segnalazione programmazione
Connettore scheda R700/R800
Connettore scheda AF

Morsettiera dispositivi a tastiere
Morsettiera antenna

Connettore scheda di programmazione (DPTO1)
Morsettiera selettore a transponder

Morsettiera dispositivi di comando e sicurezza
Morsettiera dispositivi di segnalazione
Connettore scheda RSE

Connettore scheda Memory Roll

Morsettiera modulo RGP1

Connettore scheda RIOCN8WS

LED segnalazione tensione presente

Fusibile linea

Morsettiera alimentazione di linea

Scheda programmazione (DPTO1)

Display

Non utilizzato

Connettore collegamento alla scheda elettronica
Pulsanti programmazione

° o

Morsettiera collegamento CRP
)
24 0

° o o
HH

L)
M N

i

C_J oA
O ACCESSORIES 2A-F @

]

MOTOR

12345678910 1112 1617 18 19 20

CONTROL BOARD

57

PROG.

=1

®0 ©
’%—H" 2"="-%."|8 RIO—CONN I
e+

0M1ESTS

HH@HH
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Alimentazione

230 V AC - 50/60 Hz

p(
(o
pumt

[
[

24

+ —o

Collegamento di fabbrica

+ Encl -
|

Dispositivi di segnalazione

Y

L

It

—

Rif. Descrizione
© |Linea
@ |Terra
(N) | Neutro

= E__ Verde '
= E__ R0sS0 :@ Motoriduttore 24 V DC

E__ Verde °

Marrone ———o Encoder

E__ Bianco

Uscita segnalazione porta aperta

Uscita alimentazione accessori 24 VV AC/DC - max 25 W

Ingresso alimentazione scheda elettronica 24 V AG/DC

(Portata contatto: spia apre 24 V AC/DC - 3 W max).

Vedi funzione F10.

Uscita collegamento lampeggiatore o lampada ciclo

(Portata contatto: 24 V AG/DC - 25 W).
Vedi funzione F18.

Assorbimento di tutti gli accessori: max 40 W.




Dispositivi di comando
/\ Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800) & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI
LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.

Connettore per scheda R700 (per
I'utilizzo del transponder o del lettore

- tessere) o per scheda R800 (per
Transponder o lettore tessere. _ I'utilizzo del selettore a tastiera).
‘ R700
o ‘ R800
| Connettore per scheda AF (A F 868 o
v, A F 439) per il comando a distanza.
: ‘II s — AF
TRSE o o
=% e : :
Sg T, P

N | Selettore a tastiera
J

STOND i
! =i HE-E
1 2 3P7||2¢xCY |A BON 6 6 |
Wi OO0 @00 “Seel 2 <
— o YAntenna con cavo RG58 per il
o comando a distanza.

Tasti programmazione e comandi

‘ %l

S

Pulsante di STOP (contatto NC). Funzione APRE 0 APERTURA Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE
Permette I'arresto della porta PARZIALE da dispositivo di (passo-passo) da dispositivo di

con I'esclusione della chiusura comando (contatto NO). comando (contatto NO). In alternativa,
automatica. Per riprendere |l Vedi funzione F 8. dalla programmazione delle funzioni e
movimento premere il pulsante possibile attivare altri comandi.

di comando o un altro dispositivo Vedi funzione F 7.

di comando. Vedi funzione F 1.
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Dispositivi di sicurezza

Fotocellule

Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule.
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F 2) o CY (Funzione F 3) in:

- (C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura della porta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del

movimento fino alla completa apertura;

- (G2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura della porta, I'apertura del contatto provoca I'inversione del

movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto della porta, se in movimento, con conseguente predisposizione alla chiusura automa-

tica (se la funzione di chiusura automatica € stata inserita);

- (4 attesa ostacolo. Arresto della porta, se in movimento, conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione

dell’ostacolo.

[ Se non vengono utilizzati, i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

011 E 5 TS 2 3P7 2 CX CY
I HHIE Eﬁﬂ
A A

= -
A _
NOIZINN) )
10 2 TX C NC

DELTA-S

M1 E 5 TS 2 3 7 2 CX CY

[H{ mmps

@Hlﬁ

Iy

Yvy
RX 0020
+ - N0 C NC




Bordi sensibili

Configurare il contatto CX, CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili.

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F 2) o CY (Funzione F 3) in:

- G7 riapertura durante la chiusura (ingresso NC). In fase di chiusura della porta, I'apertura del contatto provoca
I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

-G8 richiusura durante I'apertura (ingresso NC). In fase di apertura della porta, I'apertura del contatto provoca
I'inversione del movimento fino alla completa chiusura;

- 17 riapertura durante la chiusura (ingresso resistivo 8K2). In fase di chiusura della porta, I'apertura del contatto
provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

- 18 richiusura durante I'apertura (ingresso resistivo 8K2). In fase di apertura della porta, I'apertura del contatto
provoca I'inversione del movimento fino alla completa chiusura.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

2 3pP7 2 CX CY| 101mE 5TS 2 3P7 2 CX CY|

@@l@ ]l @@@@ @@l@ [

bl

cooooooe Poo
?% % % 24V 12V 0V é,_,_l, C NO NC C NO NC
DFW oA bR

(Scheda di controllo
dei collegamenti)

Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es. fotocellule).
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando e viene segnalato sul display E4.

Abilitare la funzione F 5 dalla programmazione.

T [HEE @@@ HOEEE DHHE GO0
|

+-¢ v T *_ i >
+ - N N e

DELTA-S  DIR
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Dispositivi Wireless
/\ Prima di inserire la scheda a innesto & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti,
scollegare le batterie.
Inserire la scheda RIOCN8WS sul connettore dedicato sulla scheda elettronica. Impostare la funzione da associare
al dispositivo wireless ( F65, F66, F67 e F68). Configurare gli accessori wireless (RIOED8WS, RIOPH8WS e
RIOLX8WS) seguendo le indicazioni riportate nei manuali di installazione degli accessori.
Se i dispositivi non sono configurati con la scheda RIOCN8WS, appare sul display I'errore E18.
A Nel caso di disturbi di radiofrequenza nell'impianto, il sistema wireless inibira il normale funzionamento
dell'automazione, e apparira sul display I'errore E17.

RIOPH8WS RIOLX8WS

Collegamento con Came Remote Protocol (CRP)

/N Prima di inserire la scheda a innesto & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti,
scollegare le batterie.

I Inserire la scheda RSE.

- s+

fon 3%

o
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Trasmettitore e Memorizzazione dati

/N Prima di inserire le schede a innesto &
OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI
LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.

Per inserire, modificare e rimuovere gli
utenti 0 comandare 'automazione mediante
comando radio, inserire la scheda AF.

Per salvare/copiare impostazioni e utent
registrati, inserire una scheda Memory Roll.
L1 La scheda Memory Roll, dopo I'uso,
deve essere obbligatoriamente rimossa.

- conrL sox Memory Roll
/57 T W
PROG — u
o] Al |

Descrizione dei comandi di programmazione

Display

© - o
IHB L <
g
O
EEE EEEE Ao
\ |l tasto ENTER serve per:

|l tasto ESC serve per:

- uscire dai menu;

- annullare le modifiche;

- effettuare lo STOP
quando i motori sono in
movimento.

}

Navigazione menu

Per entrare nel menu, tenere premuto il tasto ENTER per

qualche secondo.

Per uscire dal menu attendere 10 secondi o premere ESC.

{

- entrare nei menu;
- confermare e memorizzare il valore
impostato.

| tasti < > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore;

- < comando CHIUDE;
- > comando APRE.

Quando il menu ¢ attivo, I'impianto non pud essere utilizzato.
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Menu funzioni

2 IMPORTANTE! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni STOP TOTALE (F 1) e
TARATURA CORSA (A3)

La programmazione delle funzioni va effettuata con I'automazione ferma.
11 E possibile memorizzare fino a un max di 250 utenti.

Ingresso NC — Stop della porta con esclusione dell’eventuale chiusura
automatica; per riprendere il movimento, usare il dispositivo di comando. I
dispositivo di sicurezza va inserito su (1-2), se non utilizzato, selezionare 0.
OFF=Disattivata (default) / ON=Attivata

F1 Stop totale [1-2]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura
per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop
parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi
sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi sensibili, r7 = riapertura
durante la chiusura per bordi sensibili resistivi 8K2, r8 = richiusura durante
I"apertura per bordi sensibili resistivi 8K2.

OFF = Disattivata (default)/ C1/ C2/ C3/ C4/ C7/ C8/r7/r8

&= L'impostazione C3 compare solo se F19 & attiva.

F2 Ingresso [2-CX]

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura
per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop
parziale (compare solo se F19 > 1), C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura
durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per
bordi sensibili, r7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili resistivi
8K2, r8 = richiusura durante I'apertura per bordi sensibili resistivi 8K2.

OFF = Disattivata (default)/ C1/ C2/ C3/ C4/ C7/ C8/r7/r8

&= ['impostazione C3 compare solo se F19 ¢é attiva.

FE Ingresso [2-CY]

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le
F5 Test sicurezza fotocellule funzionino correttamente.
OFF=Disattivata (default) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY

La porta si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura

F6 Azione sul contatto 2-3P e pulsante di chiusura sul contatto 2-7. Tutti gli altri dispositivi
mantenuta di comando, anche radio, sono esclusi.
OFF=Disattivata (default) / ON=Attivata
I dispositivo di comando collegato su 2-7 effettua il comando passo-passo
F7 Modalita (apre-chiude-inversione), sequenziale (apre-stop-chiude-stop), solo apre o solo

comando su 2-7  chiude.
0 = Passo-passo (default) / 7 = Sequenziale / 2= Apre / 3 = Chiude

Modalita |l dispositivo di comando collegato su 2-3P effettua I'apertura parziale (1) o
F8 comando su I'apertura totale della porta (2).
2.3p £3 Il tempo di apertura parziale ¢ regolato dalla funzione F 36.
1 = Apertura parziale (default) / 2 = Apre

Rilevazione La porta chiusa, aperta o dopo uno stop totale, il motoriduttore rimane fermo se
F9 ostacolo a i dispositivi di sicurezza (fotocellule) rilevano un ostacolo.
motore fermo OFF = Disattivata (default) / ON = Attivata



F10

F12

F13

F14

F18

F19

F20

F21

F25

F28

Uscita
segnalazione
stato porta

Partenza
rallentata

Spinta in
chiusura

Tipo sensore

Lampada
supplementare

Tempo chiusura
automatica

Tempo chiusura
automatica
dopo apertura
parziale

Tempo
prelampeggio

Tempo lampada
di cortesia

Velocita di
manovra in
apertura

La spia, collegata su 10-5, segnala lo stato della porta.

0 = Accesa fissa a porta aperta e in movimento (defaulf) / 1 = Lampeggia in
apertura con intermittenza ogni mezzo secondo, in chiusura con intermittenza
ogni secondo. Rimane accesa fissa con porta aperta e spenta con porta chiusa.

A ogni comando di apertura o chiusura, la porta parte lentamente per alcuni
secondi.
OFF = Disattivata / ON = Attivata (default)

A finecorsa in chiusura, il motoriduttore esegue una breve spinta in battuta.
OFF = Disattivata (default) / 1 = spinta minima / 2 = spinta media / 3 = spinta
massima

Impostazione del tipo di accessorio per il comando dell’automazione.
0 = R700 comando con sensore transponder o lettore di tessere magnetiche /
1 = R800 comando con selettore a tastiera (default)

Uscita collegamento lampada supplementare su 10-E.

Lampeggiatore: lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura della porta.
Ciclo: rimane accesa dal momento in cui la porta inizia I'apertura fino alla
completa chiusura, compreso il tempo di attesa prima della chiusura automatica.
Cortesia: rimane accesa con un tempo regolabile da 60 secondi a 180 secondi.
Per la regolazione del tempo vedi funzione F25.

0 = Lampeggiatore (default) / 1 = Ciclo / 2 = Cortesia

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto
di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi.
La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi
di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale 0 in caso di
mancanza di tensione.

OFF = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

['attesa prima della chiusura automatica parte dopo un comando di apertura
parziale per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi. La chiusura
automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza
per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza
di tensione.

0 Lafunzione F19 non deve essere disattivata.

OFF = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

Regolazione del tempo prelampeggio del lampeggiatore collegato su 10-E
prima di ogni manovra. Il tempo di lampeggio € regolabile da 1 secondo a 10
secondi.

OFF = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 10 = 10 secondi

La lampada di cortesia, rimane accesa per un tempo necessario durante le
manovre di apertura e chiusura della porta.

E regolabile da 60 secondi a 180 secondi.

60 = 60 secondi /... / 180 = 180 secondi (default)

Impostazione della velocita di apertura della porta, calcolata in percentuale.
60 = velocita minima /... / 80 = 80% della velocita massima (default) /... /
100 = velocita massima
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F29

F30

F33

F34

F35

F36

F41

F42

F44

F47

F49

F50

Velocita di
manovra in
chiusura

Velocita
rallentamento

Velocita taratura

Sensibilita
corsa

Sensibilita
rallentamento

Regolazione
apertura
parziale

Regolazione
rallentamento
apertura

Regolazione
rallentamento
chiusura

Regolazione
accostamento
in chiusura

Partenza
rallentata in
chiusura

Gestione
collegamento
seriale

Salvataggio dati

Impostazione della velocita di chiusura della porta, calcolata in percentuale.
60 = 60% della velocita massima /... / 80 = 80% della velocita massima
(default) /... /100 = 100% della velocita massima

Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura della porta,
calcolta in percentuale.

20 = Velocita minima / 40 = 40% della velocita del motore (default) / 60 =
Velocita massima

Impostazione della velocita di taratura del motoriduttore, calcolata in
percentuale.

30 = 30% della velocita massima /... /50 = 50% della velocita massima
(default) /... / 60= 60% della velocita massima

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.
10 = Sensibilita massima /... / 100= Sensibilita minima (default)

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento.
10 = Sensibilita massima /... / 100= Sensibilita minima (default)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura parziale della porta.
10 = 10% della corsa /... / 40 = 40% della corsa (default) /... / 80= 80%
della corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento
in apertura.

1=1%dellacorsa/.../5=>5% della corsa (default) / ... /60 = 60% della
corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento
in chiusura.
1=1%dellacorsa/.../ 15 = 15% della corsa (default) / ... / 60 = 60%
della corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di
accostamento in chiusura.
1=1%dellacorsa/ ... /10 = 10% della corsa (default)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, della partenza rallentata in
chiusura.

OFF = Disattivata / 1 = 1% della corsa (minima) / ... /5 = 5% della corsa
(default) / ... /50 = 50% della corsa (massima)

Per abilitare il funzionamento CRP (Came Remote Protocol).
0 = Disattivata / 3 = CRP (default)

Salvataggio degli utenti e delle impostazioni memorizzate nella Memory Roll.
Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica € stata inserita
una Memory Roll.

0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata



F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1

Caricamento
dati

Numero
periferica

Modifica
velocita COM

Ingresso
wireless
RIOED8WS [T1]

Ingresso
wireless
RIOED8WS [T2]

Ingresso
wireless
RIOPH8WS [T1]

Ingresso
wireless
RIOPH8WS [T2]

Inserimento
utente

Caricamento dei dati salvati nella Memory Roll.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita
una Memory Roll.

0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Per I'impostazione del numero della periferica da 1 a 255 per ogni scheda
elettronica in caso di impianto con pit automazioni con sistema di connessione
CRP (Came Remote Protocol).

1----> 255

Per I'impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di
connessione CRP (Came Remote Protocol).

0 = 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 =
14400 Baud /5 = 19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud
/8 = 115200 Baud

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOED8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: P 7 = riapertura durante la chiusura, P 8 = richiusura
durante I'apertura, P 0 = Stop totale.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

(3 Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita
una RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / PO / P7 / P8

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOED8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: P 7 = riapertura durante la chiusura, P 8 = richiusura
durante I'apertura, P 0 = Stop totale.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita
una RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / PO / P7 / P8

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOPH8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: P 1 = riapertura durante la chiusura; P 2 = richiusura
durante I'apertura; P 3 = stop parziale; P 4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

3 Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita
una RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / P1 /P2 /P3 /P4

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOPH8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: P1 = riapertura durante la chiusura; P2 = richiusura durante
I'apertura; P3 = stop parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita
una RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / P1/ P2/ P3 / P4

Inserimento fino a un max di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una
funzione a scelta tra quelle previste. L'inserimento va fatto con trasmettitore
0 altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON
COMANDO ASSOCIATQ).

1 = apre-chiude (passo-passo) / 2 = apre-stop-chiude-stop (Sequenziale) /

3 = s0lo apre / 4 = apertura parziale
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U2

u3

u4

A2

A3

A4

A5

A6

H1

Cancellazione
utente

Cancellazione
utenti

Decodifica
codice radio

Test motore

Taratura corsa

Reset parametri

Conteggio
manovre

Regolazione
coppia motore

Versione

Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo CANGCELLAZIONE DI UN
SINGOLO UTENTE).

Cancellazione di tutti gli utenti.
OFF = Disattivata / ON = Cancellazione di tutti gli utenti

Selezionare il tipo di codifica radio del trasmettitore che si desidera memorizzare
sulla scheda elettronica.

A\ Quando si seleziona una codifica radio, vengono cancellati automaticamente
tutti i trasmettitori memorizzati.

La codifica TWIN consente la memorizzazione di piu utenti con la stessa
chiave (Key block).

1 = lutte le serie (default) / 2 = solo serie Rolling Code / 3 = solo serie TWIN

Test per verificare il corretto senso di rotazione del motoriduttore (vedi paragrafo
TEST MOTORI).
OFF = Disattivata / ON = Attivata

Taratura automatica della corsa (vedi paragrafo TARATURA CORSA).
OFF = Disattivata / ON = Attivata

Attenzione! Per il ripristino delle impostazioni di default e la cancellazione della
taratura della corsa.
OFF = Disattivata / ON = Attivata

Per visualizzare il numero di manovre effettuate dal motoriduttore ( 001 =
100 manovre; 010 = 1000 manovre; 100 = 10000 manovre; 999 = 99900
manovre; CSI = intervento di manutenzione).

Per la regolazione della coppia motore da 1 (minimo) a 5 (massimo).
1/2/3/4/5 (default)

Visualizza la versione del firmware.
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Inserimento utente con comando associato

N.B.: nelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i numeri che vengono visualizzati mediante
lampeggio, sono numeri disponibili e utilizzabili per un eventuale utente da inserire (max. 250 utenti).
Attenzione! Prima di procedere all'inserimento degli utenti, togliere la scheda Memory Roll se presente.

Selezionare U1. Premere ENTER per confermare @.

Selezionare un comando da associare all'utente.

| comandi sono:

1 = passo-passo (apre-chiude);

2 = sequenziale (apre-stop-chiude-stop);

3 =apre;

4 = apertura parziale.

Premere ENTER per confermare @.

Lampeggera per alcuni secondi un numero disponibile da 1 a 250, questo numero verra assegnato all'utente dopo
aver inviato il codice tramite trasmettitore ©), tastiera @ o transponder ©.

\
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Cancellazione di un singolo utente

Selezionare U2. Premere ENTER per confermare @.
Scegliere il numero dell'utente da cancellare. Premere ENTER per confermare @.
Verra visualizzata la scritta CLr a confermare la cancellazione ©.

Test motore

Selezionare A2. Premere ENTER per confermare @.
Selezionare ON per attivare il test. Premere ENTER per confermare @.
Verra visualizzato la dicitura “---" in attesa del comando ©.

Tenere premuto il tasto indicato con la freccia < e verificare che la porta esegua una manovra di chiusura @.
Eseguire la stessa procedura con la freccia > per verificare che la porta esegua una manovra di apertura ©.




Taratura corsa

N.B.: prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I’area di manovra sia libera da qualsiasi

ostacolo.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo

STOP TOTALE.

Selezionare A3. Premere ENTER per confermare @.
Selezionare 1 e premere ENTER per confermare @.

La porta eseguira un movimento in chiusura fino alla battuta ©.

La porta eseguira un movimento in apertura fino alla battuta d'arresto meccanico @.
Attendere alcuni secondi per permettere la registrazione della taratura, segnalata sul display ©.

- e

(1110 )

ESC ¢ > &NTeT
— - M7

PR

Posizionare il fermo meccanico di apertura a contatto con il pattino di scorrimento e fissarlo.

Pattino di scorrimento
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Funzionamento Encoder

Rilevazione di ostacolo in APERTURA.
La porta si richiude.

Rilevazione di ostacolo in CHIUSURA.

La porta inverte il senso di marcia e si riapre.

Dopo due inversioni consecutive, in fase di chiusura, la porta resta aperta e si esclude la chiusura automatica.
Dopo tre rilevazioni consecutive sia in apertura che in chiusura la porta si arresta.

Per richiudere la porta, premere un pulsante di comando o usare il trasmettitore.

MESSAGGI DI ERRORE

I | messaggi di errore sono indicati sul display.

E2 |Taratura corsa incompleta

E3  |Encoder rotto

E4  |Errore test servizi

E7  |Errore tempo lavoro

E9 |Ostacolo in chiusura

E11  |Numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente
E14  |Errore di comunicazione seriale

E15  |Errore trasmettitore

E17  |Errore sistema wireless

E18 |Manca configurazione sistema wireless




COSA FARE SE ...

PROBLEMI POSSIBILI CAUSE POSSIBILI RIMEDI
['automazione apre e non | e Manca alimentazione o \erificare la presenza di rete
chiude e || motoriduttore & sbloccato e Bloccare il motoriduttore

o || trasmettitore emette un segnale e Sostituire le batterie

debole o inesistente
e | Pulsante/i e/o selettori inceppato/i | e Controllare I'integrita del/dei
dispositivi e dei cavi elettrici

[‘automazione apre ma o |e fotocellule sono attive o \erificare che non ci siano
non chiude ostruzioni nel raggio di azione delle
fotocellule

A\ Nel caso in cui non sia possibile risolvere il problema seguendo le indicazioni riportate nella tabella o
se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita, vibrazioni sospette o comportamenti inattesi
dell’impianto, rivolgersi al personale qualificato.

OPERAZIONI FINALI

Le operazioni finali sono da effettuare a collegamenti terminati € messa in funzione.

10 INI 6954 9 3,9 x 13

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

= CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla
norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell'ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie
Strategie operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza
alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELLAMBIENTE!

<3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) &
assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri
autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere e sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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Fabbricanta / Manufacturer [ Harstaller / Fabricant / Fabricante / Fabricanta

{ Wytwarca / Fabrikant
oo CAME
Indlirizzo / address / adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberté 15 - 31030 Dosson di Casler, Treviso - taly

DICHIARA GHE LE ALITOMAZIONI PER PORTE GARAGE / DECLARES THAT THE OPERATORS FOR GARAGE DOORS /

ERKLART DASS DIE SCHIEBETOR - ANTRIEBE / DECLARE QUE LES AUTOMATISMES PD‘LH PORTES DE GARAGE /

DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACIONES PARA PUERTAS DE GARAJE / DECLARA QUE AUTOMATZ?GESPARA
DO BRAM G ALTO!

VER13DMS
VER10DMS

SOND CONFORMI ALLE DISPOSIZION DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS CF THE FOLLOW-
ING DIREGTIVES / DEN VORGABEN DER FDLCEND‘EN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT MMES% DISPOSITIONS

DES DIRECTVES SUIMANTES / CLIMPLEN CON LAS DISPOSICIO IONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIFH—CIM‘\S £ SA ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI MASTEPUJACYCH DYREKTYW
EUROPEJSKICH / VOLDOEN AAN DE VODRSCHREIFTEN VN DE VOLGENDE RICHTLLINEN:

- COM TIBILITA' ELET RWAGEEI_EZI%EEE_EC NETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE

VEI HKEIT / PATIEI IGUE / GONWTIEIILIMD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
DADE ELETFDDMAG ICA F KOMPATYBILN I ELEKTFICIMAGN ZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-
LITEIT : 2014/30/UE.

Fiferimento nome armonlzzate ed slire norme tecniche / Refer to EN 61000-6-1:2008

European ragulalicns and other technical reguiations / Harmenisleria EN 61000-8-3:2007+A1:2011

Bezugsnomnen urd endere technischs Eben / Rafarnce aus nomes 5

harmanisées et aux Butes normas 1.e|:h\‘l\:”-E { Refarencia normas EN 62233:2008
armonizadas y olres normas técnicas / Referéncla de nomes harmoniza- EN 60335-1:2012+A11:2014

das & outras nanmas éenicas / Odnosne nomy Wednalicons | inne normy EN 80335-2-103:2003+A11:2009
technicana / oniseends en anders technischa normen waarmaar is

RISPETTANG | REQUASITI ESSENZIALI APPLICATI: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERLIMNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS RECUISES NECESSAIRES APPLICUEES:
/ CLUMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O RECUISITOS ESSENGCIAIS APLICADOS: /
SPEENIAJA PODSTAWIWE WYMAGANE WYHRLINKL: /VOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINBLIM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.1;1.7.21.7.4

PERSONA ALTORIZZATA A GOSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PERTINENTE / PERSON AUTHORISED TO COMALE THE RELEVANT TECHNIGAL DOCUMENTATION /

PERSON DIE BEVOLLMAGHTIGT 15T, DIE AELEVANTEN TECI—NlBG{-ENWTEHLMm ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATICN TECHNIGUE SPECIFIQUE DVALITORGATION

A CONSTRALARE CE / PERSOMA FACULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACION TECHCA PERTIENTE / PESS0A AUTORAEADA A CONSTITUR A DOCUMENTAGAO TECMICA

PERHNNT;J_EWUWM wumwﬂlmmm / DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCLIMENTEN

SAMEN TE STELLEN.

CAME S.p.a.

0 fecrica compilata In conlamits sl mogata VI / Th documer e, cRBAT) i COMER h attechad
documant VIR, / Die umemuuammmlmmmmmamwﬂdmmsmlr /La technkque plis &
V'anneom IELf L docymengasicn tecrica perte sicla redlenaci 0 VIE. /A _;somuucawmmwmmhsdnmmmom
g,/ tachnkzna zostala ! Wi, Jnuhd— he \nrzake is apgesteld mek de biflaga VIB.
CAME 5 tivart infomazicn pertinant suls quas macchin, 6./ Came Sp.A, kilawing
aauwmnmmumurmmmmam&ummmmmmmu—qmmmmmmmsm varmilichiat sich auf elng angamessen
motiiers A n iiber urd / Cama 5.p.A. s'engage i transmetire, en rdponss & une demands
ler ko ca I part e suoés rodioraes, bmwm.zmnwmmumamsna afransmilk, sl a na
Wungeda por park oa l8s ilkes, { Ceme B.ph. il uma schagin mokack

i necionais, # Cama S.p.A sl o udzieler mazzyn
g i prashe, Haroni ety /Came B.pA, mmammmmmmmwmnwmma
i danlat vollooita machk
VIETJUFORBIDS FVEHBIETETHNTERD!T JPROHIBEIPHOIBE!ZABHANI&SIEJVEHB‘EDT
|a mesea in sandzio finchb i, e del caso ala SO08/
momen] when i nt ﬂmmmmna nnsbaan L i Inerlmnl: quwlaﬂ‘.Erds Mablﬂ-mbnu d-.Emﬂlemh& hll&ﬁa
i Maschine singebauk wirc, s koo Mwm.mmmmmmummmmmnm' nt
4 i condorma, la chéant, & la sandcio hasta qua s mébguina final en la qua sed {E
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,mln.-h , i ZAWE, Josh faka
"JM / I o b mwaanndnmlmdﬁomuhnmnmwmmmnghwmm indian Inapasseli
et da richiljn 200GM2ES,
Dosson di Casler (TV) Legale Ray te / Legal Repr tative [Gesetzlicher
31 Gennaio / January / Januar / Janvier / Enaro Varlratar / Reprasentant Legal / Repres
i : Representant; eLengmeFrzadstmblm!:J—%ha
{ Janelro / Styczen / Januar 2018 Vertagenwoordiger
s _F'_’_,_,—’A'— L
Paolo Menuzzo

Fasclcalo tecnicn a supporto / Supparting technical dossier / Unterstitzung techniache Dossier / soutenir dossier lechnigue / apoyo expediants
téonico / apoiar dossier téenico / wepleranis dokumentaci technicene] / ondersteunanda technische dossier: 001VER130MS
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